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DE EN FR

A Antrieb RV 10 auto A RV 10 auto drive A RV 10 auto Entrainement
B Heizbad B Heating bath B Bain chauffant

C Halter C Bracket C Support

D Woulff'sche Flasche D Woulff bottle D Flacon de Woulfe

E Glassatz E Glassware E Verrerie

ES IT RU

A Accionamiento RV 10 auto A Gruppo motore RV 10 auto A Mpusog RV 10 auto

B Bafio calefactor B Bagno termostatico B HarpeBaTesIbHON BaHK
C Soporte C Supporto C KpoHwwrenH

D Botella de condensado D Flacone condensato D Woulff ByTbinkn

E Equipo de vidrio E Set di vetreria E CreknaHHas nocyna
PT PL TR

A Acionamento RV 10 auto A Naped RV 10 auto A Sdrucu RV 10 auto

B Banho de aquecimento B taznia do ogrzewania B Isitma banyosu

C Suporte C Uchwyt C Braket

D Frasco de condensado D Butelka na kondensat D Woulff sisesi

E Vidraria E Zestaw naczyn szklanych E Cam malzeme
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A
B Timer: 00:00:06 Flow: 0.0 Lih D @ Baci¢
0 AT: 556 K Cooler: 00 W
99 500 N
C FW set rpm L start mL
i %) 989 100
D lﬂ actual mbar 0% target mL
G
DE EN FR
A Netzschalter A "Power" switch A Interrupteur
B Taste ,Power” B "Power" key B Touche « Marche »
C Taste Liftposition , 4" C Lift position "a " key C Touche de levage « & »
D Taste Liftposition , v " D Lift position "v " key D Touche de levage « v »
E Drehzahltaste E “Rotating speed” key E Touche de vitesse de rotation
F Entliftungstaste F "Vent" key F Touche de ventilation
G Vakuumtaste G "Vacuum" key G Touche de vide
H MenUtaste H "Menu" key H Touche de menu
J LZurick”-Taste J "Back" key J Touche « retour »
K Start/Stop-Knopf K Start/Stop knob K Bouton de démarrage / arrét
ES IT RU
A Interruptor de A Interruttore di rete A CeTeBOW BbIK/tOYaTENb
alimentacion B Tasto “Power” B KHonka nutaHusa «Power»
B Tecla “Power” C Tasto posizione C KHonka nonoxeHws
(Alimentacion) elevatore "a" NMOABEMHUKE « A »
C Tecla de la posicion del D Tasto posizione D KHonka nonoxeHws
elevador “ elevatore "v" NoAbEMHMKA « ¥ »
D Tecla de la posicion del E Tasto velocita E KHomka YacToThl BpaLLeHus
elevador “v” F Tasto sfiato F KHonka npopaysku
E Tecla de velocidad G Tasto vuoto G KHonka Bakyyma
F Tecla de purga H Tasto menu H KHomka meHto
G Tecla de vacio J Tasto "Indietro" J KHonka «Hasan»
H Tecla de menu K Tasto Start/Stop K KHonka «Myck/ocTaHoB»
J Tecla "Atras”
K Boton de inicio y parada
PT PL TR
A Interruptor de rede A Wiacznik sieciowy A "GU¢" anahtari
B Tecla “Power” B Przycisk ,,Power” B "GU¢" tusu
C Tecla Posicao do levantador “a* C Przycisk pozycji windy , « “ C Kaldirma konumu "a " tusu
D Tecla Posicao do levantador “v* D Przycisk pozycji windy , v " D Kaldirma konumu "v " tusu
E Tecla Velocidade E Przycisk predkosci obrotowe;j E “Donls hizi” tusu
F Tecla Ventilacao F Przycisk odpowietrzenia F "Havalandirma" tusu
G Tecla Vacuo G Przycisk prézni G "Vakum" tusu
H Tecla de menu H Przycisk menu H "Men(" tusu
J Tecla “Voltar” J Przycisk ,Wstecz” J "Geri" tusu
K Botdo Start/Stop K Przycisk , Start/Stop” K Baslatma/Durdurma kadrani
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EU-Konformitatserklarung

Wir erklaren in alleiniger Verantwortung, dass dieses Produkt den Bestimmungen der Richtlinien 2014/35/EU, 2006/42/EG, 2014/30/EU
und 2011/65/EU und mit den folgenden Normen und normativen Dokumenten Ubereinstimmt: EN 61010-1, EN 61010-2-051,

EN 61326-1, EN 60529 und EN ISO 12100.
Eine Kopie der vollstandigen EU-Konformitatserklarung kann bei sales@ika.com angefordert werden.

Zeichenerklarung

(Extrem) Gefahrliche Situation, bei der die Nichtbeachtung des Sicherheitshinweises zu Tod oder schwerer
Verletzung fuhren kann.

Gefahrliche Situation, bei der die Nichtbeachtung des Sicherheitshinweises zu Tod oder schwerer Verletzu-

A WARNUNG ng fuhren kann.

Gefahrliche Situation, bei der die Nichtbeachtung des Sicherheitshinweises zu leichter Verletzung fihren
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Weist z. B. auf Handlungen hin die zu Sachbeschadigungen fuhren kénnen.

/\ HINWEIS

m GEFAHR - Hinweis auf die Gefahrdung durch eine heifse Oberflache.




Sicherheitshinweise

Zu lhrem Schutz

+ Lesen Sie die Betriebsanleitung vor Inbetriebnahme vollstandig
und beachten Sie die Sicherheitshinweise.

Bewahren Sie die Betriebsanleitung fur Alle zuganglich auf.
Beachten Sie, dass nur geschultes Personal mit dem Gerat
arbeitet.

Beachten Sie die Sicherheitshinweise, Richtlinien, Arbeitsschutz-
und Unfallverhiitungsvorschriften. Insbesondere bei Arbeiten
unter Vakuum!

Tragen Sie lhre personliche Schutzausrustung entsprechend
der Gefahrenklasse des zu bearbeitenden Mediums. Ansonsten
besteht eine Gefahrdung durch:

- Spritzen von FlUssigkeiten,

- Erfassen von Korperteilen, Haaren, Kleidungsstucken und Schmuck,
- Verletzung durch Glasbruch.

m Beachten Sie eine Gefahrdung des

Anwenders  durch  Kontakt oder
Einatmen von Medien, z.B. giftige
FlUssigkeiten, Gase, Nebel, Dampfe
oder Staube oder biologische bzw.
mikrobiologische Stoffe.

- Stellen Sie das Gerat frei auf einer ebenen, stabilen, sauberen,
rutschfesten, trockenen, und feuerfesten Flache auf.

« Achten Sie auf genligende Hohenfreiheit, da der Glasaufbau die
Geratehohe Uberschreiten kann.

« Prifen Sie vor jeder Verwendung Gerat, Zubehér und
insbesondere Glassteile auf Beschadigungen. Verwenden Sie
keine beschadigten Teile.

« Achten Sie auf einen spannungsfreien Glasaufbau! Berstgefahr
durch:

- Spannungen infolge von fehlerhaftem Zusammenbau,
- mechanische Einwirkungen von aufsen,
- durch ortliche Temperaturspitzen.

+ Achten Sie darauf, dass das Gerat aufgrund von Vibrationen
bzw. Unwucht nicht zu wandern beginnt.

« Beachten Sie eine Gefdhrdung durch:

- entztndliche Materialien,
- brennbare Medien mit niedriger Siedetemperatur.
Mit diesem Gerat dirfen nur Medien

A VORSICHT | bearbeitet bzw. erhitzt werden, deren

Flammpunkt Uber der eingestellten

Sicherheitstemperaturbegrenzung

des Heizbades liegt. Die eingestellte

Sicherheitstemperaturbegrenzung  des

Heizbades muss immer mindestens 25

°C unterhalb des Brennpunktes des

verwendeten Mediums liegen. (gem.

EN 61010-2-010)

« Betreiben Sie das Gerat nicht in explosionsgefahrdeten
Atmospharen, mit Gefahrstoffen und unter Wasser.

« Bearbeiten Sie nur Medien, bei denen der Energieeintrag durch
das Bearbeiten unbedenklich ist. Dies gilt auch fur andere
Energieeintrage, z.B. durch Lichteinstrahlung.

- Arbeiten mit dem Gerat dirfen nur im Uberwachten Betrieb
durchgeflhrt werden.

- Der Betrieb mit Uberdruck ist nicht zuldssig (Kilhlwasserdruck
siehe , Technische Daten”).

« Decken Sie die Luftungsschlitze zur Kihlung des Gerates nicht zu.

« Zwischen Medium und Antriebseinheit kdnnen elektrostatische
Vorgange ablaufen und zu einer Gefahrdung fuhren.

- Das Gerat ist nicht fur den Handbetrieb geeignet. (Ausnahme
Hubbewegung).

« Sicheres Arbeiten ist nur mit Zubehor, das im Kapitel ,Zubehor”
beschrieben ist, gewahrleistet.

- Beachten Sie die Betriebsanleitung des Zubehdrs z.B.
Vakuumpumpe, Heizbades.
« Verlegen Sie den druckseitigen Ausgang der Vakuumpumpe in
den Laborabzug.
« Betreiben Sie das Gerat nur unter einem allseitig geschlossenen
Abzug oder vergleichbaren Sicherheitseinrichtungen.
« Passen Sie die Menge und Art des Destillationsgutes an die Grofe
der Destillationsapparatur an. Der Kuhler muss ausreichend
wirksam sein. Uberwachen sie den KuhImitteldurchfluss am
Ausgang des Kuhlers.
Beluften Sieimmer den Glasaufbau bei Arbeit unter Normaldruck
(z.B. offener Ausgang am Kihler), um einen Druckaufbau zu
verhindern.
Beachten Sie, dass Gase, Dampfe oder Schwebstoffe in
gefdhrlicher Konzentration durch den offenen Ausgang
am Kuhler entweichen kdénnen. Stellen Sie sicher, dass eine
Gefahrdung ausgeschlossen ist, z.B. durch nachgeschaltete
Kihlfallen, Gaswaschflaschen oder eine wirksame Absaugung.
Erhitzen Sie evakuierte Glasgefasse nicht einseitig. Der
Verdampferkolben muss wahrend der Heizphase rotieren.
Der Glassatz ist fur einen Vakuumbetrieb bis zu 1 mbar ausgelegt.
Evakuieren Sie die Apparaturen vor Beginn des Aufheizens
(siehe Kapitel ,Inbetriebnahme”). Bellften Sie die Apparaturen
erst wieder nach dem Abkuhlen. Nicht kondensierte Dampfe
mussen auskondensiert oder gefahrlos abgeflihrt werden.
Besteht die Gefahr, dass sich der Destillationsriickstand in
Gegenwart von Sauerstoff zersetzt, darf nur Inertgas zum
Entspannen eingelassen werden.

Vermeiden Sie Peroxidbildung. In den
A VORSICHT | Destillations und Abdampfrickstanden
konnen  sich  organische  Peroxide
anreichern und explosionsartig zersetzen!
Bewahren Sie Flussigkeiten die zur Bildung
organischer Peroxide neigen, vor Licht -
insbesondere UV-Strahlung - geschiitzt
auf und untersuchen Sie sie vor der
Destillation und dem Abdampfen auf
Anwesenheit von Peroxiden. Vorhandene
Peroxide mussen entfernt werden. Zur
Bildung von Peroxiden neigen zahlreiche
organische Verbindungen, z.B. Dekalin,
Diethylehter, Dioxan, Tetrahydrofuran,
ferner ungesattigte Kohlenwasserstoffe,
wie Tetralin, Diene, Cumol sowie Aldehyde,
Ketone, und Losungen dieser Stoffe.
Das Heizbad, das Temperiermedium
sowie der Verdampferkolben und
Glasaufbau koénnen wahrend dem
Betrieb und langere Zeit danach heild
sein! Lassen Sie die Komponenten vor
weiteren Arbeiten am Gerat abkuhlen.
Vermeiden Sie Siedeverzug. Das
Aufheizen des Verdampferkolbens
im Heizbad ohne Zuschalten des
Rotationsantriebes ist nicht zuldssig!
Zeigen  sich  durch  plotzliches
Schaumen oder Ausgasen Anzeichen
fir eine beginnende Zersetzung
des Kolbeninhaltes, schalten Sie
sofort die Beheizung aus. Heben Sie
den Verdampferkolben durch die
Hubvorrichtung aus dem Heizbad.
Raumen Sie den gefahrdeten Bereich
und warnen Sie die Umgebung!

/\ WARNUNG




Sicherheitsanhebung

Durch Abschalten des Gerates oder durch Trennen der
Stromversorgung tritt die interne Sicherheitsanhebung in Kraft
und hebt den Verdampferkolben aus dem Heizbad.

Die Sicherheitsanhebung im stromlosen Zustand ist fir ein
maximales Gesamtgewicht (Glassatz plus Losemittel) von 3,1 kg
ausgelegt.

Beispiel fur die Berechnung der max. Zuladung bei einem vertikalen
Glassatz mit 1 Liter Kolben:

Kihler + Auffangkolben + Verdampferkolben + Kleinteile=

1200 gr + 400 gr + 280 gr+ 100 gr = 1980 gr

Maximale Zuladung an Lsemittel = 3100 gr — 1980 gr = 1120 gr
Eine Sicherheitsanhebung bei héheren Zuladungen kann
bauartbedingt nicht sichergestellt werden!

Bei Verwendung anderer Klhlerarten wie z.B. Trockeneis- oder
Intensivkihler, sowie bei Verwendung von Ruckflussdestillations
verteilerstlicken mit Aufsteck kuhler kann es notwendig sein, die
Zuladung entsprechend dem Mehrgewicht dieser Glasaufbauten
zu reduzieren!

Uberpriifen Sie deshalb vor Destillationsbeginn, ob der mit
Glassatz und Destillationsgut besttckte Lift im stromlosen Zustand
nach oben fahrt.

Die Sicherheitsanhebung muss vor dem Betrieb taglich Uberpruft
werden. Fahren Sie den Lift motorisch in die untere Endlage und
betdtigen Sie die ,Power” Taste auf dem Frontschild oder den
Netzhauptschalter an der hinteren rechten Gerateseite mit dem
maximalen Gesamtgewicht von 3,1 kg.

—> Der Verdampferkolben wird aus dem Heizbad gehoben.

Bei Erstinbetriebnahme sowie nach langerem Stillstand gehen
Sie bitte folgendermalSen vor: Fahren Sie den Lift mehrmals
motorisch in die untere und obere Endlage durch Betatigen der
Liftfunktionstasten, bevor Sie die Netzspannung unterbrechen.

Sollte die Sicherheitsanhebung nicht funktionieren, kontaktieren
Sie bitte die IKA- Serviceabteilung.

Verdampferseitig (Verdampferkolben plus Inhalt) betragt das
maximale zuldssige Gewicht 3,0 kg! Grofsere Zuladungen bergen
die Gefahr von Glasbruch am Dampfdurchfihrungsrohr!
Beachten Sie, dass hierbei die Sicherheitsanhebung ausser Kraft
gesetzt ist.

Arbeiten Sie bei groflen Zuladungen immer mit langsamen
Drehzahlen. Grof3e Unwuchtskrafte flhren zum Bruch des
Dampdurchfihrungsrohres!

« Unterdruck im Glassatz nach Stromausfall moglich! Der Glassatz
muss manuell beluftet werden.

Betreiben Sie das Gerat niemals mit
/\ VORSICHT

rotierendem  Verdampferkolben und
angehobenem Lift. Senken Sie immer
erst den Verdampferkolben in das
Heizbad ab und starten Sie danach den
Rotationsantrieb. Ansonsten besteht
eine Gefahrdung durch Herausspritzen
von heifsem Temperiermedium!

» Stellen Sie die Drehzahl des Antriebes so ein, dass durch
den drehenden Verdampferkolben im  Heizbad kein
Temperiermedium herausgeschleudert wird und reduzieren Sie
gegebenenfalls wieder die Drehzahl.

Niemals in rotierende Teile fassen.

Unwuchten kénnen zu unkontrolliertem Resonanzverhalten des
Gerates, bzw. des Aufbaus flhren. Glasapparaturen kénnen
beschadigt oder zerstért werden. Schalten Sie das Gerat bei
Unwucht oder aufSsergewdhnlichen Gerauschen sofort aus oder
reduzieren Sie die Drehzahl.

Nach einer Unterbrechung der Stromzufuhr lduft das Gerat
nicht von selbst wieder an.

Die Trennung des Gerates vom Stromversorgungsnetz erfolgt
nur durch Ziehen des Netz- bzw. Geratesteckers.

Die Steckdose flr die Netzanschlussleitung muss leicht erreichbar
und zuganglich sein.

Automatisiertes Arbeiten: Verifizieren und Uberprifen Sie
Verdampfungsprozesse bevor Sie sie automatisiert ablaufen
lassen. Unbekannte Verdampfungsprozesse durfen nicht
automatisiert ablaufen! Neben dem manuellen Betrieb kdnnen
folgende automatisierten Modi gewahlt werden:

- 100% Destillation,

- Volumen- bzw. mengenabhangige Destillation.

.

.

Zum Schutz des Gerdtes

+ Spannungsangabe des Typenschildes muss mit der Netzspannung
Ubereinstimmen.

« Steckdose muss geerdet sein (Schutzleiterkontakt).

+ Abnehmbare Gerateteile missen wieder am Gerat angebracht
werden, um das Eindringen von Fremdkaérpern, Flissigkeiten
etc. zu verhindern.

« Vermeiden Sie StoRe und Schldge auf das Gerat oder Zubehor.

« Das Gerat darf nur von einer Fachkraft getffnet werden.

Bestimmungsgemalfle Verwendung

* Verwendung
Das Gerat ist in Verbindung mit dem von IKA empfohlenen
Zubehor geeignet fur:
- schnelle und schonende Destillation von Flussigkeiten,
- eindampfen von Lésungen und Suspensionen,
- kristallisation, Synthese oder Reinigung von Feinchemikalien,
- pulver- und Granulattrocknung,
- recycling von Lésungsmittel.

Betriebsart: Tischgerat

» Verwendungsgebiet
Laborahnliche Umgebung im Innenbereich in Forschung,
Lehre, Gewerbe oder Industrie.

Der Schutz fUr den Benutzer ist nicht mehr gewahrleistet:

- wenn das Gerat mit Zubehor betrieben wird, welches nicht
vom Hersteller geliefert oder empfohlen wird.

- wenn das Gerat in nicht bestimmungsgemafRem Gebrauch
entgegen der Herstellervorgabe betrieben wird.

- wenn Veranderungen an Gerat oder Leiterplatte durch Dritte
vorgenommen werden.

» Weiterfiihrende Hinweise
Rechtsgrundlagen und landesspezifische Besonderheiten insbe-
sondere fir Medizin und Lebensmittel:
Der Betreiber ist fur die Einhaltung der fir ihn gultigen Gesetze

und Bestimmungen verantwortlich.




Auspacken

« Auspacken
- Packen Sie das Gerat vorsichtig aus,

- Nehmen Sie bei Beschadigungen sofort den Tatbestand auf (Post, Bahn oder Spedition).

* Lieferumfang

Glassatz vertikal RV 10.10 beschichtet

Vakuumpumpe IKA Vacstar digital ®
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RV 10 control V X | X|X X[ X|X|X|X|X|X|X X
RV 10 control V-C | x| x X|X[X|X|X|X|X|X|X X
RV 10 control FLEX | x | x X| X |X|X|X|X|[X|X X
RV 10 auto V X|X|X X[ X|X|X|X|X|X|X X
RV 10 auto V-C X | X X|X[X|X|X|X|X|X|X X
RV 10 auto FLEX X | X X[ X[X|X[X|X[X]|X X
RV10autoproV |x|x|Xx X | X[ X|X|X|X|X]|X X | X
RV 10 auto pro V-C| x| x XX | X[ X|X[X|X|X]|X X | X
RV 10 auto pro FLEX | x| x X|X|X|X[X|[X|X|X X | X

Wissenswertes

Destillation ist ein thermisches Trennverfahren fir flussige Stoff-
verbindungen auf Grundlage stoffspezifischer, druckabhangiger
Siedepunkte durch Verdampfen und anschlieffender Kondensati-
on.

Die Siedepunkttemperatur verringert sich mit sinkendem aufSerem
Druck, so dass in der Regel bei vermindertem Druck gearbeitet
wird. So kann das Heizbad bei konstanter Temperatur (z.B. 60 °C)
gehalten werden. Uber das Vakuum wird nun der Siedepunkt bei
einer Dampftemperatur von ca. 40 °C eingestellt. Das Kihlwasser
fur den Kondensationskuhler sollte nicht warmer als 20 °C sein
(60-40-20 Regel).

Zur Vakuumerzeugung sollte eine chemiefeste Membranpumpe
mit Vakuumcontroller eingesetzt werden, die durch Vorschalten
einer Woulff'schen Flasche und/oder eines Vakuumabscheiders
vor Lésemittelrlickstanden geschitzt wird. Das Arbeiten mit ei-
ner Wasserstrahlpumpe zur Vakuumerzeugung kann nur bedingt
empfohlen werden, da bei diesen Systemen eine Kontamination
der Umwelt durch Losemittel stattfinden kann.

Die Verdampferleistung wird durch Drehzahl, Temperatur, Kolben-
grofle und Systemdruck beeinflusst.

Die optimale Auslastung des Durchlaufkthlers liegt bei ca. 60%.
Dies entspricht einer Kondensation an ca. 2/3 der Kihlwendel.
Bei groRerer Auslastung besteht die Gefahr, dass nicht konden-
sierter Losemitteldampf abgesaugt wird.

Um dies zu verhindern, kénnnen Sie die Sicherheitsuberwachung
der Klhlerauslastung aktivieren. Flhren Sie hierzu mehrere Destil-
lationen durch und notieren Sie den Wert aus dem Menu ,, VER-
DAMPFER - Details = Max. Kuhlerleistung”. Berechnen Sie die
Kuhlerleistung nach folgender Formel:

Kuhlerleistungsgrenzwert = Max. Kihlerleistung * 1,3

Geben Sie diesen Wert im Menutpunkt , VERDAMPFER - Details >
Kuhlerleistungsgrenzwert” ein. Das Gerat beendet anschliefsend
bei Uberschreitung des Grenzwertes des Kiihlers die Messung und
gibt eine Fehlermeldung aus. Eine Veranderung der Konfiguration
des Kuhleraufbaues oder der Destillationskonfiguration erfordert
eventuell eine neue Anpassung der maximalen Kihlerauslastung.

Das Gerat ist mit einer Kolbenhub-Sicherheitsvorrichtung ausge-
stattet. Der Glasaufbau kann nach Stromausfall evakuiert sein,
und wird bei Wiedereinschalten bellftet. Bei Stromausfall wird der
Verdampferkolben durch eine integrierte Gasdruckfeder automa-
tisch aus dem Heizbad angehoben.

Die Sicherheitsanhebung muss vor dem
Betrieb taglich Uberprift werden. Siehe
hierzu Kapitel , Sicherheitshinweise - Si-
cherheitsanhebung”!
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Mit dem Rotationsverdampfer RV 10 control kdnnen neben allen
manuellen sowie halbautomatischen Verdampfungsoperationen
auch vollautomatische und mengengesteuerte Verdampfungs-
prozesse gefahren werden. Dazu ist das Gerat standardmafig mit
einem Vakuumcontroller, Kuhlwasserdifferenztemperaturmess-
fuhler und einem Kuhlwasserdurchflussmesser ausgestattet. Mit
dem integrierten Vakuumcontroller kann das Vakuum im 2-Punkt
wie auch im drehzahlgeregelten Pumpen-Betrieb geregelt wer-
den. Das Gerat ist fUr den Betrieb an einer Kiihlwasserversorgung
(z.B. Laborthermostat) ausgelegt, kann jedoch auch an der Was-
serleitung betrieben werden. Beachten Sie hierzu die Technischen
Daten hinsichtlich Kuhlwasserdruck, -temperaturkonstanz und
Durchfluss, wie auch landerspezifische Vorschriften.

Bei Betrieb an einer Wasserleitung empfehlen wir das Wasserdros-
selventil RV 10.5001!

Mit diesem Ventil kann der Kihlwasserdurchfluss eingestellt, so-
wie die Kuhlwasserzufuhr nach einer Destillation automatisch un-
terbrochen werden.

Mit dem Wasserfilter RV 10.5002 kdnnen Schmutzpartikel aus der
Wasserleitung vor der Ventiltechnik zurlickgehalten werden.

Zur Druckreduzierung empfehlen wir das Druckregelventil
RV 10.5003 direkt nach der Abnahmestelle in die Leitung zu set-
zen.

Automatisierte volumenabhangige Destillation: Die Appa-
ratur muss auf Betriebstemperatur gebracht werden. Dies errei-
chen Sie durch eine Probedestillation.

RV 10 auto: Der Rotationsverdampfer ist standardmafig mit ei-
ner drehzahlgeregelten Pumpe, internem Entliftungsventil und
einer Druckmesskammer ausgestattet.

RV 10 control (fiir Vakuum): Die externe zweipolige Vakuumre-
gelung ist auch fir die Anwendung verfligbar, fur die eine Haus-
vakuumanlage zur Verfigung steht. Es muss das Vakuumventil
RV 10.4002 verwendet werden.

Vakuum-Regelung

RV 10 control

Mittels Vakuumpumpe wird der Glassatz evakuiert. Die Vakuum-
pumpe lauft mit einer konstanten Drehzahl, die in der Regel auch
nicht einstellbar ist.

Bei Erreichen des Sollwertes wird die Saugleitung unterbrochen.
Bedingt durch die minimale zeitliche Differenz von dem Zeitpunkt
ab Detektion des Druckwertes, Sollwertabgleich zum Schalten
eines Vakuumventiles, sowie der Saugleistung des vakuumerzeu-
genden Systems, wird der eingestellte Sollwert leicht unterschrit-
ten. Steigt der Druck im System aufgrund naturlicher Leckage-Rate
wieder an, 6ffnet das Ventil die Saugleitung.

In der Regel kann die Schalthaufigkeit und Genauigkeit Uber die
Einstellung der Hysterese vorgenommen werden.

Bei angeschlossener Pumpensteuerung VC 2.4 wird zusatzlich die
Spannungsversorgung der Pumpe entsprechend aus- und einge-
schaltet. Dies reduziert die Gerauschbelastung und erhoht die Le-
bensdauer der Pumpmembranen und Motor.

Der Istwert schwankt in Grof3e der eingestellten Hysterese um den
Sollwert.

Mit der ,Zwei-Punkt-Regelung” ist keine exakte automatische Sie-
depunkterkennung maoglich.

Schematische Darstellung einer 2-Punkt Vakuumregelung

RV 10 auto

Die Ungenauigkeiten der 2-Punkt Regelung werden bei der Dreh-
zahl-Vakuum-Regelung vermieden.

Fur die Drehzahl-Vakuum-Regelung ist jedoch eine in der Drehzahl an-
steuerbare Vakuumpumpe erforderlich, das Vakuumventil RV 10.4002
wird nicht bendtigt und darf nicht angeschlossen werden! Schlie-
fsen Sie daflr die Vakuumpumpe (z.B. IKA Vacstar digital Pumpe)
an der rlickseitigen Schnittstelle an den Rotationsverdampfer an.
Bei dieser Regelungsart wird die Drehzahl der Pumpe, und damit
ihre Saugleistung reduziert je naher der gemessene Druckwert bei
dem Sollwert liegt.

Ist der Sollwert erreicht, lauft die Pumpe nur noch entsprechend
der Leckrate.

Leiseres Arbeiten und genauere Vakuumregelung sind moglich.
Die Drehzahl-Vakuum-Regelung wird am RV 10 automatisch ein-
gestellt, sobald eine geeignete Vakuumpumpe angeschlossen ist.
Mit dieser Regelungsart ist eine automatische Siedepunkterken-
nung moglich, d.h das System sucht und halt im automatischen
Modus den Siedepunkt des Losemittels.

Da im Gegensatz zur Volumenabhdngigen Destillation das Lo-
semittel bei der automatischen Siedepunktserkennung nicht be-
kannt sein muss, schlieflen sich diese unterschiedlichen Arbeits-
modi gegenseitig aus.

Schematische Darstellung einer Drehzahl-Vakuum-Regelung




Aufstellung

Antrieb RV 10 auto

Transportsicherung I6sen!

/\ VORSICHT

2 1

- Halten Sie den Lift mit der Hand auf der Hohenposition und
entfernen Sie die Randelschraube (1) auf der Geraterlckseite
durch Drehen gegen den Uhrzeigersinn.

« Der Lift fahrt nach Entfernen der Transsportsicherung langsam in
seine obere Endlage. Der Hub betragt ca. 140 mm.

- Schliellen Sie das mitgelieferte Stromkabel an die Anschluss-
buchse (2) an.

Einstellbarer Geratefuld
Hinweis: Es ist nur ein Sockelfuf3 verstellbar.

Befestigen der Halterung

Setzen Sie die Flasche ein und montieren Sie die mitgelieferten

Schlauchanschlusse an die Flasche

Stellen Sie den Antrieb auf einen Winkel von ca. 30°

« Losen Sie die Klemmvorrichtung zur Winkeleinstellung des Ro-

tationsantriebs auf der rechten Liftseite durch Drehen der Griff-
schraube gegen den Uhrzeigersinn (durch leichtes Dricken und
gleichzeitiges Drehen lasst sich die Griffschraube (1) weiter aus-
fahren).

« Stellen Sie den Antrieb auf einen Winkel von ca. 30°.

+ Sichern Sie anschliefend den Rotationsantrieb gegen Verdre-

hung durch Anziehen der Griffschraube im Uhrzeigersinn.



Heizbad

Beachten Sie die Betriebsanleitung des
Heizbades, Kapitel , Bedienung”!

/\ VORSICHT

» Stellen Sie das Heizbad auf die Stellflache des Rotationsantriebes
und schieben sie es in die linke Position

Hinweis: Der Datenaustausch zwischen Antriebseinheit und Heiz-
bad findet mittels einer Infrarot- Schnittstelle (1) statt. Beachten
Sie, dass die Kommunikation nur bei freier, nicht unterbrochener
Lichtstrecke gewahrleistet ist!

Glassatz

HINWEIS: Lesen Sie die Betriebsanleitung des Glassatzes fir den
sicheren Umgang mit Laborglas.
« Der Verriegelungsknopf dient zum Verriegeln oder Entriegeln
der Sicherung.
Wenn eine rote Markierung angezeigt wird, ist die Sicherung
entriegelt. Anderenfalls ist sie verriegelt.
Um die Sicherung zu verriegeln oder zu entriegeln, dricken Sie
den Verriegelungsknopf zum Anschlag.

« Entriegeln Sie die Arretierung, indem Sie sie entsprechend der
Markierung um 60° gegen den Uhrzeigersinn drehen. Die rote
Markierung muss sichtbar sein.

« FUhren Sie das Dampfdurchflihrungsrohr bis auf Anschlag ein.

« Verriegeln Sie anschlieBend diese Arretierung durch Drehen um
60° im Uhrzeigersinn.

+ Wenn Sie den Verriegelungsknopf zum Anschlag geschoben haben,
muss die rote Markierung verdeckt und nicht mehr sichtbar sein.

« Das Dampfdurchfihrungsrohr darf nicht herausgezogen werden
koénnen!

- Uberpriifen Sie die axiale Arretierung des
Dampfdurchflihrungsrohres.

« Halten Sie die rote Markierung verdeckt.

Kihlerdichtung einsetzen

« Setzen Sie die Kuhlerdichtung in die Kiihleraufnahme und mon-
tieren Sie nun den Glassatz entsprechend seiner Montageanlei-
tung an das Gerat




Erstinbetriebnahme

Dampfdurchflhrungsrohr einsetzen (1).

Dichtung einsetzen (2). Beachten Sie die Lage der Dichtung!
Uberwurfmutter (3b) Gber den Flansch des Kuhlers (3a) schie-
ben.

Ringfeder (3¢) ebenfalls Uber den Flansch des Kihlers (3a)
schieben.

Kuhlers (3a) auf die Dichtung (2) aufsetzen.

Die Uberwurfmutter (3b) von Hand auf das Flanschgewinde
aufschrauben. Die Maschine 20 Minuten lang bei 120 U/min
laufen lassen. Die Uberwurfmutter (3b) schlieRlich von Hand
neu anziehen.

Hinweis: Beachten Sie die Montageanleitung des Glassatzes.

Montage Kuhlersicherung des vertikalen Glassatzes

Montieren Sie die Kuhlersicherung gemafs der Abbildung.
Montieren Sie das Blech (1) mit der Randelschraube (2).
Stecken Sie den Stativstab (4) auf das Blech (1) und fixieren Sie
es mit der Mutter (3).

Bringen Sie den Gummischutz (5) an.

Befestigen Sie das Klettband (6) am Stativstab (4).

Sichern Sie den vertikalen Glassatz mit dem Klettband (6).

Bei ordnungsgemafs montiertem Kuihler und festgezogener
Uberwurfmutter zum Fixieren des Kiihlers am Rotationsantrieb,
wird kein Stativ benétigt.

Das Stativ dient lediglich zur Verdrehsicherung des Kuhlers.

Bei unsachgemafl montiertem Stativ
kénnen, verursacht durch starke Krafte
am Klettband, Spannungen im Glas
entstehen, die zu Beschadigungen des
Glaskuhlers fihren konnen.

/\ VORSICHT

Das Stativ wird nach der Montage des Kuhlers am Rotationsantrieb
befestigt. Beachten Sie, dass der Kihler parallel zum Liftgehduse
montiert ist.




Montage Glassatz
Hinweis: Beachten Sie die ,Zeichnungen flr die Montage des Glassatzes” auf Seite 230.

Pos. | Bezeichnung Menge
RV 10.1 RV 10.2 RV 10.3 RV 10.4 RV 10.5 RV 10.6
unbeschichtet unbeschichtet unbeschichtet unbeschichtet unbeschichtet unbeschichtet
RV 10.10 beschichtet | RV 10.20 beschichtet | RV 10.30 beschichtet | RV 10.40 beschichtet | RV 10.50 beschichtet | RV 10.60 beschichtet
1 | Auffangkolben 1 1 1 1 1 1
2 | Klemme, Edelstahl 1 1 1 1 1 1
4 | Absperrhahn 1 1 1 1 1 1
5 | Rohr 1 - 1 1 1 1
6 | Kihler 1 Vertikalkihler 1 Diagonalkiihler 1 Vertikal-Intensiv- | 1 Trockeneiskiihler 1 Vertikalkhler | 1 Vertikal-Intensiv-
kuhler kiihler
7 | Anschluss 1 Vakuumanschluss 1 Einleithiilse 1 Vakuumanschluss 1 Vakuumanschluss | 1 Vakuumanschluss
8 | Klemme, Kuststoff 1 1 1 - 1 1
10 | Verdampferkolben 1000 ml 1 1 1 1 1 1
11 | Kugelschliff-Klammer RV 05.10 1 1 1 1 1 1
12 | Schraubverbindung Kappe 4 4 4 2 4 4
13 | Schlauchanschluss 4 4 4 2 4 4
14 | Verteiler - - 1 - 1 1
15 | Verschlusskappe - - 1 -
16 | Kartusche - - - 1 -
17 |Ring, geschlitzt - - - 1 - -
18 | Scheibe 1 - 1 1 1 1
19 | O-Ring - - - 1 - -
20 | Stecker, Hochvakuum - - - - 1 1
Hinweis:

Das PTFE Rohr (5) mit der Scheibe (18) kann optinal bei den vertikalen Glassatzen montiert werden.

Es dient zur Beflllung des Verdampferkolbens bei Unterdruck im Glassatz.
Durch das Offnen des Absperrhahnes (4) kann Lésemittel Uber das PTFE Rohr in den Verdampferkolben eingesaugt werden.

Montage der Scheibe

Hinweis: Achten Sie auf die korrekte Lage der Scheibe.

Demontage Kiihler

« Verwenden Sie den mitgelieferten Ringschlussel zum Losen

festsitzender Uberwurfmuttern.

« Losen Sie die Uberwurfmutter durch Drehen gegen den Uhrzei-

gersinn.
« Losen Sie das Klettband.

Hinweis: Der Ringmaulschlissel dient nur zum Entfernen des
Kahlers, den Kihler bitte von Hand festziehen.

Tropfkante




Verschlauchung

(6) (7] (3) (9]
& <

RV 10.1_10 RV 10.2_20

RV 10.5001 Wasserventil RV 10.4002 Schlauchschelle  Schlauchschelle Silikonschlauch

(optional) Vakuummagnetventil fur Silikonschlauche  fur Vakuumschlauch — (Innendurchm. 5 mm)
Pos. 5,6 &7 Pos. 8 flr Wasser

Silikonschlauch (Innendurchm. 6 mm) Silikonschlauch (Innendurchm. 7 mm)  Vakuumschlauch erbindungsstﬂck
flr Wasser flr Wasser flr Wasserventil

o 7

RV 10.4_40 RV 10.5_50 RV 10.6_60

Hinweis: Beachten Sie die , Zeichnungen fir die Verbindung der Schlduche” auf Seite 232.

RV 10 Regeloperation RV 10-Steuerautomatik

+ Vakuumventil RV 10.4002 in die dafiir vorgesehene Halterung  + Fir den Vakuum-Normalbetrieb mit drehzahlgeregelter Vaku-
einsetzen und den Vakuumschlauch an das Ventil anschliefsen. umpumpe ist kein Zusatzventil erforderlich. SchlieSen Sie den
Vakuumeinlass der Pumpe direkt an RV 10-Pumpenschlauch-

Anschlussstutzen an.

« SchlieRen Sie das Pumpenreglerkabel an den RV 10-Regler an.

Anschluss RV 10.4002

Hinweis: Beim Anschlielsen

| = — . —— = des  Pumpenreglerkabels ist ? ?
| et L . ﬁ darauf zu achten, dass der :
out [ Schnappstecker innerhalb der
| | Kabelverbindung am Pumpen- |-
o regler in der Stopp-Stellung
4 eingesteckt wurde.

Anschluss RV 10 Temperaturmessfuhler (dT)

(dT) an. Achten Sie auf die Pfeilkennzeichnung.

« Schlief3en Sie den Temperaturmessfihler an der unteren Buchse

des  Temperatursensors st
darauf zu achten, dass der
Schnappstecker in der Tem-
peratursensorverbindung  am
Pumpenregler in der Stopp-
Stellung eingesteckt wurde.

Hinweis: Beim Anschliel3en ?

?




Wasser

+ SchlieBen Sie den Wasserzulauf an lhre \Wasserversorgung
an (mit optionalem Drosselventil Wasser RV 10.5001). Be-
achten Sie die technischen Daten zur Wasserversorgung.
Das Drosselventil Wasser RV 10.5001 ist nicht geeignet fir den
Betrieb am Kiihlaggregat, da der Durchfluss zu stark reduziert wird.

« SchlieRen Sie die Wasserschlauche am Glaskihler an (Kurzer
Schlauch (1) = Ablauf unten, langer Schlauch (2) = Zulauf oben)
und fixieren Sie die Schlauche.

+ Losen Sie die Schlauchverbindung mit dem im Lieferumfang ent-
haltenen Griff.

« Stecken Sie das Ventilanschlusskabel (RV 10.5001 oder RV
10.4002) in die vorgesehene Buchse. Schliel3en Sie die drehzahl-
geregelte Vakuumpumpe an. Damit wechselt der
RV 10 control automatisch in den Drehzahl-Vakuum-Regelbetrieb.

« SchliefRen Sie den mitgelieferten Wasserablassschlauch durch Ste-

cken des Nippels bis zum Anschlag in die Anschlussbuchse.
Hinweis: Achten Sie auf den korrekten Anschluss von Zu- und
Ablauf des Kihlers.
Werden die Wasserzulauf- bzw. Wasserablaufschlduche nicht
entsprechend der Beschreibung bzw. Abbildung montiert, sind
automatische Destillationen nicht durchfihrbar, da die Tempera-
turwerte fUr Zu- bzw. Ablauf falsch ermittelt werden.

Zulauf Kihler

5 — ;

WATER

[

< Ablauf Kihler

+ Verbinden Sie den LOAD-Anschluss mit der Woulff'schen Flasche,
sowie die Kondensatflasche und den Vakuumanschluss des Kih-
lers mit den im Lieferumfang enthaltenen Vakuumschlauchen. Be-
achten Sie, dass das Vakuum immer am hdchsten Anschlusspunkt
des Kuhlers angeschlossen wird.

Wasser aus

Wasser im
-




Inbetriebnahme

Arbeitsbildschirm im Auslieferzustand

Nach dem Einschalten des Gerates er-
scheint fur einige Sekunden der Startbild-
schirm. Es werden der Geratename und

Danach wird automatisch im Display der Arbeitsbildschirm einge-

blendet.

by p1

IKA

die Software-Versionen angezeigt.

AnschlieSend wird eine Information zum
Download des Firmware Update Tools
eingeblendet.

100

1013 1013
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Symbolerkldrung im Arbeitsbildschirm

Die angezeigten Symbole andern sich abhangig vom Zustand und
von den Einstellungen des RV 10 auto.

Lr1]

1013 1013

1w Sl

Symbol | Bezeichnung Beschreibung

% Bluetooth® Dieses Symbol bedeutet, dass der RV 10 Uber Bluetooth® mit einem PC oder Tablet kommuni-

N ziert. Das Symbol erlischt, wenn keine Bluetooth®-Kommunikation erfolgt.

..e,. USB Dieses Symbol bedeutet, dass der RV 10 Uber ein USB-Kabel kommuniziert. Das Symbol erlischt,
wenn kein USB Kabel zur Kommunikation mit der Station verwendet wird.

LIMIT | Grenzwert Dieses Symbol zeigt an, dass das Minimum oder Maximum eines festgelegten Wertes erreicht
wurde.

Temperatursensor Dieses Symbol erscheint wenn die Temperatur Anzeige im Display aktiv ist.

PC-Steuerung

Dieses Symbol bedeutet, dass das Gerat an einem Computer angeschlossen ist und vom Com-
puter aus gesteuert wird.

PR Programmsteuerung Dieses Symbol zeigt an, dass das betreffende von einem Programm gesteuert wird.

r Rotation Dieses Symbol zeigt den Dauerbetrieb und die Drehrichtung der Rotation an.

-/

88?‘ Trocknen Dieses Symbol zeigt an, dass der Trockenvorgang gewahlt wurde (nur im 100%-Modus).
Flussrate Dieses Symbol zeigt an, dass eine Flussigkeit (Wasser) durch das System fliel3t.

Angeschlossener Kuhler

Dieses Symbol zeigt an, dass ein Kihler angeschlossen ist und lauft.

Entllftung Dieses Symbol zeigt an, dass das Entliftungsventil offen ist. Wird dieses Symbol nicht ange-
zeigt, ist das Entliftungsventil geschlossen.
Vakuum Dieses Symbol zeigt an, dass der Druck im Inneren des RV 10-Systems niedriger als der atmo-
vac o ;
spharische Luftdruck ist.
£, Erfassung lauft Dieses Symbol wird wahrend des automatischen Evakuierungsbetrieb angezeigt.
(]
Sieden Dieses Symbol zeigt an, dass ein Siedepunkt gefunden wurde (nur im Automatikmodus).

E
b/




Meniistruktur

Werkseinstellung
— Verdampfer —— Modi  ———— Automatisch THeizbadmedium .......................................................... [ Wasser ~ ~ ~ T © |
Standardtemperatur.....................................................: 60 °C :
E MANUEIL s 1 1013 mbar 1
F PUMPE Q0. : 50% :
— Volumen LOSEMIEEL. ..o : Acetic acid :
ZIEl..coooce s 1100 ml 1
EFIZIONZ. et 1 80% |
JUSTIEIUNG s I- |
F— PrOgramMML...c s : :
L_100% —ELésemittel .................................................................. 1 Acetic acid 1
Trocknenlauf.........cooviiic : :
| Reinigung—— Starte nach... TS v : 30:00 :
— Dauer MMIMESS oo : 06:00 :
— PUTENGESCIWINGGRET Nt ... ' 20% !
L JETZE TRINIGEN. c.. e : :
| Grenzwerte —— Manuell TMinimum ..................................................................... 12 mbar !
MEXIMUM....oo s :1013 mbar :
L_Pumpe % TMinimum ..................................................................... 10% 1
MAXIMUM. ..o 1100% |
— Hysterese AULOMATISCR. ... v !
[l\/lanuell e W e :115 mbar :
7Llésungsmittelbib- __Add solvent : :
liothek Add solvent 1 1
Add solvent ——BezeichnUNG...............oooooooooooeoooeieee. I ]
Add solvent  —Formel................. : :
Add solvent  — Heizbadtemperatur.... E |
— Rotationsgeschw....... 1 |
—Siedepunkt............ 1 1
= EffiZIENZ. oo |
= Warmekapazitat...........ocooveevvieriveeeea : - :
T Entalpy...oooene .
[ Dichte.... . 1
I FAKEOT. s = |
1
— Acetic acid :
Acetone 1
Acetonitrile  —T—BeZeIChNUNG........cocoiiiiiiicc 1- 1
—Formel.......cccovovnin 1- 1
X lene — Heizbadtemperatur... 1- 1
y — Rotationsgeschw...... - :
= SIedePUNKL. ... - |
F—EffIZIONZ. oo |- |
— Wadrmekapazitat... 1 1
T Entalpy..ccoieenn § - |
I Dichte.... I ]
LA = |
1 1
| Rechner BEZOICANUNG ... 1 Acetic acid 1
1 1
DAMPFATUCK ..o 140 °C 1
1 1
HEIZDAAtEMPEIATUI.......oo e :60 °C :
DIUCK. e :46 mbar :
I 1
| Aktionen nach der Destil- Heizen Stoppen - |
lation ROTAION STOPPEN......vvvvveeeeoeeeeereeees e 1% |
Lift hochfahren: v :
Wasserventil SCEBEN..........o.vveevvecerieecees e v |
Beltiftungsventil 6ffNen..........covevviieieceeiecee e : v :
| | Reinigung |- |




Werkseinstellung

L Weitere

X Durchflussregelung
Einstellungen

[}
HeizDadMediUM........vrvieieiccee e 1 Wasser
KGhlerleistungSgrenze...........ovucveiririierieesiee s :900 W
MaX. KURIETEISTUNG. ..o 10w

f‘ ’Rotation Intervallmodus Intervall Cew WeTt. ..o 00:10

t L Cw
Aktivieren

Grenzwerte Minimum

. 1
MaAXIMUM ..o

Timerfunktion Zeit RIS v 100:00:00

Signalton nach ABIAUT...........c.ooiiiiiicc -

AKEIVIEIEN. ... |-

AANZRIGR. ... 1-

Display TIMIT. .ottt %

DUTCRTIUSS. ..o ee e e e s s e s s e e et eese e e ee e eereee e v
L A 7

KURIRIIISTUNG. ... v

— Programme ——program 1-10 ———Wahlen

- Bearb. Bearb. DRUCK.. oo -
Rotation (Drehzahl)........... -

hRmmMIss..cvccne, =
EINfUGEN. ..o -

LOSChEN.....ooeveeeeeeeeee e, -
e LOSCNEN. ... -

— Letzte Messung  ————Speichern als

L Bearb. Bearh. +— DrUCK.....o.oveeeeeeeeeeeeeeeeee, E
ERotatlon (Drehzahl).......c........ :
hRIMMESS. o, 1-

Binflgen. ..o -

LOSCREN. ..., -

Sicherheit Passwort WVETE ettt 10

Fortfahren nach Stromausfall —|:Aktivieren
Zeit




Werkseinstellung

Service ——Ventile BelUftungsventil...........co.oovveeveereereeceeceeceeeen I-

Vakuumventil........ocoooovovieiieeeeeee e -

WaSSEIVENTIl........veeeeeeeeeee e I-

- Einstellungen ——Languages ———— English.................ooooooiioiiiioooeeeeeeeeeee tv
F—DOULSCNL ... I-

|__Einheiten

L_Menge

| Display Hintergrund

Helligkeit ———— Wert......c..coooiiiiicc, ,100%
Firmware update info..........cooviviiiine =

L_Ton Lautstarke

1
Tastenton 1-

—Werkseinstellungen MENUWETTE. ... | -

I Kommunikation

—GeIGIENAME. ..o RV 10 auto

FBIUETOOTN. ....oo v

L—Labworldsoft 5 Protocol.........ccoovrieiiiinrniieieeses %

L_Information —— Firmware update info.........ccccovrrvinrinnrnieecs 1-

— DISPIAYVrSION. ... 1-
—LOGIKVETSION......voeieiiiiii s 1-

= DIUCK MAX.tviieiiice e 11100 mbar
= DIUCK MIN. e : 1 mbar
F—PUMPE % MAX.... e : 100%
F—PUMPE % MiN...oiii e :0%
—ROTALION MAX.....vveoseeeeeeeeeeeeee e :300 rpm

F—ROLALION Moo :5 rpm
0 Stunden

)
e e e e e === a

——BetrieDSStUNEN........ovvv e

— Sie kdnnen die Menupunkte durch Drehen des Drehknopfes andern und durch Driicken bestatigen.




Menii (Details)

1. Verdampfer

VERDAMSETER

Automatisch: In diesem Modus erkennt das System die tatsachli-
che Verdampfung durch Uberpriifen der Temperaturdifferenz zwi-
schen Wassereinlauf und -ablauf. Die Standardeinstellung fir die
mittlere Temperatur betragt 60 °C, diese ist manuell einzustellen.
Ist die erwartete Verdampfungstemperatur héher als 90 °Cist, soll-
ten Sie das Medium von Wasser auf Ol dndern und ein Hochtem-
peraturmedium wie z. B. Silikondl verwenden. In diesem Modus
wird die Messung automatisch gestartet, wenn die Badheizung
die festgelegte Temperatur erreicht. Die Temperaturdifferenz muss
unter einem Grenzwert liegen, die Wasserdurchflussmenge muss
zwischen 30-100 I/h liegen und der Lift fahrt automatisch herunter.
Sie kénnen die Geschwindigkeit manuell andern.

Manuell: In diesem Modus kénnen alle Werte manuell eingestellt
werden. Nach dem Starten der Messung wird das System solange
evakuiert, bis es den festgelegten Druckwert erreicht hat. Der Lift
muss manuell bewegt werden.

Pumpe %: In diesem Modus kann die Pumpe langfristig betrieben
werden, es ist ein Wert zwischen 100 % und 1 % der moglichen
Pumpendrehzahl festzulegen.

Volumen: Dieser Modus dient zum Destillieren einer bestimmten
Menge des verwendeten Losemittels. Auf der Grundlage der ge-
messenen Werte Kuhlwasserdurchfluss und Kuhlwassertempera-
turdifferenz wird flr jeden Zeitschritt der Destillation Uber eine
Warmebilanz die Destillatmenge errechnet. Die Destillation wird
beendet, wenn die vorgegebene Destillatmenge erreicht ist.
Losemittel: Wahlen Sie das zu destillierende Losemittel aus.

Ziel: Geben Sie die abzudestillierende Menge ein.

Effizienz: Fir die Bilanzierung ist die Eingabe einer exakten thermi-
schen Effizienz notwendig.

Justierung: Die Effizienz ist von der Gesamtheit der Destillations-
bedingungen abhangig und zunachst ein Schatzwert. Deshalb
dient der erste Destillationslauf zur Justierung. Dabei wird die Ef-
fizienz, nach der Messung, in Abhangigkeit des Zielvolumens und
des destillierten Volumens berechnet.

Programm: Dieser Eintrag ist eine Verknlipfung zum Programm-
Mend.

100 %:

Losemittel: Die Destillation wird beendet, wenn die gemessene
Kihlwassertemperaturdifferenz einen Schwellwert unterschreitet
d.h. sobald ein Lésemittel vollstandig abdestilliert ist.
Trocknenlauf: Wenn diese Option aktiviert ist, erfolgt keine Uber-
wachung der Kuhlwassertemperaturdifferenz z.B. fur Trocknungs-
prozesse pulverférmiger Medien.

Reinigung

Fempasganiwindgas 19 %

| Bign

VERDAMSTER

Starte nach...: Stellen Sie die Mindestzeit ein, die eine Messung
laufen soll, bevor die Reinigung nach der Messung aktiviert wird.
Der Reinigungsvorgang beginnt, wenn die Messung mindestens
die eingestellte Zeit lang gelaufen ist.
Dauer: Einstellen der Dauer des Reinigungsvorgangs.
Pumpengeschwindigkeit: Die eingestellte Pumpendrehzahl im
Reinigungsmenl dient zum Einstellen der Drehzahl der Pumpe
wahrend des Reinigungsvorgangs.

Eine hohere Drehzahl verursacht ein
A HINWEIS | teilvakuum im Laborbehalter, wenn
das System geschlossen ist.
Eine Reinigung mit héheren Pumpen-
drehzahlen verkurzt die Lebensdauer
der Pumpenmembran.
Jetzt reinigen: Beginnt den Reinigungsvorgang manuell.

Grenzwerte

VERDAMSTER

Manuell: Diese Option ermdglicht die Einstellung des zuldssigen
Vakuumbereiches.

Pumpe %: Diese Option ermdéglicht die Einstellung des zulassigen
Pumpengeschwindigkeitsbereiches.

Hysterese

VERDAMSTER

Der (Vakuum-) Hysteresewert beschreibt
die Druckdifferenz zwischen Zu- bzw.
Wegschalten des Vakuumventils. Ein zu
niedriger Hysteresewert kann sich negativ
auf die Vakuumpumpe und das Vakuum-
ventil auswirken. Die Hysteresefunktion
wird nur fur Vakuumpumpen innerhalb von Gebauden oder unre-
gelbare Vakuumpumpen verwendet.

Automatisch: Hysterese ist immer 10 % vom Istdruck.

Manuell: Manuelle Wertvorgabe der Hysterese.

Losungsmittelbibliothek

.
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Hier kann man das zu destillierende Lose-
mittel und seine Parameter (Bezeichnung,
Formel, Heizbadtemperatur, Rotationsge-
schw., Siedepunkt, Effizienz, Warmeka-
pazitat, Entalpy, Dichte und i-Faktor) aus
der Bibliothek auswahlen. Die Temperatur,
die effizienz und die Rotationsdrehzahl des Verdampferbads kann
eingestellt werden.

Der Losemittelliste kdnnen bis zu finf neue benutzerspezifische
Losemittel hinzugefligt werden. Die benutzerspezifischen Lose-
mittel werden orange angezeigt und befinden sich oben in der
Losemittelbibliothek.

Bezeichnung und Formel: Mit der Bezeichnung und der Formel
kann das Losemittel identifiziert werden.

Rechner

Diese Funktion hilft bei der Berechnung des Siedepunktes (Dampf-
temperatur) eines Losungsmittels, Heizbadtemperatur und Drucks.
Wenn einer dieser drei Werte vorgegeben wird, werden die ande-
ren beiden Werte automatisch berechnet.

2. Rotation

Aktionen nach der Destillation

Es kdnnen Mafnahmen definiert werden, die nach dem Beenden
der Messung (manuell oder automatisch) ausgefihrt werden.

Weitere Einstellungen
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Durchflussregelung: Diese Einstellung kann im manuellen Mo-
dus deaktiviert werden, wenn statt eines Kuhlers Trockeneis ver-
wendet wird.

Heizbadmedium: Wahlen Sie Wasser oder Ol als Medium fur das
Heizbad. Wenn Wasser das Medium ist, wahlen Sie bitte Wasser;
die Temperatur liegt dann im Bereich von 20 °C bis 90 °C. Wenn
Ol das Medium ist, wahlen Sie Ol, die Temperatur liegt dann im
Bereich von 20 °C bis 180 °C.

Kuhlerleistungsgrenze: Diese Einstellung dient zum Begrenzen
der Kiihlerleistung. Ubersteigt die tatsachliche Kiihlleistung den
KUhlerleistungsgrenzwert, wird eine Warnung ausgegeben, und
die Messung wird beendet.

Max. Kuhlerleistung: Dieser Wert zeigt die maximale Kihlerleis-
tung einer Messung. Dieser Wert dient zur Informationen und
kann nicht verandert werden.
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3. Timer

Intervallmodus

Die Rotation kann intermittierend mit wechselnder Drehrichtung
ausgefuhrt werden.

Intervall: Das Intervall legt fest, wie lange die Rotation in einer
Drehrichtung erfolgen soll.

Aktivieren: Diese Option aktiviert den Intervallmodus fur die Ro-
tation.

Grenzwerte

Mit dem MenU ,Grenzwerte” kann der Benutzer den gewunsch-
ten maximalen und minimalen Grenzwert fur die Rotation einstel-
len.

Timerfunktion

Zeit: Mit dieser Einstellung kann der Benutzer im manuellen Mo-
dus die tatsachliche Zeit fur den Messvorgang einstellen. Fir den
Timer kann aber auch eine Vorgabe der Sollzeit eingestellt wer-
den. Mit dieser Einstellung kann der Benutzer die Messaufgabe
flr eine Standardzeit starten. Das Gerat stoppt nach Ablauf der
eingestellten Sollzeit automatisch und im Display erscheint die ein-
gestellte Zeit die fur den Messvorgang bendtigt wurde.

Hinweis: Der Benutzer kann den Messvorgang vor Ablauf der
eingestellten Zeit stoppen. In diesem Fall wird die Rickwartszah-
lung des Timers unterbrochen.

Signalton nach Ablauf: Dieser MenUpunkt erlaubt dem Benut-
zer einen Signalton an-/auszustellen der ertont wenn der Timer
00:00:00 erreicht. Ein Hakchen zeigt an, dass die Option aktiv ist.
Aktivieren: Mit diesem MenUpunkt kann die Timerfunktion akti-
viert oder deaktiviert werden. Ein Hakchen zeigt an, dass die Op-
tion aktiv ist.

Anzeige
Im Mend , Timer” kann der Benutzer festlegen, dass der Timer im

Display/Arbeitsbildschirm angezeigt wird. Ein Hakchen bedeutet,
dass die Option aktiviert ist.




4. Display

In diesem Menu kann der Benutzer festlegen, welche Informa-
tionen (Timer, Durchfluss, AT und/oder Kihlerleistung) auf dem
Hauptbildschirm erscheinen sollen.

Program 1 —10
Im Menu ,Programme” kénnen 10 benutzerdefinierte Druck-Drehzahl-

Profile erstellt werden. Zusatzlich kann der Benutzer festlegen, ob der
Intervallbetrieb in den Programmen aktiviert ist oder nicht.

Ist der Intervallbetrieb aktiviert, werden die fur den , Intervallmo-
dus” eingestellten Werte flr Betriebszeit/Stoppzeit Ubernommen.
Hinweis: Falls der Benutzer den Intervallbetrieb in einem Seg-
ment eines Programms aktivieren muss, sollte er die ,Ccw/cw
time"” (Zeit gegen/im den Uhrzeigersinn) in der Menuoption ,In-
tervall” einstellen und gleichzeitig die Funktion , Ccw/cw” (gegen/
im Uhrzeigersinn) in der MenUoption , Intervallmodus” aktivieren
(siehe Abschnitt ,Rotation”).

Wahlen: Wahlen Sie das Programm aus.

Bearb.: Zum Bearbeiten der gewahlten Programmparameter.

Mit dem Start-Stopp-Knopf auf ,bearb.” dricken, um mit der Be-
arbeitung der ausgewahlten Programmparameter zu beginnen.
Der Benutzer kann ein ausgewahltes Segment im Programm bear-
beiten, 16schen, einfligen oder speichern. Wenn der Benutzer die
Programmpzeit flr mindestens ein Segment bearbeitet, erscheint
ein Hakchen () fur das betreffende Programm.

Léschen: Zum Léschen des gewahlten Programmes.

Wenn ein ausgewahltes Programm durch Drlicken mit dem Start-Stopp-
Knopf auf die Menuoption ,l6schen” geléscht wird, werden alle Pro-
grammparameter geleert. Das Hakchen (y) verschwindet.

Beispiel zur Programmbearbeitung

Letzte Messung
Speichern als: Speichern des Destillationsverlaufs als Programm.

Bearb.: Zum Bearbeiten der gewahlten Programmparameter.

Mit dem Start-Stopp-Knopf auf ,bearb.” driicken, um mit der Be-
arbeitung der ausgewahlten Programmparameter zu beginnen.
Der Benutzer kann ein ausgewahltes Segment im Programm bear-
beiten, |6schen, einfligen oder speichern.

Wenn der Benutzer die Programmzeit flr mindestens ein Seg-
ment bearbeitet, erscheint ein Hakchen (/) fur das betreffende
Programm.

Loschen: Zum Léschen des gewahlten Programms.

Wenn ein ausgewahltes Programm durch Driicken mit dem Start-
Stopp-Knopf auf die MenUoption ,16schen” geldscht wird, wer-
den alle Programmparameter geleert. Das Hakchen (/) verschwin-
det.

Details zur Programmbearbeitung

Wahrend ein Programm bearbeitet wird, erscheint folgender Bild-
schirm.

In diesem Programm kann der Benutzer
bis zu 10 Segmente definieren. Das je-
weils ausgewahlte Segment wird hervor-
gehoben. Der Benutzer kann dann ein
Segment in diesem Programm bearb.,
einfligen oder l6schen. Wird nach dem
Bearbeiten die Zurlick-Taste “Back” gedrlckt, wird das Programm
automatisch gespeichert.

Bearb.: Wenn der Hintergrund eines markierten Wertes gelb er-
scheint, kann der Benutzer den Druck, die Drehzahl oder die Zeit
andern.

Einfligen: Mit der Einflgen-Option wird ein neues Segment unter
dem ausgewahlten Segment eingeflgt.

Loschen: Beim Ldschen eines hervorgehobenen Segments wer-
den die Einstellungsfelder geleert. Der Anzeigeabschnitt springt
zum nachsten Segment.

-
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Drehzahl bear-
beiten

Passwort
Es ist moglich, ein Passwort festzulegen, um das Andern von Ein-
stellungen im Hauptmen( zu verhindern. Zum Deaktivieren des

7. Service

Passworts ist es auf 0 0 0 zu setzen.

Fortfahren nach Stromausfall

Wenn diese Option aktiviert ist, wird die Messung nach einer
Stromunterbrechung fortgefiihrt. Diese Option ist nur im Auto-
matischen, 100 % oder Volumenmodus wahlbar.

Aktivieren: Ein Hakchen zeigt an, ob die Option aktiv ist.

Zeit: Die Messung wird fortgefuhrt, wenn die Stromversorgung
innerhalb der angegebenen Zeit zurlickkehrt.

Im Servicefall verwenden Sie das ServicemenU zur Funktionspri-
fung flr das direkte Aktivieren/Deaktivieren der im Lieferumfang
enthaltenen oder optionalen Ventile und der Pumpe.

Ventile

8. Einstellungen

In diesem Meni kdnnen die angeschlossenen Ventile einzeln ge-
offnet oder geschlossen werden.

Pumpe
Der Benutzer kann die Pumpe ohne tatsachliches Destillieren ma-
nuell starten oder stoppen.

Temperatureinstellung

Der Benutzer kann die unterschiedliche Temperatur auf null set-
zen, wenn keine Dampfverflissigung auftritt. Die richtige Tempe-
ratureinstellung hilft im automatischen Destillationsmodus beim
Starten und Stoppen der Destillation.

Ry
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Languages
Mit der Option ,Languages” kann der Anwender die gewlinschte

Sprache auswahlen.

Einheiten

Mit der Option ,Einheiten” kann der Anwender die gewlinschte
Maf3einheit zum Anzeigen des Druckes und des Volumen auswah-
len.

Display

Mit der Option "Display” kann der Benutzer die Hintergrundfarbe
und Helligkeit des Arbeitsbildschirm andern und uber ,Firmware
Update Info” Informationen zur Firmware-Aktualisierung anzeigen.

Ton
In der Option ,Ton" kann der Benutzer die Lautstarke einstellen
oder den Tastenton aktivieren bzw. deaktivieren.

Werkseinstellungen
Diese Einstellung erlaubt es dem Benutzer die Menuwerte, Pro-

gramme, Losungsmittelbibliothek oder das ganze System auf die
Werkseinstellungen des Lieferzustandes zurlickzusetzen.




Kommunikation

Geratename: Geratename dient zum Identifizieren eines Gerats.
Bluetooth: In der Option ,Bluetooth” kann der Benutzer die
Bluetooth”-Funktion aktivieren bzw. deaktivieren.

Labworldsoft 5 protocol: Um den RV 10 auto in Labworldsoft 5

Einstellen des unteren Endanschlages

verwenden zu kédnnen, muss diese Option aktiviert werden.

Information
In der Option , Information” erhalt der Benutzer einen Uberblick
Uber die wichtigsten Systemeinstellungen des Gerats.

In Abhangigkeit von Kolbengrofie, Ein-
& VORSICHT | stellwinkel des Rotationsantriebes sowie
Heizbad- und Liftposition kann der Ver-
dampferkolben am Heizbad aufstehen.
Glasbruchgefahr!
/\ VORSICHT J

Begrenzen Sie mit dem variablen Endanschlag die untere Liftposition.

Im manuellen Modus ist eine beliebige Positionierung des Liftes

mittels der Tasten , «“ und , v " maoglich. Es erfolgt keine auto-

matische Abschaltung bei Kollision.

« Drucken Sie die Taste , v “ bis der Lift die gewUlnschte Position
erreicht.

Hinweis: Der Verdampferkolben sollte zu 2/3 im Heizbad ein-

tauchen.

« Zur Verstellung des Anschlagelementes (1) drlicken Sie den zen-
tralen Knopf (2) an der Liftvorderseite

« Schieben Sie den Anschlag (1) in die gewlnschte Position

« Drucken Sie die Taste , « " bis der Lift den oberen Endanschlag
erreicht.

Hinweis: Der Weg ist von 0 — 6 cm begrenzt.

Befiillen des Verdampferkolbens

Uberpriifen Sie die Funktion der Endabschaltung:

«+ Fahren Sie den Lift durch dauerhaftes Drlcken der Taste , v "
nach unten.

« Der Antrieb stellt bei Erreichen der eingestellten unteren Endla-
ge automatisch ab.

 Fahren Sie den Antrieb wieder in die obere Position.

Zur Aktivierung der Lift Sicherheitsanhebung nach langerem Still-

stand, fahren Sie den Lift vor Destillationsbeginn mehrmals moto-

risch in die unterste bzw. oberste Endlage. (siehe Kapitel Sicher-

heitshinweise - Sicherheitsanhebung)!

q

Manuelle Befiillung: Sie kdnnen vor Anlegen des Vakuums den

Verdampferkolben manuell beflllen. Der Verdampferkolben darf

nicht Uber die Halfte seines Volumens hinaus gefullt werden.

Automatisches Befiillen: Vor Beflillen des Verdampferkolbens

wird mittels Vakuumsteuerung die Glasapparatur auf Soll-Druck

geregelt.

« Beflllen Sie nun Uber die Nachspeiseleitung den Verdampfer-
kolbens.

« Aufgrund des vorhandenen Unterdrucks wird das Losemittel in
den Verdampferkolben gesaugt. Dadurch kénnen Sie die Lose-
mittelverluste durch Absaugen so gering wie moglich halten.

Maximal ~ zuldssige Zuladung (Ver-
dampferkolben und Inhalt) betrdgt 3

kg.

/\ VORSICHT

Aufstellung Heizbad

Beachten Sie auch die Betriebsanlei-

A VORSICHT tung des Heizbades IKA HB!

« Fahren Sie den Lift in die untere Position und Uberprifen Sie
die Heizbadposition zur Lage des Verdampferkolbens. Bei Ver-
wendung von grofseren Verdampferkolben (2 bzw. 3 Liter) bzw.
je nach eingestelltem Winkel des Rotationsantriebs kdnnen Sie
das Heizbad um 50 mm nach rechts verschieben.

BefUllen Sie das Heizbad mit dem Temperiermedium bis der Ver-
dampferkolben zu 2/3 seines Volumens mit Temperiermedium
umgeben ist.

Schalten Sie den Rotationsantrieb ein und erhdhen Sie die Dreh-
zahl langsam.

Hinweis: \VVermeiden Sie Wellenbildung.

« Schalten Sie das Heizbad am Hauptschalter ein.

Hinweis: \ermeiden Sie Spannungen am Glas durch unterschied-
liche Verdampferkolben- und Heizbadtemperatur beim Absenken
des Verdampferkolbens in das Heizbad!

Hinweis: Verwenden Sie anderes Zubehor als das originale Zu-
behoér von IKA, ist der Verschiebeweg des Heizbades von 50 mm
eventuell nicht mehr ausreichend, insbesondere beim Einsatz von
3 | - Verdampferkolben und Schaumbremse.

Verwenden Sie die IKA Anbauplatte RV 10.3000, um den Ver-
schiebeweg des Heizbades um 150 mm zu erweitern.



Schnittstellen und Ausgange

Das Gerat kann im Modus ,Remote” Uber RS 232 oder USB-Schnitt-
stelle mit der Laborsoftware labworldsoft® betrieben werden.

Die Schnittstelle RS 232 auf der Geraterlickseite, ausgerUstet mit
einem 9-poligen SUB-D-Buchse, kann mit einem PC verbunden
werden. Die Pins sind mit seriellen Signalen belegt. Die USB-
Schnittstelle befindet sich an der linken Displayseite der Antriebs-
einheit und kann mit dem im Lieferumfang enthaltenen USB-Ka-
bel mit einem PC verbunden werden.

Hinweis: Beachten Sie hierzu die Systemvoraussetzungen sowie
die Betriebsanleitung und Hilfestellungen der Software.

USB Schnittstelle

Der Universal Serial Bus (USB) ist ein serielles Bussystem zur Ver-
bindung des Gerates mit dem PC. Mit USB ausgestattete Gera-
te kénnen im laufenden Betrieb miteinander verbunden werden
(hotplugging). Angeschlossene Gerate und deren Eigenschaften
werden automatisch erkannt. Die USB-Schnittstelle dient in Ver-
bindung mit labworldsoft® zum ,Remote”-Betrieb und kann auch
zum Firmware Update benutzt werden.

USB Gerate-Treiber:

Laden Sie zuerst den aktuellen Treiber fir IKA-Gerdte mit USB
Schnittstelle unter http.//www.ika.com/ika/lws/download/usb-
driver.zip. und installieren Sie den Treiber, indem Sie die Setup Da-
tei ausflhren. Anschlieend verbinden Sie das IKA-Gerat durch
das USB-Datenkabel mit dem PC. Die Datenkommunikation er-
folgt Uber einen virtuellen COMPort. Konfiguration, Befehlsyn-
tax und Befehle des virtuellen COMPorts sind wie unter RS 232
Schnittstelle beschrieben.

Serielle Schnittstelle RS 232

Konfiguration:

- Die Funktion der Schnittstellen-Leitungen zwischen Gerat und
Automatisierungssystem sind eine Auswahl aus den in der EIA-
Norm RS 232, entsprechend DIN 66020 Teil 1 spezifizierten Sig-
nale.

- Fur die elektrischen Eigenschaften der Schnittstellen- Leitungen
und die Zuordnung der Signalzustande gilt die Norm RS 232,
entsprechend DIN 66259 Teil 1.

- Ubertragungsverfahren: Asynchrone ZeichenUbertragung im
Start-Stop Betrieb.

- Ubertragungsart: Voll Duplex.

- Zeichenformat: Zeichendarstellung gemafs Datenformat in DIN
66 022 fir Start-Stop Betrieb. 1 Startbit; 7 Zeiche bits; 1Paritats-
bit (gerade = Even); 1 Stopbit.

- Ubertragungsgeschwindigkeit: 9600 Bit/s.

- Datenflusssteuerung: none

- Zugriffsverfahren: Eine DatenUbertragung vom Gerat zum Rech-
ner erfolgt nur auf Anforderung des Rechners.

Befehlssyntax und Format:

Flr den Befehlssatz gilt folgendes:

- Die Befehle werden generell vom Rechner (Master) an das Gerat
(Slave) geschickt.

- Das Gerat sendet ausschliefSlich auf Anfrage des Rechners. Auch
Fehlermeldungen kénnen nicht spontan vom Gerdat an den Rech-
ner (Automatisierungssystem) gesendet werden.

- Die Befehle werden in GroSbuchstaben Ubertragen.

- Befehle und Parameter sowie aufeinanderfolgende Parameter wer-
den durch wenigstens ein Leerzeichen getrennt (Code: hex 0x20).

- Jeder einzelne Befehl (incl. Parameter und Daten) und jede Ant-
wort werden mit Blank CR LF abgeschlossen (Code: hex 0x0d hex
0x0A) und haben eine maximale Lange von 128 Zeichen.

- Das Dezimaltrennzeichen in einer Flieskommazahl ist der Punkt
(Code: hex 0x2E).

Die vorhergehenden Ausflihrungen entsprechen weitestgehend den

Empfehlungen des NAMUR-Arbeitskreises (NAMUR-Empfehlungen

zur Ausflihrung von elektrischen Steckverbindungen fir die analoge

und digitale SignalUbertragung an Labor-MSR-Einzelgeraten. Rev.1.1).

Die NAMUR-Befehle und die zusatzlichen IKA- spezifischen Be-

fehle dienen nur als Low Level Befehle zur Kommunikation zwi-

schen Gerat und PC. Mit einem geeigneten Terminal bzw. Kom-
munikationsprogramm kénnen diese Befehle direkt an das Gerat

Ubertragen werden. Labworldsoft ist ein komfortables IKA-Soft-

ware Paket unter MS Windows zur Steuerung des Gerates und zur

Erfassung der Geratedaten, das auch grafische Eingaben von z.B.

Drehzahlrampen erlaubt.

Nachfolgend sehen Sie eine Ubersicht der von den IKA Control-

Geraten verstandenen (NAMUR)-Befehlen.

Verwendete Abkurzungen:

m= Nummerierungsparameter (Integerzahl)

X = 2 Temperaturheizbad

X = 3 Sicherheitstemperatur-Heizbad

X = 4 Drehzahl

X = 60 Intervallzeit (1 - 5999 Sekunden, 1 <= m >=5999)

X = 61 Timer (1 - 1440 Minuten, 1 <= m >=1440)

X = 62 Liftposition oben (OUT_SP_62 1-> drive lift up)

X = 63 Liftposition unten (OUT_SP_62 1-> drive lift down)
= 66 Druck Vakuumkontroller

X = 70 Hysterese Vakuumkontroller

X = 74 Temperiermedium Heizbad (OUT_SP_74 0=0),

OUT_SP_74 1=Wasser)

NAMUR-Befehle | Funktion

IN_NAME Bezeichnung anfordern

IN_PV_X Tatsachlichen Wert lesen

X=4

IN_SOFTWARE | Software-ID-Nummer, Datum und Version
anfordern

IN_SP_X Sollwerteingang lesen

X=4

OUT_SP_Xm Sollwert auf m einstellen

X=1,60,61,62

RESET Auf Normalbetrieb umschalten

START_X Geratefunktion (Fernsteuerung) einschalten

X =4,60,61,62

STATUS Statusausgang
0: Manueller Betrieb ohne Unterbrechung
1: Beginn Automatikbetrieb (ohne Unter-
brechung)
FEHLER z (z-Fehlernummer siehe Tabelle)

STOP_X Geratefunktion ausschalten. Die mit OUT_

X=1,60, 61, 62 | SP_X eingestellte Variable bleibt.




PC 1.1 Kabel
Erforderlich zur Verbindung der 9-poligen Buchse mit einem PC.

1 )

T3 310
i o4
anos, saND
60 o

10 o1
R0 2 2R0
ATS7 7RTS
ciss scts

H

USB 2.0 Kabel
Erforderlich zur Verbindung des USB-Schnittstelle mit einem PC.
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Wartung und Reinigung

Das Geréat arbeitet wartungsfrei. Es unterliegt lediglich der natrli-
chen Alterung der Bauteile und deren statistischer Ausfallrate.
Die Dichtung am Glaskuhler sollte in regelmafSigen Abstanden
kontrolliert und gegebenenfalls ausgetauscht werden.

Reinigung

« Zum Reinigen den Netzstecker ziehen.

- Reinigen Sie IKA-Gerate nur mit von IKA freigegebenen Reini-
gungsmittel.
Diese sind: (tensidhaltiges) Wasser und Isopropanol

- Tragen Sie zum Reinigen des Gerates Schutzhandschuhe.

« Elektrische Gerate dirfen zu Reinigungszwecken nicht in das
Reinigungsmittel gelegt werden.

« Beim Reinigen darf keine Feuchtigkeit in das Gerat dringen.

« Falls andere als die empfohlenen Reinigungs- oder Dekontami-
nationsmethoden angewendet werden, fragen Sie bitte bei IKA
nach.

Ersatzteilbestellung
Bei Ersatzteilbestellungen geben Sie bitte Folgendes an:

- Geratetyp,

- Seriennummer, siehe Typenschild des Produkts,

- Positionsnummer und Bezeichnung des Ersatzteiles, siehe
www.ika.com,

- Softwareversion.

Reparaturfall
Bitte senden Sie nur Gerdte zur Reparatur ein, die gereinigt

und frei von gesundheitsgefdhrdenden Stoffen sind.

Fordern Sie hierzu das Formular ,,Unbedenklichkeitserklarung”
bei IKA an oder verwenden Sie den download Ausdruck des For-
mulares auf der IKA Website www.ika.com.

Senden Sie im Reparaturfall das Gerat in der Originalverpackung zu-
rick. Lagerverpackungen sind fiir den Ruckversand nicht ausreichend.
Verwenden Sie zusatzlich eine geeignete Transportverpackung.
Hinweis: FUr Glassatze kontaktieren Sie bitte lhren lokalen
Handler; schicken Sie Glassatze nicht an unser Werk.

Sicherheitsanhebung

Die Sicherheitsanhebung muss taglich vor dem Betrieb Uberpruft
werden!

Bei langerem Stillstand (ca. vier Wochen) fahren Sie den Lift vor
Destillationsbeginn mehrmals motorisch in die unterste bzw. ober-
ste Endlage. (siehe Kapitel Sicherheitshinweise - Sicherheitsanhe-
bung)! Funktioniert die Sicherheitsanhebung nicht mehr, kontak-
tieren Sie sich bitte die IKA Serviceabteilung.

Zubehor

Weiteres Zubehor siehe www.ika.com.

Fehlercodes

Eine Stérung wahrend des Betriebes wird durch eine Fehlermeldung im Display angezeigt.
Nach Anzeigen einer schwerwiegenden Fehlermeldung fahrt der Lift in die obere Endlage und die Geratebedienung ist gesperrt. Der

Lift lasst sich weiterbedienen.

Gehen Sie dann wie folgt vor:

- Gerat am Gerateschalter ausschalten,
- Korrekturmaf3nahmen treffen,

- Gerat erneut starten.



Fehlermeldung

Wirkung

Ursache

KorrekturmaBnahme

Keine Druckande-
rung

Die Druckgradientenanalyse er-
gibt keine Abweichung.

Die Pumpe lauft nicht.

Der Vakuumschlauch ist nicht ange-
schlossen.

Das Steuerkabel des Ventils

RV 10.4002 ist nicht angeschlossen.
Stérung in der Verschlauchung.

Der Behalter ist nicht geschlossen.

Den Anschluss des Pumpensteuerka-
bels prifen.

Die Energieversorgung der Pumpe pru-
fen.

Die Pumpe einschalten.

Den Anschluss des Vakuumschlauchs
(Pumpe, Behaélter) priifen.

Den Anschluss des Steuerkabels fur
Ventil RV 10.4002 prufen.
Sicherstellen, dass der Anschluss des
Vakuumschlauchs korrekt ist (EIN /
AUS / ENTLUFTUNG).

Den Behalter schliefsen.

System undicht

Die Druckgradientenanalyse er-
gibt eine Abweichung, aber der
Sollwert wird nicht erreicht.
Eingestellter Drucksollwert wird
nicht erreicht.

Der Anschluss des Vakuumschlauchs
ist nicht dicht.

Der Behalter ist nicht dicht.

Die Leistung der Vakuumpumpe ist
nicht ausreichend.

Das EntlUftungsventil ist nicht dicht.

Den Anschluss des Vakuumschlauchs
prufen.

Den Behalter prufen.

Die technischen Daten der Pumpe
prufen.

Die Service-Abteilung kontaktieren.

Druck aufser Be-|Das Vakuum ist aufSerhalb des | Der Druck im Behalter ist zu grofs. Den Luftdurchfluss der Pumpe prufen

reich zulassigen Bereichs. und den Behalter entliften.
Vakuumdruck ist grofer als der | Der Sensor ist beschadigt. Die Service-Abteilung kontaktieren.
Raumdruck.

Vakuumsensorfeh- | Ausgangssignal des Vakuum- | Der Sensor ist nicht angeschlossen. Den Sensoranschluss kontrollieren.

ler sensors ist zu niedrig. Der Sensor ist beschadigt. Die Service-Abteilung kontaktieren.

Vakuumkalibrier-
fehler

Der Vakuumkalibrierwert ist au-
[Serhalb des zulassigen Bereichs.

Bei der Kalibrierung wurde der falsche
Vakuum-Istwert eingegeben.

Der falsche Vakuumkalibrierwert wur-
de eingegeben.

Der Sensor ist beschadigt.

Uberprifen und erneut kalibrieren.
Den Kalibrier-Sollwert prifen.

Die Service-Abteilung kontaktieren.

Fehler bei Siede-
punkterfassung

Der Siedepunkt kann nicht er-
fasst werden.

Die Temperaturdifferenzanalyse
ergibt keinen Siedepunkt.

Das Heizbad warmt sich nicht auf.

Es wird ein Losemittel mit extrem
niedrigem Siedepunkt verwendet.

Das Heizbad prifen.

Die Loésemitteldestillation erfolgt nur
manuell.

EntlGftungsfehler

Die  Druckgradientenanalyse
ergibt keine Abweichung nach
Driicken der Taste , Entliftung”.

Der Behalter wurde nicht geleert.

Stérung in der Verschlauchung.

Das funktioniert
nicht.
Die Folientaste an der Vorderseite ist

beschadigt.

Entluftungsventil

Behalter leeren.

Sicherstellen, dass der Anschluss des
Vakuumschlauchs korrekt ist (EIN /
AUS / ENTLUFTUNG).

Die Service-Abteilung kontaktieren.

Die Service-Abteilung kontaktieren.

Analogpumpe
nicht angeschlos-
sen

Analogpumpe abgetrennt

Den Anschluss des Analogpumpen-
steuerkabels kontrollieren.

Keine Rotation

Rotationsantrieb lauft nicht an
oder hat sehr grof3e Drehzahl-
abweichung

Der Rotationsantrieb ist Uberlastet
oder blockiert.
Motor oder Motorkabel ist bescha-

digt.

Zuladung reduzieren.

Die Service-Abteilung kontaktieren.

Temperaturfihler
nicht angeschlos-
sen

Differenztemperatur zeigt einen
grofsen negativen Wert an

Der Temperaturflhler ist nicht ange-
schlossen.
Der Temperaturflhler ist beschadigt.

Den Anschluss des Temperaturfihlers
kontrollieren.
Die Service-Abteilung kontaktieren.

Keine Temperatur-
differenz

Kein  Differenztemperaturan-
stieg des Kuhlwassers

Es wird kein oder zu wenig Losemittel
destilliert.
Kein Wasserdurchfluss.

Der Wasserkreislauf ist falsch ange-
schlossen.

Das Losemittel prifen.

Uberpriifen Sie den Kuhlwasserdurch-
fluss.

Uberpriifen Sie die Flussrichtung des
KUhlwassers.

Temperatur aufer-
halb Messbereich

Die Differenztemperatur liegt
aullerhalb des zuldssigen Mess-
bereichs.

Zu schnelles Destillieren.
Der Temperaturflhler ist beschadigt.

Erhohen Sie den Vakuum-Sollwert.
Die Service-Abteilung kontaktieren.

Fehler der Tempe-
raturkalibrierung

Der  Temperaturkalibrierwert
liegt aufserhalb des zuldssigen
Bereichs.

Der falsche Simulatorwiderstand wur-
de ausgewahlt.
Die Leiterplatte ist beschadigt.

Den Simulatorwiderstand prufen.

Die Service-Abteilung kontaktieren.




Fehlermeldung

Wirkung

Ursache

KorrekturmaBBnahme

Temperatureinstell-
fehler

Die Sensoren am Wassereinlauf
und -auslauf zeigen eine zu
grofse  Temperaturabweichung
voneinander.

Die Kuhlwassertemperatur ~ andert

sich.

Der Temperaturfuhler ist nicht kalib-
riert.
Der Temperaturfuhler ist defekt.

Den Khler kontrollieren und warten, bis der
Kihler die eingestellte Temperatur erreicht
hat.

Es darf keine Destillation laufen.

Die Service-Abteilung kontaktieren.
Die Service-Abteilung kontaktieren.

Innentemperatur
zu hoch

Analyse der internen Leiterplat-
tentemperatur Sensor.

Die Innentemperatur erreicht
den Grenzwert.

Raumtemperatur >40 °C.

Die Leiterplatte ist beschadigt.

Das Gerat ausschalten und abkuhlen
lassen.
Die Service-Abteilung kontaktieren.

Flussrate auferhalb
des zulassigen Be-

Die Durchflussrate des Kuhl-
wassers liegt aufserhalb des zu-

Die Wasserdurchflussrate ist zu hoch.
Der Wasserdurchflusssensor ist be-

Die Kuhlwasser-Flussrate reduzieren.
Die Service-Abteilung kontaktieren.

reiches lassigen Bereichs. schadigt.
Flussrate zu niedrig | Die Durchflussrate des Kuhl- | Die Wasserdurchflussrate ist zu nied- | Die Kihlwasser-Flussrate erhéhen.
wassers liegt unter dem zulassi- | rig.
gen Mindestwert. Der Wasserdurchflusssensor ist be- | Die Service-Abteilung kontaktieren.
schadigt.

Klhler Uberlastet

Der  Kuhlerleistungsgrenzwert
wurde Uberschritten.

Der Khlergrenzwert ist zu niedrig.

Das Destillieren geht zu schnell.

Den Kuhlerlberlast-Grenzwert erhé-
hen.
Erhohen Sie den Vakuum-Sollwert.

Destillation trocken

Es wird kein Losemittel mehr
destilliert.

Die Destillation ist abgeschlossen.

Stoppen Sie die Destillation.

Liftfehler

Der Lift erreicht seine Endlage
nicht.

Der Lift ist Gberladen oder blockiert.
Fehler am Positionssensor.

Der Liftmotor, das Kabel oder die Lei-
terplatte ist beschadigt.

Den Lift kontrollieren.
Die Service-Abteilung kontaktieren.
Die Service-Abteilung kontaktieren.

Interner Kommuni-
kationsfehler

Interner Kommunikationsfehler

Interner Kommunikationsfehler

Das Gerat ein- und ausschalten, die
Service-Abteilung kontaktieren.

PC-Kommunikati-
onsfehler

Ein falscher Befehl wurde vom
PC Uber die RS 232- oder USB-
Schnittstelle empfangen.

LWS verwendet falsches Gerat fur die
RV 10-Steuerung.

FUr die Kommunikation mit der RV 10
werden die falschen Werkzeuge ver-
wendet.

Die Verbindung ist nicht stabil.

Die LWS-Einstellung prufen.

Die PC-Werkzeuge prufen.

Den Anschluss prifen.

Heizbad-Kommuni-
kationsfehler

Keine Kommunikation mit dem
Heizbad

Die Infrarot-Schnittstelle ist blockiert.

Das Heizbad ist ausgeschaltet, oder
ein Fehler wurde erkannt.
Es ist kein Heizbad mit
Schnittstelle vorhanden.
Die Leiterplatte ist beschadigt.

Infrarot-

Die Infrarot-Schnittstelle kontrollieren
und reinigen.

Das Heizbad einschalten.

Das Heizbad prifen.

Die Service-Abteilung kontaktieren.

EEPROM-Fehler

Beim Lesen oder Schreiben des
EEPROM ist ein Fehler aufgetre-
ten.

Der EEPROM ist defekt.

Die Service-Abteilung kontaktieren.

Speicherfehler

Interner Flash-Fehler beim Le-
sen oder Schreiben

Interner Flash-Fehler beim Lesen oder
Schreiben

Die Service-Abteilung kontaktieren.

Lasst sich der Fehler durch die beschriebenen MaRnahmen nicht beseitigen oder bei einem anderen Fehler:
- wenden Sie sich bitte an die IKA Serviceabteilung,
- senden Sie das Gerat mit einer kurzen Fehlerbeschreibung ein.

Gewahrleistung

Entsprechend den IKA - Verkaufs- und Lieferbedingungen betragt
die Gewahrleistungszeit 24 Monate. Im Gewahrleistungsfall
wenden Sie sich bitte an Ihren Fachhandler. Sie kdnnen aber auch
das Gerat unter Beifligung der Lieferrechnung und Nennung der
Reklamationsgrunde direkt an unser Werk senden. Frachtkosten
gehen zu lhren Lasten.

Die Gewahrleistung erstreckt sich nicht auf VerschleifSteile und
gilt nicht fur Fehler, die auf unsachgemaf3e Handhabung und
unzureichende Pflege und Wartung, entgegen den Anweisungen
in dieser Betriebsanleitung, zurlckzufthren sind.

Hinweis: Fir Anspriiche hinsichtlich Glassatzen kontaktieren Sie
bitte Ihren lokalen Handler; schicken Sie Glassatze nicht an unser
Werk.



Technische Daten

Betriebsspannungsbereich Vac (100...240) + 10%

Nennspannung Vac 100...240

Frequenz Hz 50/60

Anschlussleistung ohne Heizbad W 100

Anschlussleistung im Stand by-Betrieb W 33

Drehzahl rpm 0/5...300

Drehzahltoleranz rpm + 1(Sollwert Drehzahl < 100 rpm)

% + 1(Sollwert Drehzahl = 100 rpm)

Drehzahlanzeige digital

Display Abmessung Sichtbereich (B x H) mm 70x 52

Anzeige TFT-Anzeige

Mehrsprachig ja

Rechts-Linkslauf / Intervallbetrieb ja

Sanftanlauf ja

Lift automatisch

Hubgeschwindigkeit mm/s 50

Hub mm 140

Einstellung unterer Endanschlag mm 60, berthrungslos

Kopfneigung, verstellbar 0°...45°

Timer hh:mm:ss 00:00:00...99:59:59

Intervall mm:ss 00:00...60:00

Vakuumcontroller integriert ja

Messbereich Vakuum mbar (hPa) 1...1050

Regelbereich Vakuum mbar (hPa) 2..1014

Messgenauigkeit Vakuum mbar + 2 (+ 1 digital) nach erfolgtem Abgleich bei konstan-

ter Temperatur

Regelgenauigkeit Vakuum mbar Hysterese einstellbar (2-Punkt Vakuumregelung)

mbar 1 (Drehzahl-Vakuum-Regelung, Sollwert < 100 mbar)
% 1 (Drehzahl-Vakuum-Regelung, Sollwert > 100 mbar)

Messbereich Differenztemperatur K 7

Offsetabgleichbereich K +0,5

Schnittstelle USB, RS 232

Rampenprogrammierung ja

Destillationsablaufe programmierbar ja

Fernbedienung mit Zubehor labworldsoft®

Kuhlflache (Standardkuhler RV 10.1,10.10,10.2,10.20) cm? 1500

KUhlwasserdurchfluss min. I/h 30

KUhlwasserdurchfluss max. I/h 100

Kuhlwasserdruck bar 1

KUhlwassertemperaturbereich, empfohlen °C 18...22, konstant

Sicherung 2xT1,6 A 250V 5x20

Zul. Einschaltdauer % 100

Zul. Umgebungstemperatur °C 5...40

Zul. relative Feuchte % 80

Schutzart nach DIN EN 60529 IP 20

Schutzklasse I

Uberspannungskategorie I

Verschmutzungsgrad 2

Gewicht (ohne Glassatz; ohne Heizbad) kg 18,6

Abmessung (B x T x H) mm 500 x 440 x 430

Gerateeinsatz uber NN m max. 2000

Technische Anderung vorbehalten!




Source language: German @
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We declare under our sole responsibility that this product corresponds to the directives 2014/35/EU, 2006/42/EC, 2014/30/EU and
2011/65/EU and conforms with the following standards or normative documents: EN 61010-1, EN 61010-2-051, EN 61326-1, EN

60529 and EN ISO 12100.
A copy of the complete EU Declaration of Conformity can be requested at sales@ika.com.

Explication of warning symbols

m Indicates an imminently hazardous situation, which, if not avoided, will result in death, serious injury.

Indicates a potentially hazardous situation, which, if not avoided, can result in death, serious injury.
/I\ WARNING

Indicates a potentially hazardous situation, which, if not avoided, can result in injury.
/\ CAUTION

Indicates practices which, if not avoided, can result in equipment damage.
/N NOTICE

m Danger - Reference to exposure to a hot surface!




Safety instructions

For your protection
and follow the safety instructions.
Keep the operating instructions in a place where they can be
accessed by everyone.
Follow the safety instructions, guidelines, occupational health
and safety and accident prevention regulations. When working
under a vacuum in particular!
the hazard category of the medium to be processed. There may
be a risk of:
- splashing liquids,
- injury as a result of glass breakage.
Inhalation of or contact with media
such as poisonous liquids, gases,
and microbiological materials can be
hazardous to user.

« Set up the device in a spacious area on an even, stable, clean,
Ensure that there is sufficient space above the device as the
glass assembly may exceed the height of the device.

Prior to each use, always check the device, accessories and

components.

Ensure that the glass assembly is tension-free! Danger of

cracking as a result of:

- external mechanical hazards,

- local temperature peaks.

Ensure that the stand does not start to move due to vibrations

Beware of hazards due to:

- flammable materials,

- combustible media with a low boiling temperature.
flash point higher than the adjusted safe
temperature limit of the heating bath
that has been set. The safe temperature
be set to at least 25 °C lower than the
fire point of the media used. (acc. to EN
61010-2-010)

hazardous substances or under water.

+ Only process media that will not react dangerously to the
extra energy produced through processing. This also applies to
irradiation.

» Tasks with the device must only be performed when operation
is monitored.
water pressure see “Technical Data”).

« Do not cover the ventilation slots of the device in order to
ensure adequate cooling of the drive.
the drive which could pose a direct danger.

« The appliance is not suitable for manual operation (except lift

movement).

+ Read the operating instructions completely before starting up
Ensure that only trained staff work with the appliance.
Wear your personal protective equipment in accordance with
- body parts, hair, clothing and jewellery getting caught,
spray mist, vapors, dusts or biological
non-slip, dry and fireproof surface.
especially the glass parts for damage. Do not use damaged
- stress due to incorrect assembly,
respectively unbalance.
Only process and heat media that has a
/\ CAUTION
limit of the heating bath must always
+ Do not operate the appliance in explosive atmospheres, with
any extra energy produced in other ways, e.g. through light
+ Operation with excess pressure is not permitted (for cooling
- There may be electrostatic discharges between the medium and
« Safe operation is only guaranteed with the accessories described

in the “Accessories” chapter.

Refer to the operating instructions for the accessories, e.g.
vacuum pump, heating bath.

Position the positive pressure outlet of the vacuum pump under
a fume hood.

Only use the device under an all side-closed exhaust, or a
comparable protective device.

Adapt the quantity and the type of distill and to the size of
the distillation equipment. The condenser must work properly.
Monitor the cooling water flow rate at the condenser outlet.
The glass equipment must always be ventilated when working
under normal pressure (e.g. open outlet at condenser) in order
to prevent a pressure build-up.

Please note that dangerous concentrations of gases, vapors
or particulate matter can escape through the outlet at the
condenser. Take appropriate action to avoid this risk, for
example, downstream cold traps, gas wash bottles or an
effective extraction system.

Evacuated glass vessels must not be heated only on one side;
the evaporating flask must rotate during the heating phase.
The glassware is designed for operation under a vacuum of up
to 1 mbar. The equipment must be evacuated prior to heating
(see chapter "Commissioning”). The equipment must only be
aired again after cooling. When carrying out vacuum distillation,
uncondensed vapors must be condensed out or safely dissipated.
If there is a risk that the distillation residue could disintegrate in
the presence of oxygen, only inert gas must be admitted for
stress relief.

/\ CAUTION

Avoid peroxide formation. Organic
peroxides can accumulate in distillation
and exhaust residues and explode
while decomposing! Keep liquids that
tend to form organic peroxides away
from light, in particular from UV rays
and check them prior to distillation and
exhaust for the presence of peroxides.
Any existing peroxides must be
eliminated. Many organic compounds
are prone to the formation of peroxides,
e.g. dekalin, diethyl ether, dioxane,
tetrahydrofuran, as well as unsaturated
hydrocarbons, such as tetralin, diene,
cumene and aldehydes, ketones and
solutions of these substances.

The heating bath, tempering medium,
evaporation flask and glass assembly
can become hot during operation and
remain so for a long time afterwards!
Let the components cool off before
continuing work with the device.
Avoid delayed boiling! Never heat
the evaporating flask in the heating
bath without switching on the rotary
drive!  Sudden foaming or exhaust
gases indicate that the flask content
is  beginning to decompose. Switch
off heating immediately. Use the lifting
mechanism to lift the evaporation flask
out of the heating bath. Evacuate the
danger zone and warn those in the
surrounding areal!

/\ WARNING




Safety lift

When the device is switched off or the power supply disconnected,
the internal safety lift removes the evaporating flask from the
heating bath.

The safety lift at loss of power is designed for a maximum total
weight (glassware and solvent) of 3.1 kg.

Sample calculation of the maximum load with vertical glassware
and a 1 litre flask:

Condenser + receiving flask + evaporating flask + fittings=

1200 gr + 400 gr + 280 gr+ 100 gr = 1980 gr

Maximum loading of solvent = 3100 gr — 1980 gr = 1120 gr

Due to the design, operation of the safety lift cannot be
guaranteed for higher loads!

When using other types of condensers such as dry ice or intensive
condensers, and also when using return distillation distributors
with slip-on condensers, it may be necessary to reduce the load by
the amount of the added weight of the glass apparatus.

Thus, prior to distillation, check whether the lift goes up without
power when laden with the glassware and distillation material.

The safety lift must be checked daily prior to operation. Use
the motor to move the lift to the lowest position and press the
"Power" key on the front plate or the main switch on the back
right side of the device using the maximum total weight of 3.1 kg.
- The evaporating flask is lifted out of the heating bath.

When using for the first time or after a long period of inactivity,
proceed as follows: use the motor to move the lift several times
to the top and bottom positions by pressing the lift function keys
prior to interrupting the power supply.

If the safety lift does not work, please contact the IKA Service
department.

For the evaporating equipment (evaporating flask plus contents),
the maximum permissible weight is 3.0 kg! Loads greater than this
risk breakage of glass at the vapor tube!

Ensure that the safety lift has been powered down.

When working with large loads, always use low speeds.
Unbalanced loads can result in breakage of the vapor tubel!

+ A vacuum may be formed inside the glassware in the case of
power outage. The glassware must be vented manually.

Never operate the device when the
A CAUTION evaporation flask is rotating and the lift
is raised. Always lower the evaporation
flask into the heating bath first before
starting the rotation drive. Otherwise
hot tempering medium may be sprayed
out!
+ Set the speed of the drive so no tempering medium is sprayed
out as a result of the evaporation flask rotating in the heating
bath. If necessary reduce the speed.
Do not touch rotating parts during operation.
Imbalance may result in uncontrolled resonance behavior of
the device or assembly. Glass apparatus may be damaged or
destroyed. In the event of unbalance or unusual noises, switch
off the appliance immediately or reduce the speed.
The appliance does not start up again automatically following a
cut in the power supply.
The device can only be disconnected from the mains supply by
pulling out the mains plug or the connector plug.
The socket for the mains cord must be easily accessible.
Always check evaporation processes before starting automatic
operation. Automatic operation must not be used for unfamiliar
evaporation processes. The following automatic modes are
available in addition to manual mode:
- 100% distillation,
- Volume-/quantity-dependent distillation.

For protection of the equipment

« The voltage stated on the type plate must correspond to the
mains voltage.

+ Socket must be earthed (protective ground contact).

+ Removable parts must be refitted to the appliance to prevent
the infiltration of foreign objects, liquids, etc.

« Protect the appliance and accessories from bumps and impacts.

« The appliance may only be opened by experts.

Intended use

e Use
Together with the accessories recommended by IKA, the device
is suitable for:
- quick and gentle distillation of liquids,
- evaporation of solutions and suspensions,
- crystallization, synthesis or cleaning of fine chemicals,
- drying of powder and granulate material,
- recycling of solvents.

Mode of operation: Tabletop device

* Area of use
Indoor environments similar to that a laboratory of research,
teaching, trade or industry area.

The safety of the user cannot be guaranteed:

- If the device is operated with accessories that are not supplied
or recommended by the manufacturer;

- If the device is operated improperly or contrary to the manu-
facturer’s specifications;

- If the device or the printed circuit board are modified by the
third parties.

* Further remarks
Legal bases and country-specific characteristics, especially for
medicine and food:
The operator is responsible for compliance with the laws and
regulations applicable to him.



Unpacking

« Unpacking
- Unpack the device carefully.

- Any damage should be notified immediately to the shipping agent (post, rail or logistics company).

« Scope of delivery
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Useful information

Distillation is a thermal separating process for liquid compounds
based on substance-specific, pressure-dependent boiling points
through evaporation and subsequent condensation.

The boiling point temperature decreases with decreasing external
pressure which means that work is usually done under reduced
pressure. In this way the heating bath can be maintained at a
constant temperature (e.g. 60 °C). Using the vacuum, the boi-
ling point is set with a steam temperature of approx. 40 °C. The
cooling water for the condensation cooler should not be warmer
than 20 °C (60-40-20 rule).

A chemical resistant membrane pump with a vacuum controller
should be used to create the vacuum. The pump is protected from
solvent residue by the addition of a condensate flask and/or a
vacuum separator. Working with a jet pump to create a vacuum
can only be recommended to a limited extent as the solvents may
contaminate the environment when using these systems.

Speed, temperature, piston size and system pressure all affect the
evaporator air capacity.

The optimum capacity of the flow-through condenser is approx.
60%.

This corresponds to condensation on approx. 2/3 of the cooling
coil.

With larger capacities there is the risk that the uncondensed sol-
vent vapor will be extracted.

In order to prevent this, the condenser loading safety monitoring
system can be activated. Before activating the safety monitoring,
first carry out several distillations, noting the value given under
menu option “EVAPORATOR - Advanced = Max power of coo-
ler”. Now calculate the heat rejection rate using the following
formula:

Cooler power limit = Max power of cooler * 1.3

Enter this value under menu option “EVAPORATOR - Advanced
- Cooler power limit". The device will now stop the measure-
ment and issue an error message if the threshold for the conden-
ser is exceeded. If the configuration of the condenser equipment
or the distillation process is modified, then it may be necessary to
re-evaluate the maximum condenser loading.

The device is equipped with a piston-operated safety mechanism.
The glass apparatus may contain a vacuum following interruption
to the power supply; vent the system before switching back on.
If the power cuts out, the evaporation flask is automatically lifted
out of the heating bath by an integrated gas spring.

The safety lift must be checked daily
prior to operation. For more informati-
on see the section "Safety Instructions

— Safety Lift"!

/I\ CAUTION




In addition to offering a full range of manual and semi-automatic
evaporation operating modes, the RV 10 control rotary evapora-
tor can also be used for fully automatic and quantity-controlled
evaporation processes. Standard fittings for fully-automatic ope-
ration include a vacuum controller, a cooling water differential
temperature measurement sensor and a cooling water flow rate
meter. The vacuum can be controlled in both two-position and
speed-controlled pumping operation with the help of the integra-
ted vacuum controller. The device is designed for operation with a
cooling water supply system (e.g. laboratory thermostat), but can
also be run off a water supply line. Please refer to the Technical
Data for information on cooling water pressure, temperature con-
stancy, flow rate and local regulations.

We recommend using the RV 10.5001 water regulator valve
when operating directly off a water supply line.

This valve allows the cooling water flow rate to be adjusted and
automatically cuts off the cooling water supply on completion of
the distillation process.

The RV 10.5002 water filter can be used to prevent particles of
dirt passing from the water supply line into the valve mechanism.
If pressure reduction is required, we recommend fitting the
RV 10.5003 pressure regulator valve in the pipe immediately
downstream of the pick-off point.

Automatic volume-dependent distillation: The apparatus
must be brought up to operating temperature. This is achieved by
conducting a test distillation.

RV 10 auto: The rotary evaporator is fitted as standard with
speed control pump, internal venting vale and a pressure measu-
ring chamber.

RV 10 control (for vacuum): The external two-position vacuum
control is also available for the application which in-house vacuum
system is available. Vacuum valve RV 10.4002 must be used.

Vacuum control

RV 10 control

A vacuum is made in the glassware with the help of a vacuum
pump. The vacuum pump operates at constant speed which ge-
nerally cannot be adjusted.

Once the target value is reached the suction line is interrupted.
The device will fall slightly short of the target value setting due
to the minimum time difference from detection of the pressure
value, the target value comparison for switching the vacuum valve
and the suction line of the vacuum generating system. If the pres-
sure in the system increases again due to the natural leakage rate,
the valve opens the suction line.

The switching frequency and accuracy can be set via the hysteresis
setting.

With the VC 2.4 pump control connected, the power supply to
the pump is also switched on and off accordingly. This reduces the
noise level and increases the service life of the pump membranes
and motor.

The actual value fluctuates in size of the set hysteresis around the
target value.

Automatic boiling point recognition is not accurately possible
when using two-position control.

Schematic view of a two-position vacuum control

RV 10 auto

Imprecision of the two-position control is avoided by using the
speed-vacuum control.

However a vacuum pump with a controlled speed is needed for
speed-vacuum control; the RV 10.4002 vacuum valve is not requi-
red and must not be connected! To do so, connect the vacuum
pump (e.g. IKA Vacstar digital pump) to the port on the rear of
the rotary evaporator.

With this kind of control, the speed of the pump, and therefore
its suction power, is reduced the closer the measured pressure
reaches the target value.

Once the target value is reached, the pump only operates accor-
ding to the leakage rate.

It is possible to achieve quieter operation and more exact vacuum
control.

The speed-vacuum control on the RV 10 is controlled automati-
cally as soon as an appropriate vacuum pump is attached.
Automatic boiling point recognition is possible with this type of
control, i.e. the system reaches and keeps the solvent at its boiling
point in automatic mode.

As it is not necessary to know the boiling point of the solvent
when in automatic boiling point recognition mode (unlike in the
case of volume-dependent distillation), these two operating mo-
des are mutually exclusive.

Schematic view of speed-vacuum control




Drive RV 10 auto

Setting up

Loosen transportation lock!

/\ CAUTION

Insert the bottle and attach the supplied hose connectors to the
bottle

1

Set the drive at an angle of approx. 30°

+ Hold the lift with your hand on the height position and remove = Remove the clamping device for the angle setting of the rota-
the thumb screw (1) by turning counterclockwise on the back tion drive on the right side of the lift by rotating the knurled

of the appliance.

screw counterclockwise (gently press and rotate the knurled

» Once the transportation lock has been removed, the lift moves ~ screw (1) at the same time to move it further in or out).
slowly to its upper end position. The distance is approx. 140 mm. ~ * Set the drive at an angle of approx. 30°.

« Connect the supplied power cable to the connection socket (2).

Adjustable base
Note: Only one base foot is adjustable.

+ Then secure the rotation drive from being accidentally turned

Fix the bracket

by tightening the knurled screw in a clockwise direction.




Heating bath

Refer to the chapter “Operation” in the
heating bath instruction manual!

/\ CAUTION

« Place the heating bath on the stand of the rotation drive and
push it into the left position.

Note: Data is exchanged between the drive unit and the heating
bath by means of an infrared link (1). Please note that reliable
communication is only guaranteed when the infrared beam has
clear line-of-sight to the detector.

Glassware

NOTE: Please read the operating instructions of the glassware for
the safe handling of laboratory glassware !
« There is a locking knob for locking or unlocking the locking
device.
If a red mark is shown, the locking device is unlocked, otherwise
it is locked.
To lock or unlock the locking device, push the locking knob to
the end position.

+ Open the locking device on the drive head by turning it 60°
counterclockwise. Then you can see a red mark .

« Feed the vapour tube in until it stops.

« Then, lock the locking device by turning it clockwise by 60°.

« Pushing the lock knob to the end position, the red mark should
be covered and invisible.

« The vapour tube is not allowed to be pulled out!

+ Check the correct axial locking device on the vapour tube.

+ Keep the red mark invisible.

Fit the condenser seal

+ Place the condenser seal in the condenser receptacle and fit the
glassware to the device according to the assembly instructions.




First use

- Insert vapor tube (1).

« Insert the vacuum seal (2). Pay attention to the correct positon
of the vacuum seal!

« Slide the union nut (3b) over the flange on the condenser (3a).

« Also slide the annular spring (3c) over the flange on the con-
denser (3a).

« Position the condenser (3a) on top of the seal (2).

« Tighten the union nut (3b) by hand onto the threaded flange.
Run the device for 20 minutes at 120 rpm. Finally, retighten the
union nut (3b) by hand.

Note: Follow the mounting instructions for the glassware.

No stand is required if the condenser has been properly fitted
and secured by tightening the condenser union nut on the rotary
drive.

The purpose of the stand is solely to prevent the condenser from
twisting.

If the stand is fitted incorrectly, the
A CAUTION strong forces at the Velcro strap can
cause stresses within the glass, which
in turn can cause damage to the glass
condenser.

After the condenser has been fitted, the stand is attached to the
rotary drive. Make sure that the condenser is installed parallelly to
the lift body.

Assembling the vertical glassware cooler locking device

« Assemble the condenser locking device according to the dia-
gram.

« Mount the plate (1) using the thumb screw (2).

- Put the support rod (4) on the plate (1) and attach it with the
screw nut (3).

- Attach the rubber protector (5).

« Fasten the Velcro® band (6) to the support rod (4).

« Secure the vertical glassware with the Velcro® band (6).




Mounting the glassware
Note: Observe "Drawings for mounting the glassware" on page 230.

Item | Designation Quantity
RV 10.1 non-coated | RV 10.2 non-coated | RV 10.3 non-coated | RV 10.4 non-coated | RV 10.5 non-coated | RV 10.6 non-coated
RV 10.10 coated RV 10.20 coated RV 10.30 coated RV 10.40 coated RV 10.50 coated RV 10.60 coated
1 | Receiving flask 1 1 1 1 1 1
2 | Clamp (stainless steel) 1 1 1 1 1 1
4 | Stopcock 1 1 1 1 1 1
5 | Pipe tube 1 - 1 1 1 1
6 | Condenser 1 Vertical condenser | 1 Diagonal condenser | 1 Vertical-intensive | 1 Dry ice condenser | 1 Vertical condenser | 1 Vertical-intensive
condenser condenser
7 | Connection 1 Vacuum connection | 1 Introduction sleeve | 1 Vacuum connection - 1 Vacuum connection | 1 Vacuum connection
8 | Clamp (plastic) 1 1 1 - 1 1
10 | Evaporation flask 1000 ml 1 1 1 1 1 1
11 | Ball joint clamp RV 05.10 1 1 1 1 1 1
12 | Screw joint cap 4 4 4 2 4 4
13 | Hose connection 4 4 4 2 4 4
14 | Manifold - - 1 - 1 1
15 | Cover cap - - - 1 - -
16 | Cartridge 1 - -
17 | Ring, slotted - - - 1 - -
18 | Washer 1 - 1 1 1 1
19 | O-ring - - - 1 - -
20 | Plug, high vacuum - - - - 1 1
Note:

The PTFE tube (5) with the washer (18) can be mounted optionally on the vertical glass sets.
It serves for filling the evaporator flask when there is a vacuum in the glass set.
Solvent can be sucked through the PTFE tube into the evaporator flask by opening the stopcock (4).

Mounting the washer

Drainage washer

Note: Pay attention to the correct position of the washer.

Removing the condenser

+ Use the ring spanner provided to loosen union nuts that are
tightly fitted.

+ Loosen the union nut by turning counterclockwise.

+ Remove the Velcro®.

Note: Ring spanner is only used for removing the condenser,

while fixing the condenser please use hands.




Hose system

RV 10.5001 Water valve RV 10.4002 Vacuum valve Hose clamp Hose clamp  Silicon hose (inner dia. 5 mm)
(Optional) for silicone hose  for vacuum hose for water
pos. 5,6 &7 pos. 8

Silicon hose (inner dia. 6 mm) Silicon hose (inner dia. 7 mm) Vacuum hose Connector
for water for water for water valve

® 7

RV 10.1_10 RV 10.4_40 RV 10.5_50 RV 10.6_60
Note: Observe "Drawings for connecting the hose system" on page 232.
RV 10 control operation RV 10 auto operation
« Fit RV 10.4002 vacuum, in the bracket provided for this purpose  « No additional valve is required for vacuum normal operation
and connect the vacuum hose to the valve. with a speed-vacuum control pump. Connect the pump's vacu-

um inlet directly to the RV 10 pump hose connection.
« Connect the pump controller cable to RV 10 control.

Note: When connecting the
pump controller cable, make

sure that the snap-and-lock ? - ?
plug has been inserted into the

stop position inside the pump |

controller cable connection.

Connect RV 10 temperature sensor (dT)
- Connect the temperature sensor to the lower socket (dT). Al-
ways check for correct direction of the arrow.

Connect RV 10.4002

Note: \When connecting the
temperature sensor, make sure

that the snap-and-lock plug has ? - ?
been inserted into the stop posi-

tion inside the temperature sen- |

sor connection.




Water + Release the hose connection using the supplied tool.

« Connect the water inlet to the water supply (with op-
tional RV 10.5001 water regulator valve). Please re-
fer to the technical data relating to the water supply.
The RV 10.5001 water regulator valve is not suitable for use on
the condenser unit because it would reduce the flow rate too
greatly.

« Connect the water hoses to the glass condenser (short hose
(1) = lower outlet, long hose (2) = upper inlet) and fix hoses in
place.

« Insert the valve connector cable (RV 10.5001, RV 10.4002) into
the appropriate socket. Connect the speed-vacuum control
pump. As a result, the RV 10 control automatically switches to
normal speed-vacuum control operation.

=l
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« Connect the water outlet hose (supplied) by pushing it onto the ©
nipple until the stop inside the connection socket is reached. UM @
Note: Ensure that the condenser inlet and condenser outlet are a
connected correctly. d .

Automatic distillation cannot be carried out if the water inlet and
outlet hoses are not fitted according to the instructions and illus- e E
trations, since this would cause the temperature readings for the ¢ WaATER
inlet and outlet to be measured incorrectly. H
y O = @_|=|_|=—-=|_@j

Condenser inlet

« Connect "LOAD" to the Condensate flask and the Condensate
<«——Condenser outlet flask to the vacuum connector on the condenser using the vacu-
um hoses supplied. Please note that the vacuum must always be
connected at the highest connection point on the condenser.

Water out
—

Water in
-




Commissioning

Working screen at the time of delivery

The start screen appears for a few se-  After this, the working screen appears automatically on the dis-
conds after the device is switched on. The  play.

device name and the software versions
are displayed.

Mangul [

100 100

= =)
jar  An information prompt then appears to 1013 1013 1013 1013
download the IKA firmware update tool. el e et — i

b,

B A

Explanation of symbols on the working screen

The symbols displayed change depending on the status and set-
tings of RV 10 auto.

=2 —
1013 1013
Symbol | Designation Description
% Bluetooth® This symbol means the RV 10 is communicating via Bluetooth® with a PC or tablet. The symbol no
N longer appears if no Bluetooth® communication is being performed.
..e.. UsB This symbol means RV 10 is communicating via a USB cable. The symbol no longer appears if no
USB cable is being used for communicating with the station.
LIMIT | Limit This symbol indicates if a minimum or maximum limit of a set value is reached.
/’ Temperature sensor | This symbol appears when the temperature display is active in the display.
PC PC control This symbol means that device is connected to a computer and that it is being controlled by the
—_— computer.
PR Program controlled | This symbol means that device is being controlled by a program.
r Rotation This symbol indicates that the rotation is in continuous mode and indicates the direction of rota-
- tion.
R)‘ Drying This symbol indicates that the drying option was selected (only in 100 % mode).
* Flow rate This symbol indicates that a fluid (water) is running through the system.
a Cooler connected This symbol indicates that a cooler is connected and running.
E_,‘ ) Venting This symbol indicates that the venting valve is open. If this symbol is not shown the venting valve
is closed.
vace Vacuum This symbol indicates that the pressure inside the RV 10 system is lower than the atmosphere
pressure.
7, | Detecting This symbol is shown during the automatic evacuation mode.
I d—
/7, | Boiling This symbol indicates that a boiling point was found (only in automatic mode).
(S e =]




Menu structure

Factory settings

—| Evaporator —— Modes —— Automatic TBath MEAIUM.....ic s (Water ~~ " " 7
Start temperature..........cooooviiiiii e : 60 °C
F—MaNUAL e 11013 mbar
FPUMP Q0. 1' 50%
—Volume SOIVENT....oooe e : Acetic acid
TaIGT s 1100 ml
EFICIONCY. e 1 80%
AJUSTMENT. ... I-
= PrOGIaM. ..o : =
L_100% —ESolvent ...................................................................... 1Acetic acid
. 1
DIYING s -
| Cleaning —— Start after... TS oo 130:00
I— Duration MMIMESS o : 06:00
— Pump speed VAU 1 20%
L QAN MOW.. vt : -
L Limits Manual Ll\/Iinimum ..................................................................... 12 mbar
MEXIMUM..ooo s :1013 mbar
L_Pump % TMinimum ..................................................................... 10%
MAXIMUM ..o 1100%
— Hysteresis AULOMALIC. ..o ) Y
[l\/lanual VAIUE. .o : +15 mbar
I Solvent library —— Add solvent :
Add solvent 1
Add SOVENT ——NAME.......ooovvvrer e i
Add solvent  —Formula................ :
Add solvent  — Bath temperature...... E
—Rotation speed...... 1
—Boiling point..... 1
— Efficiency -
— Heat capacity.
Enthalpy........
[ Density.......
A0
— Acetic acid
Acetone
Acetonitrile =T NAME.....oiiiieeeee e
—Formula................
X lene — Bath temperature..
y — Rotation speed..... o
—BOiliNg POINt......c.ooiiiiiiicec ey -
= EFfICIONCY. e, -
I . .
| Calculator NI ettt 1 Acetic acid
1
VapOr TEMPETATUTE ... 140 °C
1
Heating bath teMPerature..........ccooeiririiiiiees e : 60 °C
PIESSUTE. ... :46 mbar

| Actions after distillation

. i
OPEN VENEING VAIVE. ... v
ClEANING. v I




Factory settings

LAdvanced FIOW CONEIOL.....vei s v
Bath Meditim.......coviiii s :Water
Co0ler POWET lIMIt......veeeceecsiici e : 900 w
MaX POWET OF COOIET........ouiviiiiiiee e 10w

Interval mode Interval Ccw Value. .o : 00:10
t LCW
Activate

Speed limit IVIITIUML oo s :

. 1
MaAXIMUM ..o

Timer function Time NRIMMESS. oo 100:00:00

Beep after iMeOUL.........ccoiirieicicie e |-

ACHVATE. ... -

Display TIMIT. ettt %

D T oot ettt v

] PIOGIAMS 1 PrOGraM 1-10 — T SEIECh...roeoooreeeeseoese e =

Edit Pressure. ......oeeveeeeeeeeeeeen, I
ﬁRotation (Speed)......ccooririinne : -
RIS e : -
INSEM. i I-

DEIEE. ..., -

— Last Measurement

T SAVE @Sttt I-

Edit PIESSUIE.....cvvvvs |
ERotanon (Speed).....ovvreeern, :
ARIMMISS. s 1-

— Edit

Password VLU e 10

Continue after power failure ACHVATE. .. : -
—ETime MMESS. e 100:10




Factory settings

Service —T—Valves Venting Valve.........cooocviiriiinceeeene -

VacuuM ValVe......c.oooieieeeeeeeeeeeee e, =

Water ValVe..........ooveeeeeeeee e I-

I Settings ~——language ——English 4

e DRULSCNL .. I

| Units ——— Pressure mbar v

L—Amount

L Display Background BIACK. v v

Brightness —— Value.........ccooiuriniiniincicins , 100%
Firmware update info..........cocooooiioiii =

L Sound Volume —— Value. .o 1100%
1
Key Tone 1-

|—Factory settings MENU VAIUBS. ... | -

—Communication

—DeVICe NAME. ... RV 10 auto
FBIUETOOTh. ... : v

L—Labworldsoft 5 protocol..........cccvverveierieiieeceeseias %

L_Information —— Firmware update info..........cccooooiiiiiiiiriineen 1-
F—DiSplay VErSioN. ........cccieiiiriiriicisc e 1-

b LOGIC VEISION. ... 1-

= PrESSUIE MAX.... e 11100 mbar
= PrESSUTE MM : 1 mbar
F=PUMP %0 MAX.coiiiicc s : 100%
F—=PUMP %0 MIN.cciii e, : 0%

300 rpm

— Rot. speed max

ROt SPEEA MIN........ocveoceeceeceeeeeeeeeeeeee e, : 5 rpm

——0Perating NOUTS........c.vviiiiiriiceeee s o hours

— Change the menu items, values or settings by turning the rotary knob and confirm by pushing it.




Menu (details)

1. Evaporator

Modes

Automatic: In this mode, the system will detect the actual eva-
poration by checking the temperature difference between water
input and water output. The default setting of the medium tem-
perature is 60 °C, the user can set the medium temperature ma-
nually. If the expected evaporation temperature is higher than 90
°C, please change the medium from water to oil, and use high
temperature medium, e.qg. silicone oil. In this mode, measurement
will start automatically when the heating bath reaches the set
temperature, the temperature difference will be below a threshold
value, the water flow rate must be within 30-100 L/h, and the lift
moves down automatically. You can change the speed manually.
Manual: In this mode the user can set all values manually. When
the measurement is started the system is evacuated until it reaches
the set pressure value. The lift has to be moved manually.

Pump %: In this mode the pump can be run in a long term, set-
ting a value between 100 % and 1% of the possible pump speed.
Volume: This mode is used to distill a specific amount of the used
solvent. The measured values of the cooling water flow rate and
the cooling water temperature difference from the basis for a heat
balance calculation used to determine the quantity of distillate at
every stage of the distillation. The distillation process is stopped
when the specified quantity of distillate has been reached.
Solvent: Select the solvent you want to distill.

Target: Enter the amount, which you want to distill off.

Efficiency: Balancing requires a precise thermal efficiency to be
entered.

Adjustment: The efficiency is dependent on a combination of fac-
tors that affect the distillation process, so it is initially estimated.
The first time a distillation process is carried out should therefore
be used for adjustment. The actual efficiency will be recalculated
after the measurement based on the target volume and the actu-
ally distilled volume.

Program: This entry is a link to the “Programs” menu.

100 %:

Solvent: The distillation process is stopped when the measured
cooling water temperature difference falls below a threshold va-
lue, i.e. as soon as a solvent has been completely distilled off.
Drying: The cooling water temperature difference is not moni-
tored if this option is activated, e.g. use in processes for drying
powdered media.

Cleaning

Start after...: Set the minimum time that a measurement has to
run before the cleaning after the measurement is activated. The
cleaning process starts when the measurement has been running
for at least the set time.

Duration: Set the duration of the cleaning process.
Pump speed: The set pump speed in the cleaning menu is used to
set the speed of the pump during the cleaning process.

Higher speed causes partial vacuum in
A NOTICE | the glassware if the system is closed.
High speed cleaning affects the pump
membrane lifetime.

Clean now: This starts the cleaning process manually.

Manual: This option allows user to set the permitting operating
vacuum range.

Pump %: This option allows user to set the permitting operating
pump speed range.

Hysteresis

The (vacuum) hysteresis value describes
the difference between the closing and
opening pressures for the vacuum valve.
Setting the hysteresis value too low can
have a negative effect on the vacuum
pump and the vacuum valve. The hyste-
resis function is only used for indoor vacuum or uncontrollable
vacuum pumps.

Automatic: Hysteresis is always 10 % of the actual pressure.
Manual: Manual value specification of hysteresis.

Solvent Library

User can select the solvent which will be
distilled, the parameters (such as, Name,

Formula, Bath temperature, Rotation
speed, Boiling point, Efficiency, Heat ca-
pacity, Enthalpy, Density and i-factor) will
be shown in the library. User can set the
evaporating bath temperature, efficiency and the rotation speed.
It is possible to add up to five new customized solvents to the
solvent list. The customized solvents appear in orange and can be
found on the top of the solvent library.

Name and formula: The name and the formula help to identify
the solvent.




Calculator

It helps you to calculate the boiling point (vapor temperature) of
solvent, heating bath temperature and pressure. If one of the 3
values has been defined, the other 2 values will be given.

Actions after distillation

It is possible to define actions when the measurement is stopped
(manually or automatically).

2. Rotation

Advanced

Flow control: This setting can be deactivated in the manual mode
if dry ice is used instead of a cooler.

Bath medium: Select either water or oil as the medium for the
heating bath. If water is the medium, please select water, the tem-
perature will be from 20 °C to 90 °C. If ail is the medium, please
select oil, the temperature range will be from 20 °C to 180 °C.
Cooler power limit: This setting is used to limit the cooler power.
If the actual cooler power is higher than the cooler power limit a
warning appears and the measurement is stopped.

Max power of cooler: This value shows the maximum cooler
power value of a measurement. This value serves as information
and cannot be changed.

00210 wes

3. Timer

Interval mode

The rotation can be run in an interval mode of alternating the
rotation direction.

Interval: The interval sets the time how long the rotation takes
place in one direction.

Activate: This entry activates the interval mode for the rotation.

Speed limit
The “Speed limit” menu allows the user to set the desired maxi-

mum and minimum speed limit for the rotation.

Timer function

Time: This setting allows the user to specify the actual time for
the measurement procedure in the manual mode. A default time
can also be set for the timer, which allows the user to start the
measurement task for a standard time. The device stops automa-
tically after expiry of the set time, and the set time used for the
measurement procedure appears on the display.

4. Display

Note: The user can stop the measurement procedure before ex-
piry of the set time. In this case the countdown of the timer is
interrupted.

Beep after timeout: This menu item allows the user to turn on/
off the sound that occurs when the timer reaches 00:00:00. A tick
shows that the option is activated.

Activate: In this menu the user can activate or deactivate the
timer function. A tick shows that the option is activated.

Display

In the “Timer” menu the user can specify that the timer is dis-
played on the display/working screen. A tick shows that the opti-
on is activated.

In this menu the user can set which values (Timer, Flow rate, AT
and/or Cooler power) should be shown on the main screen. A tick
shows that the option is activated.



5. Program

Program 1 - 10
Under menu “Programs”, 10 user-defined pressure-rotation (rpm)-

time profiles can be created. In addition, the user can define whe-
ther the interval mode is activated or not in the programs.

If the interval mode is activated, the run time/stop time value from
“Interval Mode" setting will be taken.

Note: If the user needs to activate the interval mode in one seg-
ment of a program, he should set the “Ccw/cw time” in menu
option “Interval”, meanwhile activate the “Ccw/cw” function in
menu option “Interval Mode” (see section “Rotation”).

Select: Select the program.

Edit: Edit the selected program parameters. Start to edit the se-
lected program parameters by pressing menu option “Edit” with
start/stop knob. The user can edit, insert or delete one selected
program segment in the program. When user edits the program
time for at least one segment, a tick (y) for respective program
will appear.

Delete: Delete the selected program. If a selected program is dele-
ted by pressing on menu option “Delete” with start/stop knob, all
the program parameters will be emptied. The tick (/) disappears.

Sample for editing the program

Last measurement

Save as: Save the distillation sequence as a program.

Edit: Edit the selected program parameters.

Start to edit the selected program parameters by pressing on
menu option “Edit” with start/stop knob. The user can edit, insert
or delete one selected program segment in the program. When
the user edits the program time for at least one segment, a tick (/)
for the respective program will appear.

Delete: Delete the selected program. If a selected program is dele-
ted by pressing on menu option “Delete” with start/stop knob, all
the program parameters will be emptied. The tick (/) disappears.

Details for editing the program

When a program is being edited, the following screen appears.
In this program, user can define up to 10
segments. The selected segment is high-
lighted. Then, the user can edit, insert or
delete a segment in this program. When
the "Back" button is pressed after editing,
the program is saved automatically.

Edit: When the background of the selected value turns yellow the
user can change the pressure, the speed or the time.

Insert: With the insert option, a new segment will be insert below
the selected segment.

Delete: When deleting a highlighted segment, the settings will be
emptied. The section jumps to next segment.

-




Example of saving the last measurement

Password
It is possible to set a password to secure the main menu from set-
ting changes. To deactivate the password set the password 0 0 0.

7. Service

Continue after power failure

If this option is activated the measurement will continue after a
break caused by a power failure. This option is only available in
Automatic, 100 % and Volume mode.

Activate: If tick is shown the option is activated.

Time: The measurement will be continued if the the power comes
back within the set time.

To check functionality for servicing purposes, use the Service
menu to directly active or deactivate included and optional valves
and vacuum pump.

8. Settings

Valves
In this menu the connected valves can be opened or closed indi-
vidually.

Pump
User can start or stop the pump manually without actual distilling.

Temperature adjustment

User can set the different temperature to zero when there is no
vapor liquefaction. The correct temperature adjustment helps the
auto distillation mode to start and stop the distilling.

Languages
The “Languages” option allows the user to select the desired lan-

guage.

Units
The “Units” option allows the user to select the desired unit for
displaying the pressure and the amount.

Display

The “Display” option allows the user to change the background
color and brightness of the working screen, and display "Firmware
Update Info".

Sound
The “Sound” option allows the user to set the volume and activa-
te/deactivate the key tone.

Factory Settings
This option allows the user to reset Menu values, Programs, Sol-

vent library, or all the system settings to the original values at time
of delivery.

Communication

Device name: The device name is used to identify a device.
Bluetooth: The “Bluetooth” option allows the user to activate/
deactivate the "Bluetooth” function.

Labworldsoft 5 protocol: To use the RV 10 auto in Labworldsoft
5 this option has to be active.

Information
This option offers the user an overview of the most important
system settings of the device.



Setting the lower end stop

Depending on the size of the piston,
the setting angle of the rotation drive
and the position of the heating bath
and lift, the evaporation flask can be in
contact with the bottom of the heating
bath.

Glass may break!

/\ CAUTION

/\ CAUTION

Limit the lower lift position with the variable end stop.

The lift can be moved to any desired position in manual mode

using the “a” and “+ " keys. There is no automatic cut-off if a

collision occurs.

* Press the “+ “ key until the lift reaches the desired position.

Note: The evaporation flask should be 2/3 immersed in the hea-

ting bath.

- To adjust the stop element (1), press the center button (2) on
the front of the lift.

» Move the stop (1) to the desired position

« Press the “ a " key until the lift has reached the upper end stop.

Note: The path is limited from 0 — 6 cm.

Fill the evaporation flask

Check that the limit stop is functioning properly:

- Lower the lift by holding down the “~ " key.

+ The drive stops automatically when the preset desired lower
end position has been reached.

+ Move the drive back to the upper position.

To activate the safety lift following a long period of inactivity, use
the motor to move the lift to the top or bottom position several
times prior to starting the distillation. (See the section entitled Sa-
fety Instructions - Safety Lift)!

Manual filling: You can fill the evaporation flask manually prior

to creating the vacuum. The evaporation flask should not be filled

more than half its volume.

Automatic filling: Prior to filling the evaporation flask, a vacuum

controller is used to regulate the glass apparatus to the target

pressure.

« Now fill the evaporation flask using the back feed line.

» Due to the vacuum present, the solvent is suctioned into the
evaporation flask. This enables you to keep solvent loss due to
suctioning to a minimum.

The maximum allowed load (evapora-

A CAUTION | ¢ion flask and contents) is 3 kg.

Setting up the heating bath

B

S

Refer to the operating instructions

A CAUTION | for the heating bath IKA HB!

Move the lift to the bottom position and check the position
of the heating bath in relation to the evaporation flask. When
using larger evaporation flasks (2 or 3 litres) or depending on
the angle of the rotation drive, you can move the heating bath
50 mm to the right.

Fill the heating bath with the tempering medium until the eva-
poration flask is surrounded by tempering medium to 2/3 of its
volume.

Switch on the rotation drive and slowly increase the speed
Note: Avoid creating waves.

« Switch on the heating bath using the main on/off switch.

Note: Avoid stress on the glass due to different evaporation flask
and heating bath temperatures when lowering the evaporation
flask into the heating bath!

Note: If non-original accessories are used that are not supplied
by IKA, then it is possible that the 50 mm travel range provided
by the heating bath will not be sufficient. This applies in particular
when using 3 L evaporator flasks with foam brake.

Use the IKA RV 10.3000 extension plate to extend the heating
bath travel range by 150 mm.




Interfaces and outputs

The device can be operated in “Remote” mode via an RS 232 or
USB interface using labworldsoft® laboratory software.

The RS 232 interface at the back of the device, is fitted with a
9-pole SUB-D jack and can be connected to a PC. The pins have
serial signals. The USB interface is located on the left-hand side of
the display on the drive unit and can be connected to a PC using
the USB cable supplied.

Note: Please comply with the system requirements together with
the operating instructions and help section included with the soft-
ware.

USB Interface

The Universal Serial Bus (USB) is a serial bus for connecting the
device to the PC. Equipped with USB devices can be connected to
a PC during operation (hot plugging). Connected devices and their
properties are automatically recognized. Use the USB interface in
conjunction with labworldsoft® for operation in "Remote" mode
and also to update the firmware.

Installation:

First, download the latest driver for IKA devices with USB inter-
face from: http.//www.ika.com/ika/lws/download/usb-driver.zip.
Install the driver by running the setup file. Then connect the IKA
device through the USB data cable to the PC. The data commu-
nication is via a virtual COM port. Configuration, command syn-
tax and commands of the virtual COM ports are as described in
RS 232 interface.

Serial interface RS 232

Configuration:

- The functions of the interface connections between the stirrer
machine and the automation system are chosen from the signals
specified in EIA standard RS 232 in accordance with DIN 66 020
Part 1.

- For the electrical characteristics of the interface and the alloca-
tion of signal status, standard RS 232 applies in accordance with
DIN 66 259 Part 1.

- Transmission procedure: asynchronous character transmission in
start-stop mode.

- Type of transmission: full duplex.

- Character format: character representation in accordance with
data format in DIN 66022 for start-stop mode. 1 start bit; 7
character bits; 1 parity bit (even); 1 stop bit.

- Transmission speed: 9600 bit/s.

- Data flow control: none

- Access procedure: data transfer from the device to the computer
takes place only at the computer’s request.

Command syntax and format:

The following applies to the command set:

- Commands are generally sent from the computer (Master) to the
device (Slave).

- The lab device sends only at the computer’s request. Even fault
indications cannot be sent spontaneously from the machine to the
computer (automation system).

- Commands are transmitted in capital letters.

- Commands and parameters including successive parameters are
separated by one space (Code: hex 0x20).

- Each individual command (incl. parameters and data) and each
response are terminated with CR LF (Code: hex 0x0d hex 0x0A)
and have a maximum length of 128 characters.

- The decimal separator in a number is a dot (Code: hex 0x2E).
The above details correspond as far as possible to the recommenda-
tions of the NAMUR working party (NAMUR recommendations for
the design of electrical plug connections for analogue and digital
signal transmission on individual items of laboratory control equip-
ment, rev. 1.1).
The NAMUR commands and the additional specific IKA commands
serve only as low level commands for communication between the
rotary evaporator and the PC. With a suitable terminal or commu-
nication program these commands can be transmitted directly to
the rotary evaporator. The IKA software package, labworldsoft®,
provides a convenient tool for controlling the rotary evaporator and
collecting data under MS Windows, and includes graphical entry
features, for motor speed ramps for example.

The following table summarizes the (NAMUR) commands under-

stood by the IKA control equipment.

Abbreviations used:

m= Numbering parameter (integer)
X = 2 Temperature heating bath
X = 3 Safety temperature heating bath
X = 4 Rotation speed
X = 60 Interval time (1 - 5999 seconds, 1 <= m >=5999)
X = 61 Timer (1 - 1440 minutes, 1 <= m >=1440)
= 62 Upper lift position (OUT_SP_62 1-> drive lift up)
X = 63 Lower lift position (OUT_SP_62 1-> drive lift down)
X = 66 Vacuum controller pressure
X = 70 Vacuum controller hysteresis
X = 74 Tempering medium heating bath (OUT_SP_74
0=oil, OUT_SP_74 1=water)
NAMUR Commands | Function
IN_NAME Request designation
IN_PV_X Read actual value
X=4
IN_SOFTWARE Request software Id-number, date and
version
IN_SP_X Read target value input
X=4
OUT_SP_Xm Set target value to m
X=1,60,61,62
RESET Switch to normal operation
START_X Switch on appliance (remote) function
X=4,60,61,62
STATUS Status output
0:Manual operation without interruption
1:Automatic operation Start (without in-
terruption)
ERROR z (z error number see table)
STOP_X Switch off appliance function. The varia-
X=1,60, 61, 62 ble set with OUT_SP_X remains




PC 1.1 cable
This cable is required to connect the 9-pin connector to a PC.
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USB 2.0 cable
This cable is required to connect USB interface to a PC.
0 e e =[]

use
use

Maintenance and cleaning

The device is maintenance-free. It is only subject to the natural
wear and tear of components and their statistical failure rate.
The seal on the glass condenser should be checked at regular in-
tervals and replaced if necessary.

Cleaning
« For cleaning disconnect the mains plug!

- Use only cleaning agents which have been approved by IKA to
clean IKA devices.
These are water (with tenside) and isopropanol.

 Wear protective gloves during cleaning the devices.

« Electrical devices may not be placed in the cleansing agent for
the purpose of cleaning.

- Do not allow moisture to get into the device when cleaning.

- Before using another than the recommended method for clean-
ing or decontamination, the user must ascertain with IKA that
this method does not destroy the device.

Spare parts order
When ordering spare parts, please give:

- device type.

- serial number, see type plate.

- position number and description of spare part, see
www.ika.com,

- software version

Repair

Please only send devices in for repair that have been cleaned
and are free of materials which might present health hazards.
For repair, please request the “Safety Declaration (Decontami-
nation Certificate)” from IKA or use the download printout of it
from IKA website at www.ika.com.

If your appliance requires repair, return it in its original packaging.
Storage packaging is not sufficient when sending the device - also
use appropriate transport packaging.

Note: For glassware unit, please contact your local dealer and do
not send the glassware back to our factory.

Safety lift
The safety lift must be checked daily prior to operation!

After a long period of inactivity (approx. four weeks), use the mo-
tor to move the lift to the top or bottom position several times
prior to starting distillation. (See the section entitled Safety In-
structions - Safety Lift)! If the safety lift is not working, please
contact the IKA Service department.

Accessories

For further accessories see www.ika.com.




Error messages

Any malfunctions during operation will be identified by an error message on the display.
Once a serious error message has been displayed, the lift moves to the top end position and the device can no longer be operated.
Proceed as follows in such cases:

- switch off device using the mains switch,
- carry out corrective measures,

- restart device.

Error message

Effect

Cause

Correction

No pressure change

Pressure gradient analysis does
not show any deviation

Pump is not running

Vacuum hose isn't connected
RV 10.4002 valve control cable
is disconnected

Failure in hose system

Recipient isn't closed

Check pump control cable connection
Check pump power supply

Switch on pump

Check vacuum hose connection (pump,
recipient)

Check RV 10.4002 valve control cable
connection

Check correct vacuum hose connection
(IN/ OUT/ VENT)

Close recipient

System not tight

Pressure  gradient  analysis
shows pressure deviation, but
set value cannot be reached.
Pressure set value cannot be
reached.

Vacuum hose connection isn't
tight

Recipient isn't tight

Vacuum pump power isn't suf-
ficient

Venting valve leakage

Check vacuum hose connection

Check recipient
Check technical data of the pump

Contact service department

Pressure out of range

Vacuum is out of range
Vacuum is bigger than room
pressure

Pressure in the recipient is too
high
Sensor is broken.

Check the air flow of pump and vent re-
cipient
Contact service department

Vacuum sensor error

Vacuum sensor output is too
low

Sensor is not connected
Sensor is broken.

Check the sensor connection
Contact service department

Vacuum  calibration

error

Vacuum calibration value is out
of range

Input wrong vacuum actual va-
lue when doing calibration.

Set wrong vacuum calibration
value

Sensor is broken

Check and calibration again
Check the set calibration value

Contact service department

Boiling point detec-
ting error

Boiling point cannot be detec-
ted.

Differ-temperature analysis
does not show boiling point

Heating bath does not heat up

Solvent with extreme low boi-
ling point is used

Check heating bath

Solvent distillation only manually

Venting error

Pressure gradient analysis does
not show any deviation after
pressing the "Venting" button.

Recipient wasn't evacuated
Failure in hose system

Venting valve doesn’t work
Front foil button is damaged

Evacuated recipient

Check correct vacuum hose connection
(IN 7/ OUT/ VENT)

Contact service department

Contact service department

Analog pump not | Analog pump is disconnected Check the analog pump cable connection
connected
No rotation Rotary drive does't start or ex- | Rotary drive is overload or blo- | Reduce the load
hibits very large speed variation | cked
Motor or motor cable is dama- | Contact service department
ged
Temperature  sensor | Differential temperature shows | Temperature sensor is not con- | Check the Temperature sensor connec-

not connected

big minus value

nected
Temperature sensor is damaged

tion
Contact service department

No temperature diffe-
rence

No differential temperature in-
crease of cooling water

No solvent or too less solvent is
distilled

No water flow

Water flow is wrongly connec-
ted

Check the solvent

Check flow of cooling water
Check flow direction of cooling water

Temperature out of
range

Differential temperature out of
the measurement range

Too fast distilling
Temperature sensor is damaged

Increase the set vacuum
Contact service department




Error message

Effect

Cause

Correction

Temperature calibrati-
on error

Temperature calibration value is
out of range

Wrong simulator resistance is
chosen
PCB is broken

Check the simulator resistance

Contact service department

Temperature  adjust- | Water in and water out sensor | The cooling water temperature | Check the chiller and wait until the chiller
ment error temperature have big deviation | is changing reaches the set temperature
Make sure there is no distilling
Temperature sensor is not cali- | Contact service department
brated
Temperatrue sensor is broken | Contact service department
Inside  temperature | Analysis of internal PCB temp. | Room temperature > 40°C Switch off device to cool down
too high Sensor. PCB is broken Contact service department

Inside temperature reaches limit
value.

Flow rate out of range

Water flow rate of cooling wa-
ter is out of range

Water flow rate is too high
Water flow sensor is damaged

Reduce the water flow rate
Contact service department

Flow rate too low

Water flow rate of cooling wa-
ter is less than the minimum li-
mit value

Water flow rate is too low
Water flow sensor is damaged

Increase the water flow rate
Contact service department

Condenser overload

Cooling power limit value is ex-
ceeded

Condenser limit value is too lo-
wer
Distilling is too fast

Increase the condenser overload limit

Increase the set vacuum

Distillation dry

There is no more solvent dis-
tilled

Distillation is completed

Stop the distilling

Lift error Lift can not reach the end po- | Lift is overloaded or lift is blo- | Check the lift
sition cked
Position sensor failure Contact service department
Lift motor, cable or PCB is da- | Contact service department
maged
Internal communica- | Internal Communication Error | Internal communication error | Switch device on/off, Contact service de-
tion error partment
PC  communication | Error command received from | LWS uses wrong device for RV | Check the LWS setting

error

PC via RS 232 or USB interface

10 control

Wrong tools are used to com-
municate with RV 10 control
Unstable connection

Check the PC tools

Check the connection

Heating bath commu-
nication error

Communication with heating
bath is not available

Infrared interface is blocked
Heating bath is switched off or
detect error

Heating bath with infrared in-
terface is not present

PCB is damaged

Check and clean the infrared interface
Switch on heating bath

Check the heating bath

Contact service department

EEPROM error

Error while reading or writing
the EEPROM

EEPROM is defective

Contact service department

Storage error

Read or write internal flash er-
ror

Read or write internal flash er-
ror

Contact service department

If the actions described fail to resolve the fault or another error message is displayed, then take one of the following steps:
- contact IKA service department,
- send the device for repair, including a short description of the fault.

Warranty

In accordance with IKA warranty conditions, the warranty period
is 24 months. For claims under the warranty please contact
your local dealer. You may also send the machine directly to our
factory, enclosing the delivery invoice and giving reasons for the
claim. You will be liable for freight costs.

The warranty does not cover worn out parts, nor does it apply
to faults resulting from improper use, insufficient care or
maintenance not carried out in accordance with the instructions
in this operating manual.

Note: For claims on glassware units, please contact your local
dealer and do not send the glassware back to our factory.



Technical Data

Operating voltage range Vac (100...240) + 10%
Rated voltage Vac 100...240
Frequency Hz 50/60
Power input without heating bath w 100
Power input operation “standby” w 33
Speed rpm 0/5...300
Speed tolerance rpm + 1(Set speed < 100 rpm)
% + 1(Set speed = 100 rpm)
Speed display digital
Dimensions of visible display area (W x H) mm 70 x 52
Display TFT-Display
Multiple languages yes
Right and left movement/ interval operation yes
Smooth start yes
Lift automatic
Lifting speed mm/s 50
Stroke mm 140
Setting of lower end stop mm 60, contactless
Head angle adjustable 0°...45°
Timer hh:mm:ss 00:00:00...99:59:59
Interval mm:ss 00:00...60:00
Integrated vacuum controller yes
Measurement range vacuum mbar (hPa) 1...1050
Adjustment range vacuum mbar (hPa) 2..1014
Measurement accuracy vacuum mbar + 2 (+ 1 Digit) if calibration is done at a constant
temperature
Adjustment accuracy vacuum mbar adjustable hysteresis (Two-position vacuum control)
mbar 1 (Speed-vacuum control, set value < 100 mbar)
% 1 (Speed-vacuum control, set value = 100 mbar)
Measurement range of differential temperature K 7
Offset balancing range K +0.5
Interface USB, RS 232
Ramp programming yes
Distillation processes programmable yes
Remote control with accessory labworldsoft®
Cooling surface (Standard condenser RV 10.1,10.10,10.2,10.20) cm? 1500
Minimum cooling water flow rate I/h 30
Maximum cooling water flow rate I/h 100
Cooling water pressure bar 1
Cooling water temperature range °C 18...22, constantly
Fuse 2xT1,6A 250V 5x20
Perm. On-time % 100
Perm. ambient temperature °C 5...40
Perm. humidity % 80
Protection acc. to DIN EN 60529 IP 20
Protection class I
Overvoltage category Il
Contamination level 2
Weight (no glassware; no heating bath) kg 18.6
Dimensions (W x D x H) mm 500 x 440 x 430
Operation at a terrestrial altitude m max. 2000 above sea level

Subject to technical changes!



Langue d'origine: allemand
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Déclaration UE de conformité

Nous déclarons sous notre seule responsabilité que le présent produit est conforme aux prescriptions des directives 2014/35/UE,
2006/42/CE, 2014/30/UE et 2011/65/UE, ainsi qu’aux normes et documents normatifs suivants: EN 61010-1, EN 61010-2-051, EN
61326-1, EN 60529 et EN I1SO 12100.

Une copie de la déclaration UE de conformité complete peut étre demandée en adressant un courriel a I'adresse sales@ika.com.

Explication des symboles

Situation (extrémement) dangereuse dans laquelle le non-respect des consignes de sécurité peut causer la
mort ou des blessures graves.

Situation dangereuse dans laquelle le non-respect des consignes de sécurité peut causer la mort ou des

A AVERTISSEMENT|  pjessures graves.

Situation dangereuse dans laquelle le non-respect des consignes de sécurité peut causer des blessures légeres.

/\ PRUDENCE

Indique par exemple les actions qui peuvent conduire a des dommages matériels.

/\ REMARQUE

m DANGER - avertit d'un risque dd a une surface chaude.




Consignes de sécurité

Pour votre protection

« Lire entierement le mode d'emploi avant la mise en service et

respecter les consignes de sécurité.

Conserver le mode d'emploi de maniére a ce qu'il soit accessible

a tous.

Veiller a ce que seul un personnel formé travaille avec I'appareil.

Respecter les consignes de sécurité, les directives la

réglementation de sécurité au travail et de prévention des

accidents. En particulier lors des travaux sous vide!

Portez votre éguipement de protection personnel selon la classe

de danger du milieu a traiter. Sinon, vous vous exposez a des

dangers:

- aspersion de liquides,

- happement de parties du corps, cheveux, habits et bijoux,

- bris de verre.

Attention au risque pour ['utilisateur

m en cas de contact avec/d'inhalation

des milieux, par ex. les liquides,
gaz, nuages, vapeurs ou poussieres
toxiques, matiéres biologiques ou
microbiologiques.

« Placer I'appareil a un endroit dégagé sur une surface plane,
stable, propre, non glissante, seche et non inflammable.

- Prévoyez un espace en hauteur suffisant, car la structure en
verre peut dépasser la hauteur de I'appareil.

« Avant chaque utilisation, contrblez I'état de l|'appareil, des
accessoires et en particulier des pieces en verre. N'utilisez pas
les pieces endommagées.

« Veillez a obtenir une structure en verre libre de contrainte !
Risque d'éclatement par:

- les tensions dues a un assemblage défectueux,
- les influences mécaniques externes,
- les pics de températures sur place.

+ Veiller a ce que le statif ne commence pas a se dérégler en cas
de décentrage ou vibrations.

- Vous vous exposez a des dangers par:

- les matériaux inflammables,
- les milieux combustibles a faible température d'ébullition.
Traiter et chauffer avec cet appareil

A PRUDENCE uniquement des produits dont le point

éclair est supérieur a la température limite

de sécurité du bain chauffant choisie.

La limite de température de sécurité du

bain chauffant réglée doit toujours rester

environ 25 °C au moins sous le point
d'inflammation du milieu utilisé. (selon

EN 61010-2-010)

« N'utilisez pas I'appareil dans les atmosphéres explosives, avec
des matiéres dangereuses et sous |'eau.

+ Ne traiter que des substances pour lesquelles I'énergie dégagée
pendant le traitement ne pose pas probleme. Ceci s'applique
également aux autres apports d'énergie, par ex. le rayonnement
lumineux.

« Travaillez seulement en mode surveillé avec |'appareil.

« Le fonctionnement avec une surpression est interdit (pression
de I'eau de refroidissement, voir , Caractéristiques techniques”).

+ Ne pas couvrir les fentes d‘aération servant au refroidissement
de I'entrainement.

« |l peut se produire des décharges électrostatiques entre le milieu
et I'appareil qui constituent un risque direct.

« L'appareil n’est pas adapté a un fonctionnement manuel(sauf le
mouvement de levage).

« La sécurité de I'appareil n'est assurée qu‘avec les accessoires

décrits dans le chapitre ,, Accessoires”.
* Respectez le mode d'emploi des accessoires, par ex. de la
pompe a vide, du bain chauffant.
« Placez la sortie c6té pression de la pompe a vide dans la hotte
de laboratoire.
« Utilisez seulement I'appareil sous un systeme d’aspiration ou un
dispositif de protection équivalent.
+ Adaptez la quantité et le type de produit distillé a la taille
de I'appareil de distillation. Le refroidisseur doit étre assez
performant. Le flux de I'agent refroidissant doit étre surveillé a
la sortie du refroidisseur.
Lors des travaux sous pression normale, la structure en verre doit
toujours étre ventilée (par ex. sortie ouverte du refroidisseur)
pour éviter la montée en pression.
Attention, les gaz, vapeurs ou matiéres suspendues peuvent
s'évacuer a des concentrations dangereuses par la sortie ouverte
du refroidisseur. Vérifiez I'absence de tout danger par ex. avec
un piege cryogénique en aval, un flacon laveur de gaz ou une
aspiration efficace.
Les récipients en verre sous vide ne doivent pas étre chauffés
d'un seul c6té; le piston évaporateur doit tourner pendant la
phase de chauffage.
'appareil est concu pour fonctionner sur un vide de 1 mbar
maximum. En cas de distillations a vide, les appareils doivent
étre évacués avant le début du réchauffement (voir le chapitre
"Mise en service”). Ne ventilez a nouveau les appareils qu’apres
le refroidissement. En cas de distillations a vide, les vapeurs non
condensées doivent étre condensées ou évacuées en évitant
tout risque. S'il peut arriver que le résidu de distillation se
décompose en présence d'oxygene, seul du gaz inerte peut étre
autorisé pour décharger la pression.

Evitez la formation de peroxydes.
/\ PRUDENCE

Dans les résidus de distillation
et d'évaporation, des peroxydes
organiques peuvent s'enrichir et

se décomposer de facon explosive
I Préservez de la lumiere, et en
particulier des rayons UV, les liquides
qui ont tendance a la formation de
peroxydes organiques et examinezles
avant la distillation et I'évaporation
pour constater I'absence de peroxydes.
Les peroxydes présents doivent étre
éliminés. De nombreuses liaisons
organiques tendent a fabriquer des
peroxydes, parex.décaline, diéthyléther,
dioxanne, tétrahydrofuranne, ainsi que
des hydrocarbures insaturés, comme
la tétraline, le diene, le cumene et
I'aldéhyde, la cétone et les solutions
faites a partir de ces matiéres.

Le bain chauffant, I'agent de mise
a température, ainsi que le ballon
d’évaporation et la structure en verre
peuvent chauffer pendant I'utilisation
et rester chauds longtemps aprés!
Avant de poursuivre sur l'appareil,
laissez les éléments refroidir.

Evitez le retard a [I'ébullition! Le
réchauffement du piston évaporateur
dans le bain chauffant  sans
fonctionnement de I'entrainement de
rotation est interdit ISi des signes de
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décomposition du contenu du ballon sont visibles (moussage
ou dégagement de gaz soudain), éteignez immédiatement le
chauffage. Retirez le ballon d’évaporation du bain chauffant
avec le dispositif de levage. Evacuez la zone en danger et
prévenez |'entourage !

Dispositif de levage de sécurité

L'extinction de I'appareil ou la coupure de |'alimentation entraine
la mise en marche du dispositif de levage interne de sécurité qui
retire le ballon d'évaporation du bain chauffant.

Lorsque le dispositif de levage de sécurité n'est pas alimenté en
courant, il est congu pour supporter un poids maximum (verrerie
et solvant) de 3,1 kg.

Exemple de calcul de la charge maxi pour une verrerie verticale
avec un ballon de 1 litre :

Condenseur + ballon récepteur + ballon d’'évaporation + petites
pieces=

1200 gr + 400 gr + 280 gr + 100 gr = 1980 gr

Charge maximale en solvant =3100 gr— 1980 gr=1120 gr

Un dispositif de levage de sécurité avec des charges plus lourdes
ne peut étre garanti pour des raisons de conception !

En cas d'utilisation d‘autres types de condenseurs, par ex. a neige
carbonique ou intensifs, et en cas d'utilisation de répartiteurs
pour distillation a reflux avec condenseur a rapporter, il peut étre
nécessaire de réduire la charge maximale en fonction du poids
supplémentaire de ces structures en verre !

C'est pourquoi, il faut vérifier avant le début de la distillation si
le dispositif de levage doté de verre et de matiere a distiller peut
remonter sans alimentation en courant.

Le dispositif de levage de sécurité doit étre contrélé
quotidiennement avant utilisation. Mettez le levage motorisé en
butée inferieure et appuyez sur la touche « Power » sur la plaque
avant ou sur l'interrupteur principal du coté arriere droit de
I'appareil, avec un poids total maximum en place de 3,1 kg.

- Le ballon d'évaporation est retiré du bain chauffant.

Lors de la premiere mise en service et apres un arrét prolongé,
veuillez procéder ainsi : mettez le levage motorisé plusieurs fois
en butée inférieure et en butée supérieure en appuyant sur les
touches de fonction de levage avant de mettre I'appareil hors
tension.

Si le dispositif de levage de sécurité ne fonctionne pas, veuillez
contacter le service aprés-vente IKA.

Concernant |'évaporateur (ballon d'évaporation plus contenu), le
poids maximum admis est de 3,0 kg ! Des charges plus lourdes
entrainent un risque de bris de verre au niveau du conduit de
vapeur !

Veillez a ce que le dispositif de levage de sécurité soit désactivé.
Avec de lourdes charges, travaillez toujours a des vitesses de
rotation lentes. De grandes forces de déséquilibre peuvent
entrainer le bris du conduit de vapeur !
« Dépression possible dans la verrerie apres une panne de courant !
La verrerie doit étre ventilée manuellement.

Ne faites jamais fonctionner I'appareil
A PRUDENCE | avec le ballon d'évaporation en
rotation et le dispositif de levage levé.
Abaissez toujours d‘abord le ballon
d'évaporation dans le bain chauffant
avant de démarrer la rotation. Sinon, il
y a danger par projection de I'agent de
mise a température !
+ Réglez la vitesse de rotation de I'entrainement de maniere que
le ballon d’évaporation en rotation dans le bain chauffant ne
provoque pas de projections de I'agent de mise a température
et réduisez éventuellement la vitesse de rotation.
Ne touchez pas les pieces en rotation pendant I'utilisation.
Les balourds peuvent causer un comportement a la résonance
in contrélé de I'appareil et de la structure. Les appareillages
en verre peuvent étre endommagés ou détruits. En cas de
décentrage ou d’apparition de bruits inhabituels éteignez
immeédiatement I'appareil ou reduisez la vitesse de rotation.
Aprés une coupure de l'alimentation électrique, I'appareil ne
redémarre pas seul.
Il n"est possible de couper I'alimentation de I'appareil en courant
électrique qu’en débranchant la prise de courant ou la prise
secteur de |'appareil.
La prise de courant utilisée pour le branchement sur secteur doit
étre facile d'acces.
Le dispositif de levage de sécurité doit étre controlé
quotidiennement Outre le fonctionnement manuel, les modes
automatisés suivants peuvent étre sélectionnés :
- distillation 100 %,
- distillation en fonction du volume ou de la quantité.

Pour la protection de l'appareil

+ La tension nominale de la plaque signalétique doit correspondre
a la tension du secteur.

+ La prise doit étre mise a la terre (contact a conducteur de
protection).

« Les pieces démontables de I'appareil doivent étre reposées sur
I'appareil pour empécher la pénétration de corps étrangers, de
liquides, etc.

- Eviter les chocs et les coups sur I'appareil ou sur les accessoires.

« L'appareil ne doit étre ouvert que par un personnel qualifié.

Utilisation conforme

« Utilisation
L'appareil est concu, en combinaison avec les accessoires
recommandés par IKA, pour:
- une distillation rapide et douce des liquides,
- la réduction par ébullition des solutions et suspensions,
- la cristallisation, la synthése ou le nettoyage des produits
chimiques fins,
- le séchage des poudres et granulés,
- le recyclage des solvants.
Mode de fonctionnement: appareil de table

+ Domaine d’application
Environnements intérieurs similaires a des laboratoires de
recherche, d’enseignement, commerciaux ou industriels.

La protection de I'utilisateur n'est plus assurée :

- si I'appareil est utilisé avec des accessoires non fournis ou non
recommandés par le fabricant,

- si I'appareil est utilisé de maniére non conforme, sans respecter
les indications du fabricant,

- si des modifications ont été apportées a |'appareil ou au circuit
imprimé par des tiers.

* Remarques complémentaires :
Cadre juridique et spécificités nationales des pays, en particulier
dans le domaine medicale et alimentaire:
L'utilisateur s'engage a respecter les lois et la reglementation

locale qui s'appliquent.



Déballage

- Déballage
- Déballer I'appareil avec précaution,

- En cas de dommages, établirimmédiatement le constat correspondant (poste, chemin de fer ou transporteur).

« Contenu de la livraison

Verrerie verticale RV 10.10 avec revétement
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Conseils pratiques

La distillation est un processus thermique de séparation par éva-
poration suivie de condensation, pour les compositions de ma-
tiéres liquides sur la base de points d’ébullition spécifiques a la
matiere et dépendant de la pression.

La température du point d’ébullition baisse avec la pression exter-
ne, on travaille donc en général avec une pression réduite. Ainsi,
le bain chauffant peut étre maintenu a température constante
(par ex. 60 °C). Le point d’ébullition est réglé via le vide avec une
température de la vapeur de 40 °C environ.L'eau de refroidisse-
ment pour le condenseur ne doit pas dépasser 20 °C (la regle est
60-40-20).

Pour générer du vide, utilisez une pompe a membrane résistant
aux produits chimiques avec controleur de vide, protégée des ré-
sidus de solvants grace a la présence en amont d'un flacon de
Woulfe et/ou d'un collecteur a vide. L'utilisation d'un éjecteur a
eau pour générer le vide nest conseillée que dans certaines con-
ditions, car ces systémes peuvent entrainer une contamination de
I'environnement par les solvants.

L'efficacité de I'évaporateur dépend de la vitesse de rotation, de
la température, de la taille du ballon et de la pression du systéme.
La charge optimale du condenseur en continu est de 60 % env.
Cela correspond a une condensation aux 2/3 du serpentin réfri-
gérant environ.

En cas de charge plus importante, il y a un risque que la vapeur de
solvant non condensée soit aspirée.

Pour prévenir ce probléme, vous pouvez activer la sécurité anti-
surcharge du refroidisseur. Pour cela, effectuez plusieurs distilla-
tions et notez la valeur dans la menu « Evaporateur » = Détails
-> Puissance frigorifique max. ». Calculez la puissance frigorifique
avec la formule suivante :

Valeur limite de la puissance frigorifique = puissance frigorifique
max. * 1.3

Saisissez cette valeur dans I'option de menu « EVAPORATEUR >
Détails = Valeur limite de la puissance frigorifique ». L'appareil
arréte ensuite la mesure au dépassement de la valeur limite du
refroidisseur et émet un message d'erreur. Une modification de la
configuration de la structure du refroidisseur ou de la configura-
tion de la distillation peut nécessiter un nouvel ajustement de la
charge maximale du refroidisseur.

L'appareil est doté d'un dispositif de sécurité a piston. La struc-
ture en verre peut étre évacuée aprés une panne de courant.
Ventilez-la lors de la remise en marche. En cas de panne, le bal-
lon d'évaporation est retiré automatiquement du bain chauffant
grace a un amortisseur a gaz intégré.

Le dispositif de levage de sécurité doit
étre contrélé quotidiennement avant
utilisation. Voir pour cela le chapitre «
Consignes de sécurité - Dispositif de le-
vage de sécurité » !
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Avec |'évaporateur rotatif RV 10 control, il est possible d'effectuer,
outre toutes les opérations d'évaporation manuelles et semi-au-
tomatiques, également les procédés d'évaporation entierement
automatiques et en fonction de la quantité. Pour cela, I'appareil
est équipé par défaut d'un contréleur de vide, d'une sonde de
mesure de la température du réfrigérant et d'un débitmétre de
réfrigérant. Grace au contréle de vide intégré, le vide peut étre
régulé en mode a 2 points comme en mode pompe a vitesse de
rotation régulée. L'appareil est concu pour le fonctionnement sur
une alimentation en réfrigérant (p. ex. thermostat de laboratoire),
mais peut aussi étre branché sur une conduite d'eau. Suivez les ca-
ractéristiques techniques concernant la pression du réfrigérant, la
constance de la température et le débit, tout comme d'autres
prescriptions nationales.

Pour le fonctionnement sur une conduite d'eau, nous recomman-
dons I'utilisation de la vanne d'étranglement d'eau RV10 5001 !
Cette vanne permet de régler le débit du réfrigérant ainsi que
d'interrompre automatiquement I'alimentation en réfrigérant ap-
rés une distillation.

Avec le filtre a eau RV 10 5002, il est possible de retenir les par-
ticules de saletés hors de la conduite d'eau en amont de la tech-
nique de soupape. Pour réduire la pression, nous recommandons
de placer la vanne de régulation de pression RV 10 5003 dans la
conduite, directement aprés le point de prélévement.

Distillation automatisée en fonction du volume : 'appareil
doit étre amené a la température de fonctionnement. C'est ce que
permet de faire une distillation d'essai.

RV 10 auto: L'évaporateur rotatif est équipé en standard d'une
pompe a vitesse de rotation variable, d'une vanne de ventilation
interne et d'une chambre de mesure de la pression.

RV 10 control (for vacuum): La régulation externe du vide, a
deux poles, est également disponible pour I'application pour la-
quelle une installation de vide maison est a disposition. La vanne
de vide RV 10.4002 doit étre utilisée.

Régulation du vide

RV 10 control

La verrerie est évacuée a l'aide de la pompe a vide. La pompe a
vide fonctionn a vitesse de rotation constante, qui en général
n'est pas réglable.

Une fois la valeur de consigne atteinte, la conduite d'aspiration
est fermée. En raison du délai minimal entre la détection de la
valeur de pression et la comparaison avec la valeur théorique pour
commuter une vanne de vide ainsi que la puissance d'aspiration
du systéme générant le vide, la valeur théorique définie n'est pas
tout a fait atteinte. Si la pression augmente encore dans le sys-
téme en raison du taux de fuite naturel, la vanne ouvre la conduite
d'aspiration.

En genéral, la fréquence de commutation et la précision peuvent
étre modifiées en réglant I'hystérésis.

Lorsque la commande de pompe VC 2.4 est raccordée,
I'alimentation en tension de la pompe est également désactivée et
activée selon la commutation. Cela réduit les nuisances sonores et
accroit la durée de vie des membranes de la pompe et du moteur.
La valeur réelle oscille autour de la valeur de consigne a hauteur
de I'hystérésis réglée.

Avec la régulation a 2 points, la détection automatique du point
d'ébullition n'est pas possible..

lllustration schématique d'une régulation du vide a 2 points

RV 10 auto

Les imprécisions de la régulation a 2 points sont évitées avec la
régulation du vide en fonction de la vitesse de rotation.
Toutefois, pour la régulation du vide en fonction de la vitesse de
rotation, il faut une pompe a vide a vitesse de rotation réglable, la
vanne de vide RV10.4002 n'est pas nécessaire et ne doit pas étre
raccordee ! Pour cela, raccorder la pompe a vide (p. ex. IKA Vacstar
digital pump) au raccord situé au dos de I'évaporateur rotatif.

Avec ce type de régulation, la vitesse de rotation de la pompe, et
donc sa puissance d'aspiration, baisse a mesure que la valeur de
pression mesurée s'approche de la valeur de consigne.

Une fois la valeur de consigne atteinte, la pompe ne tourne plus
qu'en fonction du taux de fuite..

Un travail plus silencieux et une régulation plus précise sont possibles.
La régulation du vide en fonction de la vitesse de rotation se régle
automatiquement sur le RV 10 control, des qu'une pompe a vide
adaptée est raccordée.

Avec ce type de régulation, la détection automatique du point
d'ébullition est impossible, ce qui signifie que le systéme recherche
et maintient en mode automatique le point d'ébullition du solvant.
Comme, contrairement a la distillation en fonction du volume, le
solvant ne doit pas forcément étre connu pour la détection au-
tomatique du point d'ébullition, ces modes de travail s'excluent
mutuellement.

lllustration schématique d'une régulation du vide en fonction de
la vitesse de rotation




Installation

Entrainement RV 10 auto

Desserrez la sécurité de transport Placez le flacon et montez les raccords de flexibles fournis sur le
flacon
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Positionnez I'entrainement avec un angle d'env. 30°
Tenez le dispositif de levage en position haute avec la main et * Desserrez le dispositif de serrage pour regler I'angle de

retirez la vis moletée (1) au dos de I'appareil en la tournant dans ~ I'entrainement de rotation du c6té droit du dispositif de levage

le sens antihoraire. en tournant la vis a poignée dans le sens antihoraire (en appu-
+ Une fois la sécurité de transport retirée, le dispositif de levage ~ yant légerement et en tournant simultanément, la vis a poignee

monte lentement en butée supérieure. La course est de 140 (1) peut ressortir plus loin).

mm environ. « Placez I'entrainement a un angle de 30° env.

» Raccordez le cable électrique fourni a la prise (2).

Pied réglable de I'appareil
Remarque : seul un pied du socle est réglable.

+ Bloquez ensuite I'entrainement de rotation en serrant la vis a
poignée dans le sens horaire.

Fixation du support




Bain chauffant

Suivez le mode d'emploi du bain chauf-
fant, chapitre "Fonctionnement" !
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« Placez le bain chauffant sur la surface d'appui de I'entrainement
de rotation et poussez-le en position gauche.

Remarque : |'échange de données entre |'unité d'entrainement
et le bain chauffant se fait a I'aide d'une interface infrarouge (1).
Veillez a ce que la communication ait lieu alors que le parcours de
la lumiére est sans obstacles et ininterrompu !

Verrerie

REMARQUE: 5'il vous plait lire les instructions de fonctionnement
de la verrerie pour la manipulation de verrerie de laboratoire !
« Un bouton de verrouillage permet de verrouiller ou déverrouiller
le dispositif de verrouillage.
Si une marque rouge apparait, le dispositif de verrouillage est
déverrouillé, autrement il est verrouillé.
Pour verrouiller ou déverrouiller le dispositif de verrouillage,
appuyer sur le bouton de verrouillage jusqu’a sa position finale.

« Déverrouillez le dispositif d'arrét en le tournant de 60° dans le
sens antihoraire, conformément au marquage. Le marquage
rouge doit étre visible.

« Insérez la traversée de vapeur jusqu’en butée.

« Verrouillez ensuite ce dispositif d'arrét en tournant a 60° dans le
sens des aiguilles d'une montre.

« En poussant le bouton de verrouillage jusqu‘a sa position finale,
la marque rouge devrait étre couverte et invisible.

« Le tube de vapeur ne peut pas étre retiré !

« Contrélez le dispositif d'arrét axial de le tube de vapeur.

« La marque rouge doit rester invisible.

Montez le joint du refroidisseur

+ Placez le joint du condenseur RV 10.8001 dans le logement du
condenseur et montez la verrerie sur I'appareil en suivant les
instructions de montage correspondantes.




Avant la mise en service

Montez le conduit de vapour (1).

Montez le joint (2). Attention a la position du joint d'étanchéité !
Poussez I'écrou d'accouplement (3b) sur la bride du refroidis-
seur (3a).

Poussez également le ressort-bague (3c) sur la bride du refroi-
disseur (3a).

Placez le refroidisseur (3a) sur le joint (2).

Visser I'écrou d'accouplement (3b) a la main sur le filetage de
la bride. Laisser tourner la machine pendant 20 minutes a 120
tr/min. Pour terminer, resserrer I'écrou d'accouplement (3b) a la
main.

Remarque : suivez les instructions de montage de la verrerie.

M

ontage de la fixation de condenseur de la verrerie verticale

Montez la fixation de condenseur comme illustré

Montez la tole (1) avec la vis moletée (2).

Insérez la tige du statif (4) sur la tole (1) et fixez-la avec I'écrou
(3).

Posez la protection en caoutchouc (5).

Fixez la bande Velcro® (6) sur la tige du statif (4).

Bloquez la verrerie verticale avec la bande Velcro® (6).

Sile condenseur est correctement monté et |'écrou d'accouplement
pour le fixer a I'entrainement de rotation bien serré, un statif n'est
pas nécessaire.

Le statif sert uniquement d'élément anti-rotation pour le
condenseur.

Si le statif n'est pas correctement
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monté, des tensions sont génerées

dans le verre par des forces élevées
au niveau de la bande Velcro, pouvant
entrainer des dommages sur le
condenseur en verre.

Le statif est fixé aprés le montage du condenseur sur
I'entrainement de rotation. Veillez a ce que le condenseur soit
monté parallélement au boitier du dispositif de levage.




Montage de la verrerie

Remarque : Respectez les « Dessins pour le montage de la verrerie » a la page 230.

Pos. | Désignation Quantité
RV 10.1 RV 10.2 RV 10.3 RV 10.4 RV 10.5 RV 10.6
sans revétement sans revétement sans revétement sans revétement sans revétement sans revétement
RV 10.10 RV 10.20 RV 10.30 RV 10.40 RV 10.50 RV 10.60
avec revétement avec revétement avec revétement avec revétement avec revétement avec revétement
1 |Ballon récepteur 1 1 1 1 1 1
2 | Pince (acier inoxydable) 1 1 1 1 1 1
4 | Robinet d'arrét 1 1 1 1 1 1
5 |Tube 1 - 1 1 1 1
6 | Condenseur 1 Condenseur vertical | 1 Condenseur diagonal 1 Condenseur 1 Condenseur a 1 Condenseur 1 Condenseur
intensif vertical neige carbonique vertical intensif vertical
7 |Raccord 1 Raccord de vide 1 Douille 1 Raccord de vide 1 Raccord de vide 1 Raccord de vide
d’emmanchement
8 | Pince (matiere plastique) 1 1 1 - 1 1
10 |Ballon d'évaporation 1000 ml 1 1 1 1 1 1
11 | Patte a rodage sphérique RV 1 1 1 1 1 1
05.10
12 | Raccord vissé de capuchon 4 4 4 2 4 4
13 | Raccord de flexible 4 4 4 2 4 4
14 | Distributeur - - 1 1 1
15 | Bouchon de fermeture - - - 1 - -
16 | Cartouche - - - 1 - -
17 | Bague fendue - - - 1 - -
18 | Disque 1 - 1 1 1 1
19 |Joint torique - - - 1 - -
20 | Fiche, vide poussé - - - - 1 1
Remarque:

Le tube en PTFE (5) avec la rondelle (18), en option, peut étre monté sur des verreries verticales.
Il sert a remplir le ballon d'évaporation en cas de dépression dans la verrerie.
L'ouverture du robinet d'arrét (4) permet au solvant d'étre aspiré dans le ballon d'évaporation via le tube en PTFE.

Montage du disque

Larmier

Remarque: Veillez sur le placement correct du disque!

Démontage du condenseur

« Utilisez la clé a oeil fournie pour desserrer les écrous

d'accouplement coincés.

+ Desserrez les écrous d'accouplement en tournant dans le sens

inverse des aiguilles d'une montre.
* Retirez la bande Velcro®.

Remarque : La clé a ergot ne sert qu'a déposer le refroidisseur.

Veuillez serrer le refroidisseur a la main.




Systeme flexible

(3]

D »

RV 10.5001 Vanne d'eau ] RV 10.4002 Collier Collier Flexible en silicone
(option) Electrovanne a vide pour flexible en silicone pour flexible de vide (diamétre int. 5 mm)
Rep.5,6et7 Rep. 8 pour |'eau

Flexible en silicone Flexible en silicone Flexible de vide Raccord pour vanne d'eau
(diamétre int. 6 mm) pour I'eau  (diametre int. 7 mm) pour |'eau

RV 10.1_10 RV 10.4_40 RV 10.5_50 RV 10.6_60

Remarque : Respectez les « Dessins pour le raccordement des flexibles » a la page 232.

Réglage RV 10 Réglage RV 10 auto
« Poser la vanne de vide RV 10.4002 dans le support prévu a cet - Pour le mode de régulation du vide avec une pompe a vitesse de
effet et raccorder le flexible de vide a la vanne. rotation régulée, une vanne additionnelle n'est pas nécessaire.

Relier directement le flexible d'aspiration de la pompe au rac-
cord de flexible du capteur de pression.
Brancher le cable du régulateur de pompe au regulateur RV 10.

Raccord RV 10.4002

Remarque : Lors du branche-
ment du cable du régulateur de

pompe, veillez a ce que le con- ? - ?
necteur soit enfoncé en positi- |

on bloguée dans la prise au ni- |

veau du régulateur de pompe.

Raccord RV10 de la sonde de température (dT)
« Relier la sonde de température a la prise inférieure (dT). Respec-
ter le fléchage.

Remarque : Lors du branche-

ment de la sonde de tempéra- ? ?
ture, veuillez a ce que le con-
necteur soit enfoncé en position
bloquée dans la prise de la son- |
de de température au niveau du
régulateur de pompe.




Eau « Détachez le raccord flexible avec la poignée fournie.

« Raccordez l'arrivée d'eau a votre alimentation en eau (avec la
vanne d'étranglement d'eau optionnelle RV10 5001). Tenez
compte des caractéristiques techniques surl'alimentation en eau.
La vanne d'étranglement d'eau RV 10 5001 n'est pas indiquée
pour un fonctionnement sur le refroidisseur, car le débit s'en trou-
ve trop réduit.

« Reliez les flexibles d'eau sur le refroidisseur en verre (flexible
court (1) = sortie vers le bas, flexible long (2) = arrivée vers le
haut) et fixez les flexibles.

» Branchez le cable de raccordement de vanne (RV 10.5001 ou RV
10.4002) dans la prise prévue a cet effet. Raccordez la pompe a
vide a vitesse de rotation variable. Ainsi, le RV 10 control passe
automatiquement au mode de régulation du vide en fonction de
la vitesse de rotation.
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« Raccordez le flexible de vidange d'eau fourni en enfoncant le rac- @
cord fileté jusqu'en butée dans la prise. -
Remarque : Veillez au bon branchement de l'arrivée et de la
sortie du refroidisseur. "
Si les flexibles d'arrivée et de vidange d'eau ne sont pas montés A c
comme dans la description, les distillations automatiques ne sont — E
pas possibles car les valeurs de température d'arrivée et de vidan- = f—
ge ne peuvent étre déterminées correctement. 1 M
O = @_|=|_|=—-=|_@_EH
Arrivée du refroi- =l

disseur + Raccordez la prise LOAD au flacon de Woulff, ainsi que le flacon

Sortie du refroi- de condensat au raccord de vide du refroidisseur, a I'aide des fle-
disseur xible a vide fournis. Veillez a toujours raccorder le vide au point de
raccordement du refroidisseur le plus haut.

Evacuation
d'eau
—

Arrivée d'eau
-




Mise en service

Etat de I'écran de travail a la livraison

b,

B A

IKA

Apres la mise en marche de |'apparell,
I'écran d'accueil s'affiche pendant quel-
ques secondes. Le nom de I'appareil et les
versions des logiciel s'affichent.

Apparait ensuite une information sur le

L'écran de travail s'affiche ensuite automatiquement.

[

téléchargement des outils de mise a jour

du logiciel.

Explication des symboles a I'écran de travail

Les symboles affichés changent en fonction de I'état et des régla-

ges de RV 10 auto.
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Symbole

Désignation

Description

% Bluetooth® Ce symbole signifie que le RV 10 communique avec un PC ou une tablette via Bluetooth®. Ce

N symbole disparait lorsqu'aucune communication Bluetooth® n'a lieu.

..e.. UsB Ce symbole signifie que le RV 10 communique via un cable USB. Le symbole s'éteint quand
aucun cable USB n'est utilisé pour communiquer avec la station.

LIMIT | Valeur limite Ce symbole indique qu'une valeur minimale ou maximale définie a été atteinte.

/‘

Sonde de température

Ce symbole apparait quand I'affichage de température est activé a I'écran.

PC

Commande PC

Ce symbole signifie que I'appareil est connecté a un ordinateur et est contrélé a partir de cet
ordinateur.

Commande par pro-
gramme

Ce symbole indique que I'appareil en question est controlé par un programme.

Rotation Ce symbole indique le fonctionnement en continu et le sens de rotation.

Séchage Ce symbole indique que |'opération de séchage a été sélectionnée (uniquement en mode 100
%).

Débit Ce symbole indique qu'un liquide (eau) circule dans le systeme.

Refroidisseur raccordé

Ce symbole indique qu'un refroidisseur est raccordé et qu'il est en marche.

Ventilation Ce symbole indique que la vanne de ventilation est ouverte. Si ce symbole n'est pas affiché, cela
signifie que la vanne de ventilation est fermée.
vac Vide Ce symbole indique que la pression a l'intérieur du systeme RV 10 est inférieure a la pression
atmosphérique.
£, Acquisition en cours | Ce symbole s'affiche pendant le mode évacuation automatique.
[
AT Ebullition Ce symbole indique qu'un point d'ébullition a été trouvé (uniguement en mode automatique).




Structure des menus

Evaporator —

Réglage d'usine

— Modes —— Automatic TBath MEAIUM.....ooic s [Water ~~ " " 7
Start temperature..........cocoovicieiie e : 60 °C
F— MaNUAL e 11013 mbar
FPUMP Q0. 1' 50%
—Volume SOIVENT...ooe :Acetic acid
TaIGOT s 1100 ml
EFICIONCY. e 1 80%
AJUSTMENT. ... I-
= PrOGIaM. ..o :
L_100% —ESolvent ...................................................................... 1Acetic acid
DIYING. i : =
| Cleaning —— Start after... TS oo 130:00
I— Duration MMIMESS o : 06:00
— Pump speed VAU 1 20%
L QAN MOW.. vt : -
L Limits Manual Ll\/Iinimum ..................................................................... 12 mbar
MEXIMUM..ooo s :1013 mbar
L_Pump % TMinimum ..................................................................... 10%
MAXIMUM ..o 1100%
— Hysteresis AULOMALIC. ..o ) Y
[l\/lanual VAIUE. .o :115 mbar

—Solvent library

— Add solvent
Add solvent
Add solvent —— Name

Add solvent  —Formula................
Add solvent  — Bath temperature......
—Rotation speed......
—Boiling point.....
— Efficiency -
— Heat capacity.
Enthalpy........
[ Density.......
A0
— Acetic acid
Acetone
Acetonitrile =T NAME.....oiiiieeeee e
—Formula................
Xylene — Bath temperature..
— Rotation speed.....
—BOiliNg POINt......c.oiiiiiicicc ey :
= EFfICIONCY. e, -
| Calculator NI ettt : Acetic acid

Vapor temperature

Heating

Pressure

| Actions after distillation

bath temperature

1
140 °C
1

:60 °C

:46 mbar

Open venting valve
Cleaning




L Advanced FIOW CONETOL. ...
1
Bath MediUM ... 1 Water

Réglage d'usine

Co0ler POWET lIMIt......veeeceecsiici e : 900 w
Max power of cooler

......................................................................... 10w

Timer function Time

Interval mode Interval
t L Cw
Activate

] PIOGIAMS 1 PrOGraM 1-10 — T SEIECh...roeoooreeeeseoese e =

Cew Value. .o : 00:10

Speed limit IVIITIUML oo s :

. 1
MaAXIMUM ..o

RIS oo 100:00:00

Beep after iMeOUL.........ccoiirieicicie e |-

ACHVATE. ... -

Display TIMIT. ettt %

D T oot ettt v

— Last Measurement

— Edit

Continue after power failure —E

Edit Pressure. ......oeeveeeeeeeeeeeen, I
ﬁRotation (Speed)......ccooririinne : -
RIS e : -

INSEM. i I-

DEIEE. ..., -

T SAVE @Sttt I-

Edit PIESSUIE.....cvvvvs |
ERotanon (Speed).....ovvreeern, :
ARIMMISS. s 1-

Password VLU e 10

ACHVATE. ..., I

Time




Réglage d'usine

Service —T—Valves Venting Valve.........cooocviiriiinceeeene -

VacuuM ValVe......c.oooieieeeeeeeeeeeee e, =

Water ValVe..........ooveeeeeeeee e I-

I Settings ~——language ——English 4

e DRULSCNL .. I

| Units ——— Pressure mbar v

L—Amount

L Display Background BIACK. v v

Brightness —— Value.........ccooiuriniiniincicins , 100%
Firmware update info..........cocooooiioiii =

L Sound Volume —— Value. .o 1100%
1
Key Tone 1-

|—Factory settings MENU VAIUBS. ... | -

—Communication

—DeVICe NAME. ... RV 10 auto
FBIUETOOTh. ... : v

L—Labworldsoft 5 protocol..........cccvverveierieiieeceeseias %

L_Information —— Firmware update info..........cccooooiiiiiiiiriineen 1-
F—DiSplay VErSioN. ........cccieiiiriiriicisc e 1-

b LOGIC VEISION. ... 1-

= PrESSUIE MAX.... e 11100 mbar
= PrESSUTE MM : 1 mbar
F=PUMP %0 MAX.coiiiicc s : 100%
F—=PUMP %0 MIN.cciii e, : 0%

300 rpm

— Rot. speed max

ROt SPEEA MIN........ocveoceeceeceeeeeeeeeeeeee e, : 5 rpm

=

——0Perating NOUTS........c.vviiiiiriiceeee s o hours

L_Vous pouvez changer d'option de menu en tournant le bouton rotatif et en appuyant dessus pour
valider.




Menu (détails)

1. Evaporator (Evaporateur)

Modes

Automatic (Automatique) : Dans ce mode, le systeme détecte
I'évaporation effective en vérifiant la différence de température
entre I'arrivée et |'évacuation d'eau. Le réglage standard pour la
température moyenne est de 60 °C. Il doit étre effectué manuel-
lement. Si la température d'évaporation attendue est supérieure a
90 °C, vous devez passer de |'eau a I'huile comme milieu et choi-
sir un milieu haute température comme de I'huile de silicone par
exemple. Dans ce mode, la mesure démarre automatiquement
quand le chauffage du bain a atteint la température définie. Le
différence de température doit se situer sous une valeur limite, le
débit d'eau doit se trouver entre 30 et 100 I/h et le systeme de
levage s'éteint automatiquement. Vous pouvez modifier la vitesse
manuellement.

Manual (Manuel) : Dans ce mode, toutes les valeurs peuvent étre
réglées manuellement. Une fois la mesure démarrée, |'évacuation
du systeme se poursuit jusqu'a ce que la valeur de pression définie
soit atteinte. Le systéme de levage doit étre déplacé manuelle-
ment.

Pump % (Pompe %) : Dans ce mode, la pompe peut étre utilisée
sur une longue durée. Une valeur entre 100 % et 1 % de la vitesse
de rotation possible de la pompe doit étre définie.

Volume : Ce mode sert a la distillation d'une certaine quantité du
solvant utilise. Sur la base des valeurs mesurées du débit et de la
différence de température du réfrigérant, la quantité de distillat
est établie pour chaque étape de la distillation a I'aide d'un bilan
thermique. La distillation s'acheve lorsque la quantité de distillat
prescrite est atteinte.

Solvent (Solvant) : sélectionnez le solvant a distiller.

Target (Cible) : saisissez la quantité a distiller.

Efficiency (Efficacité) : pour le bilan, la saisie d'une efficacité ther-
migue exacte est nécessaire.

Adjustment (Réglage) : I'efficacité dépend de la totalité des condi-
tions de distillation et n'est d'abord qu'une estimation. C'est pour-
quoi, le premier tour de distillation sert au réglage. L'efficacité est
alors calculée, apres la mesure, en fonction du volume cible et du
volume distillé.

Program (Programme) : Cette option renvoie au menu program-
me.

100 %:

Solvent (Solvant) : la distillation s'achéve quand la différence de
température mesurée du réfrigérant passe sous une valeur seuil,
c'est-a-dire dés qu'un solvant est entierement distillé.

Drying (Marche a seq) : si cette option est activée, aucune surveil-
lance de la différence de température du réfrigérant n'a lieu, p. ex.
pour les processus de séchage des milieux en poudre.

Cleaning (Nettoyage)

Start after... (Démarrage au bout de...) : Définissez une du-
rée minimale de mesure avant que le nettoyage apres mesure ne
soit active. L'opération de nettoyage commence quand la mesure
s'est déroulée pendant au moins la durée définie.

Duration (Durée) : Réglage de la durée de I'opération de nettoyage.
Pump speed (Vitesse de la pompe) : La vitesse de rotation de la
pompe dans le menu Nettoyage sert a régler la vitesse de rotation
de la pompe pendant I'opération de nettoyage.

Une vitesse de rotation élevée engend-
/\ REMARQUE

re un vide partiel dans le récipient de
laboratoire, si le systeme est ferme.

Un nettoyage a des vitesse de rotation
élevées de la pompe réduit la durée de
vie de la membrane de la pompe.
Clean now (Nettoyer maintenant) : Commence |'opération de
nettoyage manuellement.

Limits (Limites)

Manual (Manuel) : Cette option permet de régler la plage de
vide autorisée.

Pump % (Pompe %) : Cette option permet de régler la plage de
vitesse autorisée pour la pompe.

Hysteresis (Hystérésis)

La valeur d'hystérésis (de vide) décrit la
différence de pression entre la fermeture
et I'ouverture de la vanne de vide. Une va-
leur d'hystérésis trop faible peut avoir un
effet néfaste sur la pompe a vide et la van-
ne de vide. La fonction d'hystérésis n'est
utilisée que pour des pompes a vide a I'intérieur de batiments ou
pour des pompes a vides non réglables.

Automatic (Automatique) : L'hystérésis est toujours de 10 % de
la pression réelle.

Manual (Manuel) : Prescription manuelle de la valeur d'hystérésis.

Solvent library (Bibliothéque de solvants)

Vous pouvez choisir dans cette biblio-
théque le solvant a distiller et ses pa-
rametres (désignation, formule, tem-
pérature du bain chauffant, vitesse de
rotation, point d'ébullition, efficacité,
capacité thermique, enthalpie, densité et
facteur i). La température, |'efficacité et la vitesse de rotation du
bain de I'évaporateur peuvent étre réglées.

Un maximum de cing nouveaux solvants spécifiques a I'utilisateur
peut étre ajouté a la liste des solvants. Les solvants spécifiques a
I'utilisateur sont affichés en orange et se trouvent en haut dans la
bibliothéque de solvants.



Name and formula (Désignation et formule) : La désignation et
la formule permettent d'identifier le solvant.

Calculator (Calculateur)

|ﬁ_

Cette fonction aide a calculer le point d'ébullition (température de
vapeur) d'un solvant, la température du bain chauffant et la pres-
sion. Si lI'une de ces trois valeurs est prédéfinies, les deux autres
sont calculées automatiquement.

Actions after distillation (Actions aprés la distillation)

Il est possible de définir des actions a exécuter (manuellement ou
automatiquement) une fois la mesure terminée.

2. Rotation

Advanced (Autres réglages)

LEEEv S

Coslar presr Bt

Mus g o cesler

Flow control (Réglage du débit) : Ce réglage peut étre désactivé
en mode manuel si de la neige carbonique est utilisée a la place
d'un refroidisseur.

Bath medium (Milieu du bain chauffant) : Sélectionnez I'eau
ou I'huile comme milieu pour le bain chauffant. Si le milieu est de
I'eau, sélectionnez Eau ; la température se situe alors entre20 °C
et 90 °C. Si le milieu est de I'huile, sélectionnez Huile ; la tempéra-
ture se situe alors entre 20 °C et 180 °C.

Cooler power limit (Limite de puissance frigorifique) : Ce ré-
glage sert a limiter la puissance frigorifique. Si la puissance frigo-
rifique effective dépasse cette limite, un avertissement est émis et
la mesure s'arréte.

Max power of cooler (Puissance frigorifique max.) : Cette va-
leur indique la puissance frigorifique maximale d'une mesure. Cet-
te valeur est informative et ne peut étre modifiée.

Interval mode (Mode intermittent)

La rotation peut étre intermittente, avec changement de sens de
rotation.

Interval (Intervalle) : L'intervalle définit la durée pendant laquelle
la rotation doit se faire dans un sens.

Activate (Activer) : Cette option active le monde intermittent
pour la rotation.

Speed limit (Limite de vitesse)
Le menu « Speed limit » (limite de vitesse) permet a I'utilisateur de
régler les valeurs limites minimale et maximale pour la rotation.

Timer function (Fonction minuteur)

Time (Durée) : Cette option permet a |'utilisateur de régler en
mode manuel la durée effective de I'opération de mesure. Toute-
fois, il est aussi possible de prescrire une durée de consigne pour
le minuteur. Ce réglage permet a I'utilisateur d'activer la mesure
pendant une durée standard. L'appareil s'arréte automatique-
ment apres écoulement de la durée de consigne et I'écran affiche
la durée réglée utilisée pour |'opération de mesure.

4. Display (Affichage)

Remarque : 'utilisateur peut arréter 'opération de mesure avant
I'écoulement de la durée réglée. Dans ce cas, le compte a rebours
décroissant du minuteur est interrompu.

Beep after timeout (Signal sonore aprés écoulement du
temps) : Cette option de menu permet a I'utilisateur d'activer/dé-
sactiver un signal sonore émis quand le minuteur atteint 00:00:00.
Une coche indique que I'option est activée.

Activate (Activer) : Cette option de menu permet d'activer ou de
désactiver la fonction minuteur. Une coche indique que |'option
est activee.

Display (Affichage)

Dans le menu « Timer » (minuteur), I'utilisateur peut définir si le
minuteur doit étre affiché a I'écran/dans I'écran de travail. Une
coche signifie que I'option est activée.

Dans ce menu, I'utilisateur peut définir les informations (minuteur,
débit, AT et/ou puissance frigorifique) qui doivent s'afficher dans
['écran principal.



5. Program (Programme)

Program 1 - 10 (Programme 1 a 10)

Le menu « Programs » (programmes) permet de créer 10 profils
pression-vitesse de rotation personnalisés. De plus, |'utilisateur
peut définir su le monde intermittent est activé ou non dans les
programmes.

Si'le mode intermittent est activé, les valeurs réglées dans « Inter-
val mode » (mode intermittent) pour la durée de fonction/la durée
d'arrét sont appliquées.

Remarque : Si |'utilisateur doit activer le mode intermittent dans
un segment de programme, il doit régler « Ccw/cw time » (du-
rée dans le sens antihoraire/dans le sens horaire) dans I'option de
menu « Interval » (intervalle) et activer également la fonction «
Cew/cw » (sens antihoraire/sens horaire) dans |'option de menu «
Interval mode » (mode intermittent) (voir paragraphe « Rotation »).
Select (Sélectionner) : Sélectionnez le programme.

Edit (Modifier) : Permet de modifier les parametres de program-
me sélectionnés. Validez « Edit » (modifier) en appuyant sur le
bouton de démarrage/arrét, afin de commencer a modifier les pa-
ramétres de programme sélectionnés. L'utilisateur peut modifier,
,supprimer, insérer ou enregistrer un segment selectionné dans le
programme. Si |'utilisateur modifie la durée du programme pour
au moins un segment, une coche (4) s'affiche pour le programme
concerne.

Delete (Supprimer) : Permet de supprimer le programme sélecti-
onné. Quand un programme sélectionné est supprimé via |'option
de menu « Delete » (supprimer) en appuyant sur le bouton de
démarrage/arrét, tous les parametres du programme sont vides.
La coche (y) disparait.

Exemple d'édition de programme

Derniere mesure

Save as (Enregistrer sous) : Enregistrement du processus de dis-
tillation en tant que programme.

Edit (Modifier) : Permet de modifier les paramétres de program-
me sélectionnés.

Validez « Edit » (modifier) en appuyant sur le bouton de démar-
rage/arrét, afin de commencer a modifier les parametres de pro-
gramme sélectionnés. L'utilisateur peut modifier, ,supprimer, in-
sérer ou enregistrer un segment sélectionné dans le programme.
Si I'utilisateur modifie la durée du programme pour au moins un
segment, une coche (y) s'affiche pour le programme concerné.
Delete (Supprimer) : Permet de supprimer le programme sélecti-
onné. Quand un programme sélectionné est supprimé via |'option
de menu « Delete » (supprimer) en appuyant sur le bouton de
démarrage/arrét, tous les parametres du programme sont vidés.
La coche (y)) disparait.

Détails sur I'édition de programmes
Durant I'édition d'un programme, |'écran suivant s'affiche.

Frigam & Dans ce programme, |'utilisateur peut
définir jusqu'a 10 segments. Le seg-
ment sélectionné est mis en surbrillance.
L'utilisateur peut alors modifier, insérer ou
supprimer un segment sélectionné dans
ce programme. Si la touche « Back » (Re-
tour) est actionnée apres la modification,
le programme est automatiquement enregistré.

Edit (Modifier) : Lorsqu'une valeur est affichée avec un fond jau-
ne, l'utilisateur modifier la pression, la vitesse de rotation et la
durée.

Insert (Insérer) : L'option Insérer permet d'insérer un nouveau
segment sous le segment sélectionné.

Delete (Supprimer ): Lorsqu'un segment mis en surbrillance est
supprimé, les champs de réglage sont vidés. La section d'affichage
passe au segment suivant.

Modifier la
pression

Modifier la vites-
se de rotation




Modifier la
durée

Password (Mot de passe)
Il est possible de définir un mot de passe afin d'empécher la modi-
fication des reéglages dans le menu principal. Pour désactiver cette

7. Service (Entretien)

fonction, définir le mot de passe 0 0 0.

Continue after power failure (Reprise apres une panne de courant)
Si cette option est activée, la mesure reprend apres une interrupti-
on en raison d'une coupure de courant. Cette option n'est dispo-
nible que dans les modes Automatic, 100 % et Volume.

Activate (Activer) : Une coche indique que I'option est activée.
Time (Délai) : La mesure reprend si |'alimentation électrique revi-
ent dans un délai donné.

Si une opération d'entretien est nécessaire, utilisez le menu Entre-
tien pour contréler le fonctionnement de I'activation/la désacti-
vation directe des vannes fournies ou en option et de la pompe.

Valves (Vannes)

Ce menu permet d'ouvrir ou de fermer individuellement les van-

8. Settings (Réglages)

nes raccordées.

Pump (Pompe)

L'utilisateur peut démarrer ou arréter manuellement la pompe,
sans effectuer de distillation.

Temperature adjustment (Réglage de la température)

L'utilisateur peut régler la température différentielle sur zéro si
aucune liquéfaction de vapeur n'a lieu. Le bon réglage de tem-
pérature aide, en mode distillation automatique, au démarrage et
a l'arrét de la distillation.

Languages (Langues)

L'option « Languages » (langues) permet a I'utilisateur de sélecti-
onner la langue souhaitée.

Units (Unités)
L'option « Unités » permet a I'utilisateur de sélectionner les unités
de mesure dans lesquelles la pression et le volume s'affichent.

Display (Affichage)

L'option « Display » (affichage) permet a I'utilisateur de modifier la
couleur de 'arriere-plan et la luminosité de I'écran de travail, ainsi
que d'afficher des informations sur la mise a jour du micrologiciel
via « Firmware Update Info » (info mise a jour du logiciel).

Sound (Son)
L'option « Sound » (son) permet a I'utilisateur de régler le volume
sonore et d'activer ou de désactiver le son des touches.

Factory Settings (Réglages d'usine)

Cette option permet a l'utilisateur de réinitialiser aux réglages
d'usine (état a la livraison) les valeurs de menu, les programmes,
la bibliotheque de solvants ou tout le systeme.

Communication

Device Name (Nom de I'appareil) : Le nom de I'appareil sert a
identifier un appareil.

Bluetooth: L'option « Bluetooth » permet a I'utilisateur d'activer
ou de désactiver la fonction « Bluetooth ».

Labworldsoft 5 protocol (Protocole Labworldsoft 5) : Cette
option doit étre activée afin de pouvoir utiliser le RV 10 auto dans
Labworldsoft 5.

Information
L'option « Information » fournit a I'utilisateur un apercu des prin-

cipaux parametres systeme de |'appareil.



Réglage de la butée finale inférieure

En fonction de la taille du ballon, de
I'angle de réglage de I'entrainement de
rotation, ainsi que la position du bain
chauffant et du dispositif de levage, le
ballon d'évaporation peut se lever sur
le bain chauffant.

Risque de bris de verre !

/\ PRUDENCE

/\ PRUDENCE

Limitez la position inférieure du dispositif de levage avec la butée

finale variable.

En mode manuel, un positionnement au choix du dispositif de

levage est possible avec les touches “a " et “w " Il n'y a pas de

coupure automatique en cas de collision.

« Appuyez sur la touche ”+ “ jusqu'a ce que le dispositif de leva-
ge atteigne la position souhaitée.

Remarque : le ballon d'évaporation doit s'immerger aux 2/3

dans le bain chauffant.

« Pour déplacer I'élément de butée (1), appuyez sur le bouton
central (2) a I'avant du dispositif de levage.

« Poussez la butée (1) dans la position souhaitée.

« Appuyez sur la touche ” a “ jusqu'a ce que le dispositif de leva-
ge atteigne la butée finale supérieure.

Remarque : |a course est limitée de 0 a 6 cm.

Remplissage du ballon d‘évaporation

Vérifiez le fonctionnement de la coupure en fin de course :

+ Abaissez le dispositif de levage en appuyant en continu sur la
touche "+ ",

+ L'entrainement s'arréte automatiquement des qu'il a atteint sa
position inférieure définie.

+ Ramenez I'entrainement en position supérieure.

Pour activer le levage de sécurité aprés un arrét prolongé, avant
de commencer la distillation, mettez le levage motorisé plusieurs
fois en butée inférieure ou en butée supérieure (voir chapitre Con-
signes de sécurité - Dispositif de levage de sécurité) !

Remplissage manuel : Avant d'appliquer le vide, vous pouvez

aussi remplir manuellement le ballon d'évaporation. Le ballon

d’évaporation ne doit pas étre rempli au-dela de la moitié de son

volume.

Remplissage automatique : Remplissage vide moyen: Avant de

remplir le ballon d'évaporation, I'appareillage en verre est réglé

sur la pression théorique via la commande de vide (controller).

» Remplissez maintenant le ballon d'évaporation avec la conduite
de réapprovisionnement.

- Enraison de la dépression présente, le solvant est aspiré dans le
ballon d’évaporation. Ceci permet de réduire au maximum les
pertes de solvants par aspiration.

La charge maximale autorisée (ballon
d’évaporation et son contenu) est de
3 kg.

/\ PRUDENCE

Installation du bain chauffant

B

PRI

Lisez également le mode d’'emploi

A PRUDENCE du bain chauffant HB!

Abaissez le dispositif de levage dans sa position inférieure et vé-
rifiez la position du bain chauffant par rapport a celle du ballon
d’évaporation. En cas d’utilisation d'un ballon d'évaporation
plus grand (2 ou 3 litres) et selon I'angle de I'entrainement de
rotation, vous pouvez décaler le bain chauffant de 50 mm vers
la droite.

Remplissez le bain chauffant d'agent de mise a température
jusqu’a ce que le ballon d’évaporation soit immergé aux 2/3.
Allumez I'entrainement de rotation et augmentez lentement la
vitesse de rotation.

Remarque : évitez la formation de rides.

+ Allumez le bain chauffant au niveau de l'interrupteur principal.

Remarque: évitez les tensions sur le verre par I'utilisation de
températures différentes pour le ballon d'évaporation et le bain
chauffant lors de la descente du ballon d’évaporation dans le bain
chauffant !

Remarque : si vous utilisez des accessoires autres que des ac-
cessoires d'origine IKA, la course de déplacement de 50 mm du
bain chauffant peut ne plus étre suffisante, en particulier en cas
d'utilisation d'un ballon d'évaporation de 3 | et d'un dispositif
anti-mousse.

Utilisez la plaque IKA RV 10.3000 pour étendre la course de dé-
placement du bain chauffant de 150 mm.



Interfaces et sorties

L'appareil peut étre utilisé avec le logiciel de laboratoire labworld-
soft® par le port RS 232 ou USB.

Le port RS 232 au dos de |'appareil, doté d'une prise SUB-D a 9
pOles, peut étre relié a un PC. Les broches sont affectées de sign-
aux en série. Le port USB se trouve a gauche de |'écran de I'unité
d'entrainement et peut étre relié avec le cable USB fourni a un PC.
Remarque : Pour ce faire, respecter la configuration minimale
requise, le mode d'emploi et les aides du logiciel.

Port USB

L'USB (Universal Serial Bus) est un systéme de bus en série per-
mettant de relier I'appareil au PC. Les appareils équipés de ports
USB peuvent étre reliés entre eux en cours de fonctionnement
(hot plugging). Les appareils reliés et leurs caractéristiques sont
détectés automatiquement. Le port USB sert au fonctionnement a
distance, en combinaison avec labworldsoft®, et peut également
servir a la mise a jour du firmware.

Installation:

Télécharger au préalable les derniers pilotes des appareils IKA
équipés de port USB a I'adresse:
http.//www.ika.com/ika/lws/download/usb-driver.zip.

et installer les pilotes en exécutant le fichier d'installation. Ensuite,
relier I'appareil IKA au PC au moyen du cable USB. La communi-
cation des données se fait via un port COM virtuel. La configu-
ration, la syntaxe de commande et les instructions du port COM
virtuel sont identiques a celles décrites pour I'interface RS 232.

Interface série RS 232

Configuration:

- La fonction des cables d'interface entre I'appareil et le systeme
d'automatisation est une sélection des signaux spécifiés dans la
norme EIA RS 232, conformément a la partie 1 de la norme DIN
66020.

- Les caractéristiques électriques des circuits d'interface et
I'affectation des états des signaux sont régies par la norme RS
232, conformément a la partie 1 de la norme DIN 66259.

- Procédure de transmission : Transmission asynchrone de carac-
téres en mode start/stop.

- Type de transmission : Full duplex.

- Formats de caracteres : caractéres conformes au format de don-
nées stipulé dans la norme DIN 66 022 pour le mode Start-Stop.
1 bit de départ, 7 bits de données, 1 bit de parité (direct =pair),
1 bit d'arrét.

- Vitesse de transmission : 9 600 bits/s.

- Commande du flux de données : aucune

- Procédure d'acces : La transmission des données de I'appareil
vers |'ordinateur n'est exécutée que sur demande de I'ordinateur.

Syntaxe de commande et format:
Pour la phrase de commande, les indications suivantes s'appliquent :

- Les commandes sont en général envoyees de |'ordinateur (maftre)
a I'appareil (esclave).

- L'appareil n'émet que sur demande de I'ordinateur. Méme les mes-
sages d’erreurs ne sont pas transmis spontanément par |'appareil a
I'ordinateur (systéme d’automatisation).

- Les commandes sont transmises en majuscules.

- Les commandes, parametres et les suites de parametres sont sépa-
rés par au moins une espace (code hex 0x20).

- Chaque commande (y compris les parametres et les données) et
chaque réponse se termine par Blank CR LF (code hex 0x0d hex
0x0A) et a une longueur maximale de 128 caractéres.

- Le séparateur décimal d'un nombre a virgule flottante est le point
(code hex 0x2E).

Les explications précédentes sont globalement conformes aux re-
commandations du cercle de travail NAMUR (recommandations
NAMUR relatives a |'exécution de connexions électriques pour le
transfert de signaux analogiques et numériques a des appareils de
laboratoire individuels MSR. rév.1.1).
Les commandes NAMUR et les commandes supplémentaires spé-
cifiques a IKA servent uniquement de commandes Low Level pour
la communication entre I'appareil et le PC. Ces commandes peu-
vent étre transmises directement a I'appareil avec un terminal ou
un programme de communication approprié. Labworldsoft est un
pack logiciel IKA convivial sous MS Windows pour la commande
de I'appareil et la collecte des données de |'appareil, qui permet
également la saisie graphique de la rampe de vitesse par exemple.

Ci-aprés figure un apercu des commandes (NAMUR) comprises par

les appareils de commande IKA.

Sigles utilisés :
m= Parametres de numérotation (nombre entier)
= 2 Température du bain chauffant
= 3 Température de sécurité du bain chauffant
X = 4 Vitesse de rotation
X = 60 Durée d'intervalle
(1 25999 secondes, 1 <= m >=5 999)
X = 61 Minuteur (1 a 1 440 minutes, 1 <= m >= 1 440)
X = 62 Dispositif de levage en haut
(OUT_SP_62 1-> drive lift up)
X = 63 Dispositif de levage en bas
(OUT_SP_62 1-> drive lift down)
X = 66 Pression du contréleur de vide
X = 70 Hystérésis du controleur de vide
X = 74 Milieu de mise en température du bain chauffant
(OUT_SP_74 0=huile, OUT_SP_74 1=eau)
Commandes NAMUR | Fonction
IN_NAME Demande de désignation
IN_PV_X Lecture de la valeur réelle
X=4
IN_SOFTWARE Demande du référence du logiciel,
date, version
IN_SP_X Lecture de la valeur de consigne réglee
X=4
OUT_SP_Xm Réglage de la valeur de consigne a m
X=1,60,61,62
RESET Passage au fonctionnement normal
START_X Démarrage du fonctionnement (remote)
X =4,60,61,62 d'appareil
STATUS Edition de I'état
0:Fonctionnement manueller sans panne
1:Fonctionnement automatique début
ERROR z (z numéro d’erreur voir tableau)
STOP_X Arrét du fonctionnement d'appareil. La
X=1,60, 61, 62 variable fixée par OUT_SP_X reste in-
changée.




Cable PC 1.1
Le cable PC 1.1 est nécessaire pour connecter le connecteur a 9
broches a I'ordinateur.

Cable USB 2.0
Nécessaire pour relier le port USB a un PC.
1 CEp——— e =[]

use
use

Entretien et nettoyage

L'appareil fonctionne sans entretien. Il n'est soumis qu'au vieil-
lissement naturel des composants et a leur taux de panne statis-
tique.

Le joint d'étanchéité du condenseur en verre doit étre controlé a
intervalle régulier et remplacé si nécessaire.

Nettoyage
« Pour le nettoyage, débrancher la fiche secteur.

« Utilice unicamente productos de limpieza homologados por IKA
para limpiar sus equipos.
Tal es el caso del agua (con tensioactivos) y el alcohol isopropili-
co.

- Porter des gants de protection pour nettoyer |'appareil.

- Ne jamais placer les appareils électriques dans du détergent
pour les nettoyer.

- Lors du nettoyage, aucune humidité ne doit pénétrer dans |'ap-
pareil.

- Consulter IKA en cas d'utilisation d'une méthode de nettoyage
ou de décontamination non recommandée.

Commande de piéces de rechange

Pour la commande de piéces de rechange, fournir les indications

suivantes :

- modele de I'appareil,

- numeéro de série de |'appareil, voir la plaque signalétique,

- référence et désignation de la piece de rechange, voir
www.ika.com,

- Version du logiciel.

Réparation
N’envoyer pour réparation que des appareils nettoyés et ex-

empts de substances toxiques.

Demander pour ce faire le formulaire « Certificat de décon-
tamination » auprés d’IKA ou télécharger le formulaire sur le site
d’IKA a I'adresse www.ika.com et |'imprimer.

Si une réparation est nécessaire, expédier I'appareil dans son em-
ballage d’origine. Les emballages de stockage ne sont pas suf-
fisants pour les réexpéditions. Utiliser en plus un emballage de
transport adapté.

Remarque : Pour la verrerie, veuillez contacter votre revendeur
local ; n'envoyez pas de verrerie a notre usine.

Dispositif de levage de sécurité

Le dispositif de levage de sécurité doit étre contr6lé quotidi-
ennement avant utilisation ! Apres un arrét prolongé (env. qua-
tre semaines), mettez plusieurs fois le levage motorisé en butée
inférieure ou supérieure avant de commencer la distillation (voir
chapitre Consignes de sécurité - Dispositif de levage de sécurité) !
Si le dispositif de levage de sécurité ne fonctionne plus, veuillez
contacter le service aprés-vente IKA.

Accessoires

Voir les autres accessoires sur le site www.ika.com.

Messages d’erreurs

Les dysfonctionnement sont signalés par un message d'erreur sur |'affichage.
Apres affichage d'un message d'erreur grave, le dispositif de levage monte en butée supérieure et la commande de I'appareil est blo-

quée. Le dispositif de levage peut toujours étre commandé.
Procéder alors comme suit :

- Arréter |'appareil par I'interrupteur principal.

- Prendre les mesures correctives qui s'imposent.

- Redémarrer I'appareil.



Message d'erreur

Conséquence

Cause

Mesure corrective

Aucune  modification
de la pression

L'analyse des gradients de pressi-
on n'indique aucun écart.

La pompe ne tourne pas.

Le flexible de vide n'est pas rac-
corde.

Le cable de commande de la
vanne

RV 10.4002 n'est pas branché.
Probleme dans la tuyauterie.

Le récipient n'est pas relié.

Contrdler le raccordement du cable de
commande de la pompe.

Controler I'alimentation électrique de la
pompe.

Activer la pompe.

Contrdler le raccordement du flexible de
vide (pompe, récipient).

Contrdler le raccordement du cable de
commande de la vanne RV 10.4002.
S'assurer que le flexible de vide est bien
raccordé (MARCHE/ARRET/VENTILATION).
Fermer le récipient.

Systéme non hermé-
tique

L'analyse des gradients de pres-
sion indique un écart, mais la
valeur de consigne n'est pas at-
teinte.

La valeur de consigne réglée
pour la pression n'est pas att-
einte.

Le raccordement du flexible de
vide n'est pas hermétique.

Le récipient n'est pas hermé-
tique.

La puissance de la pompe a vide
est insuffisante.

La vanne de ventilation n'est pas
étanche.

Controler le raccordement du flexible de
vide.
Controler le récipient.

Controler les caractéristiques techniques
de la pompe.
Contacter le SAV.

Pression hors tolérance

Le vide n'est pas dans la plage
autorisée.

La valeur du vide est supérieure a
la pression ambiante.

La pression dans le récipient est
trop grande.
Le capteur est endommagé.

Contrdler le débit d'air dans la pompe et
ventiler le réservoir.
Contacter le SAV.

Défaut du capteur de

Le signal de sortie du capteur de

Le capteur n'est pas connecte.

Controler la connexion du capteur.

vide vide est trop faible. Le capteur est endommagé. Contacter le SAV.
Défaut  d'étalonnage|lLa valeur d'étalonnage du vide|lLors de I'étalonnage, une valeur|Vérifier et réétalonner.
du vide n'est pas dans la plage autorisée.|réelle de vide erronée a été sa-

isie.

La valeur d'étalonnage du vide
saisie était erronée.

Le capteur est endommagé.

Controler la valeur
I'étalonnage.
Contacter le SAV.

de consigne de

Erreur de déterminati-
on du point d'ébullition

Le point d'ébullition ne peut pas
étre déterminé.

L'analyse de différence de tem-
pérature n'indique aucun point
d'ebullition.

Le bain chauffant ne monte pas
en température.

Le solvant utilisé présente un
point d'ébullition extrémement
bas.

Contréler le bain chauffant.

La distillation du solvant est manuelle uni-
quement.

Défaut de ventilation

L'analyse des gradients de pres-
sion n'indique aucun écart apres
avoir appuyé sur la touche « Ven-
tilation ».

Le récipient n'a pas été vidé.
Probleme dans la tuyauterie.

La vanne de ventilation ne fonc-
tionne pas.

La touche a effleurement sur la
face avant est endommagée.

Vider le récipient.
S'assurer que le flexible de vide est bien
raccordé (MARCHE/ARRET/VENTILATION).
Contacter le SAV.

Contacter le SAV.

Pompe analogique non
raccordée

La pompe analogique est dé-
branchée

Controler le raccordement du cable de
commande de la pompe analogique.

Pas de rotation

L'entralnement de rotation ne
fonctionne pas ou avec un gros
écart de vitesse

L'entrainement de rotation est
en surcharge ou est bloqué.

Le moteur ou le cable du moteur
est endommagé.

Réduire la charge.

Contacter le SAV.

Sonde de température
non raccordée

La température différentielle in-
dique une valeur négative élevée

La sonde de température n'est pas
connectée.

La sonde de température est en-
dommagée.

Contréler la connexion de la sonde de
température.
Contacter le SAV.

Pas de différence de
température

Aucune montée de la tempéra-
ture différentielle du réfrigérant

Quantité de solvant distillé nulle
ou trop faible.

Pas de débit d'eau.

Le circuit d'eau est mal raccordé.

Controler le solvant.

Contrblez le débit du réfrigérant.
Controler le sens de circulation du réfrigé-
rant.

Température hors pla-
ge de mesure

La température différentielle
n'est pas dans la plage de mesu-
re autorisee.

Distillation trop rapide.
La sonde de température est en-
dommagée.

Augmentez la valeur de consigne du vide.
Contacter le SAV.

Défaut  d'étalonnage
de la température

La valeur d'étalonnage de la
température n'est pas dans la
plage autorisée.

La résistance simulée sélection-
née était erronée.

Le circuit imprimé est endomma-
gé.

Controler la résistance simulée.

Contacter le SAV.




Message d'erreur

Conséquence

Cause

Mesure corrective

Erreur de réglage de la

Les sondes a I'entrée et a la sor-

La température du réfrigérant

Contrbler le refroidisseur et attendre

température tie de I'eau indiquent un écart|varie. jusqu'a ce qu'il ait atteint la température
de température trop élevé entre réglée.
elles. Aucune distillation ne doit avoir lieu.
La sonde de température n'est|Contacter le SAV.
pas étalonnée.
La sonde de température est dé-|Contacter le SAV.
fectueuse.
Température  interne|Analyse de la sonde de tempéra-|Température ambiante > 40 °C. |Eteindre |'appareil et le laisser refroidir.
trop élevée ture interne du circuit imprimé.  |Le circuit imprimé est endomma-|Contacter le SAV.

La température interne atteint la
valeur limite.

gé.

Débit hors plage auto-
risée

Le débit du réfrigérant n'est pas
dans la plage autorisée.

Le débit du réfrigérant est trop
éleve.

Le capteur de débit de réfrigé-
rant est endommageé.

Réduire le débit du réfrigérant.

Contacter le SAV.

Débit trop faible

Le débit du réfrigérant est inféri-
eur a la valeur minimale autori-
sée.

Le débit du réfrigérant est trop
faible.

Le capteur de débit de réfrigé-
rant est endommage.

Augmenter le débit du réfrigérant.

Contacter le SAV.

Refroidisseur en
surcharge

La valeur limite de la puissance
frigorifique a été dépassée.

La valeur limite du refroidisseur
est trop faible.
La distillation est trop rapide.

Augmenter la valeur limite du surcharge
du refroidisseur.
Augmentez la valeur de consigne du vide.

Distillation séche

II'n'y a plus de solvant distillé.

La distillation est terminée.

Arrétez la distillation.

Erreur du dispositif de
levage

Le dispositif de levage atteint sa
position finale.

Le dispositif de levage est
surchargé ou bloqué.

Erreur au niveau du capteur de
position.

Le moteur de levage, le cable ou
le circuit imprimé est endommagé.

Contrdler le dispositif de levage.
Contacter le SAV.

Contacter le SAV.

Erreur de communica-
tion interne

Erreur de communication interne

Erreur de communication interne

Mettre en marche puis éteindre |'appareil.
Contacter le SAV.

Erreur de communica-
tion avec le PC

Une instruction erronée a été
recue du PC via le port RS 232
ou le port USB.

Le LWS utilise le mauvais appareil
pour la commande RV 10.

La communication avec RV 10 ne
se fait pas avec les bons outils.

La liaison est instable.

Controler le réglage du LWS.
Controler les outils du PC.

Controler le raccordement.

Erreur de communi-
cation avec le bain
chauffant

Pas de communication avec le
bain chauffant

L'interface infrarouge est blo-
quée.

Le bain chauffant est désactivé
ou un défaut a été détecté.
Aucun bain chauffant avec inter-
face infrarouge n'est disponible.
Le circuit imprimé est endommagé.

Controler et nettoyer l'interface infra-
rouge.
Activer le bain chauffant.

Controler le bain chauffant.

Contacter le SAV.

Défaut EEPROM

Une erreur s'est produite lors
de la lecture ou de I'écriture de
I'EEPROM.

L'EEPROM est défectueuse.

Contacter le SAV.

Erreur de mémoire

Erreur de la mémoire flash in-
terne lors de la lecture ou de
I'écriture

Erreur de la mémoire flash in-
terne lors de la lecture ou de
I'écriture

Contacter le SAV.

Si I'erreur ne peut pas étre éliminée a I'aide des mesures décrites ou en présence d'une autre erreur :
- contacter le service d'assistance,
- expédier I'appareil avec une breve description de I'erreur.

Selon les conditions générales de vente d'IKA, la garantie a une
durée de 24 mois. En cas de demande de garantie, s'adresser au
distributeur ou expédier I'appareil accompagné de la facture et
du motif de la réclamation directement a notre usine. Les frais de

port sont a la charge du client.

Garantie

La garantie ne s'étend

pas aux pieces d'usure et n'est pas valable

pour les erreurs causées par une manipulation non conforme, un
entretien et une maintenance insuffisants ou le non-respect des
instructions du présent mode d'emploi.

Remarque : Pour la verrerie, veuillez contacter votre revendeur
local ; n'envoyez pas de verrerie a notre usine.



Caractéristiques techniques

Plage de tension de service Vac (100...240) + 10%
Tension nominale Vac 100...240
Fréquence Hz 50/60
Puissance absorbée sans bain chauffant w 100
Puissance absorbée en mode d'opération “stand by” w 33
Vitesse de rotation rpm 0/5...300
Tolérance de vitesse rpm + 1(Vitesse cible < 100 rpm)
% + 1(Vitesse cible > 100 rpm)
Affichage de la vitesse de rotation numérique
Taille de I'image a I'écran (I x h) mm 70 x 52
Ecran Ecran TFT
Multilingue oui
Marche a droite-gauche/mode intervalle oui
Démarrage progressif oui
Dispositif de levage automatique
Vitesse de levage mm/s 50
Course mm 140
Réglage butée de fin de course inférieure mm 60, sans contact
Inclinaison réglable de la téte 0°...45°
Minuteur hh:mm:ss 00:00:00...99:59:59
Intervalle mm:ss 00:00...60:00
Controleur de vide intégré oui
Plage de mesure du vide mbar (hPa) 1...1050
Plage de régulation du vide mbar (hPa) 2..1014
Précision de la mesure du vide mbar + 2 (+ 1 Digit) apres I'alignement a température
constante
Précision de regulation du vide mbar hystérése réglable (régulation du vide a 2 points)
mbar 1 (régulation du vide en fonction de la vitesse de
rotation, consigne < 100 mbar)
% 1 (régulation du vide en fonction de la vitesse de
rotation, consigne > 100 mbar)
Plage de mesure de la température différentielle K 7
Plage de compensation de décalage K +0.5
Port USB, RS 232
Programmation des rampes oui
Etapes de distillation programmables oui
Commande a distance avec accessoire labworldsoft®
Surfacederefroidissement (RefroidisseurstandardRv10.1,10.10,10.2,10.20) cm? 1500
Débit minimum du réfrigérant I/h 30
Débit maximum du réfrigérant I/h 100
Pression du réfrigérant bar 1
Plage de température du réfrigérant, récommandé °C 18...22, constant
Fusible 2xT1,6 A 250V 5x20
Facteur de service admissible % 100
Température environ. admiss. °C 5...40
Taux d'humidité relatif admiss. % 80
Degré de protection selon DIN EN 60529 IP 20
Classe de protection I
Catégorie de surtension I
Taux d'encrassement 2
Poids (sans verrerie ; sans bain chauffant) kg 18.6
Dimension (I x p x h) mm 500 x 440 x 430
Hauteur max. d'utilisation de I'appareil m max. 2000

Sous réserve de modifications techniques!




Idioma original: Aleman
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Declaracion UE de conformidad

Declaramos bajo nuestra exclusiva responsabilidad que este producto es conforme con las disposiciones de las Directivas 2014/35/UE,
2006/42/CE, 2014/30/UE y 2011/65/UE, asi como con las siguientes normas y documentos normativos: EN 61010-1, EN 61010-2-051,
EN 61326-1, EN 60529 y EN ISO 12100.

Silo desea, puede solicitar una copia completa de la declaracion de conformidad de la UE en la direccion de correo electrénico sales@

ika.com.

PELIGRO

/I\ ADVERTENCIA

/\ PRECAUCION

/\ NOTA
PELIGRO

Explicacion de simbolos

Situacion (extremadamente) peligrosa en la que la no observacion de las advertencias de seguridad puede
provocar la muerte o una lesion grave.

Situacion peligrosa en la que la no observacion de las advertencias de seguridad puede provocar la muerte
0 una lesién grave.

Situacion peligrosa en la que la no observacion de las advertencias de seguridad puede provocar una lesion
leve.

Alude, por ejemplo, a acciones que pueden provocar dafios materiales.

PELIGRO: Aviso de peligro debido a la presencia de una superficie caliente.



Advertencias de seguridad

Para su proteccion
+ Lea por completo las instrucciones de uso antes de poner en

servicio el aparato y observe las advertencias de seguridad.
Guarde las instrucciones de uso en un lugar accesible para todos.
Asegurese de que solo personal cualificado utilice el aparato.
Observe las advertencias de seguridad, las directivas y las
normativas en materia de seguridad laboral y prevencion
de accidentes. Sobre todo en los trabajos que se realicen en
condiciones de vacio !

Lleve siempre el equipo de proteccion que corresponda a la
clase de peligro del fluido que vaya a manipular. De lo contrario,
puede sufrir dafios debido a:

- a salpicadura de liquidos,

- el aplastamiento de partes del cuerpo, cabello, ropa o joyas,

- la rotura del cristal.

PELIGRO

Tenga en cuenta que el usuario puede
verse en peligro si inhala o entra en
contacto con determinados fluidos,
como son los liquidos, vapores,
humos o polvos toxicos, asi como las
sustancias microbiologicas.

+ Coloque el aparato en una area espaciosa de superficie horizontal,
estable, limpia, protegida frente a deslizamientos, seca e ignifuga.

« Asegurese de que haya una suficiente distancia respecto al
suelo, puesto que la estructura de vidrio puede sobrepasar la
altura del aparato.

* Revise antes de cada utilizacion el aparato, sus accesorios vy,
sobre todo, los componentes de vidrio para asegurarse de que
no presentan dafos. No utilice ninglin componente dafiado.

« Asegurese de que la estructura de vidrio no presente tensiones.
Existe peligro de reventon si:

- se forman tensiones como consecuencia de un montaje
incorrecto,

- se reciben influencias mecanicas del exterior,

- se producen picos de temperatura locales.

« Asegurese de que el aparato no se mueve ni desvia por la accion
de vibraciones o masas centrifugas excéntricas.

« Tenga en cuenta el peligro que entrafian:

- los materiales inflamables,
- los fluidos inflamables con una temperatura de ebullicion baja.
.| Este aparato solo puede procesar o
A PRECAUCION| calentar fluidos cuyo punto de inflamacion
se encuentre por encima del limite de
temperatura de seguridad establecido
para el bafio calefactor. El limite de
temperatura de seguridad establecido
para el bafio calefactor debe estar siempre
por lo menos 25 °C por debajo del punto
de combustion del fluido utilizado. (segun

EN 61010-2-010)

+ No utilice el aparato en entornos con peligros de explosion, ni
tampoco con sustancias peligrosas ni debajo del agua.

+ Procese Unicamente fluidos que no generen una energia
peligrosa durante su procesamiento. Esto también se aplica a
otras entradas de energia, como es la radiacion incidente de luz.

« Los trabajos con el aparato sélo pueden realizarse en entornos vigilados.

« El aparato no puede utilizarse en condiciones de sobrepresion
(para conocer la presion del agua de refrigeracion, consulte
,Datos técnicos”).

« Con el fin refrigerar adecuadamente la unidad de accionamiento,
no cubra las ranuras de ventilacion.

« Entre el liquido y el aparato pueden producirse descargas
electrostaticas que, a su vez, pueden suponer un peligro inmediato.

« El equipo no esta concebido para un funcionamiento manual
(excepto movimiento de elevacion).

« La seguridad del funcionamiento solo esta garantizada si se
utilizan los accesorios descritos en el Capitulo “Accesorios”.
Observe asimismo las instrucciones de uso de los accesorios,
como son la bomba de vacio o el bafio calefactor.
Placez la sortie coté pression de la pompe a vide dans la hotte
de laboratoire.
El aparato solo se puede utilizarse debajo de una campana de
ventilacion que esté cerrada por todos lados, o en conjunto con
dispositivos de proteccion similares.
Adapte la cantidad y el tiempo de material a destilar al tamafio
del equipo de destilacién. El refrigerador debe tener un
potencial de accion suficiente. Ademas, el flujo del refrigerante
debe vigilarse a la salida del refrigerador.
Ventile siempre la estructura de vidrio si trabaja a presién normal
(por ejemplo, con la salida abierta del refrigerador), pues asi
evitara que se forme presion.
Tenga en cuenta que, si se produce una concentracion peligrosa
de gases, vapores o particulas en suspension, estas sustancias
pueden escaparse por la salida abierta del refrigerador. Asegurese
de que el sistema no entrafa ningun peligro incorporando, por
ejemplo, trampas de enfriamiento, botellas lavadoras de gas o
realizando una aspiracion profunda.
Los recipientes de vidrio evacuados no pueden calentarse
unilateralmente; ademas, el émbolo del evaporador debe estar
girando de forma continua durante la fase de calentamiento.
El equipo esta disefiado para utilizarlo en un vacio de hasta 1
mbar. En las destilaciones al vacio, todos los equipos deberan
evacuarse antes de comenzar el calentamiento (consulte el
capitulo relativo a la puesta en marcha). Todos los equipos
deberan volver a ventilarse después de la refrigeracion. En las
destilaciones al vacio, los vapores no condensados deberan
condensarse a la salida o eliminarse mediante un procedimiento
seguro. Si existe el peligro de que los restos de destilacion se
descompongan en presencia de oxigeno, solo podra introducirse
gas inerte para desahogar la instalacion.

. Evite que se formen perdxidos. En los
A PRECAUCION| restos de destilacion y evaporacion
pueden concentrarse perdxidos
organicos, lo que puede entrafiar un
riesgo de explosién. Guarde los liquidos
que tienden a formar perdxidos en un
lugar que esté protegido de la luz y, sobre
todo, de la radiacion UB y, en cualquier
caso, asegurese de que no hay presencia
de perodxidos antes de realizar cualquier
labor e destilacion o evaporacion. En el
caso de encontrar peroxidos, retirelos.
Tienden a formar peroxidos numerosos
compuestos organicos, como son el
delkalin, el dietiléter, el dioxano, el
tetrahidrofuranoy, ademas, algunos
hidrocarburos no saturados, como el
tetralin, el dieno, el cumol y el aldehido, la
acetona y soluciones de estas sustancias.
El bafio calefactor, asi como el liquido de
atemperado, el matraz de evaporacion y
la estructura de vidrio pueden calentarse
si el dispositivo se utiliza durante un
periodo prolongado. Espere a que los
componentes se enfrien antes de seguir
utilizando el aparato.
Evite que se produzcan retardos en la
ebullicion! No caliente el émbolo del
evaporador en bafo caliente sin acoplar
también el accionamiento rotativo.

.
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Si se produce una formacion repentina de espuma o de salida
de gas, significa que el interior del matraz esta empezando a
descomponerse, por lo que debera interrumpir el calentamiento
de inmediato. Utilice el aparato de elevacion para elevar el matraz
de evaporacion y extraerlo del bafio calefactor. Vacie el area en
peligro e incluya las advertencias correspondientes en el entorno.

Mecanismo de elevacion de sequridad

Al desconectar el aparato o desenchufarlo de la red eléctrica, se
activa el mecanismo de elevacion de seguridad, lo que extrae el
matraz de evaporacién del bafo calefactor.

El mecanismo de elevacion de seguridad cuando no hay corriente
esta concebido para un peso total maximo (equipo de vidrio mas
disolventes) de 3,1 kg.

Ejemplo para el calculo del peso total con un equipo de vidrio
vertical con un matraz de 1 litro:

Refrigerador + matraz de recepcién + matraz de evaporacion +
piezas pequefas =

1200 gr + 400 gr + 280 gr + 100 gr = 1980 gr

Maxima carga de disolventes = 3100 gr — 1980 gr = 1120 gr
Con cargas mas altas el mecanismo de elevacion de seguridad
puede no estar garantizado en funcion del tipo de construccion.
Si se utilizan otros tipos de refrigeradores, como pueden ser los de
hielo seco o los intensivos, asi como cuando se utilizan piezas de
distribucion de destilacion de reflujo con refrigerador encajable,
puede que sea necesario reducir la carga maxima de acuerdo con
el sobrepeso de estas estructuras de vidrio.

Asi pues, antes de comenzar la destilacion compruebe si el
elevador provisto de equipo de vidrio y producto de destilacion se
desplaza hacia arriba cuando no hay corriente.

El mecanismo de elevacion de seguridad debe comprobarse todos
los dias antes del servicio. Desplace el elevador de forma motora a
la posicion tope inferior y accione la tecla "Power" (Alimentacion)
del panefrontal, o bien el interruptor principal de la parte trasera
derecha del aparato con el peso maximo total de 3,1 kg.

- El matraz de evaporacién se eleva del bafio calefactor.

En la primera puesta en servicio, asi como cuando el equipo ha
estado parado durante bastante tiempo, proceda tal como se
indica a continuacion: Desplace el elevador de forma motora
hacia la posicion tope inferior y superior accionando las teclas de
funcion de elevacion antes de interrumpir la tension de red.

Si el mecanismo de elevacion de seguridad no funciona, pongase
en contacto con el departamento de servicio técnico de IKA.

En el lado del evaporador (matraz de evaporacion mas contenido) el
peso maximo permitido es de 3,0 kg. Una carga superior entrafia el
riesgo de que el vidrio se rompa en el tubo de conduccién de vapor.
Tenga en cuenta que en este caso el mecanismo de elevacion de
seguridad esta fuera de servicio.

Cuando haya cargas grandes trabaje siempre con velocidades lentas.

Unas fuerzas centrifugas grandes provocan la rotura del tubo de

conduccion del vapor.

+ Después de un fallo en la corriente puede producirse una baja
presion en el equipo de vidrio. El vidrio debe ser ventilado
manualmente.

/\ PRECAUCION

No utilice nunca el aparato si el matraz
de evaporacion esta girando y el elevador
esta elevado. Baje primero el matraz de
evaporacion e introduzcalo en el bafio
calefactor y, a continuacion, inicie el
movimiento de rotacion. De lo contrario,
existe el riesgo de que se produzcan
salpicaduras del fluido caliente.

« Ajuste la velocidad del accionamiento de modo que la rotacion
de los matraces de evaporacion en el bafio calefactor no proyecte
medio de atemperado y, en caso necesario, reduzca dicha velocidad.
No toque los componentes giratorios durante el funcionamiento.
Las fuerzas centrifugas excéntricas pueden producir fenémenos de
resonancia incontrolados del dispositivo o de la estructura, lo que a
su vez puede dafiar o destrozar el conjunto de aparatos. Desconecte
inmediatamente el aparato si se producen fuerzas centrifugas
excéntricas o ruidos poco habituales, o bien reduzca la velocidad.
El aparato no arranca de nuevo después de un corte de corriente.
Para desconectar el aparato de la red eléctrica, basta con
desenchufar el cable de alimentacion de la toma de corriente.
La toma de corriente de la pared debe encontrarse en un lugar
accesible para el usuario.

Trabajo automatizado: verifique y compruebe los procesos
de evaporacion antes de dejar que transcurran de forma
automatizada. Los procesos de evaporacion desconocidos
no pueden transcurrir de forma automatizada! Ademas del
funcionamiento manual pueden seleccionarse los siguientes
modos automatizados:

- 100% de destilacion,

- Destilacion dependiente del volumen o de las cantidades.

Para proteger el aparato

« Los datos de tension de la placa identificadora deben coincidir
con la tensién real de la red.

« La caja de enchufe utilizada debe estar puesta a tierra (contacto
de conductor protector).

« Las piezas extraibles del aparato deben volver a incorporarse
en el mismo para evitar la penetracion de objetos ex-trafos,
liguidos u otras sustancias.

« Procure que el aparato no sufra golpes ni impactos.

« El aparato puede ser abierto por el personal del servicio técnico.

Uso previsto

*Uso
En combinacion con los accesorios correspondientes
recomendados por IKA, el aparato es adecuado para:
- la destilacion rapida y cuidadosa de liquidos
- la evaporacién de soluciones y suspensiones
- la cristalizacion, la sintesis o la limpieza de productos quimicos
puros
- el secado de polvos y granulados
- el reciclado de disolventes
Modos de funcionamiento: Aparato de sobremesa

Ambito de utilizacién
Entornos de interiores similares a los de un laboratorio de
investigacion o un area docente, comercial o industrial.

La seguridad del usuario no se puede garantizar en los siguientes

€asos:

- Si el aparato se usa con accesorios que no han sido suminis-
trados o recomendados por el fabricante.

- Si el aparato no se utiliza conforme al uso previsto en contra
de las especificaciones del fabricante.

- Si terceras personas realizan modificaciones en el equipo o en
la placa de circuito impreso.

* Mas informacion
Base legal y caracteristicas especificas del pais, especialmente
para medicina y alimentos:
El operador es responsable y tiene que seguir los cumplimiento
de las leyes y regulaciones aplicados.



Desembalaje

- Desembalaje
- Desembale el aparato con cuidado.

- Si observa algun desperfecto, realice de inmediato un registro completo de los hechos y notifiquelos como corresponda (correos,

ferrocarril o empresa de transportes).

» Volumen de suministro
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Informaciones importantes

La destilacion es un procedimiento de separacion térmica para
compuestos liquidos que se basa en puntos de ebullicion especi-
ficos de las sustancias y dependientes de la presion y consiste
en realizar una evaporacion y, a continuacién, una condensacion.
La temperatura correspondiente al punto de ebullicion se reduce
cuando disminuye la presién externa, por lo que, por lo general,
se trabaja a una presion baja, ya que asi es posible mantener una
temperatura constante del bafio calefactor (por ejemplo, 60 °C).
A través del vacio se ajusta entonces el punto de ebullicion, con
una temperatura del vapor de unos 40 °C. El agua de refrige-
racién para el refrigerador de condensacion no debe tener una
temperatura superior a 20 °C (por lo general, 60-40-20).

Para crear el vacio, utilice una bomba de membrana resistente a
los productos quimicos que disponga ademas de un controlador
de vacio y esté protegida frente a los restos de disolvente median-
te la intercalacion de una botella de Woulff o de un separador de
vacio. La utilizacion de una bomba de chorro de agua para gene-
rar el vacio solo estd recomendada en ocasiones muy concretas,
puesto que en estos sistemas puede producirse una contamina-
cion del medio ambiente como consecuencia de los disolventes.
El rendimiento de evaporacién se ve influido por la velocidad, la
temperatura, el tamafio del matraz y la presion del sistema.

La carga de trabajo optima del refrigerador de paso es de aprox.
el 60%, lo que corresponde a una condensacion de aprox. 2/3 de
la hélice del refrigerador.

Sila carga de trabajo es mayor, existe el riesgo de que el vapor de

disolvente no condensado se aspire también.

Para evitar esto, puede activar la supervision de la seguridad de
la carga del refrigerador. Realice a tal fin diversas destilaciones
y anote el valor del mend “EVAPORATOR - Advanced = Max.
power of cooler” (EVAPORATOR, Opciones avanzadas, Max. po-
tencia del refrigerador). Calcule la potencia del refrigerador segun
la formula siguiente:

Valor de potencia del refrigerador = Max. potencia del refrigerador * 1.3
Introduzca este valor en la opcion de mend “"EVAPORATOR > Ad-
vanced > Cooler power limit” (EVAPORADOR, Opciones avanza-
das, Limite de potencia del refrigerador). A continuacion, el apara-
to termina la medicion si se supera el valor limite del refrigerador y
presenta un mensaje de error. La modificacion de la configuracion
de la estructura del refrigerador o de la configuracion de la destila-
Cion exige, en su caso, una nueva adaptacion de la carga maxima
del refrigerador.

El aparato esta provisto de un mecanismo de elevamiento de se-
guridad para el matraz. El equipo de vidrio puede quedar con
vacio después de un fallo en la corriente; asi pues, vuelva a airearla
cuando la vuelva a encender. Si se produce un fallo en la corriente,
el matraz, que eleva éste automaticamente mediante un resorte
de presion de gas y lo extrae del bafio calefactor.

N El mecanismo de elevacion de seguri-
APRECAUOON dad debe comprobarse todos los dias
antes del servicio. Véase a tal fin el
capitulo "Advertencias de seguridad -

Elevacion de seguridad".




Con el rotavapor RV10 control, no sélo puede realizar todas las
operaciones de evaporacion manuales y semiautomaticas, sino
también los procesos de evaporacion totalmente automaticos y
controlados por cantidad. Para ello, el aparato esta equipado de
manera predeterminada con un controlador de vacio, sensores
de medicion de temperatura diferencial de agua de refrigeraci-
on y un caudalimetro de agua de refrigeracion. El controlador de
vacio integrado permite regular el vacio con la bomba, tanto en
funcionamiento de dos puntos, como en el modo regulado por
velocidad. El aparato esta disefiado para el uso en un suministro
de agua de refrigeracion (por ejemplo, termostato de laboratorio),
pero también puede utilizarse con agua corriente. Tenga en cuen-
ta en este caso los datos técnicos en lo que se refiere a la presion,
la constancia de temperatura y el caudal del agua de refrigeracion.
Si utiliza el equipo con agua corriente recomendamos usar la val-
vula estranguladora RV 10,5001.

Esta valvula permite ajustar el caudal del agua de refrigeracion,
asi como interrumpir la alimentacion del agua de refrigeracion de
forma automatica después de una destilacion.

El filtro de agua RV 10,5002 permite retener particulas de sucie-
dad del agua corriente ante la técnica de valvulas.

Para reducir la presion recomendados colocar la valvula regulado-
ra de presion RV 10,5003 directamente en la conexion después
del punto de recepcion.

Destilacion automatizada dependiente del volumen: el
aparato debe colocarse en la temperatura de servicio. Esto se con-
sigue con una destilacion de prueba.

RV 10 auto: De forma predeterminada, evaporador rotativo esta
equipado con una bomba regulados por velocidad, una valvula de
purga interna y una camara de medicion de presion.

RV 10 control (para vacio): La regulacion de vacio externa de
dos polos también esta disponible para la aplicacion para la que
existe un sistema de vacio doméstico. Es preciso utilizar la valvula
de vacio RV 10.4002.

Regulacion del vacio

RV 10 control

La bomba de vacio permite evacuar el equipo de vidrio. La bomba
de vacio funciona con una velocidad constante que, por regla ge-
neral, no puede ajustarse.

Cuando se alcanza el valor nominal, el conducto de aspiracion se
interrumpe. En funcion de la diferencia temporal minima respecto
al momento de deteccion del valor de presion, la compensacion
del valor nominal para conmutar una valvula de vacio y la potencia
de aspiracion del sistema generador de vacio, se alcanza un valor
ligeramente inferior al valor nominal configurado. Si la presién au-
menta en el sistema debido a una tasa de fugas natural, la valvula
abre el conducto de aspiracion.

Por regla general, la frecuencia de conmutacion y la precision pue-
den realizarse a través del ajuste de la histéresis.

Cuando esta conectado el control de la bomba VC 2.4, el sumi-
nistro de tension de la bomba se desconecta o conecta adicio-
nalmente segun corresponda, lo que reduce la carga de ruido y
aumenta la vida util de las membranas de la bomba y del motor.
El valor nominal varia en valor equivalente al valor nominal en lo
que respecta al tamafo de la histéresis configurada.

Con la regulacion de dos puntos no es un posible una deteccion
automatica del punto de ebullicion.

Representacion esquematica de una regulacion de vacio de dos
puntos

RV 10 auto

Las imprecisiones de la regulacién de dos puntos se evitan en la
regulacion de vacio por velocidad.

No obstante, para la regulacion de vacio por velocidad se necesita
una bomba de vacio en la que se pueda controlar la velocidad; la
valvula de vacio RV10.4002 no se necesita y no puede conectarse.
Conecte a tal fin la bomba de vacio (por ejemplo, bomba contro-
lada por velocidad IKA Vacstar digital) en el puerto posterior del
rotavapor.

En este modo de regulacién, la velocidad de la bomba y, en conse-
cuencia, su potencia de aspiracion, se reducen cuanto mas cerca
esta el valor de presion medido del valor nominal. Si se alcanza el
valor nominal, la bomba funciona solo segun el indice de fugas.
Asi es posible trabajar de forma mas silenciosa y realizar una regu-
lacion del vacio mas precisa.

La regulacién del vacio por velocidad se ajusta automaticamente
en el RV10 control en cuanto se conecta una bomba de vacio
adecuada.

Con este tipo de regulacion es posible una deteccion automatica
del punto de ebullicion, es decir, el sistema busca el punto de
ebullicién del disolvente y lo mantiene en el modo automatico.
Como, al contrario de lo que ocurre en la destilacion dependiente
del volumen, el disolvente no tiene por qué conocerse en la detec-
cién automatica del punto de ebullicién, estos modos de trabajo
distintos se excluyen entre si.

Representacion esquematica de una regulaciéon de vacio por ve-
locidad




Instalacion

Accionamiento RV 10 auto

uite el dispositivo de proteccion para el transporte Cologue la botella y monte en la misma las conexiones de
mangueras incluidas en el volumen de suministro

/I\ PRECAUCION

1

o Ajuste el accionamiento a un angulo de aprox. 30°
» Sostenga el elevador con la mano en la posicion de altura y " afioje el dispositivo de sujecién para ajustar el dngulo del acci-

retire el tornillo moleteado (1) de la parte posterior del aparato onamiento de rotacién que se encuentra en el lado derecho del

girandolo en el sentido contrario a las agujas del reloj. elevador girando el tornillo del asa en el sentido contrario a las
« Una vez retirado el dispositivo de proteccion para el transporte, el agujas del reloj (si presiona ligeramente el tornillo del asa (1) al

ele vador se desplaza lentamente hacia al fin de carrera superior. El tiempo que lo gira, este puede sequir extrayéndose)

des plazamiento es de unos 140 mm. - Ajuste el accionamiento a un &ngulo de aprox. 30°.

« Conecte el cable de corriente incluido en el volumen de sumi-
nistro a la toma de conexién (2).

Pie requlable del aparato
Nota: Solo puede regularse una pata de zécalo.

7

Fijacion del soporte

7 + Acto seguido, asegure el accionamiento de rotacion frente a
# torsion apretando el tornillo del asa en el sentido de las agujas
del reloj.




Baino calefactor

Observe las instrucciones de uso del
bafio calefactor y, sobre todo, el capi-
tulo relativo a “Funcionamiento”.

/\ PRECAUCION

« Coloque el bafio calefactor en la superficie de ajuste del accion-
amiento de rotacion y desplacelo a la posicion izquierda.

Nota: El intercambio de datos entre la unidad de accionamiento
y el bafio calefactor se realiza mediante una interfaz de infrarrojos
(1). Tenga en cuenta que la comunicacién solo esta garantizada si
el recorrido de luz esta libre y no se interrumpe.

Equipo de vidrio

NOTA: Lea las instrucciones de uso del equipo de vidrio para
manipular de forma segura los articulos de vidrio para laboratorio.
» El cabezal de enclavamiento sirve para bloquear o desbloquear
el fusible.
Si se muestra una marca roja, significa que el fusible esta
desblogueado. De lo contrario, significa que esta bloqueado.
Para bloquear o desbloquear el fusible, pulse el botén de
bloqueo hasta el tope.

+ Desbloquee el inmovilizador girdndolo 60° hacia la izquierda
conforme a la marca. La marca roja debe ser visible.

« Introduzca el tubo de paso de vapor hasta el tope.

* Bloquee a continuacién este inmovilizador girandolo 60° en el
sentido de las agujas del reloj.

« Si ha desplazado el boton de bloqueo hasta el tope, la marca
roja debe estar cubierta y no debe ser visible.

« El tubo de paso de vapor no debe poder extraerse.

+ Compruebe el inmovilizador axial del tubo de paso de vapor.

+ Mantenga cubierta la marca roja.

Uso de la junta del refrigerador

« Coloque la junta del refrigerador en el alojamiento del radiador
y monte el equipo de vidrio en el aparato segun se indica en las
instrucciones de montaje.




Ante puesta en servizio

Monte el tubo de paso del vapor (1).

Monte la junta (2). Observe la posicion de la junta.

Desplace la tuerca de racor (3b) a través de la brida del refrige-
rador (3a).

Desplace también el anillo elastico (3c) a través de la brida del
refrigerador (3a).

Coloque el refrigerador (3a) sobre la junta (2).

Atornille la tuerca de racor (3b) manualmente en la rosca de
brida. Deje la maquina en funcionamiento durante 20 minutos
a 120 rpm. Por Ultimo, vuelva a apretar la tuerca de racor (3b)
manualmente.

Nota: Siga las instrucciones de montaje del equipo de vidrio.

Montaje de la proteccion del refrigerador del equipo de vidrio

vertical

Monte la proteccion del refrigerador segun se indica en la ilust-
racion.

Monte la chapa (1) con el tornillo moleteado (2).

Introduzca la varilla de soporte (4) en la chapa (1) y fijela con la
tuerca (3).

Incorpore la proteccion de goma (5).

Sujete la cinta de velcro® (6) en la varilla de soporte (4).

Sujete el equipo de vidrio vertical con la cinta de velcro® (6).

Si el refrigerador estd montado correctamente y la tuerca de racor
estd bien apretada para fijar el refrigerador al accionamiento de
rotacion, no se necesita ningun soporte.

El soporte solo sirve para proteger el refrigerador contra torsion.

. Atencion: Si un soporte no se monta
APRECAUGON correctamente, las intensas fuerzas
que se producen en la cinta de velcro
pueden dar lugar a tensiones en el
vidrio que, a su vez, pueden provocar
danos en el refrigerador de vidrio.

Después de montar el refrigerador, el soporte se fija en el
accionamiento de rotacion. Asegurese de que el refrigerador esté
montado en sentido paralelo a la carcasa del elevador.




Montaje del equipo de vidrio
Nota: Observe las indicaciones del apartado “Planos para el montaje del equipo de vidrio”, incluido en la pagina 230.

Pos. |Designacion Cantidad
RV 10.1 no recubierto | RV 10.2 no recubierto | RV 10.3 no recubierto | RV 10.4 no recubierto | RV 10.5 no recubierto| RV 10.6 no recu-
RV 10.10 recubierto | RV 10.20 recubierto | RV 10.30 recubierto | RV 10.40 recubierto | RV 10.50 recubierto bierto
RV 10.60 recubierto
1 |Matraz de recepcion 1 1 1 1 1 1
2 |Pinza de fijacion (acero 1 1 1 1 1 1
inoxidable)
4 | Llave de cierre 1 1 1 1 1 1
5 |Tubo 1 - 1 1 1 1
6 | Refrigerador 1 Refrigerador vertical | 1 refrigerador diagonal 1 Refrigerador 1 Refrigerador de 1 Refrigerador 1 Refrigerador
vertical intensivo hielo seco vertical vertical intensivo
7 |Conexion 1 conexion devacio | 1 manguito de intro- | 1 conexion de vacio - 1 conexion de vacio | 1 conexion de vacio
duccién
8 | Pinza de fijacion (plastico 1 1 1 - 1 1
10 |Matraz de evaporacion de 1 1 1 1 1 1
1000 ml
11 |Pinza de rétula rectificada 1 1 1 1 1 1
RV 05.10
12 |Tapon de la conexion 4 4 4 2 4 4
roscada
13 | Conexion de manguera 4 4 4 2 4 4
14 | Distribuidor - - 1 - 1 1
15 |Tapa de cierre - - - 1 - -
16 | Cartucho - . - 1 . -
17 |Anillo, ranurado - - - 1 - -
18 |Arandela 1 - 1 1 1 1
19 |Junta térica - - - 1 - -
20 | Conector, alto vacio - - - - 1 1
Nota:

Opcionalmente, el tubo de PTFE (5) con la arandela (18) puede montarse en los equipos de vidrio verticales.
Sirve para llenar el matraz de evaporacion cuando hay una depresion en el equipo de vidrio.
Al abrir la llave de blogqueo (4), el disolvente puede aspirarse hacia el matraz de evaporacion a través del tubo de PTFE.

Montaje de la arandela

Canto de coteo

Nota: Observe la posicion correcta de la arandela.

Desmontaje del radiador

« Utilice la llave poligonal incluida para aflojar la tuerca de racor
fija.

+ Afloje la tuerca de racor girdndola hacia la izquierda.

+ Afloje la cinta de Velcro®.
Nota: La llave combinada sirve para quitar el refrigerador; sin

embargo, este debe apretarse a mano.




Tendido de mangueras

I
Valvula de agua RV 10.5001
(opcional)

Manguera de silicona
(didametro interno 6 mm) para agua

©

de vacio RV 10.4002

Manguera de silicona
(didametro interno 7 mm) para agua

Valvula electromagnética Abrazadera de manguera Abrazadera de manguera
para mangueras de silicona para mangueras de vacio
Pos. 5, 6y7

(o)

Manguera de silicona
(didmetro interno 5 mm)
para agua

Pos. 8

(8]

Tubo de vacio

RV 10.6_60

RV 10.5_50

RV 10.4_40

Nota: Observe las indicaciones del apartado “Planos para la conexion de las mangueras”, incluido en la pagina 232.

Operacion RV 10 control
« Coloque la valvula de vacio RV 10.4002 en el soporte previsto a
tal efecto y conecte la manguera de vacio a la valvula.

Conexién RV 10.4002

r — . 7 [—— N
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ouT |
|

Operacién RV 10 auto

» Para una regulacion del vacio con una bomba regulada por
velocidad no se necesita ninguna valvula adicional. Conecte la
manguera de aspiracion de la bomba directamente a la conexi-
on de la manguera del sensor de presion.

» Conecte el cable del regulador de la bomba al regulador RV 10.

W

Conexidn de los sensores de medicion de temperatura RV10 (dT)
- Conecte el sensor de medicion de la temperatura en la toma
inferior (dT). Observe las indicaciones de la flecha.

Nota: Al conectar el cable del
regulador de la bomba, asegu-
rese de que el conector rapido
situado dentro de la conexion
de cables de dicho regulador
se encuentre en la posicion de
parada.

Nota: Al conectar el sensor de
temperatura, asegurese de que
el conector rapido situado de la
conexién del sensor de tempera-
tura del regulador de la bomba
se encuentre en la posicion de
parada.




Agqua + Afloje la conexién de mangue-
+ Conecte la entrada de agua a su suministro de agua (con val- ra con el asa contenida en el
vula de estrangulacién de agua opcional RV 10.5001). Tenga volumen de suministro.
en cuenta los datos técnicos relativos al suministro de agua.
La valvula de estrangulacion de agua RV 10.5001 no resulta ade-
cuada para el uso en el grupo refrigerador, porque el caudal se
reduce demasiado.

« Conecte las mangueras de agua en el refrigerador de vidrio
(manguera corta (1) = salida abajo, manguera larga (2) = entra-
da arriba) y fija las mangueras.

» Conecte el cable de conexion de las valvulas (RV 10.5001 o RV
10.4002) a la toma prevista a tal efecto. Conecte la bomba de
vacio regulada por velocidad. De este modo, el RV 10 control
cambia automaticamente a la regulacion de vacio por velocidad.

M = m =
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« Conecte la manguera de descarga de agua incluida en el volumen ©
de suministro insertando la boquilla hasta el tope en el casquillo UM @
de conexion. «
Atencion: Asegurese de que la entrada y la salida del refrigera- d .
dor estén correctamente conectadas.
Si las mangueras de entrada y descarga de agua no se montan e E
conforme a la descripcion, no pueden realizarse destilaciones au- ¢ WaATER
tomaticas, pues lo valores de temperatura de entrada y salida no H
se calcularan correctamente. O = @—'z‘—m—@j

Entrada del refri-
gerador

Conecte el sensor de presién junto con la botella de Woulff, asi
como la botella de condensado y la conexion de vacio del refri-
gerador, con las mangueras de vacio incluidas en el volumen de
suministro. Asegurese de que el vacio se conecte siempre en el
punto de conexién mas alto del refrigerador.

Salida del refrige-
rador

Agua fuera
—_—

Agua dentro
-




Puesta en servicio

Pantalla de trabajo en el estado de entrega

b,

B A

IKA

Tras encender el aparato, aparece duran-
te unos segundos la pantalla de inicio. Se
muestran el nombre del aparato y las ver-
siones de software.

A continuacion, aparece un mensaje in-
formativo para descargar la herramienta

A continuacién, se muestra automaticamente la pantalla de tra-
bajo.

Mangul [

100

14L g

1013 1013

ity mar 14t wby

de actualizacién de firmware de IKA.

Explicacion de simbolos de la pantalla de trabajo

Los simbolos mostrados cambian en funcion del estado y de los

ajustes del RV 10 auto.

00:00:00 ¢) =100

= =
1013 1013
Simbolo | Denominacion Descripcion
Bluetooth® Este simbolo significa que el RV 10 se comunica con un PC o una tablet a través de Bluetooth®. El
& simbolo se apaga cuando no existe ninguna comunicacion Bluetooth®.
USB Este simbolo indica que el RV 10 se comunica a través de un cable USB. Este simbolo desaparece

-

si no se utiliza un cable USB para la comunicacion con la estacion.

LIMIT

Limit (Valor limite)

Este simbolo indica que se ha alcanzado el valor minimo o maximo de un valor establecido.

Temperature sensor
(Sensor de tempera-
tura)

Este simbolo aparece cuando el indicador de temperatura esta activo en la pantalla.

PC control (Control
del PQ)

Este simbolo indica que el aparato estad conectado a un ordenador y que se controla desde el
mismo.

Program  controlled
(Control por progra-
ma)

Este simbolo indica que el aparato correspondiente se controla por medio de un programa.

Rotation (Rotacion)

Este simbolo indica el servicio continuo y el sentido de giro de la rotacion.

Drying (Secado)

Este simbolo indica que se ha seleccionado el proceso de secado (solo en el modo 100 %).

Flow rate (Caudal)

Este simbolo indica que un liquido (agua) fluye por el sistema.

Cooler connec-
ted (Refrigerador
conectado)

Este simbolo indica que hay un refrigerador conectado y en funcionamiento.

Venting (Purga)

Este simbolo indica que la valvula de purga esta abierta. Si este simbolo no se muestra, significa
que la valvula de purga esta cerrada.

Este simbolo indica que la presion en el interior del sistema RV 10 es inferior a la presion atmos-

vac Vacuum (Vacio) Sk :
férica del aire.
£, Detecting (Deteccion | Este simbolo se muestra durante el modo de evacuacion automatica.
e — en curso)
Boiling (Ebullicion) Este simbolo indica que se ha encontrado un punto de ebullicion (solo en el modo automatico).




Estructura del menu

Configuracion de fabrica

—| Evaporator —— Modes —— Automatic TBath MEAIUM.....ic s (Water ~~ " " 7 |
Start temperature..........cooooviiiiii e : 60 °C
F—MaNUAL e 11013 mbar
FPUMP Q0. 1' 50%
—Volume SOIVENT....oooe e : Acetic acid
TaIGT s 1100 ml
EFICIONCY. e 1 80%
AJUSTMENT. ... I-
= PrOGIaM. ..o : =
L_100% —ESolvent ...................................................................... 1Acetic acid
. 1
DIYING s -
| Cleaning —— Start after... TS oo 130:00
I— Duration MMIMESS o : 06:00
— Pump speed VAU 1 20%
L QAN MOW.. vt : -
L Limits Manual Ll\/Iinimum ..................................................................... 12 mbar
MEXIMUM..ooo s :1013 mbar
L_Pump % TMinimum ..................................................................... 10%
MAXIMUM ..o 1100%
— Hysteresis AULOMALIC. ..o ) Y
[l\/lanual VAIUE. .o : +15 mbar
I Solvent library —— Add solvent :
Add solvent 1
Add SOVENT ——NAME.......ooovvvrer e i
Add solvent  —Formula................ :
Add solvent  — Bath temperature...... E
—Rotation speed...... 1
—Boiling point..... 1
— Efficiency -
— Heat capacity.
Enthalpy........
[ Density.......
A0
— Acetic acid
Acetone
Acetonitrile =T NAME.....oiiiieeeee e
—Formula................
X lene — Bath temperature..
y — Rotation speed..... o
—BOiliNg POINt......c.ooiiiiiiicec ey -
= EFfICIONCY. e, -
I . .
| Calculator NI ettt 1 Acetic acid
1
VapOr TEMPETATUTE ... 140 °C
1
Heating bath teMPerature..........ccooeiririiiiiees e : 60 °C
PIESSUTE. ... :46 mbar

| Actions after distillation

. i
OPEN VENEING VAIVE. ... v
ClEANING. v I




Configuracion de fabrica

LAdvanced FIOW CONEIOL.....vei s v
Bath Meditim.......coviiii s :Water
Co0ler POWET lIMIt......veeeceecsiici e : 900 w
MaX POWET OF COOIET........ouiviiiiiiee e 10w

Interval mode Interval Ccw Value. .o : 00:10
t LCW
Activate

Speed limit IVIITIUML oo s :

. 1
MaAXIMUM ..o

Timer function Time NRIMMESS. oo 100:00:00

Beep after iMeOUL.........ccoiirieicicie e |-

ACHVATE. ... -

Display TIMIT. ettt %

D T oot ettt v

] PIOGIAMS 1 PrOGraM 1-10 — T SEIECh...roeoooreeeeseoese e =

Edit Pressure. ......oeeveeeeeeeeeeeen, I
ﬁRotation (Speed)......ccooririinne : -
RIS e : -
INSEM. i I-

DEIEE. ..., -

— Last Measurement

T SAVE @Sttt I-

Edit PIESSUIE.....cvvvvs |
ERotanon (Speed).....ovvreeern, :
ARIMMISS. s 1-

— Edit

Password VLU e 10

Continue after power failure ACHVATE. .. : -
—ETime MMESS. e 100:10




Service

i Settings

— T Valves VENTING VaIVe. ..o

VacuuM ValVe......c.oooieieeeeeeeeeeeee e, =

Water ValVe..........ooveeeeeeeee e -

—language ————ENQISh. ..o

e DRULSCNL .. -

Configuracion de fabrica

[}
| _Units ——————————Pressure MDA+ 1v
AP : =
MMHG e, 1 -
TOM. : -
L—Amount —[mL .......................................... v
[}
Qoo |
[}
L Display Background —[Black ....................................... v
WHIE. .o : -
Brightness —— Value.........ccooiuriniiniincicins , 100%
Firmware update info..........cocooooiioiii :
[}
| Sound Volume — ValUeu..oiori e 1100%
[}
KEY TONE......oiiiiciicce e 1-
[}
—Factory settings MENU VAIUES. ... : =
PrOgIamS.....cviiiccce e 1-
. [}
SOIVENE TIBTAMY. ..o E
AL E
)
—Communication —DeVICe NAME. ... :RV 10 auto
F—BIUBLOOT . ... : v
[}
L—Labworldsoft 5 protocol..........cccvverveierieiieeceeseias %
[}
L_Information —— Firmware update info..........cccooooiiiiiiiiriineen 1-
)
- DiSPIaY VETSION.....ouveiiiiiieeree e 1-
[}
b LOGIC VEISION. ... 1-
[}
= PrESSUIE MAX.... e 11100 mbar
[}
—PTESSUTE MIN...oviieieie e 1 1 mbar
[}
F=PUMP %0 MAX.coiiiicc s 1 100%
F—=PUMP %0 MIN.cciii e, : 0%
— Rot. speed max : 300 rpm
ROt SPEEA MIN........ocveoceeceeceeeeeeeeeeeeee e, :5 pm
——0Perating NOUTS........c.vviiiiiriiceeee s o hours |

— Las opciones de menu se modifican girando el mando giratorio (D) y se confirman pulsando dicho boton.



Detalles del area Menu (Menu)

1. Evaporator (Evaporador)

Modes (Modos)

Automatic (Automatico): En este modo, el sistema detecta la
evaporacion real comprobando la diferencia de temperatura entre
la entrada y la salida de agua. La configuracion predeterminada
para la temperatura media es de 60 °C y debe ajustarse manu-
almente. Si la temperatura de evaporacién prevista es superior a
90 °C, cambie el fluido de agua a aceite y utilice un fluido de alta
temperatura, como puede ser el aceite de silicona. En este modo,
la medicion se inicia automaticamente cuando la calefaccion del
bafio alcanza la temperatura establecida. La diferencia de tempe-
ratura debe encontrarse por debajo de un valor limite, el caudal de
agua debe encontrarse entre 30y 100 I/hora y el elevador descien-
de automaticamente. Puede modificar la velocidad manualmente.
Manual: En este modo, todos los valores pueden ajustarse ma-
nualmente. Tras iniciar la medicion, se realiza una evacuacion del
sistema hasta que se alcanza el valor de presién establecido. El
elevador debe moverse manualmente.

Pump % (% de la bomba): En este modo, la bomba puede utili-
zarse a largo plazo, pero debe establecerse un valor comprendido
entre el 100 % y el 1 % de los regimenes de revoluciones posibles
de la bomba.

Volume (Volumen): Este modo sirve para destilar una cantidad
determinada del disolvente utilizado. Basandose en los valores
medidos para el caudal del agua de refrigeracion y la diferencia de
temperatura del agua de refrigeracién, para cada paso de la desti-
lacion se calcula la cantidad de destilado a través de un equilibrio
térmico. La destilacion finaliza cuando se alcanza la cantidad de
destilado predeterminada.

Solvent (Disolvente): Seleccione el disolvente que debe destilarse.
Target (Objetivo): Indique la cantidad que debe destilarse.
Efficiency (Eficiencia): Para lograr el equilibrio, debe especificar la
eficiencia térmica exacta.

Adjustment (Ajuste): La eficacia depende del conjunto de con-
diciones de destilacion y es sobre todo un valor estimado orien-
tativo. Por esta razon, el primer ciclo de destilacion sirve para el
ajuste. En este caso, la eficacia se calcula después de la medicion
en funcién del volumen y del volumen destilado.

Program (Programa): Esta entrada es un acceso directo al menu
del programa.

100 %:

Solvent (Disolvente): La destilacion finaliza cuando la diferencia
de temperatura del agua de refrigeracion tiene un valor inferior
al valor umbral, es decir, en cuanto el disolvente esta completa-
mente destilado.

Drying (Secado): Cuando esta opcion esta activada, no se super-
visa ninguna diferencia de temperatura del agua de refrigeracion;
por ejemplo, para procesos de secado de productos en polvo.

Cleaning (Limpieza

Start after... (Comenzar después de...): Defina el tiempo minimo
durante el que debe transcurrir una medicion antes de activar la lim-
pieza después de la medicidn. El proceso de limpieza se inicia cuan-

do la medicion ha transcurrido durante al menos el tiempo ajustado.
Duration (Duracidn): Configure aqui la duracion del proceso de
limpieza.

Pump speed (Velocidad de la bomba): El régimen de revolucio-
nes configurado para la bomba sirve para definir la velocidad de la
bomba durante el proceso de limpieza.

Un régimen de revoluciones mas alto pro-
/N NOTA

voca un vacio parcial en el recipiente de
laboratorio cuando el sistema esta cerrado.
Una limpieza con regimenes de revolu-
ciones mas altos de la bomba acorta la
vida util de la membrana de la bomba.
Clean now (Limpiar ahora): Si elige esta opcion, comienza el
proceso de limpieza manual.

Limits (Limites)

Manual: Esta opcién permite ajustar el margen de vacio permitido.
Pump % (% de la bomba): Esta opcion permite ajustar el mar-
gen permitido de velocidad de la bomba.

Hysteresis (Histéresis)

El valor de histéresis de vacio describe la
diferencia de presion entre la conexion y
la desconexion de la valvula de vacio. Un
valor de histéresis demasiado reducido
puede afectar negativamente a la bomba
de vacio y a la valvula de vacio. La funcion
de histéresis se utiliza solo para las bombas de vacio dentro de
edificios o de bombas de vacio no regulables.

Automatic (Automatico): La histéresis es siempre el 10 % de la
presion real.

Manual: Valores predeterminados manuales de la histéresis.

Solvent library (Biblioteca de disolventes)

En la biblioteca de disolventes es posible
seleccionar el disolvente que debe des-
tilarse y sus parametros (denominacion,
férmula, temperatura del bafio calefactor,
velocidad de rotacion, punto de ebullici-
on, eficiencia, capacidad térmica, ental-
pia, densidad y factor i). La temperatura, la eficiencia y la veloci-
dad de rotacion del bafio evaporador pueden configurarse.

La lista de disolventes puede complementarse con hasta cinco di-
solventes nuevos definidos por el usuario. Los disolventes especi-
ficos del usuario se muestran en naranja y aparecen en la parte



superior de la biblioteca de disolventes.
Name and formula (Denominacion y férmula): La denominaci-
ony la férmula permiten identificar el disolvente.

Calculator (Calculadora)

Esta funcion sirve para calcular el punto de ebullicién (temperatu-
ra de vapor) de un disolvente, asi como la temperatura del bafio
calefactor y la presion. Si se predetermina uno de estos tres valo-
res, los otros dos valores se calculan automaticamente.

Actions after distillation (Acciones después de la destilacién)

Es posible definir las medidas que deben tomarse una vez finaliza-
da la medicion (manual o automatica).

2. Rotation (Rotacion)

Advanced (Opciones avanzadas)

Flow control (Control del caudal): Esta configuracion puede
desactivarse en el modo manual cuando, en lugar de un refrigera-
dor, se utiliza hielo seco.

Bad medium (Fluido del bafio calefactor): Seleccione agua o
aceite como el fluido para el bafio calefactor. Si el fluido es el
agua, seleccione dicho elemento; en ese caso, la temperatura 0s-
cila entre 20 °Cy 90 °C. Si el fluido es el aceite, seleccione dicho
elemento; en ese caso, la temperatura oscila entre 20 °Cy 180 °C.
Cooler power limit (Limite de potencia del refrigerador): Esta
opcion de configuracion sirve para limitar la potencia del refrigera-
dor. Si la potencia de refrigeracion real supera el limite de potencia
del refrigerador, se muestra una advertencia y la medicion finaliza.
Max power of cooler (Max. potencia del refrigerador): Este
valor muestra la potencia maxima del refrigerador durante una
medicion. Este valor tiene caracter informativo y no puede mo-
dificarse.

Interval mode (Modo intermitente)

La rotacion puede ejecutarse en el modo intermitente alternando
el sentido de giro.

Interval (Intervalo): El intervalo establece el tiempo durante el
que la rotacion debe desarrollarse en un sentido de giro.
Activate (Activar): Esta opcion activa el modo de intervalo para
la rotacion.

Speed limit (Limite de velocidad)
El ment “Speed limit (Limite de velocidad)” permite al usuario ajus-
tar los valores limite maximo y minimo deseados para la rotacion.

Timer function (Funcién de temporizador)

Time (Tiempo): Con esta opcion de configuracion, el usuario
puede establecer el tiempo real para el proceso de medicién en
el modo manual. No obstante, para el temporizador puede ajus-
tarse un valor predeterminado para el tiempo nominal. Con esta
opcion de configuracion, el usuario puede iniciar la funcion de
medicién durante un tiempo predeterminado. El aparato se de-
tiene automaticamente una vez transcurrido el tiempo nominal
configurado y en la pantalla aparece el tiempo configurado que

4. Display (Pantalla)

se ha necesitado para el proceso de medicion.

Nota: El usuario puede detener el proceso de medicion antes
de que transcurra el tiempo configurado. En este caso, la cuenta
atras del temporizador se interrumpe.

Beep after timeout (Pitido después del tiempo de espera):
Esta opcion de menu permite elegir si debe escucharse o no un
tono acustico cuando el temporizador alcance 00:00:00. Si se ve
una marca de verificacion, significa que la opcidn esta activada.
Activate (Activar): Esta opcion de menu permite activar o desac-
tivar la funcién de temporizador. Si se ve una marca de verificaci-
on, significa que la opcion esté activada.

Display (Pantalla)

El menu “Timer” (Temporizador) permite establecer que el tempo-
rizador se muestre en la pantalla estandar o en la pantalla de tra-
bajo. Una marca de verificacion indica que la opcion esta activada.

En el menu “Display” (Pantalla), el usuario puede establecer la in-
formacion (temporizador, caudal, AT o potencia del refrigerador)
que debe mostrarse en la pantalla principal.



5. Programs (Programas)

Program 1 =10 (Programa 1 — 10)

El menu “Programs” (Programas) permite crear 10 perfiles de pre-
sion-velocidad personalizados. Ademas, el usuario puede estable-
cer si el modo intermitente debe activarse o no en los programas.
Si se ha activado el modo intermitente, los valores configurados
para el modo intermitente se adoptan para el tiempo de servicio/
tiempo de parada.

Nota: Si el usuario debe activar el modo intermitente en un seg-
mento de un programa, debe configurar la funcion “Ccw/cw time”
(Tiempo en el sentido/el sentido contrario de las agujas del reloj)
en la opcién de menu “Interval” (Intervalo) y, al mismo tiempo,
activar la funcion “"Ccw/cw” (En el sentido/el sentido contrario de
las agujas del reloj) en la opcion de mend “Interval Mode” (Modo
intermitente) (consulte el apartado dedicado al menu “Rotation”).
select (seleccionar): Seleccione el programa.

edit (editar): Permite editar los parametros del programa selecci-
onado.Utilice el botdn de inicio y parada para pulsar “edit” (editar)
y, de este modo, iniciar la edicion de los parametros del programa
seleccionado. El usuario puede editar, borrar, insertar o guardar
un segmento seleccionado en el programa. Si el usuario edita el
tiempo de programa para al menos un segmento, en el programa
correspondiente aparece una marca de verificacion (y).

delete (borrar): Permite borrar el programa seleccionado. Si uti-
liza el botén de inicio y parada para pulsar la opcién de menu
“delete” (borrar) y, asi, borrar un programa seleccionado, todos
los parametros de dicho programa se vacian. La marca de verifi-
cacion (/) desaparece.

Ejemplo de edicién de programas

Ultima medicion

Save as (Guardar como): Permite guardar el proceso de destila-
cién como programa.

edit (editar): Permite editar los parametros del programa selec-
cionado. Utilice el botén de inicio y parada para pulsar “edit”
(editar) y, de este modo, iniciar la edicién de los parametros del
programa seleccionado. El usuario puede editar, borrar, insertar o
guardar un segmento seleccionado en el programa.

Si el usuario edita el tiempo de programa para al menos un seg-
mento, en el programa correspondiente aparece una marca de
verificacion ().

delete (borrar): Permite borrar el programa seleccionado. Si uti-
liza el boton de inicio y parada para pulsar la opcion de menu
“delete” (borrar) y, asi, borrar un programa seleccionado, todos
los parametros de dicho programa se vacian. La marca de verifi-
cacion (y) desaparece.

Detalles sobre la edicién de programas

Mientras un programa se esta editando, aparece la pantalla siguiente.
: En este programa, el usuario puede definir
hasta 10 segmentos. El segmento selecci-
onado en cada momento se muestra res-
altado. A continuacién, el usuario puede
editar, insertar o borrar un segmento en
este programa. Si, después de la edicion,
se pulsa la tecla de retroceso “Back” (Atras), el programa se guar-
da automaticamente.
edit (editar): Si un valor marcado presenta un fondo de color ama-
rillo, el usuario puede modificar la presion, la velocidad o el tiempo.
insert (insertar): La opcion de insercién permite afadir un seg-
mento nuevo debajo del segmento seleccionado.
delete (borrar): Al borrar un segmento resaltado, los campos
configuracion se vacian. La seccion de visualizacion salta al seg-
mento siguiente.




Password (Contrasefia)

Es posible definir una contrasefa para evitar que personas no au-
torizadas cambien opciones de configuracion en el menu princi-
pal. Para desactivar la contrasefia, es preciso establecerla a 0 0 0.

7. Service (Servicio)

Continue after power failure (Continuar después de un corte de
corriente)

Si esta opcion esta activada, la medicion continla después de un
corte en la corriente. Esta opcion solo puede seleccionarse en el
modo automatico, el modo 100 % o el modo de volumen.
Activate (Activar): Si se ve una marca de verificacion, significa
que la opcion esta activada.

Time (Tiempo): La medicién continda cuando el suministro de
corriente regresa dentro del intervalo de tiempo indicado.

En caso de servicio, utilice el menu de servicio para comprobar
el funcionamiento de la activacion/desactivacion directas de las
valvulas contenidas en el volumen de suministro, de las valvulas
opcionales y de la bomba.

8. Settings (Configuraciones)

Valves (Valvulas)

Este menu permite abrir o cerrar las valvulas conectadas.

Pump (Bomba)

El usuario permite iniciar o detener la bomba manualmente sin
realizar una destilacion real.

Temperature adjustment (Ajuste de la temperatura)

El usuario puede establecer las diferentes temperaturas a cero cu-
ando no se produce ninguna licuacién del vapor. La configuracion
correcta de la temperatura ayuda en el modo de destilacion au-
tomatico para iniciar y detener la destilacion.

Languages (Idioma)
La opcidn “Languages” (Idioma) permite al usuario seleccionar el
idioma deseado.

Units (Unidad)
La opcidn “Units (Unidad)” permite al usuario seleccionar la uni-
dad deseada para mostrar la presion y el volumen.

Display (Pantalla)

La opcion “Display” (Pantalla) permite modificar el color de fondo
y el brillo de la pantalla de trabajo, asi como mostrar informacion
sobre la actualizacion del firmware a través de “Firmware Update
Info” (Acerca de la actualizacion del fimware).

Sound (Sonido)

La opcion “Sound” (Sonido) permite al usuario regular el volumen,
asi como activar o desactivar el sonido de las teclas.

Factory Settings (Configuraciones de fabrica)

Esta configuracion permite al usuario restablecer la configuracion
de fabrica en el momento de la entrega de los programas, de la
biblioteca de disolventes o del sistema en su totalidad.

Communication (Comunicacion)

Device name (Nombre de aparato): El nombre del aparato sirve
para identificar un aparato.

Bluetooth: Con la opcion “Bluetooth”, el usuario puede activar o
desactivar dicha funcion.

Labworldsoft 5 protocol (Protocolo de Labworldsoft): Para
poder utilizar el RV 10 auto el software Labworldsoft 5, esta opci-
on debe estar activada.

Information (Informacién)

La opcién “Information” (Informacion) ofrece al usuario una visiéon
global de las opciones de configuracion del sistema mas impor-
tantes del aparato.




Ajuste el tope final inferior

Dependiendo del tamafio del matraz,
el angulo de ajuste del accionamiento
de rotacion, asi como de la posicion del
bafio calefactor y del elevador, el ma-
traz del evaporador puede estar en el
bafio calefactor.

Peligro de rotura de cristales!

/\ PRECAUCION

/\ PRECAUCION

Utilice el tope final variable para limitar la posicion inferior del

elevador

En el modo manual, el elevador puede colocarse en cualquier po-

sicion mediante las teclas “a " y “+ " En caso de colision no se

produce ninguna desconexion automatica.

« Pulse la tecla “+ " hasta que el elevador alcance la posicion
deseada.

Nota: El matraz de evaporacion debe introducirse 2/3 en el bafio

calefactor.

- Para ajustar el elemento de tope (1), pulse el boton central (2)
en el lado delantero del elevador.

« Inserte el tope (1) en la posicion deseada.

« Pulse la tecla " a " hasta que el elevador alcance el tope final
superior.

Nota: El recorrido esta limitad de 0 a 6 cm.

Llenado del matraz de evaporacion

Revise el funcionamiento de la desconexion final
+ Desplace el elevador hacia abajo manteniendo pulsada la tecla
v o
+ El accionamiento se detiene automaticamente al llegar a la po-
sicion final inferior que se ha ajustado.

+ Vuelva a desplazar el accionamiento a la posicién superior.

Para activar el elevador del mecanismo de elevacion de seguridad
después de una parada prolongada, desplace el elevador varias
veces hasta la posicion tope mas inferior o mas superior antes de
comenzar la destilacion (véase el capitulo Advertencias de seguri-
dad - Mecanismo de elevacion de seguridad).

Llenado manual: Puede llenar el matraz de evaporacion manu-

almente antes de crear el vacio. No obstante, recuerde que dicho

matraz no debe llenarse por encima de la mitad de su capacidad.

Llenado automatico: Antes de llenar el matraz de evaporacion

los aparatos de vidrio se regulan a la presion nominal mediante el

mecanismo de control de vacio.

« Llene el matraz de evaporacion a través del conducto de reali-
mentacion.

- Dada la baja presion existente, el disolvente se aspira en el ma-
traz de evaporacion, por lo que las pérdidas de disolvente se
mantienen lo mas reducidas posible a la hora de aspirar.

La carga mdxima permitida (matraz de
evaporacion y contenido) es de 3 kg.

/\ PRECAUCION

Instalacion del bano calefactor

Beachten Sie auch die Betriebsanlei-
tung des Heizbades IKA HB!

/\ PRECAUCION

Desplace el elevador a la posicion inferior y compruebe la posi-
cion del bafio calefactor respecto a la del matraz de evaporaci-
on. Si utiliza matraces de evaporacion de mayor tamafio (2 6 3
litros), asi como en funcion del angulo ajustado para el accion-
amiento de rotacion, el bafio calefactor puede desplazarse 50
mm hacia la derecha.

+ Llene el bafio calefactor con fluido de atemperado hasta que el
matraz de atemperado esté rodeado de fluido de atemperado
hasta 2/3 de su volumen.

« Conecte el accionamiento de rotacion y aumente lentamente la

velocidad.

Nota: Evite que se formen ondas.
+ Conecte el bafio calefactor con el interruptor principal.

Nota: Evite que se produzcan tensiones en el vidrio debido a una
diferencia entre la temperatura del matraz de evaporacién y la del
bafio calefactor al introducir el matraz de evaporacién en el bafio
calefactor.

Nota: Si utiliza otros accesorios distintos de los originales de IKA,
puede que el recorrido de desplazamiento de 50 mm no sea sufi-
ciente, sobre todo al utilizar los matraces de evaporacion de 3 |y
antiespumantes.

Utilice la placa de montaje IKA RV 10.3000 para ampliar el recor-
rido de desplazamiento del bafio calefactor en 150 mm.



Interfaces y salidas

El equipo puede utilizarse a través de la interfaz RS-232 o USB con
el software de laboratorio labworldsoft®.

La interfaz RS 232 que se encuentra en la parte posterior del equi-
po esta equipada con una clavija SUB-D de 9 patillas y puede
conectarse a un PC. Las patillas tienen asignadas sefales en serie.
La interfaz USB se encuentra en el lado de presentacion izquierdo
de la unidad de accionamiento y puede conectarse a un PC utili-
zando el cable USB incluido en el volumen de suministro.

Nota: Tenga en cuenta los requisitos del sistema, asi como las
instrucciones de uso y la ayuda del software.

Interfaz USB

El bus serie universal (USB) es un sistema de bus en serie que permi-
te conectar el aparato con el PC. Los aparatos equipados con una
interfaz USB pueden conectarse entre si mientras estan en funci-
onamiento (conexion en caliente). Los aparatos conectados y sus
propiedades se detectan automaticamente. En combinacion con el
software labworldsoft®, la interfaz USB sirve para el funcionamiento
“remoto” y también se puede emplear para actualizar el firmware.

Instalacion:

En primer lugar, vaya a la pagina:
http.//www.ika.com/ika/lws/download/usb-driver.zip.

para descargar el controlador actual para los aparatos IKA que dis-
ponen de interfaz USB y, a continuacion, instale el controlador eje-
cutando el archivo de instalacion. Acto seguido, conecte el aparato
IKA al PC a través del cable de datos USB. La comunicacion de datos
tiene lugar a través de un puerto COM virtual. La configuracion, la
sintaxis de los comandos y los comandos del puerto COM coinciden
con lo descrito para la interfaz RS-232.

Interfaz serie RS-232

Configuracion:

- La funcién de los conductos de interfaz entre el aparato y el sis-
tema de automatizacién representa una selecciéon de las sefiales
especificadas en la norma EIA RS-232, segun DIN 66020, parte 1.

- Para las propiedades eléctricas de los conductos eléctricos y la
asignacion de los estados de las sefiales, se aplica la norma RS
232, segun DIN 66259, parte 1.

- Procedimiento de transferencia: Transferencia asincrona de ca-
racteres en el modo de inicio y detencion

- Tipo de transferencia: Duplex completo.

- Formato de caracteres: Representacion de caracteres segun el
formato de datos en DIN 66 022 para el modo de inicio y deten-
cion. 1 bit de inicio; 7 bits de caracteres; 1 bit de paridad (par =
Even); 1 bit de parada.

- Velocidad de transferencia: 9600 bits/s

- Control del flujo de datos: ninguno

- Método de acceso: La transferencia de datos del aparato al PC
se produce solo si este Ultimo envia la solicitud correspondiente.

Sintaxis de comandos y formato:

Para la sentencia de comandos se aplica lo siguiente:

- Por lo general, los comandos se envian del PC (Master, maestro) al
aparato (Slave, esclavo).

- El aparato realiza envios exclusivamente si el PC asi lo solicita. Ni
siquiera los mensajes de error pueden enviarse de forma esponta-
nea del aparato al PC (sistema de automatizacion).

- Los comandos se transfieren en mayusculas.

- Los comandos, los parametros y los parametros consecutivos se se-
paran mediante al menos un espacio en blanco (cédigo: hex 0x20).

- Cada comando individual (incluidos los parametros y los datos) y
cada respuesta se finalizan con Blank CR LF (codigo:hex 0x0d hex
0x0A) y tienen una longitud maxima de 128 caracteres.

- El separador decimal en un nimero de punto flotante es el punto
(codigo: hex 0x2E).

Las ejecuciones anteriores corresponden mayoritariamente a las re-
comendaciones del grupo de trabajo NAMUR (recomendaciones NA-
MUR para la ejecucion de conexiones de enchufe eléctricas para la
transferencia de sefiales analdgicas y digitales en aparatos individuales
de medicion, control y regulacion para uso en laboratorio, rev. 1.1).
Los comandos NAMUR y los comandos adicionales especificos de
IKA sirven solo como comandos de bajo nivel (Low Level) para
la comunicacién entre el aparato y el PC. Con un terminal o un
programa de comunicacion adecuados, estos comandos pueden
transferirse directamente al aparato. Labworldsoft es un comodo
paquete de software de IKA que se utiliza en el sistema de MS Win-
dows para controlar el aparato y para recopilar los datos del mismo;
ademds, también permite introducir datos graficos de, por ejemplo,
las rampas de velocidad.

A continuacion, se incluye una vision global de los comandos (NA-

MUR) que entienden los aparatos de control de IKA.

Abreviaturas utilizadas:

m= Parametros de numeracion (nimero entero)
X = 2 Bafio calefactor de temperatura
X = 3 Bafio calefactor de temperatura de seguridad
X = 4 Velocidad
X = 60 Tiempo de intervalo (de 1 a 5999 sequndos, 1 <=m >=5999)
X = 61 Temporizador (1 - 1440 minutos, 1 <= m >=1440)
X = 62 Posicion del elevador arriba (OUT_SP_62 1-> drive lift up)
X = 63 Posicion del elevador abajo (OUT_SP_62 1-> drive lift down)
X = 66 Presion del controlador de vacio
X = 70 Histéresis del controlador de vacio
X = 74 Fluido de atemperado del bafio calefactor
(OUT_SP_74 0=aceite OUT_SP_74 1=agua)
NAMUR Comandos | Funcién
IN_NAME Demada de la designacion
IN_PV_X Lectura del valor real
X=4
IN_SOFTWARE Demada de la no. ref. software,
fecha, version
IN_SP_X Lectura del valor nominal ajustado
X=4
OUT_SP_Xm Puesta de valor nominal a m
X=1,60,61,62
RESET Conmutacion a régimen normal
START_X Conexion de la funcion (Remote) del apa-
X=4,60,61,62 rato
STATUS Extracciéon de estado
0:Servicio manual sin perturbacion
1:Servicio automatico start (sin perturbacion)
ERROR z (z numero del error consulte la tabla)
STOP_X Desconexion de la funcion de aparato. La
X=1,60, 61, 62 variable puesta con OUT_SP_X se conserva




Cable PC 1.1
El cable PC 1.1 se necesita para conectar la hembrilla de 9 patillas
al PC.
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Cable USB 2.0
Se necesita para conectar la interfaz USB con un PC.

Mantenimiento y limpieza

El aparato no requiere mantenimiento. Solo esta sujeto al des-
gaste y deterioro naturales de sus componentes y a su estadistica
de fallos.

La junta del refrigerador de vidrio debe revisarse y, en su caso,
cambiarse a intervalos periédicos.

Limpieza

« Desenchufe el aparato antes de su limpieza.

« Utilice unicamente productos de limpieza homologados por IKA
para limpiar sus equipos.
Tal es el caso del agua (con tensioactivos) y el alcohol isopropili-
co.

- Use guantes protectores durante la limpieza del aparato.

- Los aparatos eléctricos no deben introducirse en el detergente
para propositos de limpieza.

- Evite que penetre humedad en el aparato durante las opera-
ciones de limpieza.

« Si utiliza métodos de limpieza o descontaminacion diferentes a
los recomendados, pdngase en contacto con IKA para obtener
mas detalles.

Reparacién
Los aparatos que requieren reparacion deben enviarse limpios

y sin sustancias que constituyan un riesgo para la salud.
Solicite a tal fin el formulario “Certificado de descontami-
nacion” a IKA, o descargue el formulario en la pagina web de
IKA, ubicada en la direccion www.ika.com.

Devuelva el aparato que requiere reparacion en su embalaje origi-
nal. Los embalajes para almacenamiento no son suficientes para la
devolucion. Utilice ademas un embalaje de transporte adecuado.
Nota: Para equipos de vidrio, pongase en contacto con su
proveedor local; no envie los equipos de vidrio a nuestra fabrica.

Mecanismo de elevacion de seguridad

El mecanismo de elevacién de seguridad debe comprobarse todos
los dias antes del servicio.

Después de una parada prolongada (aprox. cuatro semanas), des-
place el elevador varias veces hasta la posicion tope mas inferior
0 mas superior antes de comenzar la destilacion (véase el capitulo
Advertencias de seguridad - Mecanismo de elevacion de seguri-
dad). Si el mecanismo de elevacion de seguridad ya no funciona,
pongase en contacto con el departamento de servicio técnico de

Pedido de piezas de repuesto IKA.
Al realizar un pedido de piezas de recambio indique lo siguiente:
- Tipo de aparato
- NUmero de serie del aparato; consulte la placa de caracteristicas
- NUmero de posicion y descripcion de la pieza de recambio; visite

la pagina wwwv.ika.com
- Version de software

Accesorios

Para consultar mas accesorios, visite la pagina www.ika.com.

Mensajes de error

Si se produce una averia durante el servicio, esto se indica mediante un mensaje de error en la pantalla.
Tras aparecer un mensaje de error grave, el elevador se desplaza a la posicion final superior y el manejo del aparato queda blogueado.

El elevador puede seguir utilizandose.

Proceda tal como se indica a continuacion:

- Apague el aparato con el interruptor principal.
- Tome las medidas correctivas que procedan.

- Reinicie el aparato.



Mensaje de error

Efecto

Causa

Medida correctiva

No se produce un
cambio en la presion.

El analisis del gradiente de
presion no obtiene ninguna
divergencia.

La bomba no funciona.

La manguera de vacio no esta
conectada.

El cable de control de la valvula
RV 10.4002 no esta conectado.
Hay una averia en el conducto
de mangueras.

El recipiente no esta cerrado.

Revise la conexién del cable de control de
la bomba.

Compruebe la alimentacion de energia de
la bomba.

Encienda la bomba.

Revise la conexion de la manguera de
vacio (bomba, recipiente).

Revise la conexion del cable de control de
la valvula RV 10.4002.

Asegurese de que la conexion de la
manguera de vacio es correcta (ON / OFF
/ PURGA).

Cierre el recipiente.

El sistema no es
estanco.

El analisis del gradiente de
presion obtiene una divergencia,
pero no se ha alcanzado el valor
nominal.

No se ha alcanzado el valor no-
minal de presién configurado.

La conexion de la manguera de
vacio no es estanca.

El recipiente no es estanco.

La potencia de la bomba de
vacio no es suficiente.

La valvula de purga no es
estanca.

Revise la conexion de la manguera de
vacio.

Revise el recipiente.

Revise los datos técnicos de la bomba.

Pdngase en contacto con el departamen-
to de servicio técnico.

La presion se encuen-
tra fuera del intervalo
permitido.

El vacio se encuentra fuera del
intervalo permitido.

La presion de vacio es mayor
que la presién ambiental.

La presion del recipiente es
demasiado grande.
El sensor esta dafado.

Revise el caudal de aire de la bomba y
purgue el recipiente.

Pdngase en contacto con el departamen-
to de servicio técnico.

Error del sensor de
vacio.

La sefal de salida del sensor de
vacio es demasiado baja.

El sensor no estd conectado.
El sensor esta dafado.

Revise la conexion del sensor.
Péngase en contacto con el departamen-
to de servicio técnico.

Error de calibraciéon de
vacio.

El valor de calibraciéon de vacio
se encuentra fuera del intervalo
permitido.

Durante la calibracion se ha in-
troducido un valor real de vacio
incorrecto.

Se ha introducido un valor de
calibracion de vacio incorrecto.
El sensor esta dafado.

Revise el conjunto y vuelva a realizar la
calibracion.

Revise el valor nominal de calibracion.

Pdngase en contacto con el departamen-
to de servicio técnico.

Error al registrar el
punto de ebullicién.

El punto de ebullicion no puede
registrarse.

El analisis de diferencias de
temperatura no obtiene ningun
punto de ebullicion.

El bafio calefactor no se calienta.
Se esta utilizando un disolven-
te con un punto de ebullicion
extremadamente bajo.

Revise el bafo calefactor.
Realice la destilacion del disolvente Unica-
mente de forma manual.

Error de purga.

El analisis del gradiente de
presion no obtiene ninguna
divergencia después de pulsar la
tecla de purga.

El recipiente no se ha vaciado.
Hay una averia en el conducto
de mangueras.

La valvula de purga no funciona.
La tecla de membrana de la
parte delantera esta dafiada.

Vacie el recipiente.

Asegurese de que la conexion de la
manguera de vacio es correcta (ON / OFF
/ PURGA).

Pdngase en contacto con el departamen-
to de servicio técnico.

Péngase en contacto con el departamen-
to de servicio técnico.

La bomba analégica
no esta conectada.

La bomba analdgica esta de-
sconectada.

Revise la conexion del cable de control de
la bomba analdgica.

No hay rotacion.

El accionamiento de rotacién no
arranca o tiene una divergencia
de velocidad muy grande.

El accionamiento de rotacion
esta sobrecargado o bloqueado.
El motor o el cable del motor
estad danado.

Reduzca la carga.

Péngase en contacto con el departamen-
to de servicio técnico.

El sensor de tempera-
tura no esta conectado

La temperatura diferencial mu-
estra un valor negativo alto.

El sensor de temperatura no esta
conectado.

El sensor de temperatura esta
dafado.

Revise la conexién del sensor de tempe-
ratura.

Péngase en contacto con el departamen-
to de servicio técnico.

No hay diferencia de
temperatura.

No hay aumento en la tempe-
ratura diferencial del agua de
refrigeracion.

No se destila ningun disolvente
o0 solo se destila una cantidad
reducida.

No hay caudal de agua.

El circuito de agua no esta
conectado correctamente.

Revise el disolvente.

Revise el caudal del agua de refrigeracion.
Revise la direccion de flujo del agua de
refrigeracion.

La temperatura se
encuentra fuera del
intervalo de medicion
permitido.

La temperatura diferencial se
encuentra fuera del intervalo de
medicion permitido.

La destilacion se ha realizado
con demasiada rapidez.

El sensor de temperatura esta
dafado.

Aumente el valor nominal de vacio.

Pdngase en contacto con el departamen-
to de servicio técnico.

Error en la calibracion
de la temperatura.

El valor de calibracion de la
temperatura se encuentra fuera
del intervalo permitido.

Se ha seleccionado la resistencia
incorrecta del simulador.

La placa de circuito impreso esta
danada.

Revise la resistencia del simulador.

Péngase en contacto con el departamen-
to de servicio técnico.
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Mensaje de error

Efecto

Causa

Medida correctiva

Sensor de ajuste de
temperatura

Los sensores de la entrada y la
salida de agua muestran una
diferencia de temperatura de-
masiado grande entre si.

La temperatura del agua de
refrigeracion cambia.

El sensor de temperatura no
esta calibrado.

El sensor de temperatura esta
defectuoso.

Revise el sensor y espere hasta que el ref-
rigerados haya alcanzado la temperatura
configurada.

No puede haber ninguna destilacion en
Curso.

Pdngase en contacto con el departamen-
to de servicio técnico.

Pongase en contacto con el departamen-
to de servicio técnico.

La temperatura interna
es demasiado alta.

Andlisis del sensor de tempe-
ratura interna de la placa de
circuito impreso.

La temperatura interna alcanza
el valor limite.

La temperatura ambiente es
superior a 40 °C.

La placa de circuito impreso esta
dahada.

Apague el aparato y déjelo enfriar.

Pdngase en contacto con el departamen-
to de servicio técnico.

El caudal se encuentra
fuera del intervalo
permitido.

El caudal de agua de refrige-
racion se encuentra fuera del
intervalo permitido.

El caudal de agua es demasiado
alto.

El sensor de caudal de agua esta
dafado.

Reduzca el caudal de agua de refrigera-
cion.

Péngase en contacto con el departamen-
to de servicio técnico.

El caudal es demasiado
bajo.

El caudal del agua de refrigeraci-
on se encuentra por debajo del
valor minimo permitido.

El caudal de agua es demasiado
bajo.

El sensor de caudal de agua esta
dafiado.

Aumente el caudal de agua de refrigera-
cion.

Pdngase en contacto con el departamen-
to de servicio técnico.

El refrigerador esta
sobrecargado.

Se ha superado el valor limite de
la potencia del refrigerador.

El valor limite del refrigerador es
demasiado bajo.

La operacion de destilacion se
realiza demasiado rapido.

Aumente el valor limite de sobrecarga del
refrigerador
Aumente el valor nominal de vacio.

Destilacion seca.

Ha dejado de destilarse disol-
vente.

La destilacion ha finalizado.

Detenga la destilacion.

Error en el elevador.

El elevador no alcanza su posi-
cion final.

El elevador esta sobrecargado o
blogueado.

Hay un error en el sensor de
posicion.

El motor del elevador, el cable
o la placa de circuito impreso
estan dafados.

Revise el elevador.

Pdngase en contacto con el departamen-
to de servicio técnico.
Pdngase en contacto con el departamen-
to de servicio técnico.

Error interno de comu-
nicacion.

Error interno de comunicacion.

Error interno de comunicacion.

Encienda y apague el aparato y pongase
en contacto con el departamento de
servicio técnico.

Error de comunicacion
con el PC.

El PC ha recibido un comando
incorrecto a través de la interfaz
RS-232 o USB.

El LWS utiliza un aparato incor-
recto para el control RV 10.
Para la comunicacion con el RV
10 se estan utilizando las herra-
mientas incorrectas.

La conexidon no es estable.

Revise el ajuste del LWS.

Revise las herramientas del PC.

Revise la conexion.

Error de comunicacion
con el bafio calefactor.

No hay comunicacion con el
bafio calefactor.

La interfaz de infrarrojos esta
blogueada.

El bafio calefactor estd descon-
ectado o se ha detectado un
error.

No hay ningun bafio calefactor
con interfaz de infrarrojos.

La placa de circuito impreso esta
dafada.

Revise y limpie la interfaz de infrarrojos.
Encienda el bafio calefactor.
Revise el bafo calefactor.

Pdngase en contacto con el departamen-
to de servicio técnico.

Error en la EEPROM.

Se ha producido un error al leer
0 escribir la memoria EEPROM.

La memoria EEPROM esta defec-
tuosa.

Péngase en contacto con el departamen-
to de servicio técnico.

Error de memoria.

Se ha producido un error flash
interno al leer o escribir.

Se ha producido un error flash
interno al leer o escribir.

Pdngase en contacto con el departamen-
to de servicio técnico.

Si el error no puede solucionarse con las medidas descritas o si surge otro error, siga estos pasos:
- Contacte con el departamento de servicio técnico.
- Envie el aparato a reparacion con una breve descripcion del fallo.

Garantia

Segun las condiciones de compra y suministro de IKA, la garantia
tiene una duracion total de 24 meses. Si se produce un caso de
garantia, péngase en contacto con su proveedor, o envie el
aparato directamente a nuestra fabrica adjuntando la factura
y mencionando las causas de la reclamacion. Los costes de
transporte correran a su cargo.

La garantia no se aplica a piezas de desgaste ni tampoco a errores
gue tengan su causa en un manejo inadecuado o en un cuidado
y mantenimiento insuficientes que no cumplan lo dispuesto en
estas instrucciones de uso.

Nota: Para equipos de vidrio, pdngase en contacto con su
proveedor local; no envie los equipos de vidrio a nuestra fabrica.



Datos técnicos

Intervalo de tensidn de servicio Vac (100...240) + 10%
Tensién nominal Vac 100...240
Frecuencia Hz 50/60
Rendimiento de la conexion sin bafo calefactor w 100
Rendimiento de la conexién en funcionamiento “stand by” w 3.3
Velocidad rpm 0/5...300
Tolerancia de velocidad rpm + T(valor nominal de velocidad < 100 rpm)
% + 1(valor nominal de velocidad > 100 rpm)
Indicador de la velocidad digital
Pantalla de dimensiones del area de visibilidad (An x Al) mm 70 x 52
Indicador de la pantalla Pantalla TFT
Multilingue Si
Marcha a la derecha y a la izquierda / Funcionamiento a Si
intervalos
Arranque suave Si
Elevador automatico
Velocidad de carrera mm/s 50
Carrera mm 140
Ajuste del tope final inferior mm 60, sin contacto
Inclinacion regulable del cabezal 0°...45°
Temporizador hh:mm:ss 00:00:00...99:59:59
Intervalo mm:ss 00:00...60:00
Controlador de vacio integrado Si
Margen de medicion de vacio mbar (hPa) 1...1050
Margen de regulacion de vacio mbar (hPa) 2..1014
Precision de medicion de vacio mbar + 2 (= 1 Digit) después de realizar el ajuste a tempe-
ratura constante
Precision de regulacion de vacio mbar Histéresis ajustable (regulacion de vacio de dos puntos)
mbar 1 (regulacion de vacio por velocidad, valor de nominal
< 100 mbar)
% 1 (regulacion de vacio por velocidad, valor de nominal
> 100 mbar)
Margen de medicion de temperatura diferencial K 7
Margen de compensacion de desplazamiento K +05
Interfaz USB, RS 232
Programacion de la rampa Si
Procesos de destilacion programables Si
Control remoto con el accesorio labworldsoft®
Superficie de refrigeracion (Refrigerador estandar RV cm? 1500
10.1,10.10,10.2,10.20)
Caudal min. del agua de refrigeracion I/h 30
Caudal méx. del agua de refrigeracién I/h 100
Presion del agua de refrigeracion bar 1
Margen de temperatura del agua de refrigeracion °C 18...22, constante
Fusible 2xT1,6 A 250V 5x20
Duracion de conexién permisible % 100
Temperatura ambiente permisible °C 5...40
Humedad permisible % 80
Humedad permisible DIN EN 60529 IP 20
Clase de proteccion I
Categoria de sobretension I
Grado de ensuciamiento 2
Peso (sin equipo de vidrio; sin bafio calefactor kg 18.6
Dimension (An x Pr x Al) mm 500 x 440 x 430
Altitud geografica de servico m max. 2000 sobre el nivel del mar

Reservado el derecho de introducir modificaciones técnicas!
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Dichiarazione di conformita UE

Dichiariamo sotto la nostra piena responsabilita che questo prodotto soddisfa le disposizioni delle direttive 2014/35/UE, 2006/42/CE,
2014/30/UE e 2011/65/UE ed e conforme alle seguenti norme e ai seguenti documenti normativi: EN 61010-1, EN 61010-2-051, EN
61326-1, EN 60529 e EN ISO 12100-1.

Una copia della dichiarazione di conformita UE completa pud essere richiesta all'indirizzo sales@ika.com.

Spiegazione dei simboli

Situazione (estremamente) pericolosa in cui la mancata osservanza dell’avvertenza per la sicurezza puo
PERICOLO portare alla morte o a lesioni gravi.

Situazione pericolosa in cui la mancata osservanza dell’avvertenza per la sicurezza puo portare alla morte o

AAWERTENZA a lesioni gravi.

Situazione pericolosa in cui la mancata osservanza dell’avvertenza per la sicurezza pud portare a lesioni lievi.

/\ CAUTELA

f Indica ad es. delle azioni che possono portare danni a cose.

NOTA

PERICOLO - Indica il pericolo causato da una superficie surriscaldata.
PERICOLO
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Avvertenze per la sicurezza

Per la Vostra sicurezza

+ Leggere accuratamente le istruzioni per 'uso prima della messa
in funzione e attenersi alle avvertenze per la sicurezza.
Custodire le istruzioni per I'uso in un luogo accessibile a tutti.
Accertarsi che I'apparecchio sia utilizzato soltanto da personale
appositamente formato.

Osservare le avvertenze per la sicurezza, le direttive, le norme
antinfortunistiche e la normativa sulla sicurezza del lavoro.
Attenzione soprattutto durante le operazioni sotto vuoto!
Indossare la propria attrezzatura di protezione in conformita alla
classe di pericolo del mezzo sottoposto a lavorazione. Altrimenti
puo insorgere un rischio a seguito di:

- spruzzi di liquidi,

- intrappolamento di parti del corpo, capelli, vestiario e gioielli.,

- rottura del vetro.
PERICOLO
gas, nebbie, vapori, polveri oppure
sostanze biologiche o microbiologiche.
« Posizionare |"'apparecchio in una zona spaziosa su una superficie
piana, stabile, pulita, antiscivolo, asciutta e ignifuga.
« Accertarsi che vi sia spazio sufficiente al di sopra dell'apparecchio,
in quanto il set di vetreria puo superare |'altezza dell'apparecchio.
« Prima  dell'uso verificare I'eventuale presenza di vizi
all’apparecchio o agli accessori. Non utilizzare pezzi danneggiati.
« Accertarsi che il set di vetreria sia privo di tensioni! Pericolo di
rottura a seguito di:
- sollecitazione dovuta ad un montaggio non corretto,
- rischi meccanici esterni,
- picchi della temperatura ambiente.
« Verificare che I'apparecchio non cominci a spostarsi per |'effetto
di vibrazioni o shilanciamenti.
« Eventuali rischi possono insorgere a seguito di:
- materiali inflammabili,
- mezzi combustibili con bassa temperatura di ebollizione.
Questo  apparecchio  consente  di
A CAUTELA | trattare o riscaldare soltanto mezzi
con punto d'infammabilita superiore
al limite impostato per la temperatura
di sicurezza del bagno termostatico.
Il limite impostato per la temperatura
di sicurezza del bagno termostatico
deve essere inferiore di almeno 25 °C
al punto di combustione del mezzo
utilizzato. (secondo EN 61010-2-010)
« Non utilizzare I'apparecchio in atmosfere esplosive, unitamente
a sostanze pericolose né immerso nell’acqua.
Trattare soltanto i mezzi il cui apporto energetico e irrilevante
nel processo di lavorazione. Cid vale anche per altre tipologie di
apporto energetico, ad esempio mediante irradiazione luminosa.
E ammesso eseguire operazioni con l'apparecchio soltanto
sotto stretto controllo.
Non e ammesso |I'utilizzo dell'apparecchio in presenza
di pressione eccessiva (per la pressione dell'acqua di
raffreddamento vedi “Dati tecnici”).
Non coprire i fori di ventilazione dell'apparecchio, al fine di
garantire un corretto raffreddamento del motore.
Tra il mezzo e il motore possono insorgere scariche elettrostatiche
che costituiscono una fonte di pericolo diretto.
L'apparecchio non e idoneo al funzionamento in modalita
manuale. (tranne il movimento di sollevamento).
Il funzionamento sicuro dell’apparecchio & garantito soltanto
con gli accessori descritti nel capitolo “Accessori”.
« Attenersi alle istruzioni per I'uso degli accessori, per es. la

L'utente & esposto a rischi di contatto e
inalazione di mezzi tossici, ad es. liquidi,

pompa per vuoto, il bagno termostatico.

« Posizionare |'apertura lato pressione della pompa del vuoto in
una cappa.
Utilizzare I'apparecchio soltanto in presenza di uno sfiatatoio
chiuso su tutti i lati o di un dispositivo di protezione simile.
Adattare la quantita e il tipo di materiale da distillare alle
dimensioni dell'apparecchio di distillazione. Il condensatore
deve operare correttamente. Monitorare la velocita del flusso
dell'acqua di raffreddamento allo sbocco del condensatore.
Il set di vetreria deve essere sempre ventilato durante la
lavorazione a pressione normale (ad es. sbocco aperto del
condensatore) per prevenire I'aumento della pressione.
Attenzione: le concentrazioni pericolose di gas, vapori o particelle
possono fuoriuscire dallo sbocco del condensatore. Adottare
delle misure opportune per prevenire il rischio, ad esempio uno
scaricatore di condensa a valle, bottiglie di lavaggio gas o un
efficace sistema di estrazione.
| recipienti in vetro evacuati non devono essere riscaldati su un
lato; il recipiente di evaporazione deve ruotare durante la fase di
riscaldamento.
La vetreria e stata concepita per operazioni sotto vuoto
fino a 1 mbar. L'attrezzatura deve essere evacuata prima
del riscaldamento (vedi capitolo "Messa in funzione”).
Dopo il raffreddamento e necessario ventilare nuovamente
I'attrezzatura. Durante lo svolgimento di una distillazione sotto
vuoto, occorre far evaporare o dissipare in sicurezza i vapori
non condensati. Se vi € un rischio che i residui della distillazione
possano disintegrarsi in presenza di ossigeno, & ammesso
soltanto del gas inerte per alleggerire il carico.

Evitare che si formino dei perossidi. |
A CAUTELA | perossidi organici possono accumularsi
nella distillazione e nei residui evaporati
ed esplodere durante la decomposizione!
Tenere lontani dalla luce i fluidi che
tendono a formare perossidi organidi,
soprattutto dai raggi UVA, e verificare
la presenza di perossidi prima della
distillazione e dell'evaporazione.  Gli
eventuali perossidi  presenti  devono
essere  eliminati. ~ Molti  composti
organici tendono a formare perossidi,
ad es. decalina, dietiletere, diossano,
tetraidrofurano,  nonché  idrocarburi
insaturi, come tetralina, dieni, cumeni e
aldeidi, chetoni e soluzioni di tali sostanze.

Il bagno termostatico, il liquido di
PERICOLO [ e et | recipiente  di
evaporazione e il set di vetreria possono
surriscaldarsi durante il funzionamento e
per un tempo successivo piuttosto lungo!
Far raffreddare i componenti prima di
continuare ad utilizzare I'apparecchio.
Evitare una bollitura ritardatal Non
riscaldare mai il recipiente di evaporazione
nel bagno termostatico senza accendere
I'attuatore rotante! L'improvvisa
formazione di schiuma o gas esausti
segnala cheil contenuto del recipiente inizia
a decomporsi. Spegnere immediatamente
il riscaldamento. Utilizzare il sistema di
elevazione per sollevare il recipiente di
evaporazione dal bagno termostatico. Far
evacuare la zona pericolosa e awvisare le
persone presenti nell‘area circostante !

/\ AVVERTENZA




Elevazione dj sicurezza

Disinserendo |'apparecchio o staccando I'alimentazione elettrica,
entra in funzione |'elevazione di sicurezza interna che solleva il
recipiente di evaporazione dal bagno termostatico.

L'elevazione di sicurezza in assenza di corrente & concepita per
un peso complessivo massimo (set di vetreria piu solventi) pari a
3,1kg.

Esempio di calcolo del carico massimo con set di vetreria verticale
e recipiente da 1 litro:

Condensatore refrigerato + recipiente di raccolta + recipiente di
evaporazione + piccoli componenti=

1200 gr + 400 gr + 280 gr+ 100 gr = 1980 gr

Carico massimo di solventi =3100 gr — 1980 gr = 1120 gr
Considerato il tipo di struttura, non & possibile garantire
un‘elevazione di sicurezza con carichi superiori!

Utilizzando altri tipi di condensatori refrigerati, come ad es.
condensatori intensivi o a ghiaccio secco, o distributori per
distillazione a riflusso con condensatore a tubo, il carico utile max.
puo diminuire in base al maggior peso di queste strutture di vetro.
Prima di iniziare la distillazione, controllare quindi se, in assenza di
corrente, I'elevatore si solleva insieme alla vetreria e al materiale
da distillare.

Prima della messa in funzione & necessario verificare giornalmente
I'elevazione di sicurezza. Portare a motore |'elevatore con carico
complessivo massimo di 3,1 kg nella posizione di finecorsa
inferiore e azionare il pulsante "Power" sul pannello anteriore o
I'interruttore principale di rete presente sul lato posteriore destro
dell'apparecchio.

- |l recipiente di evaporazione viene sollevato dal bagno
termostatico.

Alla prima messa in funzione o in seguito a un lungo periodo di
fermo, procedere nel modo seguente: Portare a motore |'elevatore
nella posizione di finecorsa inferiore e superiore azionando i tasti
funzione dell'elevatore prima di interrompere |'alimentazione di
rete.

Se I'elevazione di sicurezza non funziona, si prega di contattare il
reparto assistenza IKA.

Sul lato dell’evaporatore (recipiente di evaporazione pit contenuto)
il peso massimo consentito & di 3,0 kg ! Eventuali carichi superiori
comportano il rischio di rottura del vetro del tubo del vapore!
Accertarsi che in tal caso sia disattivata |'elevazione di sicurezza.
In presenza di grandi carichi, operare a basse velocita. Un forte
shilanciamento di forze porta alla rottura del tubo del vapore!

« In assenza di corrente puo formarsi un vuoto all‘interno del set
di vetreria. Far sfiatare manualmente il set di vetreria.

Non utilizzare mai l'apparecchio mentre
/\ CAUTELA

il recipiente di evaporazione ruota

e l'elevatore & sollevato. Abbassare
sempre il recipiente di evaporazione nel
bagno termostatico prima di avviare
I'attuatore rotante, altrimenti vi e il
rischio di fuoriuscita di liquido caldo di
termostatazione !

* Impostare la velocita dell’attuatore in modo da evitare la
fuoriuscita del liquido di termostatazione a causa della
rotazione del recipiente di evaporazione all'interno del bagno
termostatico. Se necessario, ridurre la velocita.

Non toccare le parti in movimento durante il funzionamento.
Uno shilanciamento pud causare la risonanza incontrollata
dell'apparecchio o del set di vetreria. Quest'ultimo pud danneggiarsi
o rompersi. In caso di sbilanciamento o rumori insoliti, spegnere
I'apparecchio immediatamente o ridurre la velocita.

Dopo un’interruzione dell’apporto di corrente, I'apparecchio si
non riavvia automaticamente.

Il distacco dell’apparecchio dalla rete di alimentazione avviene
solo estraendo la spina o il connettore dell’apparecchio.

La presa per la linea di allacciamento alla rete deve essere
facilmente raggiungibile e accessibile.

Lavorazione automatica: controllare e verificare i processi
di evaporazione prima di procedere alla loro esecuzione
automatica. | processi di evaporazione non noti non devono
essere eseguiti automaticamente! Oltre alla modalita manuale e
possibile selezionare le seguenti modalita automatiche:

- distillazione 100%,

- distillazione in base al volume o alla quantita.

Per la sicurezza dell’apparecchio

« Il valore di tensione indicato sulla targhetta del modello e quello
di rete devono coincidere.

+ La presa deve essere con contatto di terra (contatto conduttore
di protezione).

« Parti smontabili vanno rimontate |'apparecchio per impedire
I'infiltrazione di corpi estranei, liquidi, ecc.

- Evitare urti e colpi violenti all'apparecchio o agli accessori.

« L'apertura dell’apparecchio & consentita esclusivamente a
personale esperto.

Uso conforme

« Utilizzo
L'apparecchio, abbinato agli accessori consigliati da IKA, &
idoneo alle seguenti funzioni:
- distillazione rapida e delicata di liquidi,
- evaporazione di soluzioni e sospensioni,
- cristallizzazione, sintesi o depurazione di prodotti della
chimica fine,
- essiccazione di polveri e granulati,
- riciclaggio di solventi.

Modalita operativa: apparecchio da tavolo

* Ambito di utilizzo
Ambienti interni simili all'ambiente di laboratorio dei settori di
ricerca, formazione, commercio o industria.

La sicurezza dell'utente non & piu garantita:

- Se I'apparecchio viene azionato con accessori non forniti o
non consigliati dal produttore;

- Se I'apparecchio viene azionato per un uso non conforme alle
indicazioni del produttore;

- Se terzi apportano modifiche all'apparecchio o al circuito
stampato.

* Ulteriori informazioni
Base giuridica e caratteristiche specifiche del paese, in partico-
lare per la medicina e alimenti:
| 'operatore € responsabile e deve rispettare le leggi e i regola-
menti applicati.
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Disimballo

- Disimballo
- Rimuovere con cura I'imballo dall’apparecchio,
- In caso di danni rilevare immediatamente i fatti

» Dotazione di fornitura

(posta, ferrovia o reparto spedizioni).

Set di vetreria verticale RV 10.10 rivestito

Pompa per vuoto IKA Vacstar digital ®

% [Set di vetreria verticale RV 10.1

RV 10 control V

RV 10 control V-C

X

X | X | x |RV10.4002 Valvola del vuoto per impianto di vuoto installato in laboratorio ©

RV 10 control FLEX

RV 10 auto V X

RV 10 auto V-C X

RV 10 auto FLEX

RV 10 auto pro V X X

RV 10 auto pro V-C

X

X [X|x[x|x|x|x|x|x|Protezione completa condensatore refrigerato ©
X |x|[x|x|x|x|x|x|x|Tubo flessibile del vuoto (2 x 0,55 m) @
X [x|x[x|x|x|x|x|x]|Tubo flessibile di scarico dell'acqua (1 x 1 m) @

X |[x|x|x|x|x|x|x]|x|Tubo del vapore ®
XX |[x|x|x|x|x|x|x|Chiave ad anello @

X|X|[X|x|x|x|x|x|x|Maniglia @

X |X|X|X|x|x|x|x|x|Gruppo motore RV 10 auto
X |Xx|Xx|Xx|x|x|x|x|x|Bagno termostatico HB 10
X [x|x|x|x|x|x|x]|x|Flacone condensato @

X |X|[X|x|x|x|x|x|x|Supporto ®

RV 10 auto pro FLEX

X X |[X|X|x|Xx|x|x|x|struzioni per |I'uso

Informazioni

La distillazione € un processo di separazione termica per composti
liquidi mediante evaporazione e successiva condensazione, basato
su punti di ebollizione specifici del materiale e sensibili alla pressione.
La temperatura del punto di ebollizione si abbassa alla diminuzio-
ne della pressione esterna, cosicché generalmente |'apparecchio
funziona a una pressione ridotta. In questo modo il bagno termo-
statico puo essere mantenuto a una temperatura costante (per
es. 60 °Q). Ora, attraverso il vuoto, il punto di ebollizione viene
impostato a una temperatura del vapore di ca. 40 °C. L'acqua di
raffreddamento per il condensatore refrigerato non deve avere
una temperatura superiore a 20 °C (regola 60-40-20).

Per generare il vuoto, si consiglia di utilizzare una pompa a mem-
brana resistente agli agenti chimici, dotata di controller del vuoto
e protetta dai residui di solventi mediante preinserimento di una
bottiglia di Woulff e/o di un separatore del vuoto. L'uso di una
pompa a getto d'acqua per la generazione del vuoto & consiglia-
bile solo in casi limitati, poiché in questi sistemi i solventi possono
contaminare I'ambiente.

La potenza dell'evaporatore & influenzata dalla velocita, dalla
temperatura, dalle dimensioni del matraccio e dalla pressione del
sistema.

Il carico massimo ottimale del condensatore a circolazione € circa
del 60%.

Cio corrisponde a una condensazione su circa i 2/3 della serpen-
tina di refrigerazione.

In caso di un maggiore carico massimo, si corre il rischio di aspira-
re vapori di solvente non condensati.

importanti

Per evitarlo, e possibile attivare il monitoraggio di sicurezza del
carico del condensatore refrigerato. Effettuare a tale proposito piu
distillazioni e annotare il valore dal menu "EVAPORATOR > Details
(Dettagli) > Max. power of cooler (Potenza max del condensato-
re refrigerato)”. Calcolare la potenza del condensatore refrigerato
sulla base della formula seguente:
Valore limite di potenza del condensatore refrigerato = potenza
max del condensatore refrigerato * 1.3
Inserire tale valore nella voce di menu "EVAPORATOR - Details
(Dettagli) = Cooler power limit (Limite di potenza del conden-
satore refrigerato)”. In caso di superamento del valore limite del
condensatore refrigerato I'apparecchio termina la misurazione ed
emette un messaggio di errore. Una modifica della configurazione
della struttura del condensatore refrigerato o della configurazione
della distillazione richiede eventualmente un nuovo adattamento
del carico massimo del condensatore.
L'apparecchio e dotato di un dispositivo di sicurezza per il solleva-
mento del matraccio. In seguito a interruzione di corrente la strut-
tura di vetro pu0 essere evacuata e alla riaccensione viene aerata.
In caso di mancanza di corrente, il recipiente di evaporazione si
solleva automaticamente dal bagno termostatico mediante una
molla integrata per pressione di gas.

Prima della messa in funzione & ne-
A CAUTELA | cessario  verificare giornalmente
I'elevazione di sicurezza. Vedere a tale
proposito il capitolo "Avvertenze per la
sicurezza - Elevazione di sicurezza"!




Con I'evaporatore rotante RV 10 control possono essere condotti,
oltre a tutte le operazioni di evaporazione manuali e semiauto-
matiche, anche processi di evaporazione totalmente automatici
0 a quantita controllata. A tale scopo, I'apparecchio e dotato di
serie di un controller del vuoto, sensori di misura della temperatu-
ra differenziale dell'acqua di raffreddamento e di un misuratore di
portata dell'acqua di raffreddamento. Con il controller del vuoto
integrato e possibile regolare il vuoto su 2 punti o in modalita
con pompa a controllo di velocita. L'apparecchio € concepito per
il funzionamento su un'alimentazione di acqua di raffreddamen-
to (per es. termostato di laboratorio), ma pud essere utilizzato
anche su conduttura dell'acqua dell'acquedotto. Rispettare i dati
tecnici riguardo a pressione e temperatura costante dell'acqua di
raffreddamento e portata, nonché le norme specifiche del paese
di utilizzo.

In caso di utilizzo su una conduttura dell'acqua dell'acquedotto si
consiglia la valvola a farfalla per I'acqua RV 10.5001!

Con questa valvola e possibile impostare la portata dell'acqua di
raffreddamento e interrompere automaticamente I'alimentazione
di acqua di raffreddamento dopo una distillazione.

Con il filtro dell'acqua RV 10.5002 e possibile impedire I'afflusso

di particelle di sporcizia dell'acqua dell'acquedotto alle valvole.
Per la riduzione della pressione si consiglia la valvola di regolazione
della pressione

Montare RV 10.5003 nella conduttura direttamente dopo il punto
di prelievo.

Distillazione automatica in base al volume: L'apparecchiatura
deve essere portata alla temperatura d'esercizio, raggiungibile
mediante una distillazione di prova.

RV 10 auto: L'evaporatore rotante ¢ dotato di serie di una pompa
a controllo di velocita, una valvola di sfiato interna e una camera
di misurazione della pressione.

RV 10 control (per il vuoto): La regolazione del vuoto esterna
bipolare & disponibile anche per le applicazioni per le quali esiste
un impianto del vuoto aziendale. Deve essere utilizzata la valvola
del vuoto RV 10.4002.

Regolazione del vuoto

RV 10 control

Il set di vetreria viene evacuato mediante la pompa per vuoto. La
pompa per vuoto gira a una velocita costante che di norma non
é regolabile.

Al raggiungimento del valore nominale la linea di aspirazione vi-
ene interrotta. Proprio per via della differenza temporale minima
a partire dal rilevamento del valore di pressione, della compensa-
zione del valore nominale per il collegamento di una valvola del
vuoto e della potenza di aspirazione del sistema di generazione del
vuoto, il valore risulta leggermente inferiore al valore nominale im-
postato. Se la pressione del sistema aumenta nuovamente per via
del tasso di perdita naturale, la valvola apre la linea di aspirazione.
Di norma la frequenza di commutazione e la precisione possono
essere stabilite mediante I'impostazione dell'isteresi.

Con l'unita di controllo pompa VC 2.4 collegata viene inoltre
disattivata e attivata I'alimentazione di tensione della pompa in
modo corrispondente. Cio riduce la rumorosita e aumenta la du-
rata delle membrane della pompa e del motore.

Il valore reale fluttua attorno al valore nominale per il valore
dell'isteresi impostata.

Con la "regolazione a due punti" e possibile il riconoscimento au-
tomatico esatto del punto di ebollizione.

Rappresentazione schematica di una regolazione del vuoto a 2

punti

RV 10 auto

Le imprecisioni della regolazione a 2 punti vengono evitate con la
regolazione del vuoto in base alla velocita.

Per la regolazione del vuoto in base alla velocita e tuttavia ne-
cessaria una pompa per vuoto a velocita pilotabile; la valvola del
vuoto RV 10.4002 non ¢ necessaria e non puo essere collegatal
Collegare a tale scopo la pompa per vuoto (per es. la pompa IKA
Vacstar digital) all'interfaccia sul retro dell'evaporatore rotante.
Con questo tipo di regolazione la velocita della pompa, e quindi la
sua potenza di aspirazione, viene ridotta piu il valore di pressione
misurato si avvicina al valore nominale.

Una volta raggiunto il valore nominale, la pompa funziona ancora
in base al tasso di perdite.

Sono cosi possibili un funzionamento piu silenzioso e una regola-
zione del vuoto piu precisa.

La regolazione del vuoto in base alla velocita viene automatica-
mente impostata su RV 10 non appena viene collegata un'idonea
pompa per vuoto.

Con questo tipo di regolazione ¢ possibile il riconoscimento auto-
matico del punto di ebollizione, ovvero nella modalita automatica
il sistema cerca e mantiene il punto di ebollizione del solvente.
Poiché, diversamente dalla distillazione in base al volume, il solvente
non deve essere noto nel riconoscimento automatico del punto di
ebollizione, queste diverse modalita di lavoro si escludono a vicenda.

Rappresentazione schematica di una regolazione del vuoto in
base alla velocita




Installazione

Gruppo motore RV 10 auto

Allentare |o staffaggio di sicurezza per il trasporto! Inserire la bottiglia e montare su quest'ultima i raccordi dei tubi
flessibili forniti in dotazione

/\ CAUTELA

1

- Mantenere I'elevatore in posizione elevata con una mano Impostare il gruppo motore su un angolo dica. 30°
e rimuovere la vite a testa zigrinata (1) sul lato posteriore * Allentare il dispositivo di bloccaggio per la regolazione angolare

dell'apparecchio ruotandola in senso antiorario. dell'attuatore rotativo sul lato destro dell'elevatore ruotando in

- Dopo aver rimosso lo staffaggio di sicurezza per il trasporto, ~ S€Nso antiorario la vite a maniglia (la vite a maniglia (1) pud
I'elevatore si porta lentamente verso la posizione superiore di fine- essere ulteriormente estratta premendo leggermente e contem-
corsa. La corsa & ca. 140 mm. poraneamente ruotandola).

« Collegare il cavo elettrico fornito in dotazione alla presa di col-  * Impostare il gruppo motore su un angolo di ca. 30°.
legamento (2).

Piedino regolabile dell'apparecchio

Nota: Puo essere regolato un solo piedino base.

1 ¥ + Quindi proteggere I'attuatore rotativo dalla torsione stringendo
la vite @ maniglia in senso orario.

Fissaggi del supporto
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Bagno termostatico

Attenersi alle istruzioni per I'uso del ba-
gno termostatico, vedi capitolo “Funzi-
onamento”!

/N\ CAUTELA

+ Collocare il bagno termostatico sulla superficie d'impiego
dell'attuatore rotativo e spingerlo in posizione sinistra.

Nota: Lo scambio dati tra I'unita motrice e il bagno termostatico
avviene mediante un'interfaccia a infrarossi (1). La comunicazione
& garantita solo se il percorso del fascio luminoso e libero e non
interrotto!

Set di vetreria

NOTA: Leggere le istruzioni per I'uso del set di vetreria per un
utilizzo sicuro della vetreria di laboratorio.
« Il pulsante di blocco serve a bloccare o sbloccare il fermo di
sicurezza.
Se & visibile un contrassegno rosso il fermo di sicurezza é
sbloccato. In caso contrario € bloccato.
Per bloccare o sbloccare il fermo di sicurezza spingere il pulsante
di blocco fino alla battuta.

« Sbloccare il fermo ruotandolo di 60° in senso antiorario come da
contrassegno. Il contrassegno rosso deve essere visibile.

« Inserire il tubo del vapore fino alla battuta.

« Bloccare quindi questo fermo ruotandolo di 60° in senso orario.

« Dopo aver spinto il pulsante di blocco fino alla battuta il
contrassegno rosso deve essere coperto e non piu visibile.

« Il tubo del vapore non deve potere essere estratto!

» Controllare il fermo assiale del tubo del vapore.

« Tenere coperto il contrassegno rosso.

Montaggio della guarnizione del condensatore refrigerato

« Inserire la guarnizione nell‘alloggiamento del condensatore ref-
rigerato e montare il set di vetreria sull'apparecchio secondo le
rispettive istruzioni.
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Prima messa in funzione

« Inserire il tubo del vapore (1).

- Inserire la guarnizione (2). Rispettare la posizione della guarnizi-

onel!

Infilare il dado a risvolto (3b) sulla flangia del condensatore ref-

rigerato (3a).

Infilare anche la molla anulare (3¢) sulla flangia del condensato-

re refrigerato (3a).

Posizionare il condensatore refrigerato (3a) sulla guarnizione

(2).

« Awvitare manualmente il dado a risvolto (3b) sulla flangia. Far
funzionare la macchina per 20 minuti a 120 giri/min. Ora awvi-
tare manualmente il dado a risvolto (3b) in modo definitivo.

Nota: Osservare le istruzioni di montaggio del set di vetreria.

Montaggio protezione condensatore refrigerato per set di vetreria

verticale

« Montare la protezione del condensatore come indicato in figu-
ra.

« Montare la lamiera (1) con la vite a testa zigrinata (2).

« Montare I'asta per stativo (4) sulla lamiera (1) e fissarla con il
dado (3).

- Applicare la protezione di gomma (5).

« Fissare il velcro di chiusura (6) sull'asta per stativo (4).

« Fissare il set di vetreria verticale con il velcro di chiusura (6).
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Con il condensatore refrigerato montato correttamente e il dado
a risvolto serrato non & necessario uno stativo per il fissaggio del
condensatore refrigerato sull'attuatore rotativo.

Lo stativo serve solo come protezione antitorsione del
condensatore refrigerato.

Attenzione: Nel caso in cui lo stativo
non sia montato correttamente, a
causa delle forze intense sul velcro di
chiusura possono instaurarsi tensioni
nel vetro in grado di danneggiare il
condensatore refrigerato in vetro.

/\ CAUTELA

Dopo il montaggio del condensatore refrigerato lo stativo viene
fissato all'attuatore rotativo. Accertarsi che il condensatore
refrigerato sia montato parallelamente al corpo dell'elevatore.

]




Montaggio del set di vetreria
Nota: Rispettare i "Disegni per il montaggio del set di vetreria" a pagina 230.

Pos. | Denominazione Quantita
RV 10.1 non rivestito | RV 10.2 non rivestito | RV 10.3 non rivestito | RV 10.4 non rivestito | RV 10.5 non rivestito RV 10.6 non
RV 10.10 rivestito RV 10.20 rivestito RV 10.30 rivestito RV 10.40 rivestito RV 10.50 rivestito rivestito
RV 10.60 rivestito
1 |Recipiente di raccolta 1 1 1 1 1 1
2 | Morsetto, acciaio inox 1 1 1 1 1 1
4 | Rubinetto di chiusura 1 1 1 1 1 1
5 |[Tubo 1 - 1 1 1 1
6 | Condensatore refrigerato | 1 condensatore 1 condensatore refri- 1 condensatore 1 condensatore a | 1 condensatore refri- | 1 condensatore
refrigerato verticale | gerato diagonale intensivo verticale ghiaccio secco gerato verticaler intensivo verticale
7 | Attacco 1 attacco del vuoto 1 manicotto di 1 attacco del vuoto 1 attacco del vuoto | 1 attacco del vuoto
immissione
8 | Morsetto, plastica 1 1 1 - 1 1
10 | Recipiente di evaporazione 1 1 1 1 1 1
1000 ml
11 | Morsa per giunto sferico 1 1 1 1 1 1
smerigliato RV 05.10
12 | Coperchio collegamento 4 4 4 2 4 4
a vite
13 | Attacco tubo flessibile 4 4 4 2 4 4
14 | Distributore - - 1 - 1 1
15 | Tappo di chiusura - - - 1 - -
16 | Cartuccia - - - 1 - -
17 |Anello, a fessura - - - 1 - -
18 |Rondella 1 - 1 1 1 1
19 |O-ring - - - 1 - -
20 | Connettore, vuoto spinto - - - - 1 1
Nota:

Nei set di vetreria verticali pud essere montato in opzione il tubo in PTFE (5) con la rondella (18).
Esso serve al riempimento del recipiente di evaporazione in caso di depressione nel set di vetreria.
Aprendo il rubinetto di chiusura (4) il solvente puo essere aspirato nel recipiente di evaporazione attraverso il tubo in PTFE.

Monta

io della rondella

Gocciolatoio

Nota: Prestare attenzione al corretto posizionamento della rondella.

Smonta

io del condensatore refrigerato

« Utilizzare la chiave ad anello fornita in dotazione per allentare i

dadi a risvolto serrati.
« Allentare il dado a risvolto ruotandolo il senso antiorario.
« Staccare il velcro di chiusura.

Nota: La chiave ad anello combinata serve per rimuovere il con-
densatore refrigerato; in questa operazione reggere il condensa-

tore con una mano.
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Tubi flessibili

RV 10.5001 Valvola dell'acqua RV 10.4002 Elettrovalvola  Fascetta per tubi ~ Fascetta per tubo  Tubo flessibile in silicone

(opzionale) del vuoto flessibili in silicone  flessibile del vuoto (diam. interno 5 mm)
pos. 5, 6 &7 pos. 8 per l'acqua
Tubo flessibile in silicone Tubo flessibile in silicone Tubo flessibile del vuoto Raccordo per valvola

(diam. interno 6 mm) per I'acqua (diam. interno 7 mm) per I'acqua dell'acqua

RV 10.1_10 RV 10.2_20 RV 10.4_40 RV 10.5_50 RV 10.6_60
Nota: Rispettare i "Disegni per il collegamento dei tubi flessibili" a pagina 232.
Operazione di RV 10 control Operazione di RV 10 auto
» Montare la valvola del vuoto RV 10.4002 nell'apposito suppor- < Per il normale funzionamento con vuoto con pompa per vuoto
to previsto e collegare il tubo flessibile del vuoto alla valvola. a controllo di velocita non & necessaria una valvola supplemen-

tare. Collegare |'entrata del vuoto della pompa direttamente al
bocchettone per il tubo flessibile della pompa RV 10.
» Collegare il cavo del regolatore della pompa al regolatore RV 10.

Attacco RV 10.4002 Nota: Nel collegamento
del cavo del regolatore della

: 3 | pompa accertarsi che il con- ? - ?
VATER nettore a scatto all'interno del
i connettore del cavo si innesti
i nel regolatore della pompa nel-
iy o la posizione di arresto.

Attacco RV 10 sensore di misura della temperatura (dT)
« Collegare il sensore di misura della temperatura alla boccola in-
feriore (dT). Prestare attenzione al contrassegno con la freccia.

Nota: Nel collegamento del
sensore di temperatura accertar- ? ?
si che il connettore a scatto nel
connettore del sensore di tem-
peratura si innesti nel regolatore

della pompa nella posizione di
arresto.
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Acqua
+ Collegare I'alimentazione dell'acqua al proprio approvvigiona-

mentoidrico (con valvola a farfalla acqua opzionale RV 10.5001).
Rispettare i dati tecnici riguardanti I'approvvigionamento idrico.
La valvola a farfalla per I'acqua RV 10.5001 non e adatta al fun-
zionamento sul gruppo di refrigerazione in quanto il flusso viene
ridotto in modo troppo intenso.

Collegare i tubi flessibili dell'acqua al condensatore refrigerato
in vetro (tubo corto (1) = scarico inferiore, tubo lungo (2) =
alimentazione superiore) e fissarli.

- Collegare il tubo flessibile di scarico dell'acqua fornito innestando
il nipplo nella presa di collegamento fino alla battuta.
Nota: Prestare attenzione al corretto collegamento
dell'alimentazione e dello scarico del condensatore refrigerato.
Se i tubi flessibili di alimentazione o di scarico dell'acqua non ven-
gono montati conformemente alle istruzioni o alla figura non é pos-
sibile effettuare distillazioni automatiche in quanto vengono rilevati
valori non corretti della temperatura di alimentazione o di scarico.
Alimentazione
condensatore
refrigerato
Scarico conden-
satore refrigerato

Allentare il collegamento dei
tubi flessibili con I'impugnatura
compresa nella dotazione.

Inserire il cavo di collegamento della valvola (RV 10.5001 o RV
10.4002) nella presa prevista. Collegare la pompa per vuoto a
controllo di velocita. RV 10 control passa automaticamente alla
modalita di regolazione del vuoto a controllo di velocita.

—0— [ © @]

T WATER
ouT

Collegare I'attacco LOAD alla bottiglia di Woulff e il flacone di
condensato e I'attacco del vuoto del condensatore refrigerato
con i tubi flessibili del vuoto compresi nella dotazione di fornitura.
Il vuoto va sempre collegato all'attacco piu alto del condensatore
refrigerato.

Acqua in uscita
—

Acqua in entrata
-
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Messa in funzione

Schermata di lavoro all'atto della fornitura

b,

B A

Dopo

IKA

I'accensione
per alcuni secondi compare la scherma-
ta di awio. Vengono visualizzati il nome
dell'apparecchio e le versioni software.

Successivamente compare un'‘informazione

dell'apparecchio,  Quindi il display mostra automaticamente la schermata di lavoro.

[

per il download del Firmware Update Tool.

Spiegazione dei simboli nella schermata di lavoro

| simboli visualizzati cambiano in funzione dello stato e delle im-

postazioni del RV 10 auto.

00:00:00 ¢) =100

= =
1013 1013
Simbolo | Denominazione Descrizione
“ Bluetooth® Questo simbolo indica che RV 10 comunica con un PC o un tablet via Bluetooth®. Il simbolo
N scompare quando non ha luogo alcuna comunicazione via Bluetooth®.
..e.. UsB Questo simbolo significa che RV 10 comunica tramite un cavo USB. Il simbolo scompare quando
per la comunicazione con la stazione non si utilizza un cavo USB.
LIMIT | Valore limite Questo simbolo indica che é stato raggiunto il livello minimo o massimo di un valore definito.

Sensore di tempera-
tura

Questo simbolo compare se sul display e attiva la visualizzazione della temperatura.

Controllo tramite PC

Questo simbolo significa che I'apparecchio é collegato a un computer tramite il quale viene co-
mandato.

PR Controllo tramite | Questo simbolo indica che I'apparecchio in questione & comandato tramite un programma.
— programma
r Rotazione Questo simbolo indica il funzionamento continuo e il senso della rotazione.

Essiccazione

Questo simbolo indica che e stato selezionato il processo di essiccazione (solo in modalita 100%).

Velocita di flusso

Questo simbolo indica che nel sistema circola un fluido (acqua).

Condensatore  refri-

gerato collegato

Questo simbolo indica che ¢ collegato e in funzione un condensatore refrigerato.

Sfiato Questo simbolo indica che la valvola di sfiato € aperta. Se questo simbolo non é visualizzato sig-

nifica che la valvola di sfiato € chiusa.

vac Vuoto Questo simbolo indica che la pressione all'interno del sistema RV 10 e inferiore alla pressione
atmosferica.

TN, Rilevazione in corso | Questo simbolo viene visualizzato durante |'evacuazione automatica.

v —

P Ebollizione Questo simbolo indica che ¢ stato individuato un punto di ebollizione (solo in modalita automa-

e tica).
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Struttura del menu

Impostazioni di fabbrica

—| Evaporator —— Modes —— Automatic TBath MEAIUM.....ooic s [Water ~~ " " 7 |
Start temperature..........cocoovicieiie e : 60 °C
F— MaNUAL e 11013 mbar
FPUMP Q0. 1' 50%
—Volume SOIVENT...ooe : Acetic acid
TaIGOT s 1100 ml
EFICIONCY. e 1 80%
AJUSTMENT. ... I-
= PrOGIaM. ..o : =
L_100% —ESolvent ...................................................................... 1Acetic acid
. 1
DIYING s -
| Cleaning —— Start after... TS oo 130:00
I— Duration MMIMESS o : 06:00
— Pump speed VAU 1 20%
L QAN MOW.. vt : -
L Limits Manual Ll\/Iinimum ..................................................................... 12 mbar
MEXIMUM..ooo s :1013 mbar
L_Pump % TMinimum ..................................................................... 10%
MAXIMUM ..o 1100%
— Hysteresis AULOMALIC. ..o ) Y
[l\/lanual VAIUE. .o : +15 mbar
I Solvent library —— Add solvent :
Add solvent 1
Add SOVENT ——NAME.......ooovvvrer e i
Add solvent  —Formula................ :
Add solvent  — Bath temperature...... E
—Rotation speed...... 1
—Boiling point..... 1
— Efficiency -
— Heat capacity.
Enthalpy........
[ Density.......
A0
— Acetic acid
Acetone
Acetonitrile =T NAME.....oiiiieeeee e
—Formula................
X lene — Bath temperature..
y — Rotation speed..... o
—BOiliNg POINt......c.oiiiiiicicc ey -
= EFfICIONCY. e, -
I . .
| Calculator NI ettt 1 Acetic acid
1
VapOr TEMPETATUTE ... 140 °C
1
Heating bath teMPerature..........ccooeiririiiiiees e : 60 °C
PIESSUTE. ... :46 mbar

| Actions after distillation

. i
OPEN VENEING VAIVE. ... v
ClEANING. e I
[ — L b e e e o o - - - o4
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L Advanced FIOW CONETOL. ...
1
Bath MediUM ... 1 Water

Impostazioni di fabbrica

Co0ler POWET lIMIt......veeeceecsiici e : 900 w
Max power of cooler

......................................................................... 10w

Timer function Time

Interval mode Interval
t L Cw
Activate

] PIOGIAMS 1 PrOGraM 1-10 — T SEIECh...roeoooreeeeseoese e =

Cew Value. .o : 00:10

Speed limit IVIITIUML oo s :

. 1
MaAXIMUM ..o

RIS oo 100:00:00

Beep after iMeOUL.........ccoiirieicicie e |-

ACHVATE. ... -

Display TIMIT. ettt %

D T oot ettt v

— Last Measurement

— Edit

Continue after power failure —E

Edit Pressure. ......oeeveeeeeeeeeeeen, I
ﬁRotation (Speed)......ccooririinne : -
RIS e : -

INSEM. i I-

DEIEE. ..., -

T SAVE @Sttt I-

Edit PIESSUIE.....cvvvvs |
ERotanon (Speed).....ovvreeern, :
ARIMMISS. s 1-

Password VLU e 10

ACHVATE. ..., I

Time




Impostazioni di fabbrica

Service —T—Valves Venting Valve.........cooocviiriiinceeeene -

VacuuM ValVe......c.oooieieeeeeeeeeeeee e, =

Water ValVe..........ooveeeeeeeee e I-

I Settings ~——language ——English 4

e DRULSCNL .. I

| Units ——— Pressure mbar v

L—Amount

L Display Background BIACK. v v

Brightness —— Value.........ccooiuriniiniincicins : 100%
Firmware update info..........cocooooiioiii =

L Sound Volume —— Value. .o 1100%
1
Key Tone 1-

|—Factory settings MENU VAIUBS. ... | -

—Communication

—DeVICe NAME. ... RV 10 auto
FBIUETOOTh. ... : v

L—Labworldsoft 5 protocol..........cccvverveierieiieeceeseias %

L_Information —— Firmware update info..........cccooooiiiiiiiiriineen 1-
F—DiSplay VErSioN. ........cccieiiiriiriicisc e 1-

b LOGIC VEISION. ... 1-

= PrESSUIE MAX.... e 11100 mbar
= PrESSUTE MM : 1 mbar
F=PUMP %0 MAX.coiiiicc s : 100%
F—=PUMP %0 MIN.cciii e, : 0%

300 rpm

— Rot. speed max

ROt SPEEA MIN........ocveoceeceeceeeeeeeeeeeeee e, : 5 rpm

——0Perating NOUTS........c.vviiiiiriiceeee s o hours

— Modificare le voci di menu ruotando la manopola e confermare premendo la manopola.



Menu (dettagli)

1. Evaporator (Evaporatore)

Modes (Modalita)

Automatic (Automatica): In questa modalita il sistema rileva
I'effettiva evaporazione verificando la differenza di temperatura
tra I'entrata e l'uscita dell'acqua. La regolazione standard per la
temperatura media e 60 °C, e deve essere impostata manualmen-
te. Se la temperatura di evaporazione prevista € superiore a 90 °C,
€ necessario cambiare il mezzo da acqua a olio e utilizzare un mez-
zo ad alta temperatura quale per es. un olio siliconico. In questa
modalita la misurazione viene automaticamente avviata quando
il riscaldamento del bagno raggiunge la temperatura stabilita. La
differenza di temperatura deve essere inferiore a un valore limite,
la portata dell'acqua deve essere compresa tra 30 e 100 I/h e
I'elevatore scende automaticamente. E possibile modificare ma-
nualmente la velocita.

Manual (Manuale): In questa modalita tutti i valori vengono im-
postati manualmente. Dopo I'avvio della misurazione il sistema vi-
ene evacuato finché non raggiunge il valore di pressione stabilito.
L'elevatore deve essere spostato manualmente.

Pump % (Pompa %): In questa modalita la pompa pu0 essere
attivata a lungo termine, definendo un valore compreso tra il 100
% e 1'1% del numero di giri possibile della pompa.

Volume: Questa modalita serve alla distillazione di una precisa
quantita di solvente utilizzato. Sulla base dei valori misurati della
portata dell'acqua di raffreddamento e della differenza di tempe-
ratura dell'acqua di raffreddamento, per ogni fase della distillazi-
one viene calcolata la quantita di distillato mediante un bilancio
termico. La distillazione viene terminata quando si raggiunge la
quantita di distillato prescritta.

Solvent (Solvente): Selezionare il solvente da distillare.

Target (Obiettivo): Indicare la quantita da distillare.

Efficiency (Efficienza): Per il bilanciamento & necessaria l'immissione
di un'efficienza termica esatta.

Adjustment (Regolazione): L'efficienza dipende dalla totalita delle
condizioni di distillazione ed e per il momento un valore stimato. Il
primo ciclo di distillazione serve pertanto per la regolazione. Dopo
la misurazione, I'efficienza viene calcolata in base al volume defi-
nito come obiettivo e del volume distillato.

Program (Programma): Questa voce & un collegamento al menu
del programma.

100 %:

Solvent (Solvente): La distillazione viene terminata quando la dif-
ferenza della temperatura dell'acqua di raffreddamento scende al
di sotto di un valore di soglia, ovvero non appena un solvente &
completamente distillato.

Drying (Funzionamento a secco): Se ¢ attiva questa opzione, non
viene effettuato il monitoraggio della differenza di temperatura
dell'acqua di raffreddamento, per es. per i processi di essiccazione
di mezzi in polvere.

Cleaning (Pulizia

Start after... (Avvia dopo...): Impostare il tempo minimo duran-
te il quale deve essere effettuata una misurazione prima che sia

attivata la pulizia dopo la misurazione. Il processo di pulizia ha
inizio quando la misurazione ha avuto luogo almeno per il tempo
impostato.

Duration (Durata): Impostazione della durata del processo di pu-
lizia.

Pump speed (Velocita della pompa): Il numero di giri della
pompa impostato nel menu di pulizia serve alla regolazione del
numero di giri della pompa durante il processo di pulizia.

Se il sistema & chiuso, un numero di giri
/N  NOTA

piu elevato provoca un vuoto parziale
nel recipiente di laboratorio.

La pulizia con velocita piu elevate della
pompa riduce la durata della membra-
na della pompa.

Clean now (Pulisci ora): Awia manualmente il processo di pulizia.

Limits (Valori limite)

Manual (Manuale): Questa opzione consente l'impostazione del
range di vuoto consentito.

Pump % (Pompa %): Questa opzione consente I'impostazione
del range di velocita della pompa consentito.

Hysteresis (Isteresi

Il valore di isteresi (del vuoto) descrive la
differenza di pressione tra la chiusura e
I'apertura della valvola del vuoto. Un va-
lore di isteresi troppo basso puod avere un
effetto negativo sulla pompa per vuoto e
sulla valvola del vuoto. La funzione di iste-
resi viene utilizzata solo per pompe per vuoto all'interno di edifici
0 per pompe per vuoto non regolabili.

Automatic (Automatico): L'isteresi € sempre il 10% della pressi-
one effettiva.

Manual (Manuale): Impostazione manuale del valore dell'isteresi.

Solvent library (Libreria solventi)

Qui & possibile scegliere da una libreria il
solvente da distillare e i rispettivi paramet-
ri (denominazione, formula, temperatura
del bagno termostatico, velocita di rota-
zione, punto di ebollizione, efficienza, ca-
pacita termica, entalpia, densita e fattore
). L'utente pud impostare la temperatura, I'efficienza e il numero
di giri di rotazione del bagno dell'evaporatore.

All'elenco dei solventi possono essere aggiunti fino a cinque nuovi



solventi specifici dell'utente. | solventi specifici dell'utente sono vi-
sualizzati in arancione e si trovano in alto nella libreria dei solventi.
Name and formula (Denominazione e formula): Il solvente pud
essere identificato mediante la denominazione e la formula.

Calculator (Calcolatore)

Questa funzione serve al calcolo del punto di ebollizione (tem-
peratura del vapore) di un solvente, della temperatura del bagno
termostatico e della pressione. Se uno di questi tre valori & dato,
gli altri due vengono automaticamente calcolati.

Actions after distillation (Azioni dopo la distillazione)

E possibile definire misure da eseguire al termine della misurazione
(manuali o automatiche).

2. Rotation (Rotazione)

Advanced (Altre impostazioni)

Flow control (Regolazione del flusso): Questa impostazione
puo essere disattivata nella modalita manuale se invece di un con-
densatore refrigerato viene utilizzato ghiaccio secco.

Bath medium (Mezzo del bagno termostatico): Selezionare ac-
qua o olio come mezzo per il bagno termostatico. Se il mezzo &
acqua, selezionare Water (Acqua); la temperatura sara compresa
tra 20 °C e 90 °C. Se il mezzo ¢ olio, selezionare QOil (Olio); in tal
caso la temperatura sara compresa tra 20 °C e 180 °C.

Cooler power limit (Limiti di potenza del condensatore re-
frigerato): Questa impostazione serve a limitare la potenza del
condensatore refrigerato. Se I'effettiva potenza refrigerante su-
pera il valore limite di potenza del condensatore refrigerato, viene
emesso un avvertimento e la misurazione viene terminata.

Max power of cooler (Potenza max del condensatore refrige-
rato): Questo valore indica la potenza massima del condensatore
refrigerato per una misurazione. Questo valore € solo informativo
e non puo essere modificato.

0010 .- .
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3. Timer

Interval modus (Modalita Intervallo)

La rotazione pud essere eseguita a intermittenza con senso di ro-
tazione alterno.

Interval (Intervallo): L'intervallo determina per quanto tempo la
rotazione deve avvenire in un senso.

Activate (Attiva): Questa opzione attiva la modalita Intervallo per
la rotazione.

Speed limit (Limite velocita)
Con il menu "Limite velocita" I'utente puo impostare il valore limi-
te minimo e massimo desiderato per la rotazione.

Timer function (Funzione timer)

Time (Tempo): Con questa impostazione I'utente puo definire
nella modalita manuale il tempo effettivo del processo di misu-
razione. Per il timer & possibile anche impostare un valore prede-
finito per il tempo nominale. Con questa impostazione I'utente
puo awviare |'operazione di misurazione per un tempo standard.
Allo scadere del tempo nominale I'apparecchio si arresta automa-
ticamente e sul display compare il tempo impostato che & stato
utilizzato per il processo di misurazione.

4. Display

Nota: L'utente pud arrestare il processo di misurazione prima
dello scadere del tempo impostato. In questo caso il conto alla
rovescia del timer si interrompe.

Beeper after timeout (Segnale acustico allo scadere del tem-
po impostato): Questa voce di menu consente all'utente di attiva-
re/disattivare un segnale acustico che risuona quando il timer rag-
giunge 00:00:00. Un segno di spunta indica che I'opzione ¢é attiva.
Activate (Attiva): Con questa voce di menu & possibile attivare o disat-
tivare la funzione Timer. Un segno di spunta indica che I'opzione ¢ attiva.

Display (Visualizza)

Nel menu "Timer” I'utente pud definire la visualizzazione del timer
sul display o sulla schermata di lavoro. Il segno di spunta indica
che I'opzione ¢ attiva.

In questo menu I'utente pud definire le informazioni (Timer, Flus-
so, AT e/o Potenza del condensatore refrigerato) da visualizzare
sulla schermata principale.
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5. Programs (Programmi)

Program 1 — 10 (Programma 1 — 10)

Nel menu "Programs" (Programmi) & possibile impostare 10 profili
pressione-velocita definiti dall’utente. L'utente puo inoltre definire
se la modalita Intervallo deve essere attivata o meno nei programmi.
Se la modalita Intervallo & attivata, vengono acquisiti i valori impostati
per il tempo di esercizio/tempo di arresto per la "Modalita Intervallo".
Nota: Se |'utente deve attivare la modalita Intervallo in un seg-
mento di un programma, deve impostare "Ccw/cw time" (Tempo
in senso antiorario/in senso orario) nell'opzione del menu "Interval”
(Intervallo) e contemporaneamente attivare la funzione "Ccw/cw"
(senso antiorario/orario) nell'opzione del menu "Interval Mode"
(Modalita Intervallo) (vedere il capitolo "Rotation" (Rotazione)).
Select (Seleziona): Selezionare il programma.

Edit (Modifica): Per la modifica dei parametri del programma se-
lezionati. Con il pulsante Start/Stop premere "Edit" per avviare la
modifica dei parametri del programma selezionati. L'utente pud
modificare, cancellare, aggiungere o salvare nel programma un
segmento selezionato. Se I'utente modifica il tempo del program-
ma per almeno un segmento, compare un segno di spunta (/) per
il programma corrispondente.

Delete (Cancella): Per la cancellazione del programma seleziona-
to. Se un programma selezionato viene cancellato premendo con
il pulsante Start/Stop sull'opzione del menu "Delete" (Cancella),
tutti i parametri di programma vengono svuotati. Il segno di spun-
ta (y) scompare.

Last measurement (Ultima misurazione)
Save as (Salva come): Salvataggio della sequenza di distillazione

Esempio di modifica del programma

come programma.
Edit (Modifica): ): Per la modifica dei parametri del programma
selezionati. Con il pulsante Start/Stop premere "Edit" per avviare
la modifica dei parametri del programma selezionati. L'utente pud
modificare, cancellare, aggiungere o salvare nel programma un
segmento selezionato.

Se |'utente modifica il tempo del programma per almeno un seg-
mento, compare un segno di spunta (/) per il programma corris-
pondente.

Delete (Cancella): Per la cancellazione del programma seleziona-
to. Se un programma selezionato viene cancellato premendo con
il pulsante Start/Stop sull'opzione del menu "Delete" (Cancella),
tutti i parametri di programma vengono svuotati. Il segno di spun-
ta () scompare.

Dettagli per la modifica del programma

Quando un programma viene modificato, compare la schermata
seguente.

In questo programma |'utente pud defini-
re fino a 10 segmenti. Il segmento di volta
in volta selezionato appare evidenziato.
L'utente puo cosi modificare, aggiungere
o cancellare un segmento in questo pro-
gramma. Se dopo la modifica si preme il
tasto "Back" (Indietro), il programma viene automaticamente sal-
vato.

Edit (Modifica): Quando lo sfondo di un valore evidenziato di-
venta giallo, I'utente pud modificare la pressione, la velocita o il
tempo.

Insert (Inserisci): Con I'opzione Insert (Inserisci) & possibile inseri-
re un nuovo segmento sotto al segmento selezionato.

Delete (Cancella): Quando si cancella un segmento evidenziato, i
campi delle impostazioni vengono svuotati. La sezione visualizzata
passa al segmento successivo.

1
1
1
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Password

E possibile definire una password per evitare le modifiche delle
impostazioni nel menu principale. Per disattivare la password oc-
corre impostarla su 0 0 0.

7. Service (Assistenza)

Continue after power failure (Continua dopo interruzione di cor-
rente)

Se questa opzione ¢ attiva, la misurazione viene proseguita dopo
un'interruzione di corrente. Questa opzione ¢ selezionabile solo in
modalita Automatic, 100% o Volume.

Activate (Attiva): Un segno di spunta indica che I'opzione ¢ at-
tiva.

Time (Tempo): La misurazione viene proseguita se |'alimentazione
di corrente ritorna entro il tempo indicato.

Nei casi di assistenza, per verificare la funzionalita utilizzare il
menu Service per attivare/disattivare direttamente le valvole com-
prese nella dotazione o opzionali e la pompa.

Valves (Valvole)

In gquesto menu e possibile aprire o chiudere singolarmente le val-

8. Settings (Impostazioni)

vole collegate.

Pump (Pompa)
L'utente pud avviare o arrestare manualmente la pompa senza
eseguire effettivamente la distillazione.

Temperature adjustment (Impostazione temperatura)

L'utente pud impostare a zero la temperatura diversa se non si ve-
rifica la liquefazione del vapore. L'impostazione della temperatura
corretta aiuta ad avviare e arrestare la distillazione nella modalita
di distillazione automatica.

Languages (Lingue)

Con I'opzione "Languages" (Lingue) I'utente puo selezionare la
lingua desiderata.

Units (Unita)
Con I'opzione "Units" (Unita), I'utente puo selezionare I'unita di mi-
sura desiderata per la visualizzazione della pressione e del volume.

Display

Con I'opzione "Display” I'utente pud modificare il colore di sfondo
e la luminosita della schermata di lavoro e con "Firmware Update
Info" puo visualizzare informazioni sugli aggiornamenti del firm-
ware.

Sound (Suoni)
Con I'opzione “Sound” (Suoni) 'utente puo regolare il volume o
attivare/disattivare il tono dei tasti.

Factory Settings (Impostazioni di fabbrica)

Questa impostazione consente all'utente di resettare i valori dei
menu, i programmi, la libreria solventi o I'intero sistema alle im-
postazioni originarie attive al momento della consegna.

Communication (Comunicazione)

Device name (Nome apparecchio): Il nome apparecchio serve
all'identificazione di ogni apparecchio.

Bluetooth: Nell'opzione "Bluetooth" I'utente pud attivare o disat-
tivare la funzione "Bluetooth".

Labworldsoft 5 protocol: Per potere utilizzare RV 10 auto in Lab-
worldsoft 5 questa opzione deve essere attiva.

Information (Informazioni)
Con I'opzione “Informazioni” I'utente ha una visione di insieme
delle principali impostazioni di sistema dell’apparecchio.
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Regolazione del finecorsa inferiore

Il recipiente di evaporazione puo
poggiare sul bagno termostatico in
funzione delle dimensioni del mat-
raccio, dell'angolo di registrazione
dell'attuatore rotativo e della posizione
dell'elevatore e del bagno termostatico
stesso.

Pericolo di rottura del vetro!

/\ CAUTELA

/\ CAUTELA

Limitare la posizione inferiore dell'elevatore con il finecorsa regolabile.

Nella modalita manuale € possibile posizionare a piacere |'elevatore

conitasti"a"e"w" Incaso di collisione non si verifica la disat-

tivazione automatica.

« Premere il tasto " " finché I'elevatore non raggiunge la posizi-
one desiderata.

Nota: |l recipiente di evaporazione deve immergersi per 2/3 nel

bagno termostatico.

« Per regolare I'elemento di battuta (1), premere il pulsante cen-
trale (2) sul lato anteriore dell'elevatore

- Spingere la battuta (1) nella posizione desiderata

« Premere il tasto " a " finché I'elevatore non raggiunge la posizi-
one di finecorsa superiore.

Nota: La corsa e limitata da 0 a 6 cm.

Riempimento del recipiente di evaporazione

Controllare il funzionamento del finecorsa:

+ Abbassare |'elevatore tenendo premuto il tasto "« ".

+ Al raggiungimento della posizione di finecorsa inferiore, il grup-
po motore si arresta automaticamente.

+ Riportare il gruppo motore nella posizione superiore.

Per attivare I'elevazione in sicurezza dell'elevatore in seguito a un
lungo periodo di fermo, prima dell'inizio della distillazione sposta-
re |'elevatore con il motore piu volte fino alla posizione inferiore o
alla posizione superiore (vedere il capitolo Avvertenze per la sicu-
rezza - Elevazione di sicurezza)!

Riempimento manuale: Prima di generare il vuoto, & possibile

riempire il recipiente di evaporazione manualmente. Non riempire

il recipiente di evaporazione oltre la meta del suo volume.

Riempimento automatico: Prima di riempire il recipiente di eva-

porazione, impostare |'apparecchiatura di vetro sulla pressione

nominale mediante il controllo del vuoto.

« Ora riempire il recipiente di evaporazione attraverso il tubo di
rabbocco.

« A causa della depressione esistente il solvente viene aspirato
nel recipiente di evaporazione. L'aspirazione permette quindi di
ridurre al minimo le perdite di solventi.

Il massimo carico utile ammesso (reci-
piente di evaporazione + contenuto) é
3 kg.

/\ CAUTELA

Allestimento del bagno termostatico

Attenersi anche alle istruzioni per
I'uso del bagno termostatico IKA
HB!

/\ CAUTELA

« Abbassare I'elevatore e controllare la posizione del bagno ter-
mostatico rispetto a quella del recipiente di evaporazione. Uti-
lizzando recipienti di evaporazione piuttosto grandi (da 2 o 3
litri), a seconda dell'angolo impostato per I'attuatore rotativo, e
possibile spostare il bagno termostatico di 50 mm verso destra.
Riempire il bagno termostatico con il mezzo di termoregolazio-
ne finché il recipiente di evaporazione ¢ circondato dal mezzo
di termoregolazione per 2/3 del suo volume.

« Accendere I'attuatore rotativo e aumentare lentamente la velo-

cita.
Nota: Evitare la formazione di onde.

+ Accendere il bagno termostatico premendo I'interruttore gene-
rale.

Nota: Abbassando il recipiente di evaporazione nel bagno ter-
mostatico, evitare che le diverse temperature del recipiente e del
bagno provochino tensioni nel vetro.

Nota: Se si utilizzano accessori diversi dagli accessori originali di
IKA, la corsa di spostamento di 50 mm del bagno termostatico
potrebbe non essere piu sufficiente, in particolare in caso di im-
piego di recipiente di evaporazione da 3 | e del blocca-schiuma.
Utilizzare la piastra di montaggio IKA RV 10.3000, per aumentare
di 150 mm la corsa di spostamento del bagno termostatico.



Interfacce e uscite

L'apparecchio puo essere azionato tramite I'interfaccia RS 232 o
USB con il software di laboratorio labworldsoft®.

L'interfaccia RS 232, posta sul lato posteriore dell'apparecchio e do-
tata di un connettore SUB D a 9 poli, pud essere collegata a un PC.
| pin sono occupati da segnali seriali. L'interfaccia USB si trova sul
lato sinistro del display dell'unita motrice e puo essere collegata con
un PC mediante il cavo USB compreso nella dotazione di fornitura.
Nota: Attenersi ai requisiti di sistema, alle istruzioni per l'uso e
agli aiuti del software.

Interfaccia USB

TL'Universal Serial Bus (USB) € uno standard di comunicazione a
bus seriale che consente di collegare I'apparecchio al PC. Gli ap-
parecchi dotati di USB possono essere collegati tra loro durante il
funzionamento (hotplugging).

Il rilevamento degli apparecchi collegati e delle loro caratteristiche
awviene automaticamente. Se unita al labworldsoft® I'interfaccia
USB consente il funzionamento in “remote” e puo essere utilizzata
anche per aggiornare il firmware.

Driver dell’apparecchio USB:

Innanzitutto scaricare il driver aggiornato per apparecchi IKA do-
tato di interfaccia USB dal sito Internet:
http://www.ika.com/ika/lws/download/usb-driver.zip.

e installarlo eseguendo il file Setup. Successivamente collegare
I'apparecchio IKA al PC mediante il cavo dati USB. La trasmissione
dei dati avviene tramite una porta COM virtuale. La configurazi-
one, la sintassi dei comandi e i comandi delle porte COM virtuali
sono descritti come nella sezione dedicata all'interfaccia RS 232.

Interfaccia seriale RS 232

Configurazione:

- Le funzioni dei cavi d'interfaccia tra apparecchio e sistema di
automazione costituiscono una selezione dei segnali specificati
nella norma EIA RS 232, corrispondente alla DIN 66020 Parte 1.

- Per le caratteristiche elettriche delle linee delle interfacce e
I'assegnazione degli stati di segnale si applica la norma RS 232,
in conformita alla DIN 66259 Parte 1.

- Procedura di trasferimento: Trasferimento asincrono dei caratteri
nel funzionamento start-stop.

- Tipo di trasferimento: Full Duplex.

- Formato caratteri: Rappresentazione caratteri come da formato
datiin DIN 66 022 per funzionamento start-stop. 1 bit di start; 7
bit carattere; 1 bit di parita (pari = even); 1 bit di stop.

- Velocita di trasferimento: 9.600 Bit/s.

- Controllo flusso di dati: nessuno

- Procedura di accesso: La trasmissione dati tra apparecchio e
computer avviene soltanto su richiesta del computer.

Sintassi di comando e formato:

Per la frase di comando vale il seguente:

- Generalmente e il computer (master) a inviare i comandi
all'apparecchio (slave).

- L'apparecchio trasmette esclusivamente su richiesta del computer.
Inoltre I'apparecchio non puo inviare spontaneamente al compu-
ter (sistema di automazione) i messaggi di errore.

- | comandi vengono trasmessi in lettere maiuscole.

- | comandi e i parametri nonché i parametri consecutivi vengono sepa-
rati tra loro da almeno un carattere di spaziatura (codice: hex 0x20).

- Ogni singolo comando (compresi parametri e dati) e ogni risposta
si concludono con spazio CR LF (codice: hex 0x0d hex 0x0A) e
hanno una lunghezza massima di 128 caratteri.

- Il separatore decimale in un numero a virgola mobile e il punto
(codice: hex 0x2E).

Le versioni precedenti soddisfano in larga misura le raccomandazioni
del gruppo di lavoro NAMUR (raccomandazioni NAMUR per la realizza-
zione di collegamenti elettrici a innesto per la trasmissione analogica e
digitale del segnale a singoli apparecchi MSR da laboratorio. Rev.1.1).
I comandi NAMUR e i comandi aggiuntivi specifici IKA fungo-
no soltanto da comandi Low Level per la comunicazione tra
I'apparecchio e il PC. Con un terminale o un programma di co-
municazione adeguati, € possibile trasferire direttamente tali co-
mandi all'apparecchio. Labworldsoft & un pratico pacchetto soft-
ware di IKA in MS Windows per il comando dell’apparecchio e la
rilevazione dei suoi dati, il quale consente anche degli inserimenti
grafici ad es. di rampe relative ai numeri di giri.

Di seguito si riporta una panoramica dei comandi (NAMUR) compre-

si dagli apparecchi di controllo IKA.

Abbreviazioni utilizzate:

m= Parametro di numerazione (numero intero)
X = 2 Temperatura bagno termostatico
X = 3 Temperatura di sicurezza bagno termostatico
= 4 Velocita
X = 60 Tempo d'intervallo (1 -5999 second, 1 <= m >=5999)
X = 61 Timer (1 - 1440 minuti, 1 <= m >= 1440)
= 62 Posizione elevatore superiore
(OUT_SP_62 1-> drive lift up)
X = 63 Posizione elevatore inferiore
(OUT_SP_62 1-> drive lift down)
X = 66 Pressione controller del vuoto
X = 70 Isteresi controller del vuoto
X = 74 Mezzo di termostatazione bagno termostatico
(OUT_SP_74 0=olio, OUT_SP_74 1=acqua)
NAMUR comando | Funzione
IN_NAME Richiesta denominazione
IN_PV_X Lettura valore reale
X=4
IN_SOFTWARE Richiesta numero ID software, data e ver-
sione
IN_SP_X Lettura ingresso valore nominale
X=4
OUT_SP_Xm Impostazione valore nominale su m
X=1,60,61,62
RESET Commutazione a funzionamento normale
START_X Attivazione funzionamento apparecchio
X=4,60,61,62 (comando a distanza)
STATUS Uscita stato
0: Funzionamento manuale senza interruzione
1: Inizio funzionamento automatico (sen-
za interruzione)
ERRORE z (per il numero di errore z, vede-
re la tabella)
STOP_X Disattivazione dell'apparecchio. La variabile
X=1,60, 61, 62 impostata con OUT_SP_X resta invariata.




Cavo PC 1.1
Il cavo PC 1.1 & necessario per collegare la presa a 9 poli al com-
puter.

Cavo USB 2.0
Necessario per collegare I'interfaccia USB ad un PC.

Manutenzione e pulizia

L'apparecchio non richiede manutenzione. E soggetto unica-
mente al naturale invecchiamento dei componenti e al relativo
tasso di guasto statistico.

La guarnizione del condensatore refrigerato in vetro deve essere
controllata a intervalli regolari ed eventualmente sostituita.

Pulizia

- Per la pulizia staccare la spina.

- Utilizzare unicamente i detergenti approvati da IKA per la pulizia
degli apparecchi IKA.
Vale a dire, acqua (con tensioattivi) e isopropanolo.

- Durante la pulizia dell’apparecchio indossare guanti di protezi-
one.

- Ai fini della pulizia gli apparecchi elettrici non devono essere
immersi nel detergente.

- Durante le operazioni di pulizia evitare che I'umidita penetri
nell’apparecchio.

« Se si utilizzano metodi di pulizia e decontaminazione diversi da
quelli raccomandati, interpellare IKA.

Ordinazione dei pezzi di ricambio

Per ordinare i pezzi di ricambio indicare i sequenti dati:

- Tipo di apparecchio,

- Numero di matricola dell'apparecchio, vedere targhetta,

- Numero di posizione e descrizione del pezzo di ricambio, vedere
www.ika.com,

- Versione software.

Riparazioni
Spedire in riparazione solo apparecchi puliti e privi di sostanze

pericolose per la salute.

Allo scopo richiedere il modulo “Decontamination Certificate”
a IKA oppure utilizzare il modulo stampato e scaricato dal sito web
di IKA www.ika.com.

In caso di riparazione, rispedire |'apparecchio nel suo imballo
originale. Gli imballi da magazzino non sono sufficienti per la
spedizione del reso. Inoltre utilizzare un imballaggio da trasporto
adatto.

Nota: Per i set di vetreria contattare il proprio rivenditore locale;
non rispedire i set di vetreria al nostro stabilimento.

Elevazione di sicurezza

Prima della messa in funzione & necessario verificare giornalmente
I'elevazione di sicurezza!

In seguito a un lungo periodo di fermo (quattro settimane ca.),
prima dell'inizio della distillazione spostare |'elevatore con il moto-
re piu volte fino alla posizione inferiore o alla posizione superiore
(vedere il capitolo Avvertenze per la sicurezza - Elevazione di sicu-
rezza)! Se I'elevazione di sicurezza non funziona piu, si prega di
contattare il reparto assistenza IKA.

Accessori

Per altri accessori vedere www.ika.com.

Messaggi di errore

Un’anomalia durante il funzionamento viene segnalata da un messaggio di errore sul display.
Dopo la visualizzazione di un grave messaggio di errore, |'elevatore si porta in posizione di finecorsa superiore e il comando dell'appar-

ecchio & bloccato. L'elevatore pud continuare a essere utilizzato.
In caso di errore, procedere come segue:

- Spegnere |'apparecchio con l'interruttore generale.

- Adottare misure correttive.

- Riawviare |'apparecchio.
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Messaggio di errore

Conseguenza

Causa

Misura correttiva

Nessuna modifica alla
pressione

L'analisi del gradiente della pres-
sione non rileva alcuna deviazio-
ne.

La pompa non funziona.

Il tubo flessibile del vuoto non &
collegato.

Il cavo di comando della valvola
RV 10.4002 non e collegato.
Guasto nei tubi flessibili.

Il recipiente non € in chiuso.

Controllare il collegamento del cavo di co-
mando della pompa.

Controllare I'alimentazione di energia della
pompa.

Accendere la pompa.

Verificare il collegamento del tubo flessibi-
le del vuoto (pompa, recipiente).
Controllare il collegamento del cavo di co-
mando per la valvola RV 10.4002.
Accertarsi che il collegamento del tubo flessi-
bile del vuoto sia corretto (ON / OFF / SFIATO).
Chiudere il recipiente.

Sistema non ermetico

L'analisi del gradiente della pres-
sione rileva una deviazione ma
non viene raggiunto il valore no-
minale.

Il valore nominale impostato per
la pressione non viene raggiunto.

Il collegamento del tubo flessibile
del vuoto non & ermetico.

Il recipiente non e ermetico.

La potenza della pompa per vuo-
to non e sufficiente.

La valvola di sfiato non & ermetica.

Verificare il collegamento del tubo flessibi-
le del vuoto.

Verificare il recipiente.

Verificare i dati tecnici della pompa.

Contattare il reparto assistenza.

Pressione fuori campo

Il vuoto & fuori dall'intervallo am-
messo.

La pressione del vuoto e superio-
re alla pressione ambiente.

La pressione nel recipiente &
troppo elevata.
Il sensore & danneggiato.

Verificare il flusso d'aria della pompa e ae-
rare il recipiente.
Contattare il reparto assistenza.

Errore sensore del vu-
oto

Il segnale di uscita del sensore
del vuoto é troppo basso.

Il sensore non é collegato.
Il sensore & danneggiato.

Controllare il collegamento del sensore.
Contattare il reparto assistenza.

Errore di calibratura del
vuoto

Il valore di calibratura del vuoto
e fuori dall'intervallo ammesso.

Nella calibratura é stato immesso un
valore reale del vuoto non corretto.

E stato immesso un valore di ca-
libratura del vuoto non corretto.

Il sensore € danneggiato.

Verificare ed effettuare nuovamente la ca-
libratura.
Verificare il valore nominale di calibratura.

Contattare il reparto assistenza.

Errore nel rilevamento
del punto di ebollizione

Il punto di ebollizione non pud
essere rilevato, I'analisi della dif-
ferenza di temperatura non indi-
ca un punto di ebollizione.

Il bagno termostatico non si riscalda.
E utilizzato un solvente con un
punto di ebollizione estrema-
mente basso.

Verificare il bagno termostatico.
La distillazione del solvente & possibile solo
manualmente.

Errore di sfiato

L'analisi del gradiente della pres-
sione non rileva alcuna deviazi-
one dopo aver premuto il tasto
"Sfiato".

Il recipiente non si e svuotato.
Guasto nei tubi flessibili.
La valvola di sfiato non funziona.

Il pulsante @ membrana sul lato
frontale & danneggiato.

Svuotare il recipiente.

Accertarsi che il collegamento del tubo flessi-
bile del vuoto sia corretto (ON / OFF / SFIATO).
Contattare il reparto assistenza.
Contattare il reparto assistenza.

Pompa analogica non
collegata

Pompa analogica scollegata

Controllare il collegamento del cavo di co-
mando della pompa analogica.

Rotazione assente

L'attuatore rotativo non funziona
0 presenta una variazione di ve-
locita molto elevata

L'attuatore rotativo & sovraccari-
co o bloccato.

Il motore o il cavo del motore
sono danneggiati.

Ridurre il carico.

Contattare il reparto assistenza.

Sensore di temperatura

La temperatura differenziale ha

Il sensore di temperatura non &

Controllare il collegamento del sensore di

non collegato un valore negativo elevato collegato. temperatura.
Il sensore di temperatura & dan-|Contattare il reparto assistenza.
neggiato.

Nessuna differenza di
temperatura

Nessun aumento della tempe-
ratura differenziale dell'acqua di
raffreddamento

Nessuna distillazione di solvente
o quantita di solvente distillata
troppo bassa.

Flusso di acqua assente.

Il circuito dell'acqua non e colle-
gato correttamente.

Verificare il solvente.

Verificare il flusso di acqua di raffreddamento.
Controllare la  direzione del flusso
dell'acqua di raffreddamento.

Temperatura esterna al
campo di misura

La temperatura differenziale e
fuori dal campo di misura am-
messo.

Distillazione troppo rapida.
Il sensore di temperatura e dan-
neggiato.

Aumentare il valore nominale del vuoto.
Contattare il reparto assistenza.

Errore di calibratura
della temperatura

Il valore di calibratura della tem-
peratura & fuori dall'intervallo
ammesso.

E stata selezionata un resistenza
di simulazione non corretta.
Il circuito stampato € danneggiato.

Verificare la resistenza di simulazione.

Contattare il reparto assistenza.

Errore di impostazione
temperatura

| sensori dell'entrata e dell'uscita
dell'acqua indicano una differen-
za di temperatura troppo elevata
tra i due.

La temperatura dell'acqua di raf-
freddamento cambia.

Il sensore di temperatura non &
calibrato.
Il sensore di temperatura & difettoso.

Controllare il condensatore refrigerato e
attendere finché quest'ultimo non raggi-
unge la temperatura impostata.

Non effettuare distillazioni.

Contattare il reparto assistenza.

Contattare il reparto assistenza.
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Messaggio di errore

Conseguenza

Causa

Misura correttiva

Temperatura  interna
troppo elevata

Analisi del sensore interno della
temperatura del circuito stampato.
La temperatura interna raggiun-
ge il valore limite.

Temperatura ambiente >40 °C.
Il circuito stampato & danneggia-
to.

Spegnere |'apparecchio e farlo raffredda-
re.
Contattare il reparto assistenza.

Velocita di flusso fuori
dall'intervallo ammesso

La velocita di flusso dell'acqua
di raffreddamento & fuori
dall'intervallo ammesso.

La velocita di flusso dell'acqua &
troppo elevata.

Il sensore del flusso di acqua &
danneggiato.

Ridurre la velocita di flusso dell'acqua di
raffreddamento.
Contattare il reparto assistenza.

Velocita di flusso trop-
po bassa

La velocita di flusso dell'acqua di
raffreddamento é inferiore al va-
lore minimo ammesso.

La velocita di flusso dell'acqua &
troppo bassa.
Il sensore del flusso di acqua &
danneggiato.

Aumentare la velocita di flusso dell'acqua
di raffreddamento.
Contattare il reparto assistenza.

Condensatore  refrige-
rato sovraccaricato

E stato superato il valore limite
di potenza del condensatore re-
frigerato.

Il valore limite di potenza del
condensatore refrigerato & trop-
po basso.

La distillazione e troppo rapida.

Aumentare il valore limite di sovraccarico
del condensatore refrigerato.

Aumentare il valore nominale del vuoto.

Distillazione asciutta

Non viene piu distillato solvente.

La distillazione € completata.

Arrestare la distillazione.

Errore elevatore

L'elevatore non raggiunge il fine-
corsa.

L'elevatore & sovraccarico o bl-
occato.

Errore del sensore di posizione.

Il motore dell'elevatore, il cavo o il
circuito stampato sono danneggiati.

Controllare I'elevatore.

Contattare il reparto assistenza.
Contattare il reparto assistenza.

Errore interno di comu-
nicazione

Errore interno di comunicazione

Errore interno di comunicazione

Accendere e spegnere |'apparecchio,
contattare il reparto assistenza.

Errore di comunicazio-
ne PC

Il PC ha ricevuto un comando
errato attraverso l'interfaccia RS
232 o USB.

LWS utilizza un apparecchio non
corretto per il comando di RV 10.
Sono utilizzati strumenti non cor-
retti per la comunicazione con RV
10.

La connessione non e stabile.

Verificare le impostazioni di LWS.
Verificare gli strumenti PC.

Verificare il collegamento.

Errore di comunicazio-
ne bagno termostatico

Mancanza di comunicazione con
il bagno termostatico

L'interfaccia a infrarossi & bloc-
cata.

Il bagno termostatico & spento
oppure ¢ stato rilevato un errore.
Non ¢ presente il bagno termosta-
tico con interfaccia agli infrarossi.
Il circuito stampato € danneggiato.

Controllare e pulire I'interfaccia a infraros-
Si.
Accendere il bagno termostatico.

Verificare il bagno termostatico.

Contattare il reparto assistenza.

Errore EEPROM

Si & verificato un errore nella
lettura o nella scrittura della EE-
PROM.

La EEPROM e difettosa.

Contattare il reparto assistenza.

Errore memoria

Errore interno flash in lettura o
scrittura

Errore interno flash in lettura o
scrittura

Contattare il reparto assistenza.

Se non si riesce a eliminare I'errore con le misure descritte o compare un altro errore:
- rivolgersi al reparto di assistenza,
- spedire |'apparecchio con una breve descrizione dell'errore.

In base alle condizioni di vendita e di fornitura IKA la garanzia
ha una durata di 24 mesi. In caso di garanzia rivolgersi al proprio
rivenditore specializzato oppure inviare I'apparecchio direttamente
al nostro stabilimento allegando la fattura di consegna e indicando
i motivi del reclamo. Le spese di spedizione sono a carico del

mittente.
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Garanzia

La garanzia non copre

le parti soggette a usura e non vale in caso

di anomalie riconducibili a una movimentazione impropria e a una
manutenzione insufficiente, contrariamente a quanto precisato
nelle istruzioni per |'uso.

Nota: Per i set di vetreria contattare il proprio rivenditore locale;

non rispedire i set di vetreria al nostro stabilimento.



Dati tecnici

Intervallo tensione di esercizio Vac (100...240) + 10%
Tensione nominale Vac 100...240
Frequenza Hz 50/60
Potenza elettrica installata senza bagno termostatico w 100
Potenza elettrica installata in modalita standby w 3.3
Velocita rpm 0/5...300
Tolleranza numero di giri rpm + 1(valore nominale velocita < 100 rpm)
% + 1(valore nominale velocita = 100 rpm)
Indicatore di velocita digitale
Display dimensioni campo visivo (L x H) mm 70x 52
Display Display TFT
Multilingue Si
Rotazione oraria/antioraria / modalita intervallo Si
Awio lento Si
Elevatore automatico
Velocita di corsa mm/s 50
Corsa mm 140
Impostazione finecorsa inferiore mm 60, senza contatto
Inclinazione della testata regolabile 0°...45°
Timer hh:mm:ss 00:00:00...99:59:59
Intervallo mm:ss 00:00...60:00
Controller del vuoto integrato si
Campo di misurazione vuoto mbar (hPa) 1...1050
Campo di regolazione vuoto mbar (hPa) 2..1014
Precisione di misura vuoto mbar + 2 (+ 1 digitale) dopo compensazione a temperatu-
ra costante
Precisione di regolazione vuoto mbar Isteresi regolabile (regolazione vuoto a 2 punti)
mbar 1 (regolazione vuoto in base a velocita, valore
nominale < 100 mbar)
% 1 (regolazione vuoto in base a velocita, valore
nominale = 100 mbar)
Campo di misura temperatura differenziale K 7
Campo compensazione offset K +05
Interfaccia USB, RS 232
Programmazione rampa Si
Cicli di distillazione programmabili si
Telecomando con accessori labworldsoft®
Superficie di raffreddamento (condensatore refrigerato cm? 1500
standard RV 10.1,10.10,10.2,10.20)
Flusso di acqua di raffreddamento min I/h 30
Flusso di acqua di raffreddamento max I/h 100
Pressione acqua di raffreddamento bar 1
Intervallo di temperatura acqua di raffreddamento, consigliato °C 18...22, costante
Fusibile 2xT1,6 A 250V 5x20
Durata di inserimento ammissibile % 100
Temperatura ambiente ammissibile °C 5...40
Umidita relativa ammissibile % 80
Classe di protezione secondo DIN EN 60529 IP 20
Classe di protezione I
Categoria di sovratensione I
Grado di sporco 2
Peso (senza set di vetreria; senza bagno termostatico) kg 18.6
Dimensioni d'ingombro (I x p x h) mm 500 x 440 x 430
Impiego dell'apparecchio sopra il livello del mare m max 2000

Con riserva di modifiche tecniche.
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McxoaHbIv A3bIK: HEMELKIIA

Gerateaufbau - Device setup

[exnapaumna o cooTBeTCTBUM CTaHdapTam EC
YcnoBHble 0603HaYeHus

YKazaHusa no TexHuke 6e30nacHoCTH
cnonb3oBaHme No Ha3zHa4YeHMIo
PacnakoBka

MonesHasa MHdopmaums

PerynvnposaHue Bakyyma

PasmelyeHne

Bsog B akcnnyataumio

Copep>xkaHue
CTpaHuua
3 WHTepdencsl 1 BbIxoabl
130 TexHnueckoe obCyXMBaHME 1 OYUCTKA
130  MpuHagnexHocTn
131 CoobLueHue 06 oLLnbke
132 TapaHTtuA
133 TexHuueckue AaHHble
133 YepTexu 018 MOHTaxa CTeKJIAHHON NOCy bl
134 YepTexXu ONA COeOMHEHNA LUNAaHIoB
135  Losemitteltabelle (Auswahl) - Solvent table (excerpt)
141

HJexknapauua o cooTBeTcTBMU cTaHAapTam EC

150
151
151
151
153
154
230
232
235

Mbl C NOMHOW OTBETCTBEHHOCTBIO 3aABAAEM, YTO JaHHbIN NPOAYKT COOTBETCTBYeT TpeboBaHMAM fokymeHToB 2014/35/EC,
2006/42/ EC, 2014/30/EC 1 2011/65/EC 1 oTBEYaeT CTaHdapTam Wn CTaHdapT130BaHHbIM AokymeHTam EN 61010-1,
EN 61010-2-051, EN 61326-1, EN 60529 n EN ISO 12100.

Konwio nonHoro 3asBfeHna o COOTBETCTBUM TpeboBaHMAM CTaHAapToB EC MOXHO 3anpocuTb No agpecy sales@ika.com.

YcnoBHble 0003HaYeHus

(KpaiiHe) onacHas cuTyaums, B KOTOPOW HecobMiofeHne LAaHHOro ykasaHusa no TexHuke 6e3omacHoCTu
OMACHOCTb MOXET MPUBECTU K CMEPTV U TSKENO TPaBMe.

/\ YKA3AHME

YKasblBaeT, Hanpumep, Ha 0encTems, KOTOPble MOTYT NPMBECTN K MaTepraJibHOMY y|_|_|,ep6y

OMNACHOCTb: yka3aHve Ha OMacHOCTb KOHTaKTa C ropsyeit MOBEPXHOCTHIO.
ONMACHOCTb
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OnacHas cuTyaLus, B KOTOPOW HeCOBOAeHMe AaHHOTO yKasaHWs Mo TexHUKe 6e30MacHOCTV MOXeT npu-

/I\TPERYIPEKBEHME  cocryr  cuaeprn unm rmxenoi Tpase.

OnacHas CUTyalM4, B KOTOpOI7I HeCO6J'IPO£I,EHI/Ie OAHHOTO yKa3aHuA no TexHrke 6e30MacHOCT MOXET

A OCTOPO)KHO npmeecTn K nerkon TpaBme.



YKa3aHuA no TexHuke 6e3onacHoOCTU

B uenax 3auumel nepcoHand

« epen BBOAOM B 3KCMUTyaTaUMtO MOSHOCTBIO MPOYKTANTE PyKO-
BOZCTBO MO 3KCMIyaTaLuy 1 NPUMUTE BO BHUMAHWE yKa3aHWs
MNo TexHuKe He30nmacHoOCTY.

XpaHuTe pyKOBOLCTBO MO 3KCMyaTaLmuy B 4OCTYNHOM ANA BCeX
MecTe.

Cnegnte 3a Tem, 4ToObl C annapaTom paboTan TosbkKo
06y4eHHbIA NepcoHaln.

CobntofanTe ykasaHus No TexHuke 6e30nacHoCTY, ANPEKTUBSI,
npeanvcaHns no  oxpaHe TpyAa W NpedoTBpaLLeHuto
HeCYaCTHbIX CNly4aeB. B YacTHOCTW Npu paboTe nof Bakyymom!
Mcnonb3ynte  cpencTBa  MHOMBMAOYaNbHOW  3alwTbl B
COOTBETCTBUM C KNTaCCOM OMnacHOCTV obpabaTbiBaeMon cpefpl.
B NpoTMBHOM CJly4ae BO3HUKAET OMacHOCTb BCIIEACTBYE:

- pa3bpbI3rMBaHKA XNLKOCTEN;

- 3axBaTa YacTen Tena, BOIOC, O4EXAbl U YKPALUEHWIA;

- TpaBM u3-3a 60s cTeka.

Yu4UTbIBaITEONACHOCTANANOB30BATENS,
ONACHOCTb

BO3HMKAlOLLMe  NpU  KOHTakTe €O
cpepamu, Hanpumep, A0OBUTBIMY
XKUAKOCTAMU, razaMu, TYMaHOM, Napami,
MbiNb0 UM BMONOTUYECKMMU UK
MUKPOOWONOTNYECKMM  BELLECTBAMM,
NMBO NpU KX BABIXAHNN.
* YcTaHOBMTE NpvbOp Ha POBHOW, YCTOMYMBOW,
HeCKosb3ALLEeN, CyXOM N OrHEeCTONKON MOBEPXHOCTH.
CneguTe 3a HaJM4MeM [OCTaTOYHOrO MecTa Hafg npubopoM,
TaK Kak CTeK/IAHHas nocyaa B cbope MOXET NPeBbILLATh BbICOTY
npubopa.
Mepen KaxmblM WCMNOMb30BaHWEM MpoBepsinTe npubop,
NPUHAANEXHOCTU U OCOBEHHO CTEK/IAHHbIE YaCTW Ha Hanundme
noBpexaeHnin. He ncnonb3syite NoBpeXXaeHHble AeTanu.
Cneonte 3a TeM, 4TOObI CTeknsAHHaA nocyna B cbope He
MMena BHYTPEHHWX HanpsbkeHun! OnacHOCTb pacTpeckmBaHus
BC/1eACTBME:
- HaNpsXXeHW 13-3a HeMpPaBUIbHOW COOPKM;
- MeXaHWN4eCKNX BO3LENCTBUN N3BHE;
- NOKanbHbIX TEMMepaTypHbIX MUKOB.
Cneoute 3a TeMm, 4TOObI Mpvbop npu BMOpaUMAX WK
oncbanaHce ocTaBancst HEMOABUXKHbBIM.
YunTblBaiTe ONaCcHOCTb, UCXOAALLYIO OT:
- BOCMIaMEHSIOLLMXCA MaTepuanos;
- TOPIOUMX Cpef, C HU3KOW TeMMNepaTypon KUNEHN.

[aHHbIA Nprbop NpefHasHayeH TONbKO
A OCTOPOXHO ons obpabotkm wnu Harpeea cpepd C
TeMnepaTypon  BOCMAaMeHeHWs  BblLLie
YCTaHOB/EHHOTO NpefieNia MakcUMasbHOW

qyucrowm,

.

.

TeMnepaTypbl  HarpeBaTeNbHON  BaHu.
33faHHbIA  npeden  MakKCMMarbHO
LOMNyCTVIMOV TeMMepaTypbl

HarpeBaTenbHOM GaHM  AOMKEH ObiTb
He MeHee yeM Ha 25 °C Huxe TOYKM
BOCMNaMeHeHUA UCMonb3yemMon cpeapl.
(cornacHo EN 61010-2-010)

+ 3anpeLLaeTcs 3KCNyaTMpoBaTh NpYHOp BO B3pbIBOOMACHON
aTMocpepe, C OnacHbIMK BeLLLeCTBaMM 1 NOA, BOLOW.

+ ObpabaTbiBaliTe TONBbKO Cpefbl, He pPa3BMBatOLLME OMaCHbIX
peakuWiA Nof BO3LEMCTBMEM 3SHEPrvK, NpuUiaraeMon npu
06paboTke. 3TO OTHOCUTCA U K APYrMM UCTOYHUKaM SHepru,
HanpumMep K CBETOBOMY U3JTy4YEHNUIO.

« Mpubop [oMKeH HaxoAUTbCA nof HabnodeHnem BO Bce
BPEMeHa, KOrAa B 3KCMIyaTaumio.

« PaboTa C M3ObITOYHBIM [aBieHMeM 3anpelleHa (gaBneHue
oxnaxpjatoLLer Bodpl CM. B rnase «TexHuyeckme daHHbIe).

+ He 3akpbiBaiiTe BEHTUAALMOHHbIE OTBEPCTUA YCTPOMCTBA A1A
obecreyeHns 4OCTaTOYHOIO OXN1aXAeHNA NPUBOAa.

* MexzyBeLLeCTBOMMNPUBOLOMMOrYTBO3HMKATb3NEKTPOCTaTU eCk e

pa3psmbl, NPeACTaBAAOLLME HEMOCPEACTBEHHYIO ONaCHOCTb.
* YCTPOWCTBO He MOAXOAMT IUIS Py4YHOro ynpassieHus (Kpome
nndTa OBUKEHWS).

Be3onacHoCTb paboTbl rapaHTVPYETCA TOMBKO MPY CTIONb30BaHN
NPVIHaANEXHOCTEN, ONUCaHHBIX B rNae «[1prHaaNexXHOCTUY.
CobntofanTe MHCTPYKLMIO MO IKCMYyaTalum NPpUHaAIeXXHOCTEN,
HarnpvMep BakyyMHOrO Hacoca, HarpeBaTeNbHON GaHw.
Pa3mecTuTe LUTYLEP MOMOXUTENBHOTO AaBfEHWS BaKyyMHOMO
HaCOCa Nnof BbITAXHbIM KOJIMaKOM.

cnonb3yiTe yCTPOMCTBO TOMBKO MOA 3aKPLITOM CO BCEX CTOPOH
BbITAXKOW UM aHANOTrMYHbIM 3alLUNTHBbIM I'IpI/ICI'IOCO6}'IeHI/IEM.
KonuyecTBo v Twn OUCTWNSTa AOMKHbI COOTBETCTBOBATb
pa3Mepy AMCTUNNAUMOHHOrO obopyaoBaHWs. KoHpeHcaTop
LOMXeH paboTaTh MpaBuibHO.  KOHTpONMMpYnTe  pacxop
OXNlaX4atoLLen BOAb! Ha BbIXOAE M3 KOHOEHCATopa.

Bo u3bexaHne MOBbLILEHNS [HaBfeHWA CTekNisHHas cbopka
LO/KHa  MpOBETPMBATLCA  (Hanpumep,  OTKPbITb  CAWB
oxNlaguTens) npu paboTe C HOPMasbHbIM AaBIEHNEM.
CrnepyeT yyecTb, YTO 4epe3 LTyLEp KOHAeHcaTopa MoryT
NpOCayMBaThCA rasbl, Mapbl WM B3BELUeHHble YacTWlbl B
ONacHOM KOHLEeHTpauuu. [na npefoTBpaLleHns 3TOro prucka
npumMmuTe HeobXomyMble Mepbl, HanpuUMep, YCTaHOBWTE HiXe
No NOTOKY OXNlaXZaeMble NOBYLLKYW, NPOMbIBHbIE CKIAHKM UK
3hhEKTUBHYIO BBITSKHYIO CUCTEMY.

NcnapuTenn He [OMXHbI HarpeBaTbCA TOMbKO C  OLHOW
CTOPOHbI, NMpY Harpese Konba UcnapuTens LOMKHa BpaLLaTbCs.
CTeknsaHHble AeTann paccuuTaHbl Ha [aBneHve He Honee 1 mbap.
Mepef BKIIOYEHNEM HEOOXOLMMO MPOU3BECTU YMCTKY 060pYA0BaHNS
(M. . «[lyckoHanapgouyHble pabotbiy). [ocne  oxnaxaeHue
obopynoBaHue TOMBKO BbICYWNTb. [Py MPOBEAEHUN BaKyyMHOM
ONCTUANALMKM,  He  KOHLEHCMPOBaHHble  Mapbl  HEOBXOAMMO
KOHAEHCMPOBATbL UNk 6e30MacHo paccesTb. Mpy ONacHOCTY pacnaja
OCTaTKOB  OnCTnnnaumMn B NPUCYTCTBMM  KMCI0POLa ANA  CHATUA
HanpsKeHWs AOMYCKAeTCA UCMOSb30BaTb TONBKO MHEPTHBIE rasbl.

3beraiiTe  0bpa3oBaHMsA  Mepekucy.
/\ OCTOPOXHO

.

OpraHuyeckyie nepekucy MOryT
HakananBaTbCA B ANCTUNNATE W OCTaTKax
BbIX/IONOB U B3pbIBATbCA NpW pacnage!
Xwngkoct, wm3  KoTopblx  0bpa3yoTcs
OpraHuyeckMe  mepekucu, cnepyet
NPeLoXpaHATb  OT BO3OENCTBMA  CBETA,
0CoBeHHO yNbTPahUONETOBOrO U3/1y4eHUs,
¥ NpOBEPATb UX Nepen AWCTUANALMEN
WAN BBITAXXKOW Ha Hanauume nepekucen.
Yranute BCe CyLLECTBYIOLIME NEPeKUCH.
MHorve  opraHudeckne  coefHeHus
CKNOHHbI K 0Bpa3oBaHWiO  nepekwcen,
Hanpumep, AeKafuH, AW3TUNOBBIA 3dup,
LUOKCaH, TeTparugpodypaH, a Takxke
HeHacbllLleHHble  yrNeBOAOPOAbl,  Takue
KaK TeTPaNuH, OWeH, KyMeH 1 anbLernapl,
KETOHBI M PacTBOPbI 3TVIX BELLIECTB.

HarpeBaTtenbHas HaHs,
TepMocTaTyecKas XUAKOCTb,
unnnHap  ucnaputena w o CTeknaHHaA
cbopka HarpesaloTcs  npupabote  u
OCTaloTCA  ropA4YMmMmM  Oosiroe  Bpemsa
nocsie OoKoH4YaHus paboTbl! [oxanTtecs
OCTbIBAaHUA AeTanen yCTponcTBa nepes
npofosxeHnem paboTsl € yCTPORCTBOM !

o HOCTb

N36erante 3aMefJ1eHHOro
AHPEHVHPE)KHEHME BCKUMaHWA! HuKorga He HarpesaiiTe
ncnapuTenbHyto Konby B
nabopaTopHon HarpesaTebHOW
HaHe, He BKNIOYUMB NPMBOL BpaLLeHUs!
BHesanHoe BCMeHMBaHve nnm
BbIXJIOMHbIE  Ta3bl  YKa3blBaloT —Ha



Havano pasfoXeHWs CoAepPXMMOro konbel. HemeaneHHo
OTKNo4MTe HarpesaHve. C NOMOLLbI0 MOABEMHOMO MexaHn3ma
W3BNeKMTe  UCNapuTenbHylo  Konby 13  nabopaTopHOM
HarpeBaTeNIbHON GaHW. DBaKyMpynTe MepcoHas W3 OMacHon
30HbI ¥ NpeaynpeanTe MoAen Ha NpuieratoLen Tepputopum!

Yempodcmso asapuiHozo nodvema

Mpwn BbIK/OYEHUW Nprbopa WAKM 06eCTOUYMBAHUN BKIIIOHAETCA
BHyTpPEHHee YCTPOWCTBO aBapuiMHOro nogbema, KoTopoe
NOLAHVUMAET MCnapuTenbHyto KoNby U3 HarpeBaTeNlbHON BaHw.
YCTPOWCTBO aBapuiHOro nogbemMa B 06eCcTOHeHHOM COCTOAHUM
PacCYMTaHO Ha MakCUManbHbIN OBLLWMIA BeC (CTekNsiHHaA nocyaa
nntoc pacteoputens) 3,1 kr.

MpvMep pacyeTa MakCUMasnbHOro Beca Mpu WCMOMb30BaHWM
BepTUKaIbHOWM CTeKNAHHOM nocyabl C konbor obbemom 1 anTp:
Oxnagutent + npvemHas konba + ucnaputenbHas konba +
Menkue oeTanv =

1200 gr + 400 gr + 280 gr + 100 gr = 1980 gr

MakcumanbHbIv Bec pactsoputend = 3100 gr — 1980 gr = 1120 gr
Mpu OGonblueM Bece aBapUHbLIA  MOLBEM  MOXET  He
obecneynBaTbCs, 4TO 0BYCIIOBAEHO KOHCTPYKLmeEN!

MpV MCNONb30BaHWK OXNaguTenen Apyrux TUNOB, HampuMep,
CyXONnegHoro WNM  BbICOKOI(PMEKTUBHOrO — OXIaamUTens, a
Takxe NMpW MCNOMb30BaHUW pacnpeaenuTenet Ana NOBTOPHOW
ONCTUNNAUNN CO CbeMHbIM OXJTaaunTenemM MOXeT I'IOTp66OBaTbCﬂ
yMeHblLIeHNe Beca B COOTBETCTBUM C J0OABOYHbIM BECOM 3TUX
CTeKAHHBIX KOHCTPYKLMIA!

Mo3ToMy Nepep Ha4a oM ANCTUANALUN NPOBEPLTE, NOAHVMAETCA
IV BBEPX Harpy>XeHHbIV CTEKSIAHHOW NOCYAOV W AUCTUIATOM
NOLbEMHUK B 0OECTOYEHHOM COCTOAHUM.

YCTPOWCTBO aBapWMHOrO nodbemMa HeobxoauMo MpOoBepPATb
eXxefHeBHO nepes HavanoM paboTbl. MepemecTTe NOABEMHMK
B HMOKHEe KOHeYHOEe NoJTIoXKeHe C MOMOLLIbIO MOTOPa U HaXMUTe
KHOMKY nuTaHuA «Power» Ha mepegHen maHenu WUav BKIKYUTE
rNaBHbIM CETEBOM BbIKOYATENb aHa 3adHen NpaBoW CTOPOHE
npnbopa ¢ MakcManbHbIM 0BLLMM BecoM 3,1 K.

- VicnaputensHas konba NogHMMETCA U3 HarpeBaTenbHOM HaHu.
Mpv NepBOM BBOZAE B 3KCMJTyaTaUMIo, a Takke Nocsie AnnTeNbHOro
NPOCTOA BLINOMHUTE CleaytoLLme AeNCTBUA: Nepes, OTKIoHeHneM
CEeTeBOroO HaNPAXEHNA HECKOJTbKO Pa3 NepeMecTuTe NoAbeMHUK B
HUXHEe 1 BepXHee KOHeYHbIe MOSIOXKEHMA C MOMOLLbIO MOTOpa 1
NOCPeACTBOM HaXaThA (PYHKUMOHAIbHbLIX KHOMOK NOABEMHMKA.
Ecnn ycTpowcTBO aBapvMHOro nogbema He yHKLUMOHMPYET,
0bpaTuTech B CepBUCHYO C1yx0y koMnaHun IKA.

Co cTOpOHbl uCnapwTend (McnapwTenbHas konba  noc
COAEPXKMMOE) MakCMManbHO AOMYCTMBIN BeC cocTasnaeT 3,0 kr!
Mpw NpeBbILLEHNM 3TOTO Beca CyLLeCTByeT OnacHoCTb 6od cTekna
NaponpoBOAHOW TpyOKM!

YunTbiBaWTe, 4TO B 3TOM CJly4ae YCTPOWCTBO aBapUMHOro
nofbema He byHKLMOHMUPYET.

Mpv 6ONbLIOM Bece BCerfa BbINOMHANTE paboTbl C MeLIeHHOW

CKOPOCTbIO BPALLEHWS.

Bonbluon ancbanaHc BedeT K NOSOMKE MaponpoBOAHOV TpyoKm!!

« Mpn OTKIIOYEHUM MUTAHWA B CTEKIAHHOM COOpKe MOXeT
00pa3oBaThCA BakyyM. W3Aenus W3 CTekna [O/KHa ObiTb
CHabXeHa BEeHTUNALWMOHHbBIMN OTBEPCTUAMMU BPYUHYIO.

3anpellaeTca paboTaTb C YCTPOMCTBOM,

AOCTOPO)KHO eC/M BpaLLl@eTCca ucnapuTeNbHas konba
W MOOHAT MOAbEMHbIA  MeXaHU3M.
CHayana  obs3aTenbHO  onycTuTe
ncnapuTensHyto konby B nabopaTopHyto
HarpeBaTenbHylo  baHio,  npexae
Yem 3anyckaTb MPUBOZ  BPALLEHMA.
B NpOTMBHOM  CllyYae  BO3MOXHO

BbINPbICKMBAHVIE 33KaN04HON Cpefbi!
* YCTaHOBWTE CKOPOCTb MpuBOoda Takum 06pa3oM, 4ToObI
3aKaNo4yHasA CpeAa He BbiMPbICKMBAIACh B Pe3ysibTaTe BpaLLeHus
ncnaputenbHol Konbel B N1abopaToOpHON HarpeBaTeNlbHON
6aHe. Mpn HeOOXOAMMOCTY CHK3bTE CKOPOCTb.
He kacaiTech BpaLLaloLLMXCs YacTell BO BpeMs paboTbl.
Bubpauma  MOXeT  MpuBECTM K HEKOHTPOAVPYEMOMY
PEe30HaHCy YCTPOWCTBA WM cOopkm. CTekNsHHble AeTanu
MOTYT paspyLUMTLCS. B cly4ae BO3HWMKHOBEHWS BUOpaLMm Unu
HeoObIYHbIX LLYMOB He3aMeLIUTE/IbHO BbIK/IIOUMTE YCTPOMCTBO
UK YMEHbLLIUTE CKOPOCTb.
Nprbop He BKIIOYAETCA aBTOMAaTWUYeckM nocsie nepeboes B
nuTatoLLen cetu.
OTkntoyeHve Nprbopa OT CeTW BbINONHAETCA TONbKO NOCPELCTBOM
V3BNEYEHNA CETeBOrO LWTeKepa MK LiTekepa Npubopa 13 po3eTky.
PoseTka 3MeKTpPUYeCcKOM CeTM [[OSKHa  HaxoauTbCa B
NEerkofoCTynHOM MecTe.
Mepes HaYanoM  aBTOMATMYeCkOro  BbIMOSIHEHWA  BCerga
npoBepAnNTe MpoLecchl UCnapeHua. HeussecTHble npouecchb
MCNapeHns Henb3A BbINOAHATL aBToMaTnyecku! MomMUMo pyyYHOro
peXyMa MOXHO BblOVpaTh ClieyioLLyie aBTOMAaTNYECKMe PEXMMBbI:
- 100% amcTmnnaums;
- 33BMCALLAA OT 06beMa MM KONMYeCTBA ANCTUNALWMSA.

B uenax 3awumsl 0bopydoBaHua

« MpoBepbTe  COOTBETCTBME  UCTOYHMKA
YKa3aHHbIM Ha LUNAbAYIKE YCTPONCTBA.

+ Po3eTka a1ekTpuyeckon ceT LOMKHA VMMeTb 3a3eMsoLLMiA
KOHTaKT.

« CbeMHble [leTanu CledyeT YCTaHaBAMBaTb 0OpaTHO Ha
npucnocobneHve On8  NpefoTBpalleHns  MHUALTPaLmK
WHOPOLHbIX Tes, XUAKOCTeN U T. 4.

* He ponyckawTe yaapoB 1 NafeHwi yCTPONCTBA U NPUHALNEXHOCTEN.

* BckpbITHe yCTPOCTBA AOMNYCKAETCSA TOMBKO YMONHOMOYEHHBIM
NepCoHaIoM.

NMNTaHWA  OaHHbIM,

Ncnonb3oBaHMe NO HAa3HAYEeHUIO

* Ucnonb3oBaHue
Hapagy co  BCnoMorateSibHbIMW  MPUHAONEeXHOCTAMMU,
peKkoMeHO0BaHHbIMK KoMnaHueln IKA, ycTponcTBO NOAXOAMT
[ONA BbINOIHEHUA CefyOLLMX OnepaLmn:
- BbICTpas 1 MArkas AUCTUANALUA XUAKOCTEN,
- MCnapeHne pacTBOPOB W CYCNeH3ui,
- KPUCTaNIN3aLme, CUHTE3 WU O4NCTKA TOHKUX XMMUYECKNX
coeuHeHUNn,
- CyLUKa MOPOLLUKOBOrO W rpaHyIMpoBaHHOrO Matepuana,
- NepepaboTka pacTBopuUTeNen.
PexM paboTbl: HACTOIBHOE YCTPONCTBO

» OGnacTb NpUMeHeHus
Cpefia B MOMELLEHUM aHanOrMyHa Cpefle B OTPac/eBbIX WK
NPOMBILLMEHHbIX NCCIEA0BATENbCKMX W y4ebHbIX 1abopaTopusX.

3aLumTa Nob30BaTeNs He rapaHTUpyeTCs:

- B C/lydae 3KCrUyaTaumu annapata C MpUHaZIEXHOCTAMMU,
OT/IMYHBIMW  OT MOCTAaBASEMBIX WM PEKOMEHA0BAHHbIX
npou3sBoanuTeNnemM,

- B UlyYae 3KCMJyaTaUMM annapata He Mo  Ha3HayeHuto,
yKa3aHHOMY NpOW3BOAMTENEM,

- B CJlydae BHECEHUs WM3MEHeHW B anmapaT WK MevaTHyo
nnaty TPETbYMM JIMLAMMU.

 lononHuTenbHaA nHdopmaums
MpaBoBble 3aKOHbl M OCOBEHHOCTW KOHKPETHbIX CTpaH,
0cobeHHO B 061acTVi MeanUMHbBI Y NPOAOBOBCTBUS:
Onepatop  HeceT  OTBETCTBEHHOCTb  3a  CobnofeHne
MPVIMEHWMBbIX K HEMY 3aKOHOB U HOPMATUBHbIX akTOB.



PacnakoBka

» PacnakoBka
- OCTOPOXHO pacnakynTe annapar.

- |_|pl/l Hannynmn I']OBpe)K}J,GHI/II;I Hemed/1IeHHO COCTaBbTe COOTBeTCTBy}OLLI,IAl;l aKT (C npeacrasuTesniem noYyThl, XenesHom aoporn nnn

KOMFIaHI/II/I'I'IepeBO’;"-IIAKa).

+ KomnnekT noctaBku
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epTrKanbHaa CTeknaHHaa nocyaa RV 10.10 nokpbitvem

BakyymHbI Hacoc IKA Vacstar digital ®

X |epTuKasibHada creknaHHaa nocyga RV 10.1

X | X | x RV 10.4002 BakyymHblit knanaH Ans nabopaTtopHoro Bakyyma ©

RV 10 auto pro V-C
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RV 10 auto pro FLEX
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RV 10 control V X X | X X X X
RV 10 control V-C | x X|X|X X X X
RV 10 control FLEX| x X | X X X X
RV 10 auto V X X X | X X X X
RV 10 auto V-C X X | X|X X X X
RV 10 auto FLEX | x X | X X X X
RV 10 autoproV |x X X | X X X X | X
X X | X X X X
X X | x X X X

Mone3Haa uHdopmaumsa

OncTmnnauma — TepMUYecKMin NpoLecc pasgeneHuns KUAKMX
COeAMHEHNI, OCHOBAHHbIV Ha 3aBUCALLIMX OT AaBNEHNA B TOYKaxX
KWMEeHWs COOTBETCTBYIOLLMX BELLECTB B XOAE WX UCNapeHus u
nocnenytoLLen KOHAEHCaLMK.

TemnepaTypa TOYKM KUMNEHWS MOHUXAETCH C yMeHblUeHneM
BHeLLHero [asfleHns, 4TO OObIYHO O3HaYaeT BbINOSHEHMWE
paboTbl NPU CHUXKEHHOM [aBneHunn. Takum 0b6pa3oM MOXHO
NOAAePXKMBaTb  MOCTOSHHYIO — TemnepaTypy abopaTopHON
HarpesaTenbHoM GaHu (Hanp., 60° C). C nomoLLblo Bakyyma
TOYKa KUMeHUs yCTaHaBAMBAETCA NpK TeMnepaType napa npuba.
40° C. OxnaxpatolLlas Boda ANA KOHAeHCaLUMn B KOHOeHcaTope
He Ao/mkHa npe.biwaTh 20° C (Mpasuio 60-40-20).

[lnA co3naHna BakyyMa cinefyeT MCnob30BaTb XMMUNYECKM CTOVIKIN
MeMOpaHHbBIA HAacoC C perynaTopoM Bakyyma. [lns 3almTl
Hacoca OT PacTBOPMMOro OcCTaTka npumeHseTcs konba Bynbda
WA BaKyyMHbIA cenapaTop. PaboTa co CTpyMHbIM HACOCOM
LN CO3[aHMS BakyyMa PeKOMEH[YeTCS TOMbKO B ONpeaeneHHbIX
npeAenax, NOCKOMbKy MPW NCMONb30BAHNUMN 3TUX CUCTEM BO3MOXHO
3arps3HeHne oKpy>atoLLie cpefbl pacTBOPUTENAMU.

Ha npou3BoauTenbHOCTb MCNapyTeNa No BO3AYXY OKa3blBaloT BUAHNE
CKOPOCTb, TeMnepaTypa, pasmep Konbbl v AaBeHne cUcTembl.
OntrmManbHas MPOV3BOAUTENBHOCTD UNBTPaLMOHHOIO
KoHAeHcaTopa coctaBnaeT Npubn. 60%.

OTO COOTBETCTBYET KOHAEHCALMM Npuba. Ha 2/3 oxNaxzatoLLero
3MeeBuKa.

Mpn 6Gonbluen emKoCTW  CyliecTsyeT
HeKOHZEHCMPOBAHHOIO Napa pacTBopuTeNs.

pUCK  n3sneveHnA

[Ona npefoTepalleHna 3TOro MOXHO aKTVBMPOBaTb CUCTEMY
KOHTpPOA 6€30MacHOCT NPONYCKHON CMNOCOBHOCTN OXIAANTENS.
[nsa 3TOro BbINONHUTE HECKONBbKO MPOLEeCCOoB AUCTUINALAN 1
3anuwmnTe 3HadyeHne n3 MeHio «UCTAPUTESTb = lMogpobHoe

onucaHne = MakC. MOLHOCTb oxfaguTens». PaccyuTainTe
MOLLIHOCTb OX1IaANTENA MO Clefytollen popmyne::
npefnenbHoe 3HayeHVe MOLLHOCTVM  OXNladuTenss =  Makc.

MOLLIHOCTb oxlaguTens * 1.3

BBeouTe 3TO 3HaveHne B MyHkTe MeHio «UCMAPUTENL -
MoppobHoe onucaHne -> lpefenbHOe 3HayeHVe MOLLHOCTU
oxnagutena». [lpu NpeBbILLEHNM NPELeNbHOro  3HayeHus
oxflagutens npubop 3aBepLlaeT  M3MepeHve U BblhaeT
coobuleHre o6 ownbke. Tpu MU3MeHeHUN KOHGUrypaumm
KOHCTPYKUMW  OXNaguTens WAM KOHMUrypaumm AuUCTUANALUN
TpebyeTcs  MOBTOPHasA  KOPPEKTVMPOBKa  MakCMMasbHOW
NPONYCKHOM CNOCOBHOCTN OXNaauTens.

Mprbop OCHalLLleH MexaHW3MOM 3alluTbl xofa konbel. Mocne
MCYE3HOBEHNSA MUTaHWMSA B CTEK/IAHHON Nocy e B cOope BO3MOXHO
CO3[aHMe Bakyyma, NMpu MOBTOPHOM BKJTIOYEHUWN BbIMOSHAETCA
ee nposeTpusaHue. Npun NcHe3HOBEHWN NUTaHNA UCNapUTeSIbHaA
Konba aBTOMAaTMYeCKW MOAHUMAETCA U3 HarpeBaTesbHON GaHu
MNPy MNOMOLLIM BCTPOEHHOrO ra3oHanosIHEHHOro aMopTK3aTopa.

YCTpPOMCTBO  aBapuHOrO  MOgbemMa
/\ OCTOPOXHO

HeobXxoAVMMO MpPOBEPSATb EXEAHEBHO
neper, Ha4anom pabotbl. CM. rnasy
«YKa3aHus Nno TexHrKe 6e30MacHOCTWY,
pasgen  «YCTPOWCTBO — aBapUHOTO
nogbema!
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C nomouLblo poTaumoHHoro ucnaputena RV 10 control Hapsay
CO BCEMW PYYHbIMW U MOSTyaBTOMATUYECKMMU  Onepaumuamm
MCnapeHnaTakxke MOXXHO BbIMOSIHATL NOIHOCTbIO aBTOMaTUYeckme
N perynunpyemMble No KONM4ecTBy NpoLeccbl ncnapeHnd. na storo
npvbop B CTaHOAPTHOM KOMMIEKTaUMN OCHALLIEH PerynsTopom
BakyyMa,  JaTunmkoMm  AudpcpepeHLmanbHon  TeMnepaTypsbl
oxnaxaatoLLern BoApl 1 AaTYMKOM pacxofa oxnaxkaatoLLen Boab!.
C NOMOLLbIO BCTPOEHHOIO PerynaTopa BakyyMa peryimpoBaHve
BaKyyMa MOXHO BbIMOMHATb Kak B ABYXMO3WLMOHHOM pexumMe,
TaK 1 B pexume C perynnpoBaHiemM HacToTbl BPaLLEHMA Hacoca.
Mprbop paccumTaH Ha paboTy OT CUCTEMbI MOAAUN OXTTAaXAAIOLLE
BOAb! (Hanpvmep, NabopaTOPHbIN TEPMOCTaT), HO TakxXe MOXeT
paboTaTb OT BodonpoBofa. Cobnoaante TEXHUYECKME OaHHble
B OTHOLLUEHWW [aBNeHns, NOCTOAHCTBA TeMnepaTypbl 1 Pacxoaa
OXNaxaatoLLern BoApl, @ TakKe HaLMOHaNbHble NpeanmcaHus.
Mpv paboTe OT BOLOMPOBOAA Mbl PEKOMEHYEM MCMONb30BaTb
KnanaH ana perynvposanud sogpsl RV 10.5001! C nOMOLLb0 3TOrO
KnanaHa MOXHO perynvMpoBaTh pacxon, OxfIaxaatoLlen Bodbl, a
TaKXe aBTOMAaTUYeCKM NpeKpaLlaTh Modaqy oxnaxaatoLe Boapl
nocne 3aBepLUeHns ANCTUANALUN.

C nomoLupio chunbtpa Ans soapl RV 10.5002 MOXHO npefoTBpaTUTL
nonagaHne YacTuL, rpAasv M3 BOAONPOBOAA B KNANaHHbIA MeXaHN3M.
[Ona ymeHblUeHWA [aBneHVA Mbl pekoMeHOyeM YCTaHOBUTb B
BOLOMPOBOAHYIO SIMHWIO KanaH 1A peryimpoBaHvs OaBiaeHnA
RV 10.5003 cpa3y nocie Toukmn 3abopa.

ABTOMaTM4YeCKas, 3aBUCALLAA OT o6bemMa AUCTUNNALUUNA:
0bopynoBaHvie HEOOXOAVMO YyCTaHOBUTbL Ha pPabouyto TeMmnepaTypy.
[lnsa 3TOro cnenyet BbINOAHUTL MPOBOHYIO ANCTUNAALMIO.

RV 10 auto: perynmpyembin pPOTaLMOHHbLIA  MCNapuUTesb
RV 10 B CTaHOapTHOM KOMMJEeKTauMm OCHALLEH HacoCoM C
perympoBaHnemM 4acToTbl BPALLEHWA, BHYTPEHHUM BbIMYCKHbIM
KNanaHoM v Kamepow ANA N3MepeHnsa AaBNeHns.

RV 10 control (gns Bakyyma): BHellHee [BYXMOMOCHOE
perynvpoBaHue BakyyMa TakXke npumeHsieTcs B obnacTs,
roe vMmeetcd ObIToBas BaKyyMHas YCTaHOBKa. Heobxogumo
1CNoMb30BaTh BakyyMHbIN Knanax RV 10.4002.

PerynupoBaHue Bakyyma

RV 10 control

C MOMOLLIbIO BaKyyMHOIO HacOCa B CTEKSIAHHOW NOCye CO34aeTCA
BaKyyM. BakyyMHbIi Hacoc paboTaeT C MOCTOSAHHOW YacToTON
BPALLIEHVA, KOTOPas, Kak NMPaBWIO, He PerynpyeTca.

Mpv  AOCTUXKEHWM  33[3HHOTO  3HAYeHMA  BCACbIBAOLLINWA
Tpybonposoa, nepekpbiBaeTca. M3-3a MUHMMaNbHOW PasHuMLbI
BO BpeMeHV OBHapyXeHWa 3Ha4eHWA OaBneHWs, CpaBHeHWs C
330aHHbIM 3HaYeHWeM AN1A BKJIKOYEHMA BaKyyMHOrO KjanaHa, a
TaKXXe MOLLHOCTM OTKa4YKM CUCTEMbI FreHepaLuy BakyyMa Jerko
NPOVNCXOANT  OMyCKaHMe HWXKe YCTaHOBJIEHHOrO  33[aHHOro
3HaveHuA. Ecnv faeneHne B CWUCTEMe CHOBA MOBbILLIGETCA
BCNIeCTBME  eCTeCTBEHHOM  yTeukW, KnamaH  OTKpblBaeT
BCaCbIBaloLLM TPYOONpPOBOL.

Kak npaBwfio, 4acToTy nepek/loYeHUn K TOYHOCTb MOXHO
PErynMpoBaTh C MOMOLLbIO HACTPOVKM MMCTepe3mnca.

Mpn NOAKIIIOYEHHOW CUCTemMe ynpasneHva Hacocom VC 2.4
LLOMONHUTENIbHO BBIK/TIOYAETCA W BKIIOYAETCA 3M1eKTponuTaHmne
Hacoca. JTO CHUXAeT BO3LENCTBME LyMa U yBENNYMBAET CPOK
cnyx6bl MeMbpaHbl Hacoca 1 ABuraTens.

®akTnyeckoe 3HaveHve konebnetcs okono 3afaHHOrO 3HaYeHNA
B pa3mMepe yCTaHOBNEHHOMO MMCTepe3nca.
Mpv  OBYXMO3WLVMOHHOM  perynmpoBaHunu
pacno3HaBaHWe TOYKM KMMEHNA HEBO3MOXHO.

aBTomMaTn4yeckoe

Cxema ABYXMNO3ULMOHHOIO PeryinpoBaHnsa Bakyyma
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RV 10 auto

MorpeLHoCTM ABYXMNO3ULMOHHOIO PeryImpoBaHns yCTpaHAoTCA
npv perynmpoBaHnM BakyymMa MOCPeacTBOM peryavMpoBaHua
4aCTOTbl BpaLLeHNA.

[nA perynmpoBaHna Bakyyma NoCpefCTBOM PeryMpoBaHWA 4acToTbl
BpaLLleHus TpebyeTca BakyyMHbIA HacoC C peryavMpyeMoi YacToTow
BpalleHns, BakyyMHbIi knanaH RV10.4002 He TpebyeTcs, ero He
cnefyer nopgkaodats! 1A 3TOr0 MOAKOYMTE BakKyyMHbIA HAcoC
(Hanpumep, Hacoc IKA Vacstar digital ¢ perynvpyemont dactotom
BpalLeHys) K pa3bemy Ha 3aiHel CTOPOHe POTaLMOHHOIO 1CnapuTens.
MpY NCNONB30BAHUM 3TOFO TUMA PEryINPOBaHNA YaCTOTa BPaLLEHWA
HacocCa 1, COOTBETCTBEHHO, €ro CKOPOCTb OTKAYKM YMEHBLLAIOTCA
no Mepe NPUBAVKEHUS W3MEPEHHOrO 3HayeHVs AaBfieHua K
3aflaHHOMY 3HayeHwto. ECM 33jaHHOe 3HadeHue [LOCTWMHYTO,
Hacoc paboTaeT TONbKO B COOTBETCTBUM C MHTEHCUBHOCTBIO TN,
Bo3moxHbl 6onee Tnxan paboTa 1 Honee TOUHOe peryaMpoBaHme
BaKyyma.

Pexm perynmpoBaHus BakyyMa NOCPEACTBOM PEryIMPOBaHIIA 4acToTbl
BpaLLieHna HacTpavBaeTcA B ucnaputene RV 10 control aBTomaTiyecku,
€CNIV NOLKTIOYEH COOTBETCTBYIOLLMIA BaKyyMHBbIA HACOC.

Mpu  MCMNONb30BaHWWM  3TOFO  TWMA  PeryMpoBaHWA  BO3MOXHO
aBTOMaTU4eCkoe pacno3HaBaHWe TOYKN KUNeHWA, T. €. cnctemMa nLlet
11 COXPaHAET B aBTOMATNYECKOM PEXVIME TOUKY KUNEHUA PaCTBOPUTENA.
MockonbKy B OTIMYME OT 3aBUCALLEN OT 0bbeMa ANCTUANALMN
mpVv  aBTOMAaTM4eCKOM  Pacno3HaBaHWM  TOYKM  KWUMeHMA
pacTBopuTENb He [LOMKeH OblTb W3BECTeH, 3T pasfndHble
PEXMMbl paboTbl B3aMHO MCKIOYAOT Apyr Apyra.

Cxema_perynmpoBaHua BakyyMa MNOCPeACTBOM peryavpoBaHUA
YacCTOTbl BpallleHnA




Pa3smelueHune

Mpusoa RV 10 auto

O71K] nTe TPaHCMNOPTMPOBOYHOE KpenjieHne

/I\ OCTOPOXHO

B

CTaBbTe CKAAHKY W CMOHTUPYMTE BXOAALIME B KOMMIEKT

1

+ [epxuTte NOSbEMHIK OAHOM PYKOW Ha BbICOTE U YAANNTE BUHT
C HakaTaHHoI ronoskol (1) Ha obpaTHOW CTOpPOHe npubopa

NOCPenCTBOM MOBOPOTA MPOTHB YaCOBOM CTPESKL.

« Mocne yOoaneHna TpaHCNOPTUPOBOYHOTO KpernieHna noobeMHNK
MeONeHHO MNepeMellaeTCA B BepxHee KOoHe4YHOe MOoJIoXKeHne.

[nnHa xoda coctasndet npum. 140 mm.

» BcTaBbTe BXOAALLMI B KOMMIEKT NOCTAaBKN Kabenb NUTaHWs B

rHe3no (2).

Perynvipyemas Hoxka npubopa

ﬂpumeanue: perynmpyeTca To1bKO OHa LIOKOJIbHasA HOXKa.

n

OCTaBKW WTYLePbl 404 NOAKAKYEeHWA LLINAHTOB Ha CKAAHKEe

|
|

YCTaHOBWTE NpvBO Ha yron npum. 30°

KQEHHQHI/IQ Aep>xxatend

OTKpyTUTE 3aXKMMHOE MPUCMNOCObNEHe O PEryIMpOBKM
yrna poTaUMOHHOrO NPMBOAA C MPaBOV CTOPOHbI MOLBbEMHNKA,
MOBEPHYB BUHT C TrPUOKOM MPOTMB 4YacCOBOW  CTPESKM
(NOCPeACTBOM NIETKOrO HaXaTus 1 ONHOBPEMEHHOO MOBOPOTA
BUHT C rpnbKoM (1) MOXHO BbIABVHYTb Aasblue).

YcTaHoBMTe NPUBOL Ha yron npum. 30°.

3aTeM  3aduKCUpyNTe  POTAUMOHHBIV  MPUBOL — MPOTVB
NpOBOPaYMBaHUA, 3aTAHYB BUHT C rPvOKOM MO 4acOBOW
cTpenke.
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HarpeBaTtenbHasa 6aHs

CobntoganTe NHCTPYKLMIO no
3KCMIyaTaumMm HarpesaTesnibHou BaHu,
rnaBa «IKCrJyataumay!

/I\ OCTOPOXXHO

+ YCTaHOBWTe HarpesaTesibHyl0 BaHI0 Ha MeCTo Ans YCTaHOBKM
POTALMOHHOIO NPUBOAA W CLBVHBTE ee BNEBO.

Mpumedarnue: ob6MeH [aHHbIMWM MeXay Y310M npuBoAda
W HarpeBaTesbHOW OaHell OCylecTBNSeTCA Mpyi MOMOLLM
MHpakpacHoro uHTepdrenca (1). YuuTbiBanTte, 4TO O0OMEH
JaHHbIMK  obecrneyvBaeTcs  TOAbKO  MpU  CBOOOAHOM,
HenpepbIBHOM MyTW CBETOBOTO flyyal

CreknsAHHaAa nocypa

YKA3AHMUE: MpounTaite npaswna 6e3onacHoro obpalleHns ¢
nabopaTopHOW MOCYAON B COOTBETCTBYIOLLLEM PYKOBOACTBE MO
aKkcnayataumn!

« QUKCMPYIOLL@A  KHOMKa  CYXXUT  ANa  BAOKMpOBaHWA  UAn
Pa3ba0KMPOBaHWMA 3aMOPHOrO YCTPOCTBA.

« Buonmana meTka KpacHOro uBeTa yka3blBaeT Ha TO, 4TO
3anopHoe yCTPOMCTBO Pa3bAoKMPOBaHO, B MPOTUBHOM Cily4ae
YCTPOWCTBO 3aBA0KMPOBAHO.

« Ona  GnokvpoBaHWA 1AM Pa3bnoKMpPOBaHWSA  3anOPHOro
YCTPOWCTBA, nepemectute (UKCUPYIOLLYIO KHOMKY B KpaiHee
NoNoXeHMe.

+ OTKponTe hrKkcaTop, NOBEPHYB ero Ha 60° NMpPoTWB YacoBON
CTpenkun no oTmeTke. [JoskHa ObiTb BUAHA KpacHas oTMeTKa.

- BctasbTe naposyto TpyOKy [0 ynopa.

* 3aTeM 3ab0KMpPYITe CTOMOPHOE YCTPOMCTBO, NMOBEPHYB €ro no
4acoBOW CTpesnke Ha 60°.

- Mpn nepemeLleHnn  (DUKCUPYIOLLEN KHOMKW B KOHEYHOoe
NONOXEHVE MeTKa KPAacHOro LiBETa AOSKHA CKPbITbCA U CTaTb
HeBNOVMOWN.

+ CBOOOAHOE V3B/IeYEHV e NAapPOBOI TPYOKM HeQOMNYCTUMO!

+ Ybeoutecb B MpaBUibHOM paboTe OCEBOTO  CTOMOPHOMO
YCTPOICTBA Ha MapoBOW TpyboKe.
+ MeTka KpacHOro LiBeTa [o/KHa 0CTaBaTbCsA HEBUAMMOI.

YCTaHOBKa YNIOTHEeHWs oxlaanTens

+ BcTaBbTe yN/I0THEHWe OX1auTeNs B KpenseHve oxnagutens u
CMOHTUPYWTE CTEKNIAHHYIO NOCYAy Ha Npubope B COOTBETCTBUN
C ee VHCTPYKLMEN Mo MOHTaxY.




[epBbIi BBOA, B 3KCMIyaTaLMio

« BctaBbTe naponposofHyto Tpybky (1).

+ BcraBbTe ynnotHeHve (2). Cnegute  3a
ynaoTHeHNA!

 YcTaHoBUTe HakmgHyto ranky (3b) Ha dnaHel oxnagutens
(3a).

« TaKkKe YCTaHOBWTE MPYXUHHOe KobLO (3C) Ha dnaHel,
oxnagutens (3a).

+ YcTaHoBUTe oxnafuTens (3a) Ha ynaoTHeHue (2).

* HaBuHTUTe HakmgHyto rarky (3b) Ha pe3bby dnaHua BpyYHyto.
[avite MalnHe nopaboTtaTb 20 MUHYT NPW YacToTe BPaLLeHws
120 o6/MUH. 3aTemM CHOBa 3aTAHWTE HakuaHylo ranky (3b)

BPY4YHYO.

NnoNnoXeHnem

MpumeyaHue: CobnopanTe ykasaHUa MHCTPYKLMW MO MOHTaXy
CTeKIAHHOM Nocyabl.

MoHTax dmkcaTopa OoxnaauTena BepTUKalbHOW CTeKNAHHOW

nocyabl

« CMOHTUpYTe uKCaTOp OXNladMTens B COOTBETCTBUU C
PVICYHKOM.

« CMOHTUpY#Te NnacTuHy (1) C MOMOLLBIO BUHTa C HaKaTaHHOM
ronoskou (2).

+ YCTaHOBUTE HOXKY LUTaTVBa

3ahvKCMpyiiTe ee rankow (3).

YCTaHOBUTE PE3UNHOBbIN 3aLLIMTHBIA 3N1eMeHT (5).

+ 3akpenuTe ANMKyto NeHTy (6) Ha HoXKe LWTaThBa (4).

3aduKCMpyITe BEPTUKASBHYIO CTEKIIAHHYIO MOCY Y C NOMOLLIbIO

JINNKOW NeHTbl (6).

(4) Ha npactmHy (1) n

Ecim oxnaguTenb CMOHTUPOBaH Hagfexalium obpasom, u
HakuaHaa ranka s ukcaummn OxXnaavTeNs Ha POoTaLMOHHOM
MPUBOAE 3aTAHYTa, LUTATVB He TpebyeTcs.

Lltatms CNYXUT  TONMbKO  ONA - 3alluTbl  OXNnagutena ot

NnpoBOpavnBaHUA.
|_|pl/l HeMnpaBuibHO CMOHTMPOBAHHOM

AOCTOPO)KHO LiTatnBe M3-3a CUJIbHOIO HaTAXEHWA
JINNKOW  NeHTHI MOTyT  BO3HV/KaATb
HanpA>XXeHnA B CTeKNAHHOM
nocyge, KOTOpPble MOTYyT MpuUBeCTA
K MNoBpexXaeHWto  oxnagntena AnAd
cTeKkna.

Lltatns 3aKpernndercd nodie MOHTaXa OX/laauTesid  Ha

pOoTaUMOHHOM MprBOLE. [oMHuTe, 4yTO OXTaguTenb CMOHTMPOBaH
napanniesibHO Kopnycy NogbeMHUKa.
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MOHTaX CTeKNAHHOW NOCYAbl
Mpumeyarue: c\M. YepTexu ANA MOHTaXa CTeKNIAHHON nocy bl Ha cTp. 230.

MNo3. |HaumeHosanme Konunyecteo
RV 10.1 Homepa ¢ | RV 10.2 Homepa ¢ RV 10.3 Homepa ¢ RV 10.4 Homepa ¢ | RV 10.5 Homepa ¢ RV 10.6 Homepa ¢
MOKpbITAEM TOKPbITUEM nokpeITemd MOKpbITAEM noKpbITHemd MOKpbITAEM
RV 10.10 ¢ RV 10.20 ¢ RV 10.30 ¢ nokpbitiem RV 10.40 ¢ RV 10.50 ¢ RV 10.60 ¢ nokpbiTuem
MOKpbITAEM MOKPbITUEM MoKpbITAEM MOKPbITHEM
1 |NpuemHasn konba 1 1 1 1 1 1
2 |3axum (Hepxasetoas 1 1 1 1 1 1
CTanb)
4 |3anopHblit kpaH 1 1 1 1 1 1
5 |Tpybka 1 - 1 1 1 1
6 |Oxnagutens 1 BepTUKaNbHbIN 1 BMaroHaNbHbli 1 BeptukanbHbin 1 CyxonefiHbli 1 BepTMKaNbHbIN 1 BeptukanbHbli
oxnagurens oxnaguTenb BbICOKOI(PHEKTUBHbIA oxnaguresib oxnaguTesb BbICOKO3(DEKTUBHBIIA
oXxyaguTesib oxJaguresb
7 |TopacoennHerne 1 akyymHoe 1 BXOfHaA TWAb3a 1 akyymHoe - 1 akyymHoe 1 akyymHoe
CoednHenme CoenHenue coefinHerue CoedHenme
8 [3axum (nnactmacca) 1 1 1 - 1 1
10 |WcnaputensHas konba 1 1 1 1 1 1
o6bemom 1000 M
11 |LLapHupHbI XoMyT RV 1 1 1 1 1 1
05.10
12 |BuHTOBOW KONNAYOK 4 4 4 2 4 4
13 | Wryuep ana 4 4 4 2 4 4
NOAK/IOYEHNA LWaHra
14 |Pacnpegenutens - - 1 - 1 1
15 |Konnayok - - - 1 - -
16 | Kaptpuax - - - 1 - -
17 | Konblio, npopesHoe - - - 1 - -
18 |llaiba 1 - 1 1 1 1
19 |KONbLIO KPYrNIoro ceyeHus - - - 1 - -
20 | LUTekep, BbICOKNA BaKyyMm - - - - 1 1
lMpumeyanue:

Tpyby 13 NT®3 (5) ¢ warnboi (18) onuMoHaNbHO MOXHO CMOHTUPOBATb C BEPTUKAIbHON CTEKIIHHOM MOCY OO0,
OHa npegHasHayeHa Ans 3anofHeHNa UCNaprUTesibHOM KONBbl MpY pas3peXkeHni B CTEKISHHOW Nocyde.
IMp¥ OTKPBITUK 3aMOPHOro KpaHa (4) obecneunBaeTca BCacbiBaHWe pacTBOpUTeNs Yepe3 Tpyby 13 NTOD B ncnaputensHyto konby.

MoHTax Liainba

OpeHax waitba

ﬂpumeanue: CnepuTe 3a npaBWibHbIM MNOJIOXEHNEM wanba.

LemMoHTax oxnaguTens

Mcnonb3ynte BXOAALIMIA B KOMMIEKT MOCTABKM KOJbLEBON
raeuyHblii KoY O OTKPYYMBAHWS TIOTHO  MPUIHaHHbBIX

HaKNOHbIX raek.

OTKpyTWTe HaKWIHYylO Talky, MOBEpHYB ee MPOTVB YacOBOW

CTPenKu.

OTKNenTe INNKYIO NEHTY.
lpumeyarue:

BPY4HYO.
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CucremMa WNaHros

RV 10.5001 BoaaHoi knanaH RV10.4002 BakyymHbIA  XOMYT L1A CUAMKOHOBOrO  XOMYT 1A BaKyyMHOr0  CUAIMKOHOBBIN LAAHT
(onuus) MarHuTHBIA Knana lWnaHra lWnaHra (BHYTPeHHWIA AnameTp 5 Mm)
Mo3. 5 6n7 Mo3. 8 0N BOAbI
CWUAVKOHOBbIN LWAHT CUNNKOHOBbIN LLUNAHT BakyymHbI WnaHr CoeflMHNTENbHbIV 3M1EMEHT

(BHYTPEHHWIA AUaMeTp 6 MM) ANt BOAbl  (BHYTPEHHWIA AuameTp 7 MM) AN BOAI [N9 BOAAHOTO KNanaka

10) 10

RV 10.4_40 RV 10.5_50 RV 10.6_60

RV 10.1_10

TMpumeyanue: CM. YepTexu ANA COeOUNHEHNA LWIAHTOoB Ha CTp. 232.

Perynvposka RV 10 Perynunposanune RV 10 auto

+ BcraBbre BakyyMHbIN kKnanaH RV 10.4002 B npedycMOTPeHHbI < [InA  pexXuMa  peryivMpoBaHua BakyymMa C HacocoM C
ONA Hero fdepXatesb W MOOKMOYUTE BaKyyMHbIW LLIAHT K perysMpoBaHmneM — 4acTOTbl  BPaLLEHWA  LOMOJIHUTESNbHbIN
KJanaHy. KnanaH He TpebyeTca. MofcoeAnHUTe BCACbIBAOLLMIA LUNAHT
Hacoca NPAMO K LUTyLepy ONnA NOAK/IOYEHWA LWNaHra AaTt4mka
[OaBneHus.

« MogkniounTe kabenb perynaTopa Hacoca K perynsTopy RV 10.

MNoncoeamHenve RV 10.4002

Mpumey4aHue: npu

3 » | noaKtoYeHnn Kabens

wATER perynsTopa Hacoca ? - ?
ouT :
[ CNleguTe 3a TeMm, YToObI
3alLeNKMBaOLLMIACS
LUTEKep BHYTPU KabesbHOro
. COefVHEHUS Ha peryasTope
Hacoca Obln BCTaB/eH B
; MOMOXKEHNN OCTaHOBa.

NopcoenmHexve RV10 ans aatynka temnepatypsbi (dT)
« MogknounTe AaTUMK TemnepaTypbl K HUXHEMY pasbemy (dT).
CobntofianTe MapkUPOBKY B BUAE CTPESKN.

i S L — g —

MpumeyaHue: npu
NOAK/IIOYEHNN JaTUMKa

TemnepaTypbl CrieauTe 3a Tem, ? - ?
4TOBbI 3aLLENKNBAIOLLMIACA

LUTEKEP BHYTPU COEAMHEHNS

[laTyuKa TemnepaTypbl Ha

perynsTope Hacoca bbin

BCTaBJIEH B MONOXEHWN

OCTaHOBa.



Bopna « OTkpyTuTe LUIaHroBoe
- lMogkmoynTe  WIAGHT  MOAaYM  BOObl K cucTeMe coefHeHve C MOMOLLbIO
noda4n  Bofbl  (C  OMUMOHANbHLIM  KNamaHom  And BXOAALLEN B KOMMIEKT MOCTaBKM
perynvpoBaHus  Bogsl RV 10.5001).  Cobniopaiite PYYKM.

TeXHMYeckMe  OaHHble  ONA  CUCTeMbl  MOOayv  BOAbI.

KnanaH and perynvposaHua sogdbl RV 10.5001 He npeaHasHaveH

N4 UCMONb30BaHUA B OXJ1aduTeNe, Tak Kak OH CIMLIKOM CUIbHO

yMeHbLUaeT Pacxop,.

MogcoeduHuUTe LWNaHM A4 BOObl K OX1aduTeNto Ona crekna

(kopoTkui WnaHr (1) = CIMBHONM BHW3Y, AJVHHBIV WAAHT (2) =

NOAAIOLLMI BBEPXY) M 3aKpenuTe 3TN LLNGHTW.

» BcTaBbTe coegmHUTEnbHbIM Kabenb gna knanada (RV 10.5001
uwim RV 10.4002) B COOTBETCTBYIOLMIA pa3beM. [lomknounTe
BaKyyMHbI/ HAaCOC C peryMpoBaHvemM 4acToTbl BpaLLeHus. Mpu
3ToM ncnaputens RV 10 control aBToMaTyeckn nepekntoyaeTcs
B PEXUM PerynmpoBaHvs Bakyyma noCpeACTBOM PerympoBaHus
4aCTOTbl BPALLEHNSA.

© © © ]

T WATER
ouT

MNoacoeamHMUTe BXOAALLMIN B KOMMEKT NOCTaBKM LUNGHT AN CnBa
BOZbl, BCTABWB HUMMeNb 4O Yropa B COEANHUTENbHYIO MydDTY.
lpumeyaHue: Cnegute 3a MNPaBWIbHLIM - MOOKITIOYEHNEM
MOAAtOLLErO U CIBHOTO LUSIAHIOB OX/IaaUTens.

Ecav wnaHrn ona nogayv n CavBa BOLbl CMOHTUPOBAHbLI He B
COOTBETCTBMM C  OMUCAHWEM, BbINOSHEHNE aBTOMATUYECKOWN

OUCTUANALUMM HEBO3MOXHO, TaK Kak 3HauyeHus Temnepatyps! WaATER

ANA NOfaumM UV CIMBA PaCCYUTBIBAIOTCA HENPABUALHO. ® @j
MopjatoLLmm = L =
WaHr
oxnaguTens + CoepuHWTe pasbeM LOAD o ckNsiHKoM Bynbda, a Takxe ByTbiib

C KOHAEHCATOM C BaKyyMHbIM COe€OVHEHMEM OXJlaautensa C
MOMOLLbIO BXOLALLMX B KOMMNEKT NOCTABKM BaKYYMHbIX LLIJTAHIOB.
[MomHuTe, yTO BaKyyMHbIVI WnaHr BCera noako4vaeTcd K
OXJTAANUTENIO B HaMBbICLLIEN TOYKE.

< CAnBHOWM LWINaHI
oxnagutens
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BBop B 3KCMJlyaTaLuio

Pabouuii 3kpaH Ha MOMEHT MOCTaBKU

IKA

Mocne BKtOYeHUs Mpubopa B TeueHue
HECKObKMX CeKyHa, 0TobpakaeTcs aKpaH
npvBeTcTBUA. OTOBPaXKatoTCs Ha3BaHWe
YCTPOWCTBA W Bepcus MPOrpaMMHOro
obecrneyeHus.

3aTem Ha

3aTem Ha gucniee aBTOMaTUYeCKy NOABAAETCA pa6ot4vu7| JKpPaH.

[

100

148 g

=)

1013 1013

ity mar 14t wby

NOABMAETCA

ancnnee

MHGOopMaLWa Mo ckaumBaHwmio Firmware

Update Tool.

MosicHeHWe cuMBONOB pabouyero skpaHa

OTobpakaeMble  CUMBOSbI
CoCToAHMA 1 napameTpos RV 10 auto.

MEHATCA B

3aBNCMMOCTN  OT

00:00:00 () = 100
) EE LRAT]
3Havyok | HammeHoBaHue OnucaHue
% Bluetooth® 3TOT 3HAYoK O3HayaeT, 410 O0bMeH AaHHbIMM Mexay RV 10 u MK uav nnaHweTom
h) ocylectsnaeTca no Bluetooth®. 3Havok racHeT, ecan obmeH AaHHbIMM No Bluetooth® He
OCyLLeCTBNSAETCS.
USB 3TOT 3Ha4yok O3HayaeT, Yto RV 10 obMmeHMBaeTcs AaHHbIMU Yepe3 USB-kabenb. 3Hayok

-

racHeT, eciv USB-kabenb He ncnonb3yeTtcs Ansa obMeHa AaHHbIMU CO CTaHLMel.

LIMIT

I'IpeJ:Len bHOE€ 3Ha4eHune

STOT 3HAYOK MOKa3blBaeT, YTO OOCTUTHYTO MUHMMaJIbHOE W MaKCMaJlbHOe 3Ha4eHune
3a[JaHHOTO MapameTpa.

LaTunk TemnepaTtypsbl

JTOT 3HAYOK MOABNAETCA, KOrga Ha aucnnee AKTNBMPOBaHa MHOMKaLMA TeMnepaTypbl.

YnpasneHve
nomoLubto MK

JTOT 3HA4YOK O3Ha4vaeT, u4To I'Ipl/I60p NOoOKJIIOHEH K KOMMbKOTEPY, W YyrnpaBlieHNe VM
OCyLLeCTBIAeTCA C MOMOLLIbKO 3TOrO KOMIMbOTEPa.

MporpammHoe
yrnpasJieHue

JTOT 3HAYOK MOKAa3bIBAET, YTO ynpaBaeHne OCyLLeCTBAAETCA C MOMOLLbIO NPpOorpamMmbl.

Rotation (BpaLueHwe)

3TOT 3HAYOK O3HayaeT HEMpPepbIBHYO 3KCM1yaTalMtO 1 MOKa3bIBa€T HaMNpaB/ieHe BpaLleHNA.

Cywka

OTOT 3Ha4OK NOKa3bIBaeT, YTO BbIOPaH NPOLLeCC CyLkM (ToNbKo B pexkume 100%).

CKOpOCTb MOoTOKa

3TOT 3HAYOK MOKA3bIBAET, YTO yepes3 camctemy npoTekaeT XnAKoCTb (BoOa).

MoakntoYeHHbIN
oxnaguTenb

DTOT 3HAYOK MOKAa3bIBAET, HYTO OXJ1aaMTeNlb MOOK/IOYEH 1 pa60TaeT.

BbinyckHoM knanaH

OTOT 3Ha4YOK MOKa3blBAET, YTO BbIMYCKHOW KfanaH OTKPbIT. STOT 3Ha4OK He oToOpaxkaeTcs,
€C/V BbIMYCKHOM KNanaH 3aKpbIT.

vac | Bakym DTOT 3HAYOK MOKa3biBAeT, 4YTO AaBfieHWe BHYTPU cucTemMbl RV 10 Huxe aTMocepHOro
JaBneHus.

7, | BoinonHseTca nprem ITOT 3HAYOK OTOBPAXAETCA BO BPEMS aBTOMATUYECKOTO PEXMMA BaKyyMUPOBAHYS.

SSE | naHHbIX

/7N, | Kunenve TOT 3HAYOK MOKA3bIBAET, YTO TOYKA KUMEHWA HalAeHa (TONbKO B aBTOMATUYECKOM PEXMME).
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CTpyKTypa mMeHIo

Evaporator —
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3aBopicKas HacTpoiika

— Modes —— Automatic TBath MEAIUM.....ic s (Water ~~ " " 7
Start temperature..........cooooviiiiii e : 60 °C
F—MaNUAL e 11013 mbar
FPUMP Q0. 1' 50%
—Volume SOIVENT....oooe e :Acetic acid
TaIGT s 1100 ml
EFICIONCY. e 1 80%
AJUSTMENT. ... I-
= PrOGIaM. ..o :
L_100% —ESolvent ...................................................................... 1Acetic acid
DIYING. i : =
| Cleaning —— Start after... TS oo 130:00
I— Duration MMIMESS o : 06:00
— Pump speed VAU 1 20%
L QAN MOW.. vt : -
L Limits Manual Ll\/Iinimum ..................................................................... 12 mbar
MEXIMUM..ooo s :1013 mbar
L_Pump % TMinimum ..................................................................... 10%
MAXIMUM ..o 1100%
— Hysteresis AULOMALIC. ..o ) Y
[l\/lanual VAIUE. .o :115 mbar

—Solvent library

— Add solvent
Add solvent
Add solvent —— Name

Add solvent  —Formula................
Add solvent  — Bath temperature......
—Rotation speed......
—Boiling point.....
— Efficiency -
— Heat capacity.
Enthalpy........
[ Density.......
A0
— Acetic acid
Acetone
Acetonitrile =T NAME.....oiiiieeeee e
—Formula................
Xylene — Bath temperature..
— Rotation speed.....
—BOiliNg POINt......c.ooiiiiiiicec ey :
= EFfICIONCY. e, -
| Calculator NI ettt : Acetic acid

Vapor temperature

Heating

Pressure

| Actions after distillation

bath temperature

1
140 °C
1

:60 °C

:46 mbar

Open venting valve
Cleaning



Bath medium.........cocoooovevivennnne

Max power of cooler................

Cow

LAdvanced Flow control.........cccocvvvvvevevevnnns

Cooler power limit...........cc...c.....

3aBopicKas HacTpoika

1
.............................................................. 1 Water
.............................................................. 1900 w
.............................................................. 10w

Interval mode Interval
t L Cw
Activate

Speed limit MiRIMUM..oveeeeeeee,

Timer function Time hh:mm

Beep after timeout.........

Display TN,

AT

] Programs ——program 110~ SeleCt.........ccoorrrrorrrrio.

- Edit Edit

Maximum..........cocoevevenene.

Activate.......c.ocooveeiinnnn,

IS et et ettt 100:00:00

— Last Measurement

T SaVe @S..evivieiiiieieea

— Edit

Continue after power failure Activate.......
—E Time

Delete.. e =

Edit PIESSUIE.....cvvvvs |
ERotanon (Speed).....ovvreeern, :
ARIMMISS. s 1-

Password ValUe..ooeeeeceeeee,

Pressure......cccoveecececeeeeeeenn I
ﬁRotation (Speed)......ccooririinne : -
RIS e I

1
INSEM. i I-
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Service

3aBopcKan HacTpoika

— 71 Valves

Settings ~ ——Langquage

—Units

—Display

—Sound

|—Factory settings

—Communication

L__Information

BbIGOP, HAXKMUTE Ha MOBOPOTHYIO KHOMKY.

VENTING VaIVe. ..o 1-
VacuuM ValVe......c.oooieieeeeeeeeeeeee e, =

Water ValVe..........ooveeeeeeeee e I-

—ENGHSN. e v
e DRULSCNL .. I

— Pressure

L—Amount

Background

Brightness
Firmware update info..........cocooooiioiii

Volume

)
KEY TONE......oiiiiciicce e 1-

—DeVICe NAME. ... RV 10 auto
F—BIUBLOOT . ... : 4
L—Labworldsoft 5 protocol...........ccoovoviiiiiririeiecee
— Firmware update info.........coooiiiiiiiii 1-

- DiSPIaY VETSION.....ouveiiiiiieeree e 1-

b LOGIC VEISION. ... 1-

= PrESSUIE MAX.... e 11100 mbar
—PTESSUTE MIN...oviieieie e : 1 mbar

1 100%
F—=PUMP %0 MIN.cciii e, : 0%

300 rpm

F=PUMP %0 MAX.coiiiicc s

— Rot. speed max

ROt SPEEA MIN........ocveoceeceeceeeeeeeeeeeeee e, : 5 rpm

——0Perating hOUTS.......ovoeiriiierieie e i

— [nA nepekslo4eHns MeXay NyHKTaMu MeHIo BpalLlaiTe NOBOPOTHYIO KHOMKY. YToObl NOATBEPAUTDL



MeHto (nogpo6HOe onucaHue)

1. Evaporator (ncnaputenb)

Modes (pexxunmbl)

Laapurain:

Automatic (aBTOMaTU4eCKUN peXKnm): B 3TOM pexXnmMe cMcteMa
pacno3HaeT akTnyeckoe MCnapeHue NOCPeACTBOM MPOBEpPKM
pa3HOCTM TeMnepaTyp MpW BMycke W CvBe BOAbl. HacTporika
no YMOJSIYaHWIO AS1A CpedHen TemnepaTypbl coctaBnset 60° C,
OHa peryvpyeTca BpydyHyto. Ecim oxumpaemas TemnepaTypa
ncnapeHua Bbilwe 90° C, ciefyeT M3MEHWUTb Cpedy C BOAb
Ha Maclo W MCNONb30BaTh BbICOKOTEMMEPATYPHYIO Cpedy,
HanpvMep CWIMKOHOBOE Macfio. B 3Tom pexume n3mepeHuve
3anyckaeTcs aBTOMaTUYeckn, eciv Harpes 6aHu LOCTUT 33laHHON
TeMnepaTypbl. Pa3HOCTb TeMnepaTyp [OSKHa Haxo4WTbCA HUke
npefenbHOro 3HayeHus, pacxof BOAbl OOJKEH COCTaBAATb
30—100 n/4, 1 NOABEMHWK aBTOMATUYECKN OMYCKAeTCA BHUS.
CKOpPOCTb MOXHO U3MEHSATH BPYYHYHO.

Manual (py4yHom pexum): B 3TOM pexume BCe 3HayeHus
MOXHO YyCTaHaBAMBaTb BPyYHyto. [ocie 3amycka W3MepeHus
BaKyyMUpPOBaHWe CUCTEMbI  BbIMOSIHAETCA A0  OOCTMXKEHUA
33[)@HHOIO  3HayeHus pAasneHvs. [MoAbEMHUK HeoOXoaMMo
nepemMeLLaTb BPYYHYIO.

Pump % (Hacoc, %): B 3TOM pexXxume HacoC MOXHO
3KCMIyaTVpOBaTb B TeYeHWe AJIMTENIbHOrO BPeMeHW, 3aganTe
3Ha4yeHne B AMana3oHe BO3MOXHOM YacTOTbl BPALLEHNA Hacoca
o1 100 oo 1%.

Volume (06bem): 3TOT pexum CAyKUT N8 OUCTUANALWN
onpefieNeHHoro Koam4ecTBa WCMoMb3yeMoro pacTBOpUTENs.
Ha oCHOBaHUM M3MepeHHbIX 3HAYEeHUIA pacxoda OxNaxkZatoLLen
BOLbl M Pa3HOCTM TemmnepaTyp OXIaXAaloLwen BoOAbl AnA
KaXaoro BPeMeHHOro uMkna AUCTUANSUMUM  NOCPeaCTBOM
TennoBoro HanaHca pacCUUTLIBAETCA KOMYECTBO OUCTUNNATA.
Ovctmnnauma  3aBepllaeTca  npu  OOCTUXKEHWWU  3a[aHHOro
KoNMYyecTBa AUCTUANATA.

PacTBopwTenb: BbibepuTe ANCTUNNNPYEMBIV PACTBOPUTENb.
LleneBoe 3HayeHMe: BBEAUTE KOMYECTBO, KOTOPOE HEOHXOANMO
neperHatb.

KoadhduumeHT nonesHoro fencrema: ans 6anaHca Tpebyetcs BBOS,
TOYHOrO TePMUYECKOro Ko3duLmMeHTa NOAE3HOrO AENCTBISA.

Perynuposka: KIMO  3aBUCUT  OT  COBOKYMHOCTU  YCNOBUIA
ONCTUINALMN W, MPeXIe BCero, OT OLEHOYHOTO 3HayeHus.
MosToMy nepBbI  Mpouecc  AUCTUANAUMKM  CYXWUT  ONA

perynunposku. Mpwu stom KT paccymTbiBaeTca nocne nsmepeHuna
B 3aBMCUMOCTY OT LLeNIeBOro v ANCTUAANPOBAHHOrO obbema.
Program (nporpamma): 37a 3an1cb ABAAETCSA CCbINKOV Ha MeHIO
nporpaMmmbi.

100 %:

PacTBOpUTENDb: OUCTUNNALMA 3aBepLUaeTCd, KOrha M3mMepeHHas
Pa3HOCTb TeMMepaTyp OXNaXOAIOLLEN BOAbI OMyCKAeTCA HUXKe
NMOPOroBOro 3Ha4yeHus, T. €. KOraa BblinoHeHa nosiHaa neperoHka
pacTBOpUTENA.

CyxoW xof: eCnv 3Ta ONuMA aKTVBMPOBAHA, KOHTPOSb Pa3HOCTY
TemnepaTyp oxnax4atoLLEN BOAbI He OCYLLECTBIAETCA. Hanpumep,
MCnonb3yeTcsa AnA NPOLECCOoB CyLLUKM NOPOLLKOOBpa3HbIX cpef.

OyncTka

Cleanin

Start after... (3anyck uyepes...): ycTaHOBUTE MWHMMaNbHOE
Bpems, B Te4yeHue KOTOPOro AO/MKHO BbIMOAHATLCA U3MepeHUe,
npexze YeM akTUBMPYETCA O4UCTKa Nocsie n3MepeHnd. Mpouecc
OYMCTKM HAYMHAETCHA, eCIM W3MepeHMe BbIMOMAHANOCh  Kak
MVHVIMYM B Te4YeHWe 3aaHHOro BpeMeHMU.
Duration (NpoROMKNTENBHOCTD):
NPOAOIKNTENBHOCTM MPOLECCa OYUCTKMN.
Pump speed (ckopocTb Hacoca): yCTaHOBJIEHHas YacToTa
BpaLLeHMA Hacoca B MEHIO OYUCTKW CAYXUT ONA YCTaHOBKM
4aCTOTbl BPaLLEHNA Hacoca BO BpeMA NMpoLLecca O4MCTKM.
Bbicokas YacToTa BpalleHua co3faeTt
AYKA3AHV|E HeMoNHbI Bakyym B 1abopaTOpHOM
pe3epsyape, eCIM CUCTEMa 3aKpbITa.
Ounctka € BbICOKOW  YacToTow
BpallleHWs Hacoca COoKpallaeT CpoK
cnyx6bl MeMbBpaHbl Hacoca.
Clean now (04MCTUTb cenyac): 3anyckaeT NPOLIECC OYUCTKM BPYYHYIO.

yCTaHOBKa

Limits (npegenbHble 3HaYeHWs)

Laapurain:

Manual (py4Hon pexkum): 31a onumsa obecneymBaeT yCTaHOBKY
[LONYyCTUMOrO AMana3oHa BakyymMa.

Pump % (Hacoc, %): 3Ta onuma obecneymBaeT yCTaHOBKY
[ONYyCTUMOro Ayana3oHa CKOPOCTW Hacoca.

Hysteresis (rucrepesunc)

fncrepesnc (Bakyyma)
Pa3HOCTb [ABMEHW Npu  BKIIIOYEHUM
M BbIK/IOYEHUN BaKyyMHOro KnamnaHa.
CNULLIKOM HK3KOe 3HadeHMe ructepesmca
MOXeT 0ka3aTb oTpuLaTeNbHoe BaUAHMeE
Ha BaKyyMHbIA HacoC © BakyyMHbIN
rmcTepesnca  UCMonb3yeTca TONMbKO  AfiA

onncblBaeT

KnanaH.

QyHKLMA
BaKyyMHbIX HAaCOCOB BHYTPW 3LaHWA MW ONA HeperyavpyeMbix
BaKyyMHbIX HaCOCOB.

Automatic (aBToMaTU4eCKUn pexum):
cocTaBnseT 10% OT haKTUYeCcKoro AaBeHUs.

Manual (py4Hoi pexxum): 3afiaHue 3Ha4eHWA rcTepesmnca BpyYHyto.

rmcrepesnc Bceraa

Solvent Library (bubnunoTeka pactsoputeneit)

Laapurain:

34ecb MOXHO BbIGpaTh ANCTUAANPYEMBIN
pacTBOpUTESlb WU €ro  MnapameTpbl
(HasBaHve, dopmyna,  TemnepaTtypa
HarpesaTtesibHoM 6aHn, CKOPOCTb
BpalleHns, Todka  kunenwda,  KMA,
TENNOeMKOCTb, 3HTaNbMUA, NIOTHOCTb U



i-koachpurumneHT) 13 brubnuotekn. Temnepatypy, KM 1 yactoty
BpaLLeHVsa BaHn UCNapUTena MOXHO PeryampoBaTh.

B cnucok pactBopwTenell MOXHO [00aBUTb O MATM HOBbIX
pacTBOpWTENeN, 3adaHHbIX Monb3oBaTeneMm. PacTsoputeny,
3aAaHHble NoMb3oBaTeNeM, 0TOOPaXKaIOTCA OPAHXKEBbLIM LIBETOM
1 HaXOHATCA B BEPXHEN YacTh BrbnnoTekn pacTBopuTenew.
Name and formula (Ha3BaHue n copmyna): pacTsopuTtens
MOXHO MOEHTUPULMPOBATL C MOMOLLbIO Ha3BaHWA 1 OpMYbI.

Calculator (kanbkynsTop)

Laapurain:

3Ta hyHKLMS MOMOraeT Npu pacyeTe TOUKM KuneHus (TemMnepaTypa
napa) pacTBopuTens, TemnepaTypbl HarpeBaTenbHOM GaHW u
[laBnenus. ECM 0fHO 13 3TVX Tpex 3Ha4YeHW 3a4aH0, OCTaslbHble
[1Ba 3HaYEHMA PacCUMTBIBAIOTCA aBTOMATUYECKN.

Actions after distillation (encTema nocie ANCTUANALUK)

Laapurain:

MOXHO 3aaaTb AeNCTBUA, KOTopble ByayT BbINOMHATLCA Noce
3aBepLUeHNs 13MepeHna (BPYHHYIO UK aBTOMATUYeCKN).

Advanced (0ONOAHUTENbHbIE HACTPOVIKM)

Laapurain:

Flow control (perynupoBaHue pacxofa): 3Ty HaCTPOIKY MOXHO
[1eakTVBMPOBAaTb B PYy4YHOM PexnMe, eciv BMeCTO oxlaguTtens
MCNONb3YEeTCA CyXOW e,

Bath medium (cpena HarpeBaTenbHoOn 6aHN): BbibepuTe BOAdy
WM Maco B KayecTe Cpefpl AN1A HarpesaTenbHoW GaHu. Ecin
B KayecTBe Cpefbl MCMOMb3yeTcs BOAa, BbibepuTe BOLy; B 3TOM
Clydae TeMnepaTypa HaxoamTca B AnanasoHe ot 20 go 90° C. Eam
B KauecTBe cpefbl MCNOMb3yeTcA Macno, Bbibepute Macio, B 3TOM
Clydae Temnepatypa Haxoautca B Ananasore ot 20 go 180° C.
Cooler power limit (npegenbHoe 3HayeHWe MOLLHOCTU

oxnaguTens): 3Ta HacTpoMKa CAYXUT AN OorpaHuYeHus
MOWHOCTM  oxnaguTena. Ecam  akTnyeckas  MOLLHOCTb
OXNaAMTeNA npeBbllUaeT npefenbHoe 3HayeHue, BbIBOAMUTCS

npeaynpexaeHvie, 1 U3MepeHvie 3aBepLLIAeTCs.
Max power of cooler (Makc. MOLLHOCTb OXnaguTens): 370
3Ha4YeHMe MOKa3blBaeT MaKcmmaanyro MOLLHOCTb OXlaamTtens
npy  V3MepeHWW. 3TOT napameTp  CIYXUT  TOMbKO  ANA
MHOPMaLWK, ero Hesb3a U3MeHsTb.

0010 .- .
00210 wes

3. Timer (tarimep)

Interval mode (MHTepBaNbHbII PEXUM)

BpalleHne MOXeT NepuoamMyeck BbIMOMHATLCA C NepeMeHHbIM
HanpasneHneM.

Interval (MHTepBan): VHTepBan NokasbiBaeT BPeMs BpaLLeHNs B
OHOM HanpasfeHnN.

Activate  (akTmBupoBaTb):  3Ta
VHTEPBasIbHBIN PEXMM /1A BPaALLEHNS.

(YHKUMA  aKTMBUMpYeT

Speed limit (MpegenbHble 3HaYeHWs)

C nomoublo MeHto «[pefenbHble 3HaYeHWA» MoJSib30BaTe b
MOXET YCTaHaBMBaTb HY>Hble MakCMMasbHble Y MUHVUMAasIbHble
npenesibHble 3Ha4YeHNA 419 BPaLLeHus.

Timer function (dbyHkLIMS TariMepa)

Time (BpeMsl): CMOMOLLbIO 3TOro napameTpa Mnosib30BaTe b MOXET B
PYYHOM pexirmMe 3aaaTh haKTU4eCcKoe Bpems NpoLecca 3MepeHHns.
OpHaKo Ans TarmMepa MOXHO YCTaHOBUTB W NpefnncaHHoe 3aflaHHoe
3HaveHve BpemeHW. C MOMOLLBIO 3TOrO MapameTpa Mosib30BaTeNb
MOXeT 3amyCTWTb BbINOJHEHWE 33dayv V3MepeHus B TeuyeHue
BpeMeHV No yMonyaHuio. Mprbop aBTOMaTUYecky 0CTaHaBAMBaeTCA
N0 UCTEeYeHWW YCTaHOBNIEHHOTO 334aHHOTO BPEMEHM, 1 Ha ancree
oTobpaxaeTca yCTaHOBNEHHOe BpeMs, 3aTpaqeHHOe Ha 13mepeHue.

4. Display (aucnnen)

TMpumeyaHue: Nonb30BaTeNb MOXET OCTaHOBUTH BbINOSHEHWE
npoLecca n3MepeHns 1o UCTeveHns YCTaHOBIEHHOTO BPEMEHU.
B 3ToM C/lyyae obpaTHbIN OTCHeT TaliMepa NpepbiBaeTCs.

Beep after timeout (3BykoBOW curHan no ucTeYeHUU
BPEMEHW): 3TOT MyHKT MeHIO MO3BOMAET MOJb30BaTeNIO
BKJ/IIOYaTL/BbIKMIOYaTb 3BYKOBOW CWUrHasI, KOTOPbLIA pa3faeTcs,
eV BpeMsa Ha TaMepe gocturaeT 3HadeHna 00:00:00. fanoyka
03Ha4aeT, YTo 3Ta hyHKLMA akTMBMPOBaHa.

Activate (akTMBMpOBaTb): C MOMOLLBIO 3TOrO MyHKTa MeHI0
MOXHO aKTUBMPOBAaTb MW eakTUBMPOBATh (OyHKLMIO TaiMepa.
lanoyka 03Ha4aeT, YTo 3Ta PyHKLMA akTMBMPOBaHa.

Display (MHankaums)

B MeHto «Taimep» nonb3oBaTenb MOXeT 3afaTb oTobpaxeHMe
TaiMepa Ha aucnnee / paboyem skpaHe. fasodka 03Ha4aeT, uTo
3Ta PYHKLMA aKTVBMPOBaHa.

B meHo «[ucnne» nonb3oBaTenb MOXET 3adaTb, Kakue
cseneHunsa (Timer (tanmep), Flow rate (pacxom), AT w/unn Coo-
ler power (MOLLHOCTb OXNlaAMTeNs)) JOMXKHbI 0TOBpaXkaTbcsa Ha
rNaBHOM 3KpaHe.



5. Program (nporpammbi)

Program 1 - 10 (Mporpamma 1—10)

B MeHto «[TporpaMmbi» MOXHO HacTpouTb 10 MONb30BaTENbCKMX
npoduner ¢ napameTpaMu AaBfeHns ¥ YacToTbl BpaLLEeHWs.
Kpome Toro, nonb3oBaTeNib MOXET 334aTb, ByAeT akTMBMPOBaTLCA
MHTEPBasIbHbIA PEXVM B MPOrPaMMaXx UK HeT.

ECnv WHTepBanbHbIM PEXWM  aKTVMBMPOBaH, 3afaHHble OA1d
MHTEPBA/IbHOTO PEXMMA 3HAYeHMs NPUMEHAIOTCA A8 BPeMEHN
paboTbl / BPEMEHM OCTaHOBaA.

Mpumeyanue: ecny NONb30BaTeNb AOMXKEH aKTWUBMPOBATb
MHTEPBaJIbHbIA PEXVM B CErMEHTE MPOrpaMMbl, My HeobXoaNMMO
ycTaHoBUTb napameTp Ccw/cw time («Bpems MpoTMB 4acoBOW
CTPesikn / Mo 4acoBOW CTpenike») B ONUMKU MeHo «/HTepBan»
N OAHOBPEMEHHO aKkTVBMpOBaTb dyHKumo Ccw/cw («MpoTurs
4acoBOW CTPefikv / MO 4HacOBOW CTPENKe») B OMNUMU MEHIO
«/HTepBanbHbIA pexxum» (CM. pasaen «BpalleHuey).

Select (BbIOpaTh): BbIOEPUTE NpOrpammy.

Edit (pemakTupoBaTb): MCNOML3YETCA [ONA PefaKTMPOBaHMUA
napameTpoB  BbIOPAHHOM  MporpaMmbl.  Haxmute  KHOMKY
«Myck/oCTaHOB» Ha hyHKUMM «PefakTupoBaTb», YTOObI HavaTb
pefakTMpoBaHWe  MapaMeTpoB  BbIOPaHHOW  MPOrpamMbl.
Monb3oBaTeNb  MOXET pedakTvpoBaTb, YOanUTb, BCTaBUTb
WM COXPaHUTb BbIOPaAHHBIA CerMeHT B Mnporpamme. Ecm
nonb30BaTe/lb PefakTUpyeT BPEMA BbIMOAHEHWA MNPOrpaMMbl
KaK MUHUMYM A1 OOHOTO CErMeHTa, MOSBASETCA ranodka () y
COOTBETCTBYIOLLIEN MPOrPaMMBbl.

Delete (ymanutb): vcnonb3yetcs Ona yaaneHus BblGpaHHON
nporpammbl. ECn BbibpaHHas nporpamma yaaneHa nocpeacTsom
HaXaTud KHOMKK «[MycK/OCTaHOB» Ha OMUUU MEHIO «YIaNnTby,
BCE MapameTpbl MPOrpamMbl yAANAOTCA. fanodka (y) ncdesaer.

[prmMep pefakTMpoBaHWA NporpaMmbl

Last measurement (MlocneaHee nsmepeHue)

Save as (coxpaHWTb KakK): COXpaHeHVe XOofa
ONCTUNNALMN KaK MPOrpamMbl.

Edit (pepakTpoBaTb): wcCnonb3yeTca ANA pefakTUpOBaHUS
napamMeTpoB BbIOPaHHOW NPOrpaMmbl.

HaxxmuTe KHoMKy «[yck/0CTaHOBY Ha PyHKLMM «PefakTMpoBaTby,
yTOObl HayaTb pPefakTVPOBaHWMe MapaMeTpoB  BblOPaHHON
nporpaMmebl. onb3oBaTeNb MOXeT peaakTMpoBaTh, YAANUT,
BCTaBUTb UM COXPAHUTb BbIOPaHHbIN CErMEHT B MporpaMme.
Ecm  nonb3oBaTenb  pedakTupyeT  BpeMs  BbIMONHEHUs
nporpaMmMbl Kak MUHUMYM AN OOHOrO CermMeHTa, MosBAseTcs
ranoyka (/) y COOTBETCTBYIOLLEN NPOrPamMbl.

Delete (ymanutb): vcnonb3lyetca OnA yaaneHua BolOpaHHOW
nporpamMmebl. Eciv BbibpaHHas nporpaMma yaaneHa nocpecTBoM
HaXaTua KHomkKn «[lyck/oCcTaHOB» Ha OMUMW MEHIO «YLAANNTby,
BCE MapameTpbl NPorpamMbl yaansiotcs. fanoyka (y) ucyesaer.

npouecca

[LononHvtensHasa nHHopMaUmns No peaakTMPOBaHWUIO NPOrPaMMbl
Bo Bpewms pedakTMpoBaHUs  Mporpammbl  oToOpaxaeTtcs

cnenytoLLmiA 3KpaH.

B 3ToW nporpamMme mosib30BaTeNb MOXET
3a0aTh A0 10 cerMeHToB. BbiOpaHHbIN
CermMeHT BblgenseTcs. B 3Tom cnyyae
nofnb30oBaTenb MOXET pedakTVpoBaThb,
BCTaBWTb WM yOANUTb CermMeHT B 3TOW
nporpamme. Tpu Haxatum KHonku Back
(«Hazag») nporpaMma aBTOMaTMYeCk COXPaHSAEeTCS.

Edit (pemakTupoBaTb): eCiM  BblAeNeHHOE  3HayeHue
0TODPAXXAETCA Ha XeNToM hOHE, MOb30BATE b MOXET U3MEHUTb
JaBneHne, 4YacToTy BpaLLeHWsa UK Bpems.

Insert (BCTaBWTb): C MOMOLWBO (YHKUMKM «BCTaBUTb» B

BbIOPaHHbIA CErMeHT BCTaBMAETCA HOBbIN CErMeHT.

Delete (ymanutb): npv yoaneHuu BblaeNeHHOro CermeHTa nons
HaCTPOeK O4MLLAOTCA. Ha 3KpaHe oTobpaxaeTca chemytoLmii
CermeHT.

PepaktupoBsaTb
naBfeHne

[ .

1 PenaktnpoBsaTb
l—p yacToTy

: BpaLLeHns

1




PepakTupoBatb
Bpems

8 =

Fatsmend

wdsraz ghar g by

Password (naponb)

[Ona npenoTBpalleHns M3MEHEeHUA HacTpoeK B MMaBHOM MEHIO
MOXHO 3afaTb Maponb. 4 OeakTvBaumMu Naponsd yCTaHOBUTE
eroHa 000.

7. Service (cepBuc)

Continue after power failure (npogokeHWe Nocae NCYE3HOBEHNA
AuTaHvs)

Ecm 3Ta pyHKUMA aKTUBMPOBaHa, M3MepeHune npoLosiKaeTcs
noc/1e NCYE3HOBEHMS MUTAHNA. DTy PYHKUMIO MOXHO BblibpaTh B
aBTOMaTM4eckoM pexume, B pexume 100% mam «O6bem».
Activate (aKkTMBMpPOBaTb): rasoyka O3HaYaeT, YTo 3Ta BYHKLMA
akKTMBMPOBaHa.

Time (Bpems): 3MepeHme NPOLOXKAETCS, eC/IM NofaYa NUTaHNUs
BO30OHOB/AETCA B TeYeHWe 33[laHHOrO BPEMEHW.

Mpwn
«CepBuc»
aKTMBaUMW/OeaKTMBaUMM BXOOALMX B KOMMAEKT MOCTaBKX 1N
OnNuUMOHaNbHbIX KNanaHOoB U Hacoca.

BbIMNOSHEHUN
ans

TexobCnyxmBaHus

NCnonb3ymnte
PYHKLIMOHNPOBaHUA

MeHIo

npoBepKkn npsmMmom

Valves (knanaHbi)

B 3TOM MeHto noakitoveHHble KianaHbl MOXHO OTKpbIBaTb ”

8. Settings (HacTponkm)

3aKpblBaTb MO OTAETbHOCTN.

Hacoc
Monb3oBaTeb MOXET BPYYHYIO 3anyckaTb WKW BbIK/lO4aTb HacoC
6e3 hakTnyeckon ONCTUANALNN.

Temperature adjustment (HacTporka TemnepaTypbl)
Monb3oBaTeslb  MOXET  YCTaHABAMBATb  Pa3Hble  3HauyeHus
TemnepaTypbl Ha Hy/b, €CIN He BO3HWKAET KOHOEHCUMPOBaHWe
napa. [lpaBunbHasi HacTpoWKa TemnepaTypbl MOMOraeT B
aBTOMATUYECKOM pexxvMe ANCTUNALMM NPK 3anycke 1 OCTaHOBe
OUCTUANALAN.

e X

ITHGS

Languages (A3blku)

B pasgene «A3bIku» MOXHO BbIOPaTh A3blk MHTepdeNca.

Units (eanHWLbI M3MepeHus)
B paszene «EAMHMLBI M3MepeHMs» MOXHO BblOpaTb eauHuLbI
M3MepeHVa ANg MHOMKaLUMN faBnenms 1 obbema.

Display (ancnnen)

B pasgene «[ucrnnein» MOXHO M3MeHATb LBET POHA M APKOCTb
paboyero 3kpaHa, a C MomoLpto onuun «MHdopmauums no
OOHOBMIEHMIO MPOLUMBKM» MPOCMAaTPMBaTh MHMOPMALMIO MO
0BOHOBNEHWIO MPOLLIMBKM.

Sound (3BYK)

B pasnene «3ByK>> MOXHO peryanpoBaTb rPOMKOCTb 3BYyKa WJN
AKTNBMPOBATb NN NeaKTUBMPOBATb 3BYK HaXKaTlA KHOMOK.

Factory Settings (3aBofiCKMe HaCTPOWKM)

DT HacTPOWKWM  MO3BOAAIOT  MOMb30BaTeNto  CHpachiBaTbh
HAaCTPOWKM  3HAYeHWn  MeHl,  mporpamm,  6ubnanoTeku
pacTBOpUTENEN WAN BCE CUCTEMbI Ha 3aBOACKME HACTPOWKM,
YCTaHOBMEHHbIE NPU NOCTaBKe.

Communication (0bMeH JaHHbIMW)

Device name (MMfA yCTPONCTBA): MMs YCTPOWCTBA NCMOSb3YeTCA
4NA naeHTrduKaLmm nprbopa.

Bluetooth: B pa3gene «Bluetooth» MOXHO akTBMpOBaTbL UK
JeakTneMpoBaTb yHKUMIo Bluetooth.

Labworldsoft 5 protocol: gna ncnonb3osaHws RV 10 auto B
Labworldsoft 5 HeobxoaMMO aKTMBMPOBAaTb 3Ty (YHKLMIO.

Information (uHdopmatma)
B pasgmene «/HopMalms» Mofb3oBaTeslb MOMydaeT KpaTkui
0630p BaxKHEMLLIMX CUCTEMHbIX HAaCTpoeK Nprbopa.




PerynupoBka HUXKHEro KOHLIEBOro ynopa

B 3aBMCMMOCTI OT pa3mepa Konbbl, yria
YCTaHOBKM POTALMOHHOTO  MPUBOAA,
a TaKkxe MOJIOXEHUs HarpeBaTenbHON
6aHu W MoAbEMHMKA WCMapuUTesibHas
konba MOXET  MOAHWMATbCA  Ha
HarpeBaTeNbHoO GaHe.

OnacHocTb 6os cTekna!

/\ OCTOPOXHO

/I\ OCTOPOXXHO

YCTaHOBUTE OrpaHNYeHVe AJ1S HVXKHETO MOMOXKEHNS MOLbeMHIIKA

C MOMOLLIbIO PETYAIMPYEMOrO KOHLIEBOTO yropa.

B py4YHOM pexrme C MOMOLLBIO KHOMOK «4a» N «¥» MOXHO

YCTaHOBMTbL 1060E MOMOXeHVe NOAbeMHMKa. ABTOMaTUYECKOE

OTKJIIOYEHVIE MPW CTOSTIKHOBEHUY He BbIMOMHAETCS.

+ HaxwvmaiiTe KHOMKY «w» [0 Tex Mop, Moka MOABEMHUK He
LOCTUTHET HY>XXHOTO MOSIOXKEHWS.

MpumeydaHue: ucnapumesnbHas konba GomkHa bsimb Ha 2/3

nozpyKeHa B HazpeBamesnbHYo 6aHio.

+ [ns nepemetlenuns yrnopa (1) HaXMuUTe LUeHTPasbHYO KHOTMKY
(2) Ha NepefiHe CTOPOHE NMOABEMHMKA.

+ YcTaHoBUTe yrop (1) B Hy>XXHOE MOMOXeHWe.

+ HaxXwvmaiiTe KHOMKY «a» [0 Tex Mop, Moka MOABEMHUK He
LOCTUrHET BEPXHErO KOHLEBOTO yropa.

Mpumey4aHue: nymsb ozpaHuyeH OuanazoHom 0-6 CM.

3anonHeHue UcnapuUTesbHON KOnGbI

MpoBepka YHKLMM OTKAOYEHVS NPWU JOCTUXEHUN KOHLEBOIO

yrnopa:

+ MNepemecTTe MOLBEMHUK BHWU3 MOCPEACTBOM AJIUTENBHOMO
HAXKaTWs KHOMKM «w ».

« MpuBOL aBTOMATMYECKM OTK/IIOYAETCA MPU  JOCTUXEHUM
YCTaHOB/IEHHOTO HUXHEro KOHEYHOTO MOSTOXKEHNS.

+ CHOBa NepemecTuTe NpYBOA B BEPXHEE MOJSIOXKEHNE.

[nA BKOYEHNA YCTPOMCTBA aBapUNHOrO NogbeMa NogbeMHUKa
nocne OJUTENbHOro MPOCTOA Mepen Havanom AWCTUANALUK
HEeCKObKO pa3 rlepelvlecwwe noaobeMHUK B Kpa|7|Hee HWXHee nnu
KpariHee BepxHee KOHeYHOe MOJIOKeHWe C MOMOLLbO MOTOopa
(cM. rnaBy «YKasaHus Mo TexHuke 6e30MacHOCTW», pasgen
«YCTPOWCTBO aBapUNHOIo Nogbeman)!

Py4Hoe 3anosiHeHue: 3anoNHWTb NCnapuTenbHyto Konby MOXHO

BPYYHYIO nepen CO3AaHueM Bakyyma. VcnaputensHyto konby He

cnepyeT 3anofHATb Bonee YeM Ha NonoBuHy ee obbema.

ABTOMaTUYeCcKoe 3aroJsiHeHue: 3anosiHeHne ¢ MNOMOLLbIO

BakyymMa: nepeL  3arMofiHEHMEM  WUCMapUTeNbHOW  KONObI

MCNOMb3YeTCA PeryasaTop BakyymMa AN HAaCTPOWKW LEeneBoro

[aBNeHNA CTeKNAHHOW annapaTypb!.

« Tenepb 3anoJHATE UCMAPUTENBHYIO KONBY, NCMONb3ys JUHUIO
noannTKn.

- [log penctBMemM BaKyyma pacTBOpUTENb BCAacbiBAeTCA B
ncnapuTenbHyto Konby. 3TO NO3BOMAET CBECTU K MUHUMYMY
I'IOTep}O paCTBOpI/ITe_FIﬂ I'Ipl/l BCacCbIBaHNN.

MakcumansHo donycmumas
Hazpy3ka (ucnapumenbHas konba u
codepxxumoe) cocmaasnisiem 3 Ka.

/\ OCTOPOXHO

HacTtpoiika nabopaTtopHoi HarpeBaTesibHON GaHu

B

APTRTIRR IO

@,

Cm. TaK)Xe  PpyKOBOACTBO MO
3KcnnyaTaumm na6opaTtopHoui
HarpeBaTtefibHON GaHu HB!
MepemecTTe NOABEMHbBIN MEXaHWN3M B HUXHIO NO3ULMIO U
npoBepbTe NOSOXKeHVe NabopaTOPHON HarpeBaTeNbHON HaHu
OTHOCWTENBHO MCMapUTENbHOW KoNbbl. MNpW MCNOB30BaHWK
Bonee KpymHbIX MCNapuTenbHbIX KON (2-3 nuTpa) wam B
3aBUCUMOCTU OT yrna NprBoLa BPaLLEeHWA MOXHO NepemecTuTb
NabopaTopHyto HarpeBaTeNbHY0 HBaHo BNPaBo.

* 3anonHanTe  nabopaTopHylo  HarpesaTesibHylo  6aHio
3akafloyHoM cpefovt 4o Tex nop, noka ucnaputensHas konba
He OydeT OKpyXeHa 3aKaslouyHOW Cpeaon Ha 2/3 CBOero
obbema.

+ Bkntoyute
CKOPOCTb.

/\ OCTOPOXHO

npmeoLd BpalleHnAa 1 MedsleHHO  yBein4bTe

lMpumeyaHue. /136eraiiTe CO30aHNSA BOSH.

* BxJoymTe nabopaTopHyto HarpeBaTesibHylo HaHio C MOMOLLBIO
FNaBHOTO BbIKMtOYaTENA.

lMpumeyaHue. Tpy ONyCcKaHUW WCMapuUTeNnbHOW Konbdbl B

nabopaTopHylo HarpeBaTenbHyto DaHio n3beravTe Harpysku Ha

CTeKJ10 NOA, AeVCTBMEM PA3/IMYHbIX TeMnepaTyp 1cnapuTensHOM

konbbl 1 nabopaTopHOW HarpeBaTebHON HaHw!

MpumeyaHue: Npu  UCNONb30BaHMN  HEOPUTMHABHBIX

MPUHALIEeXHOCTeN, MnoCTaBnAeMblx He  komnanuen  IKA,

CMelLLleHns HarpesaTebHov 6aHn Ha 50 MM ByaeT He[oCTaTouHo,

B YaCTHOCTWM MpW WCMOMb30BaHUM  WCMapUTeNbHOW  KONObI

06beMoM 3 11 M NeHoracuTens.

Mcnonb3ynte HasecHyto nnactuHy KA RV 10.3000 gna

yBeNMYeHna AuanasoHa CMeLLeHUs HarpeBaTeNlbHOW GaHW Ha

150 MMm.
[ 149 |




NHTepdeicbl n BbIXxoabl

Annapat MOXHO 3KCMyaTUpOBaTb 4epe3 WHTepdenc RS 232
n USB ¢ wucnonb3oBaHvem fabopaTopHOro MporpammHoro
obecneyenus labworldsoft®.

VHTepdbeinc RS 232 Ha 3afHeln CTOpoHe Npubopa, OCHALLEHHbI
9-KOHTaKTHbIM pa3bemom SUB-D, MoxHO nogcoeamHATs K K.
KoHTakTaM HasHadeHbl nocaegoBaTeNnbHble curHanbl.  USB-
NHTepdenc HaxoaMTCA C 1IeBOW CTOPOHbI AUCMed y3na NPVBOA3,
1 C MOMOLLIbIO BXOLALLIEro B KOMMeKT nocTtasku USB-kabens ero
MOXHO nogcoeanHaTb K K.

MpumeyaHue.YvTbiBaiTe cUCTeMHble TpebOBaHWA, a Takxke
yKa3aHWA  MHCTPYKUMM MO 3KCAAyaTaumy 1 CMPaBOYHYIO
NHPOPMaLMIO B MporpaMme.

UHtepdeic USB

Universal Serial Bus (USB) — nocnepoBatenbHasa LWMHHasA cucTema
NS nofgktoyeHna annapata k MK, Annapatsl, 06opyfoBaHHble
noptoM USB, MOXHO COeaMHATL ApYr C APYroM BO BpeMs paboTsl
(NnofLaepXMBaeTCa ropsyee nogkioyeHne). MoakMoYeHHble
annapaTbl W WX CBOWCTBA OMNpeLensioTcs aBTOMAaTUYeCKy.
VHTepdbeiic USB B coyeTaHumn ¢ MO labworldsoft® cnyxut ans
3KCNAyaTaLummn B YOANEHHOM pexXumMe ¥ MOXET WMCMOMb30BaThCA
LNA 3arpy3ku 0OHOBNEHWI NMPOLUMBKY.

YCTaHOBKa:

CHavana 3arpy3uTte NoCeHIO BEPCUIO ApaiBepa 414 annapata
IKA c USB-uHTepdelicom ¢ canTa:
http.//www.ika.com/ika/lws/download/usb-driver.zip.

1 yCTaHOBWTe ApariBep, 3anycTus darn Setup. 3aTeM coeanHuTe
annapat IKA ¢ MK ¢ nomolupto kabens paHHbix USB. O6bmeH
OaHHBIMW  OCYLLeCTBNAETCA Yepe3 BupTyanbHbln COM-nopT.
KoHdurypaLma, CMHTaKCUC KOMaHbl U KOMaHbl BUPTYasbHOro
COM-nopTa Takue xe, Kak ansa uHtepdenca RS 232.

MocnepoBartenbHbli UHTepdeiic RS 232

KoHdurypauus:

- OyHKUMen  KaHanoB  MHTepdieica  ABAsAeTCA  nepedadya
MeXAy annapatoM W CuCTeMor aBTOMaTM3auuM CUTHaNoB,
cneundmrkaLma KoTopbIx NpMBOAMTCA B CTaHAapTe EIA RS 232 B
COOTBETCTBMM CO cTaHZapToM DIN 66020, yacTb 1.

-Ha anekTpuueckMe  CBOWCTBA  KaHanoB  MHTepdemnca U
pacnpefenieHne COCTOAHNI CUTHaN0B PacnpOCTPaHAETCA CTaHAAPT
RS 232 B cootBeTCTBUM CO cTaHZapTom DIN 66259, yactb 1.

- Cnocob nepefdayn: aCMHXPOHHas nepefaya CUrHanoB B
pexume «CTapT-CTomN».

- Tun Nepepayn: NOHLIN Oynaekc.

- ®opmaT  CMMBOJIOB:  KOAMPOBaHME CMMBOJIOB  COMIAaCHO
opmaTy AaHHbIX, yCTaHoBNeHHOMY cTaHgapToM DIN 66022
L0171 PeXMMa «CTapT-CToMy. 1 CTapToBbIA OUT; 7 6UT cmBona; 1
OUT YETHOCTW (4eTHbIN = Even); 1 cTONOBbIN BUT.

- CkopocTb nepegauu: 9,600 but/c.

- YNpaBneHue NoTOKOM AaHHbIX: HeT

- MNpouenypa Apoctyna: nepefaya [MaHHbIX C annapata Ha
KOMMbIOTEP OCYLLECTBIAETCA TOSIbKO MO 3aMpoCy KOMMbioTepa.

CUHTaKCMC 1 hopMaT KOMaHA;
[lna KOMaHf LencTBUTENbHbI CIeAYIOLLMe NONOXEHNS:
- KomMaHObl  OTNPaBAAlTCA TONMbKO C  KOMMblOTEpa
YCTPOWCTBO) Ha annapaT (MoAYMHEHHOE YCTPOWCTBO).
- MNepenada OaHHbIX C annapaTta BbIMOSHAETCA UCKNOYUTENBHO
no 3anpocy komnbtoTepa. CoobLeHns 06 owmnbkax Takxke He
MOTYT CMOHTAaHHO OTMPAaBAATLCA C annapaTta Ha KOMMbIOTep
(cncTtema aBTOMATU3ALMN).

- KomaHab! nepefatotca 3arnaBHbIMu BykBamu.

- KomaHabl v napameTpbl, a Takxe NociefoBaTelbHOCTM NapaMeTpos
Pa3AenaTCa Mo MeHbLLUen Mepe ofHUM npobenom (kom: hex 0x20).

- Kaxgada oTaesbHas KOMaHa, B TOM Yucsie napaMeTpbl v JaHHbIe,
N KaXAbI OTBET 3aK0YalOTCA B MOC/efoBaTeIbHOCTU «[TyCTo
Nepesop kapeTku MepeBog cTpokmy (kog: hex 0x0d hex 0x0A)
MNMEIOT OrpaHuyeHne no anvHe 128 cMMBONOB.

- [ecATnyHbIM pasgenvTenem B 4ucie C MaBatoLLEn 3anAaTom
ABnaeTca Todka (kog: hex 0x2E).

YNOMAHYTbIE BbILLIE MOLEIN NONHOCTHIO COOTBETCTBYIOT PEKOMEHAALMAM

Komuccnm no CTaHaapTU3aummn KOHTPObHO-M3MEPUTENBHON TEXHWKM B

XvMuyeckor npombineHHocTn (NAMUR) (pekomengaum NAMUR no

M3rOTOBMIEHMIO 3M1EKTPUYECKMX Pa3beMHbIX COeMHEHUI AN1A Nepesayn

aHanoroBbIX M LMMPOBbIX CUTHANOB Ha OTAe/bHble N1abopaTopHble

KOHTPOSIbHO-W3MepuTenbHble Npubopsl, ped. 1.1).

Komangel NAMUR 1 gononHuTensHsle KoMaHapl, cneunduyeckme ans

IKA, 1Cnonb3yloTca TOMbKO Kak KOMaHAbl HM3KOrO YpOBHA AN CBA3M

mexay annapatom v K. Mpn Hannyum COOTBETCTBYIOLLIErO TepMUHana

M NpOrpamMbl CBA3M 3TU KOMaHZbl MOTYT MepefaBaTbCA Hanpamylo

Ha annapat. Labworldsoft — 370 ynobHbin naket nporpamm IKA,

paboTatoLmx B cpese MS Windows v npeaHazHaqeHHbIX 4ns ynpasnexus

annapaTom W npuvema AaHHbIX C anmnapaTta, a Takxe Ans rpaduyeckoro

BBOAA, HaNpVMep, NMHENHbIX Pa3BEPTOK CKOPOCTY BPALLEHNA.

[Hanee npusoautca 0630p koMaHg (NAMUR), BoCnpuHUMaeMbIx

KOHTpO/bHbIMK ycTpocTBaMu IKA.

Vicnonb3yemble COKpaLLEeHNA:

(rnaBHOe

m= MapameTp Hymepauum (Lenoe 4inco)
X = 2 TemnepaTypa HarpeBaTeNlbHOM HaHw
X = 3 MaKkcvManbHO fonyCTMMas TeMnepaTypa HarpesaTenbHov baHy
X = 4 YacToTa BpaLLeHns
= 60 WHTepBansHoe Bpems (1—5999 cexyHp, 1 <= m >=5999)
= 61 Tanmep (1—1440 MuHyT, 1 <= m >= 1440)
X = 62 MonoxeHve NoLbeMHNKA BBEPXY
(OUT_SP_62 1-> nogbem nogbeMHUKa)
X = 63 MonoxeHne NOAbEMHIKA BHU3Y
(OUT_SP_62 1-> onyckaHve NOgbeMHUKa)
X = 66 [aBneHve perynatopa Bakyyma
X = 70 fncTepesnc peryndropa Bakyyma
X = 74 TennonepenatoLlas cpeaa HarpeBaTebHoOM 6aHw

(OUT_SP_74 0 = macno, OUT_SP_74 1 = Boga)

Komangbl NAMUR | ®yHKUMs
IN_NAME 3anpoc obo3HaueHns
IN_PV_X CunTbiBaHWe (HaKTUYECKOrO 3HAYEHNA
X=4
IN_SOFTWARE 3anpoc MAeHTUPUKALMOHHOIO HOMEpPa,
natoel 1 Bepcun MO
IN_SP_X CynTbiBaHME YCTaHOBIEHHOMO 3a[4aHHOro
X=4 3HaYeHuA
OUT_SP_Xm YCTaHOBKa 3aaHHOro 3Ha4YeHnsa Ha m
X=1,60,61,62
RESET MepekstoYyeHre Ha HOPMaSbHbIN PEXIM PaboThl
START_X BkntoueHne  (AMCTaHUMOHHOWM)  DyHKLMM
X=4,60,61,62 npubopa
STATUS BbIBOA, coCTOAHMA
0:py4HO pexum, 6e3 HencnpaBHoOCTew
1:3anyck aBTOMaTMYeckoro pexuma (6e3
HencnpaBHOCTeN)
ERROR z (HoMep oLIMOKM Z CM. B TabnuLe)
STOP_X BbikntoueHve dyHKumM npubopa. MepemerHas,
X=1,60, 61,62 |33daHHas komaHgon OUT_SP_X, coxpaHseTcs.




Ka6enb PC 1.1
Kabenb PC 1.1 TpebyeTca Aana
rHe3da C KOMMbIOTEPOM.

CoefiMHeHNA 9-KOHTakTHOro

KaGenb USB 2.0
TpebyeTtcsa ons coegmnHerna USB-uHTepdeica ¢ NK.

TexHU4yeckoe 06cny)Kv|Ba|-w|e N OYNUCTKa

Annapart He TpebyeT TeXHNYeCKOro 06CyXMBaHWs. ViMeeT MecTo
JINLWb ecTeCTBeHHOE CTapeHue AeTanel 1 ux oTkas co CTaTuCTu-
YeCKn 3aKOHOMEPHOW YaCTOTON.

YNMOTHeHNe OXNaauTens Ona cTekfia HeobXOOMMO perynsipHoO
NPOBEPSATb U NPU HEOBXOAMMOCTYN 3aMEHAT.

Ouncrka

Mepen O4NCTKOW N3BIEKUTE LUTEMCENbHYIO BUJIKY OT PO3ETKU.
Mcnonb3ynte TOMBKO YWCTALLME CPefcTBa, KoTopble Obln
oflobpeHbl KoMnaHuen IKA ois o4ncTKM ee yCTPONCTB.

B KkayecTBe 4MCTAWMX CpeacTB npuMeHaeTca Boda (C
MOBEPXHOCTHO-aKTVBHbLIM BELLECTBOM) ¥ U30MPONaHoJT.

Mpu o4nCTKe annapaTa Nosb3yNTeCh 3aLLUUTHBIMU NepyaTKamMmu.
MorpyxaTb 3feKTpUYeckne YyCTpoOWCTBa [NA  OYUCTKM B
YyucTALLee CpeCTBO 3anpeLLleHo.

Mpv 04MCTKe He JOoMyCKanTe NonafaHVA B annapat >XUAKOCTU.
Mpu NpvMeHeHUn CNocoboB OYNCTKM UK 0Be33apaxkmBaHys,
OT/INYHBIX OT PEeKOMEHOOBAHHbIX, MPOKOHCYNETUPYMTECh B
KomnaHum IKA.

3aka3 3anacHbIX YacTen

Mpw 3aKa3e 3aMacHbIx YacTen yKasbiBanTe CredytoLLe AaHHbIe:

- TUN annapaTa;

- CEPUIAHBIN HOMep annaparta (ykasaH Ha TUMoBon Tabnmuke);

- HOMep Mo3uULMKM 1 0B03HaYeHVe 3aM4acTy, CM.
www.ika.com,

- BEpCUIO NporpaMMHoro obecrneyeHus.

B cnyyae pemoHTa
Annapatbl NPUHUMAIOTCA B PEMOHT TOJIbKO NOC/Ie OYUCTKU U

yAaneHusA onacHbIX BeLLecTB.

3anpocute  dopmynsp ,Decontamination Certificate” B
komMnaHun IKA nnwm 3arpy3ute ero ¢ canta IKA www.ika.com 1
pacrnedvataunTe.

OTnpaBnante annapatbl Ha PEMOHT B  OPUrMHANbHOW
ynakoske. CKnafckoi ynakoBkv [na 0OBpaTHOW OTMpaBku
HeAOoCTaTOYHO.  [JOMONHUTENBHO  MCMOMb3yNTe  MOAXOAALLYIO
TPaHCMOPTUPOBOYHYIO YMAKOBKY.

lMpumeyaHnue: No BOMPOCaM PEMOHTa CTEKNIAHHOW MoCyAbl
obpalLaiTecs K MeCTHOMY Aufepy; He OTNPaBAANTe CTeKNAHHYIO
noCyfly Ha Hall 3aBof.

YCTPOWCTBO aBapUNHOro nogbemMa

YCTPOWCTBO aBapuMHOrO MnogbemMa HeobXOAMMO MpOoBepPSATb
eXe[HeBHO Mnepep Hayanom paboTbi!

Mocne OAUTENBHOrO MPOCTOsA (MPUM. YeTbipe Heflenw) nepep
Ha4a oM AUCTUNNALMIU HECKOJBKO Pa3 nepemMecTvTe NogbEMHMK
B KpaviHee HuXXHee U KpaiHee BepXHee KOHEYHOEe MOJIoXeHe
C nomoulplo MoTopa (CM. rnaey «YkaszaHus Mo TexHuke
6e30nacHOCTU», pa3gen «YCTPOWCTBO aBapuMHONO MogbemMan)!
Ecnn yCcTpoWcTBO aBapuMHOro nopbema He PyHKLUMOHMPYET,
obpaTtnTech B CEPBUCHYIO CyOy KomnaHun IKA.

MpuHapne>XXHoCTn

[Opyrvie nprvHaZeXHOCTM CM. Ha caiite www.ika.com.

CoobOLieHue 06 ownbke

Mpu 0BHapyXeHUN HEUCMPABHOCTY BO BpeMs paboTsl Mpubopa Ha ANCren BbIBOAUTCSA CO0BLLEeHMe 06 oLLnbKe.
Mocne oTobpaxeHns COOBLLEHNS O Cepbe3HON OLIMOKE MOLBEMHVK NepeMelLaeTcs B BepxHee KOHEYHOe MOSIoXeHWe, a cucTeMa
ynpasneHus npubopa 61aokmpyeTcs. MogbeMHUK MOXHO MPOA0SIKAaTh SKCMyaTUpPoBaTh.

B 3TOM C/lyyae BbINOSHWTE ClleaytoLlme AeRCTBUS:

- BbIKJIt04MTe anmapaT ¢ MOMOLLbIO TIaBHOTO BbIKJOYATESA.
- MpUMKUTE MepbI MO YCTPAHEHUIO HEUCMPABHOCTY.

- CHOBa 3anycTuTe annapar.




CooOLeHune 06 Mocnepcreune MpuunHa Mepbl No ycTpaHeHUo
owinbke
Vi3mMeHeHVe faBneHus|AHann3 rpagveHTa AasneHvs HelHacoc He paboTaerT. MposepbTe noaktoveHne kabens
oTcyTCTBYET BbISBW/ OTKJIOHEHUIA. ynpasfeHnsa Hacoca.
MpoBepbTe 31eKTPONUTaHVe Hacoca.
BkutounTe Hacoc.
BakyyMmHbIi LunaHr He|MpoBepbTe NOAK/IOYEHNE  BaKyyMHOro
NOAKSOYEH. LnaHra (Hacoc, pesepsyap).
Kabenb ynpaenenusa knanaHa  |[posepesTe noaktoveHne kabens
RV 10.4002 He NOLK/OYEH. ynpasneHuna knanaHa RV 10.4002.
HeucnpaBHocTb B cucTeMe|YBeauTech, HTO BakyyMHbIN LLNAHT MOLKOYEH
LLaHTOB. npasuabHO (BKJ1./BbIKIT./MPOLYBKA).
Pe3epByap He 3aKpbIT. 3akponTe pesepsyap.
HerepmeTW4YHOCTb AHanu3 rpagueHTa [daBneHus|HerepMeTMYHOCTb CoefuHeHVs|[poBepbTe  MOAK/IIOYEHWE  BaKyyMHOroO
cUCTEMb BbISBW OTKJIOHEHME, HO|BaKyyMHOrO LUNaHra. LnaHra.
3afjaHHoe 3HaveHue He|HerepMeT4YHOCTb pe3epByapa. |[IpoBepbTe pesepsyap.
LOCTUraeTcs. HepocTaTouHas MpoBepbTe TeXHWYeCKMe AaHHble Hacoca.
3afaHHoOe 3HaueHWe [aBfeHUs|NPOV3BOANTENBHOCTb
He LOCTUTHYTO. BaKyyMHOro Hacoca.
HerepMeTUYHOCTb  BbiNyCKHOro|OBpaTUTECh B CEPBUCHYIO CNIYKOY.
KJ1anaHa.
[asnexne 3a|Bakyym 3a npepenamu|dasneHue B pesepsyape|lpoBepbTe pacxof BO3fyxa Hacoca W
npeAenaMu fnana3oHa|gonycTMMoro AyanasoHa. CNIVILLKOM BbICOKOE. yoanuTe BO3yX V3 pe3epsyapa.
[JasneHne  Bakyyma  Bbille|daTymK NOBPEXAEH. ObpaTnTech B cepBUCHYIO ClyXOy.
LaB/EHVA B Kamepe.
Ownbka [aTumka|BbIxOgHOW  curHan  gatuumkal[aTuvk He nomKtoYeH. MpoBepbTe NoakoUeHWe AaT4mMKa.
Bakyyma BakKyyma CMLLKOM HU3KWNI. [aTunk noBpexaeH. ObpatnTech B CepBUCHYIO CNIyXOy.
Owwmbka KanmbpoBku|3HadeHve KannbposkK Bakyyma|llpu kanmbpoBke Oblno BBeAeHO|[poBepbTe 1 BLIMOJHUTE  KanMOPOBKY
Bakyyma 3a npegenamu  AONYCTVMOrO|HeNpaBWiabHOe  dhakTU4ecKoe|3aHOBO.
AManasoHa. 3HayeHve Bakyyma.
BeeneHo HenpasuibHoe|MpoBepsTe 33faHHoe 3HaveHwve
3HaveHne KanmbpoBKM BakyymMa. [KannbpoBKu.
[aTunk noBpexeH. ObpatnTech B cepBUCHYIO CayXOy.
Ownbka npuM3mMepeHne  ToukM  KuneHus|HarpesaTenbHas — GaHA  He|l[lpoBepbTe HarpeBaTesbHYo HaHHo.
n3mMepeHun TOYKM |HEBO3MOXHO. HarpeBaeTcs.
KuneHus AHanN3 pasHoCTM TEMNEPATYD| ) cnonpayetcn pacTBOpUTENb C|AUCTANNALMA pacTBopuTens
He  O3BOMACT  OMPEACINTE| ot HM3KOI TOUKOI KMMEHUA. |BbINOAHACTCA TOMbKO BPYYHYIO.
TOYKY KMMEHWA.
Owwmbka NpofyBKM AHanu3 rpagneHta [JasfieHunsA|Pe3epByap He OnopoxXHANca.  |ONopoXHUTE pesepsyap.

He BbIABMA OTK/IOHEHW nocne/HencnpaBHOCTb B cucTeme|YBeauTech, UTO  BaKyyMHbI  LUAaHM
HaXXaTua KHOMKW «[pofyBKa».  |LLNAHroB. nofktodeH npasunbHo  (BKJ1./BbIKI./
NMPOLYBKA).
BbinyckHow knanaH He paboTaeT.|O6paTuTech B CEPBUCHYIO CyKOY.
CeHcopHas kHoMka Ha nepefHelt| O6paTnTech B CEPBUCHYIO CNyXOY.
CTOPOHe NoBpexXaeHa.
AHaNOroBbI HAaCOC He|AHANIOroBbI HACOC OTCOeMHEH MposepbTe NoAK/toYeHNe kabens
NoOKJII0YEH ynpaBaeHNa aHaa0roBOro Hacoca.
Het BpalleHua PoTaLMOHHbIN npueog  He|POTaUMOHHbBIN MPUBOL[YMEHbLUNTE Harpy3Ky.
3aMycKkaeTca WM UMeeT OYeHb|neperpyxeH nan 3abnoknpoBsaH.
6onbLIoe OTKMOHeHWe YacToTbl|ABuraTens nnm kabenb|ObpaTnTECh B CEPBUCHYIO CNYXOY.
BpaLLeHnA OBUraTena noBpexaeH.
[atyvk  TemnepaTypbl| JnddepeHumansHas Latunk TemnepaTypbl He|l[lpoBepbTe  MOAK/IOYEHWE  JaT4MKa
He NoAKJIIoYeH TemnepaTypa MMeeT O0/blUoe  [NOLKIOYEH. TemnepaTypsl.
oTpuLaTeNbHOE 3HaveHve Latunk TeMnepaTypbl|OBpaTUTECh B CEPBUCHYIO CITY>KOY.
NoBpEeX/eH.
Het Pa3HOCTM|HET NOBbILLEHNA Onctunnnpyetca CIMLIKOM |1poBepbTe pacTBOPUTESb.
TemnepaTyp LnddepeHumansHom Mano pacTBopwuTens,
TemnepaTypbl OXNaanTens nnu pacTBOpUTENb He
OVNCTUNVPYETCA.
HeT pacxofa BoAb!. MpoBepbTe pacxon OxNax4atoLLen BOAbI.
BogaHom KOHTYyp nmogkntoyeH|MposepsTe HanpasneHue noToKa
HEeNpPaBW/IbHO. OXJXKAAOLLEN BOAbI.
TemnepaTypa 3a(3HaveHve guddepeHLmansHom| CIULWKOM ObicTpast|YBennybTe 33laHHOe 3HayeHVe BakyyMa.
npefenaMu AManasoHa|TemMnepaTypbl  HaxoAUTCA  3a|AnCTUANALMA.
n3mepeHun npefenamu ponyctumoro|Jatimk TemnepaTypbl|OBpaTUTECh B CEPBUCHYIO CITy>KOY.
[1ana3oHa M3MepeHuns. NOBPEeXAEH.
Owwmbka KanmbpoBku|3HaveHwe Kannbposkm|BelIbpaHO HenpaBuabHOe MpoBepbTe conpoTuBeHne
TemnepaTypsbl TemnepaTypbl  HaXOAUTCA  3a|COMPOTUBAEHNE MOZLENVPYIOLLIEro YCTPOMCTBA.
npegenamm LONYyCTVMOrO|MOAENMPYHIOLLIErO YCTPOMCTBA.
J/ana3oHa. MeyaTHaa nNnata nospexzeHa. |O6paTuTech B CEPBUCHYIO CyKOYy.




Coo0LueHure o6|MocneacrBue MpuunHa Mepbl No ycTpaHeHuto

owmbke

Owwnbka  ycTaHoBKM|LaTumkM  Ha  BMyCKHOM  u(TemniepaTypa  oxNlaxzatolei|[poBepbTe OXNaauTenb W LOXAWUTECH,

TemnepaTypsbl BbINMYCKHOM  OTBEPCTUAX  AJIS|XKULAKOCTU U3MEHAETCS. noka oxNafuTenb AOCTUIHET 3a4aHHON
BOAbl MOKa3blBaloT — HosblUOe TemnepaTypsbl.

OTKJTOHEHME TeMnepaTypbl.

Henb34a BbINOMHATL ANCTUNNALMIO.

[atunk  Temnepatypsbl He|OBpaTuTech B CEPBUCHYIO CITy>KOy.

KannbposaH.

[laTuvk TemnepaTypbl HencnpaseH. ObpaTuTech B CEPBUCHYIO CyKOy.
CAVLLKOM BbICOKaA AHanu3 BHyTPeHHero [faTuvika|lemnepaTypa B  MOMeLLeHUN Bbikto4umnTe Npubop 1 fanTe eMy oCTbiTb.
BHYTPEHHAA Temneparypbl nevyaTHow nnatbl. |>40° C.
TemnepaTypa BHyTpeHHAA TemnepaTypa goctvrnallleyaTHas nnata nospexaeHa. |ObpaTutech B CepBUCHYIO CTy>KOy.

npeaenbHoro 3Ha4eHnA.

CkopoCTb NOTOKa CKOpOCTb NOTOKA OXNaxzatoLLeit| CIMLLKOM — BbICOKasi  CKOPOCTb|YMeHbLUMTE CKOPOCTb noToKa
3a npefenamu BOLbl HaXo4MTCA 3a Npefenamu|noToka BoAb!. oxNaxzatoLLiei Boabl.
ZLONyCTUMOro LOMNYCTUMOrO AManasoHa. [LaTunk pacxofa BoAbl|OBpaTUTECh B CEPBUCHYIO CIYyXOY.
[ManasoHa NOBPEXAEH.
Cnnwkom HW3Kkasn|CKOPOCTb NOTOKa OxNaxaatoLLlen|CANLLIKOM — HW3Kas  CKOPOCTb|YBenuYbTe CKOpOCTb noToKa
CKOPOCTb MOTOKa BOAb! HaxoamuTca HU>XXe|noToKa BOApbI. oxnaxgatoLLie Boapl.
LOMNYCTUMOro  MUHMManbHOro| JaTumnk pacxofa BoAbl|OBpaTUTECh B CEPBUCHYIO CIyXBY.
3Ha4yeHu. NOBPEXAeH.
Oxnagutens MpenenbHoe 3HayeHve|CJIMLWKOM  HU3KOe MpefenibHoe|YBennysTe  npefdesbHoe  3HayeHue
neperpyxeH MOLLHOCTI oxNlafuTens 3HaveHne oxnaauTens. neperpysku oxnagutens.
NPEBbILLEHO. Lunctunnaumns BbINONHAETCS|YBENMYbTe 3aAaHHOE 3HaUYeHWe Bakyyma.
CAINLLKOM BbICTPO.
Cyxas guctunnauma  |AUCTuAnaumMa  pacTBOpUTena|QucTunnauma 3aseplueHa. OcTaHoBWTe ANCTUANALMIO.
6onblie He BbINOAHAETCA.
HemncnpaBHOCTb MogbeMHUK  He  LOCTUraeT|[ToLbeMHUK neperpyxeH unwv|lpoBepbTe NOLbEMHUK.
NoAbeMHMKA CBOEro KOHEYHOro MOSIOXKeHMs. |3abn0KMPOBaH.
HemcnpaBHOCTb JaT4mKa nonoxerus. ObpaTnTec B CEPBUCHYIO CNYXOY.
[puratens nogbemHuka, kabenb|OBpaTUTECh B CEPBUCHYIO CNYKOY.
MW NevaTHas nnata NoBPEXeHbl.
BHYTpeHHsAs  owwbka|BHYTpeHHsAs owwnbka obmeHa|BHyTpeHHAs owubka obmeHa|BkounTe 1 BbiKIO4MTe  Nprbop,
obmeHa AaHHbIMU LaHHbIMM JaHHbIMY 0bpaTnTeCh B CEPBUCHYIO CTyXOY.
Owwnbka obmeHa|llK  npuHAn  HenpaBuabHyto|LWS  ncnonb3yeT  HenpaswnbHoe|MpoBepbTe HacTporky LWS.

naHHbIMK ¢ MK

KoMaHzy Yepes nopt RS 232 nnun
USB-nopr.

YCTPOWCTBO And ynpasneHns RV 10.
[Ona obMeHa gaHHbIMK € RV 10

[MpoBepsTe nHCTPyMeHTbI K.

MCNOMb3YIOTCA  HeMnpaBUbHble
WHCTPYMEHTbI.
HeycTon4nBoe coefinHeHwe. poBepbTe coefnHEHKE.
Owwmbka obmeHa HeT cBA3M C HarpeBaTenbHOM|MH(paKkpacHbIi nHTepdenc|lpoBepbTe 1 OUNCTUTE MHPPAKPACHDIV
JaHHbIMY C HaHen 3a010KMpOBaH. UHTepderc.
HarpeBaTesibHON HarpeBaTenbHas 6aHs BbIK/tOYEHa, |BKlounTe HarpeBaTesibHyo 6aHto.
HaHen 1Ny obHapyxeHa oLunbka.

HarpesatenbHas HaHs c
MHpPaKpacHbIM - MHTepecom
OTCYTCTBYET.

MeyaTHad NaaTa NOBPeXaeHa.

MpoBepkTe HarpeBaTesibHyto HaHHo.

QbpaTnTeCh B CEPBUCHYIO CTYXXOY.

Owwubka 2CMNN3Y

Mpy CYATBIBAHUM WU 3anuncu
SCMNN3Y npowsoLuna owmnbdkKa.

SCIM3Y nospexaeHo.

ObpatnTech B CepBUCHYIO CNyXOy.

Owmnbka namatn

BHYTpeHHss owmnbka naL-namsTy
NPV CYUTBIBAHUM UM 3aMMCH

BHYTpeHHss owmnbka aL-namsTy
NpY CYNTBIBAHUM UM 3aMMCK

ObpaTuTech B CEPBUCHYIO CIy>XOy.

ECnv HEMCNPABHOCTb He YOAeTCA YCTPaHUTb MOCPEACTBOM OMUCAaHHbIX Mep, UK MMEET MEeCTO Apyras Henosagka:
- 06paTUTECh B CEPBUCHYIO CITYXOY;
- OTMpaBbTe annapaT NPOW3BOLMUTESNNIO C KPATKUM OMUCaHVEM HEWUCTIPABHOCTY.

B COOTBETCTBUM C YCIOBUAMM NPOOAXKMN W NOCTaBKM KOMMaHUK
IKA cpok rapaHTun coctasndeT 24 mecaua. py HacTynieHnn
rapaHTUMHOIO C/ly4as Npocm obpalllaTbCa K MPOAaBLYy WAn
OTMPaBUTb annapat C MPUIOXKEHNEM MIATEXHbIX LOKYMEHTOB
N YKa3aHVeM MPUYMHbI peknamaLnm HenocpeacTBeHHO Ha Halu
3aBof. Pacxofpl No nepeBo3ke HepeT Ha ceba nokynaTenb.

fapaHTus

fapaHTUsA He PacnpOCTPaHAETCA Ha M3HALLUMBAIOLLMECA OeTanw,
CNyYaun HeHagfiexallero obpalleHuns, HeLOCTaTOYHOrO yxoaa U
O6CJ'Iy>KI/IBaHI/IF|, He COOTBETCTBYKOLLMX YyKa3aHMAM HaCToALLEero
PYKOBOACTBA MO 3KCMyaTaumn.

MpumeyaHue: NO BOMPOCaM PEMOHTa CTEKNAHHOW NOCyAb
obpallanTech K MECTHOMY Auepy; He OTNPaBAANTe CTEKIAHHYIO
noCyAy Ha Hall 3aBof.
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TexHUn4yeckune gaHHble

[lnanasoH paboyero HanpsxeHus Vac (100...240) + 10%
HomuHanbHoe HanpsaxeHve Vac 100...240
YacTota Hz 50/60
MpucoeanHaemas MOLLHOCTb 6e3 HarpeBaTeflbHON HaHw w 100
[pucoedmHAeMan MOLLHOCTb B PeXXMe OXNOaHWA w 3.3
CKOpOCTb BpaLLleHus rpm 0/5...300
CKOpOCTb TOSIEPAHTHOCTY rpm + 1(3apaHHasa ckopocTtb < 100 rpm)
% + 1(3apaHHas ckopocTb = 100 rpm)
NHAMKaTOP CKOPOCTU BpaLLEHN Lincbposon
[vcnnen, pa3mepsl 0bnact npocmotpa (LU x B) mm 70 x 52
Ouncnnen TOHKOMMNEHOYHbIV gucnnen
MHOroA3bI4HOCTb Ha
MpaBoe/neBoe BpaLleHNe/MHTePBAIbHbIN PeXM paboThl Ha
MnaBHbIV MycK Ha
MoabeMHMK ABTOMaTMYECKIM
CKOpOCTb NogbeMa mm/s 50
Xon mm 140
PerynvmpoBKa HUXHero KOHLEBOro ynopa mm 60, 6eCKOHTaKTHbI
HakJ10H ronosku, peryanpyembin 0°...45°
Tanmep hh:mm:ss 00:00:00...99:59:59
MHTepBas mm:ss 00:00...60:00
BCTpoeHHbIN perynaTop Bakyyma Ha
[Inana3oH n3mepeHus Bakyyma mbar (hPa) 1...1050
[InanasoH perynnpoBaHua Bakyyma mbar (hPa) 2..1014
TOYHOCTb M3MePeHUA BaKyymMa NOCTOAHHOW mbar + 2 (= 1 cuMBON) NOC/1e BbINOMHEHUS KaMbpoBKu
npu Temnepatype
TOYHOCTb perynvpoBaHna Bakyyma mbar Perynupyemsbiin ructepesnc (0,syxno3uuyoHHoe
perynnpoBaHve)
mbar 1 (PerynupoBaHue Bakyyma nocpeaCcTBOM peryanpoBaHusa
4acToThI BpaLLleHns, 3a1aTb 3Ha4yeHue < 100 mbar)
% 1 (PerynupoBaHue Bakyyma nocpefCcTBOM peryanpoBaHua
4aCTOTbl BPaLLieHVA, 3afiaTb 3HaveHune > 100 mbar)
[lnanasoH n3mepenuns anddepeHLmansHon TemnepaTypbl K 7
[vana3oH cMmeLLeHns Npu Kannbposke K +0.5
WHTepdenc USB, RS 232
MporpaMMUpoBaHue rpathyecknx xapakTepucTmk Ha
MporpaMM1poBaHve NpoLLEeccoB AUCTUANALUN Ha
[ncTaHUMOHHOe ynpaBneHve C nomoupto MO labworldsoft®
Mnowaab oxnaxaeHns (CTaHOapTHbIA oxaauTenb cm? 1500
RV 10.1,10.10,10.2,10.20)
MWH. pacxof oxnaxzatoLLen Bogpl I/h 30
Makc. pacxof, oxnaxzatoLLern Boabl I/h 100
Makc. gaBneHne oxnaxaatoLlen BOAb! bar 1
[nana3oH TeMnepaTyp Ox1axAatoLLen BoAbl, PeKOMEHIyeMblin °C 18...22, NOCTOAHHanA
MpenoxpaxHnTens 2xT1,6 A 250V 5x20
JonyctrMasa NpodoXUTeNbHOCTb BKITKOYEHNA % 100
[onyctnman Temnepatypa oKpyxatoLlen cpeabl °C 5...40
Jonyctrman OTHOCUTESIbHAA BNIAXXHOCTb % 80
CreneHb 3aWmnThl cornacHo DIN EN 60529 IP 20
Knacc 3awubl |
Kateropua nepeHanpaxeHuns 1
YpoBeHb 3arpA3HeHna 2
Bec (6e3 cTeknsHHOM nocyapl; 6e3 HarpesaTenbHoON 6aHW) kg 18.6
Pa3mepsbl (LI x I x B) mm 500 x 440 x 430
icnonb3oBaHwe npubopa Haf ypoBHEM MOpS m Makc. 2000

HDGBO Ha mexHu4yeckue usmeHeHuA coxpaHﬂemc,q!
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Idioma original: Alemao
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Declaracao UE de conformidade

175
176
176
176
178
179
230
232
235

Declaramos, sob responsabilidade exclusiva, que este produto cumpre as disposi¢des das diretivas 2014/35/UE, 2006/42/CE, 2014/30/
UE e 2011/65/UE e esta de acordo com as seguintes normas ou documentos normativos: EN 61010-1, EN 61010-2-051, EN 61326-1,

EN 60529 e EN ISO 12100.

Uma copia da Declaracao UE de Conformidade completa pode ser solicitada junto a sales@ika.com.

Explicacao dos simbolos

Situagdo (extremamente) perigosa, na qual a ndo observancia da indicagdo de seguranca pode causar a
morte ou ferimentos graves.

/\ CUIDADO

/\\ OBSERVACAO

Aponta, p.ex. para a¢des que podem causar danos materiais.

m Indicacao de perigos originados por superficies quentes.

Situacdo perigosa, na qual a ndo observancia da indicacdo de seguranca pode causar a morte ou ferimentos
A AVISO graves.

Situagao perigosa, na qual a nao observancia da indicagdo de seguranga pode causar ferimentos leves.
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Indicacoes de seguranca

Para sua seguranca

+ Leia 0 manual de instrugdes na integra antes da colocacao em

funcionamento e observe as indicagdes de seguranca.

+ Guarde o manual de instrucdes em local acessivel para todos.

« Certifigue-se de que somente pessoal treinado trabalhe com o
aparelho.

Observe as indicagbes de seguranca, diretrizes, normas de
protecdo no trabalho e de prevencdo de acidentes. Quando
trabalhar particularmente sob vacuo!
Use o seu equipamento pessoal de proteccao conforme a classe
de perigo do meio que estiver a ser processado. De qualquer
modo, pode haver risco de:
- salpicos de liquidos,
- partes do corpo, cabelos, vestuario e joias ficarem presos,
- lesdo, como resultado de quebra de vidro.

Inalacdo ou contacto com meios, tais

m como liquidos venenosos, gases, névoa

de pulverizacdo, vapores, poeiras ou
materiais bioldgicos e microbioldgicos
podem ser perigosos ao utilizador.

+ Coloque o aparelho em cima de uma superficie plana, estavel,
limpa, antiderrapante, seca e ignifuga.

+ Garanta de que existe espaco suficiente acima do dispositivo,
pois o kit de vidraria pode exceder a altura do dispositivo.

« Antes de usar, verifique a eventual existéncia de vicios no equi
pamento ou nos respectivos acessorios. Nao utilize pecas danifi
cadas.

+ Garanta que o kit de vidraria se encontra fora de tensao! Perigo
de rutura como resultado de:

- tensdo devido a montagem incorreta,
- perigos mecanicos externos,
- picos de temperatura locais.

+ Garanta que a plataforma ndo comeca a mover-se devido a
vibracoes respetivamente desequilibradas.

+ Cuidado com os riscos devidos a:

- Materiais inflamaveis ,
- Meios combustiveis com uma temperatura de ebulicdo baixo.
Com este aparelho podem ser
A CUIDADO | processados apenas fluidos cujo ponto
de inflamacdo esta acima do limite de
temperatura de seguranga ajustado
no banho de aguecimento. O limite
de temperatura de seguranga ajustado
no banho de aquecimento deve estar
sempre, no minimo, 25 °C abaixo do
ponto de inflamacao do fluido utilizado.
(conforme EN 61010-2-010)

+ Ndo use o aparelho em atmosferas explosivas, com substancias
perigosas ou debaixo de agua.

« Trabalhe apenas com meios cujo contributo energético no pro
cesso de trabalho é irrelevante. O mesmo também se aplica a
outros tipos de energia produzida por outros meios, como por
exemplo, através da irradiacao de luz.

« Tarefas com o dispositivo apenas devem ser executadas quando
a operacao é monitorizada.

+ Ndo é permitida a operacdo com pressao excessiva (para
arrefecer a pressao da agua consulte "Dados Técnicos").

+ Ndo obstrua as ranhuras de ventilacdo do dispositivo de modo a
garantir o adequado arrefecimento do mecanismo de transmissao.

+ Podem existir descargas eletrostaticas entre o meio e o mecanismo
de transmissao que pode representar um perigo direto.

+ O aparelho ndo ¢é indicado para funcionar em modo manual
(exceto o movimento de elevacao).

+ O funcionamento seguro do aparelho sé é garantido se for
usado com os acessorios descritos no capitulo “Acessorios”.
Observe 0 manual de instru¢des dos acessorios, por exemplo da
bomba de vacuo, banho de aquecimento.

Posicione a saida de pressao positiva da bomba a vacuo sob
uma capela de laboratério.

Utilize apenas o dispositivo sob um exaustor fechado por todos
os lados, ou um dispositivo protetor semelhante.

Adapte a quantidade e o tipo de destilacdo ao tamanho do
equipamento de destilacdo. O condensador deve funcionar
corretamente. Monitorize a taxa de fluxo de agua de
arrefecimento na saida do condensador.

O equipamento em vidro deve sempre ser ventilado quando
funciona sob pressdo normal (por ex. saida aberta no
condensador) de modo a prevenir um aumento de pressao.
Note que concentracbes de gases, vapores ou particulas
perigosas podem escapar através da saida do condensador.
Tome as medidas adequadas para evitar este risco, por exemplo,
adsorsores frios a jusante, frascos para lavagem de gases ou um
sistema de extracdo eficiente.

Recipientes de vidro evacuados ndo devem ser aquecidos num lado;
0 baldo de evaporacao deve rodar durante a fase de aquecimento.
Os artigos de vidro sao concebidos para a operagao sob vacuo
de até 1 mbar. O equipamento deve ser evacuado antes de
aquecer (ver capitulo "Comissionamento”). O equipamento
apenas deve ser arejado novamente apos arrefecer. Quando
realizar destilacdo a vacuo, os vapores ndo condensados devem
ser condensados do lado de fora ou dissipados de forma segura.
Se existir o risco de residuos de destilacdo podem desintegrar-se
na presenca de oxigénio; apenas gas inerte deve ser admitido
para o alivio da tenséo.

/\ CUIDADO

Evite formacdo de perdxido. Peroxidos
organicos podem acumular-se em
residuos de destilacdo e exaustdo
e explodir enquanto decompdem!
Mantenha os liquidos que tendem a
formar peroxidos organicos afastados
da luz, em particular dos raios UV
e verifigue-os antes da destilacdo
e exaustdo quanto a presenca de
perdxidos. Quaisquer  peroxidos
existentes devem ser eliminados.
Muitos compostos organicos sao
propensos a formacdo de perdxidos,
por ex. decalina, éter dietilico,
dioxano, tetraidrofurano, assim como
hidrocarbonetos insaturados, tais como
tetralina, dieno, cumeno e aldeidos,
cetonas e solugdes destas substancias.
O banho-maria, meio de témpera,
baldo de evaporacédo e kit de vidraria
podem tornar-se quentes durante
a operacao e permanecem  assim
durante muito tempo a seguir! Deixe
0s componentes arrefecerem antes de
continuar a trabalhar com o dispositivo.
Evite ebulicdo atrasada! Nunca aqueca
0 baldo de evaporacao no banhomaria
sem acionar 0 mecanismo de
transmissdo rotativo! Subita formacao
de espuma ou gases de exaustao
indicam que o conteldo do baldo
comeca a decompor-se. Desligue
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imediatamente o aquecimento. Utilize o mecanismo de elevagao
para elevar o baldo de evaporacao para fora do banho-maria.
Evacue a zona de perigo e avise as pessoas na area circundante!

Elevacdo de sequranca

Ao desligar o aparelho ou ao remover da corrente, a elevagao de
seguranga entra em funcionamento e eleva o balao de evaporagao
do banho-maria.

A elevacdo de seguranca num estado sem corrente é concebida
para um peso total maximo (kit de vidraria mais solvente) de 3, 1kg.
Exemplo para o calculo da carga max. em caso de um kit de
vidraria vertical com baldes de 1 litro:

Condensador + baldo de recolha + baldo de evaporacao + pecas
pequenas=

1200 gr + 400 gr + 280 gr+ 100 gr = 1980 gr

Carga maxima de solvente = 3100 gr — 1980 gr = 1120 gr

Uma elevacao de seguranga em caso de cargas elevadas ndo pode
ser assegurada devido ao tipo de construgao!

Ao utilizar outros tipos de condensadores, como por ex.
condensador a gelo seco ou intensivo, assim como em caso
de utilizacdo de distribuidor de destilacdo de refluxo com
condensador fixo pode ser necessario reduzir a carga de acordo
com o excesso de peso do material de vidro!

Por este motivo, verifique antes do inicio da destilagao, se o
elevador equipado com kit de vidraria e material de destilacdo se
dirige para cima no estado sem corrente.

A elevacdo de seguranca deve ser verificada diariamente antes
do funcionamento. Movimente o levantador com o motor até a
posicao final inferior e acione a tecla “Power” no painel frontal ou
o interruptor de rede do lado direita posterior do aparelho, com o
peso total maximo de 3,1 kg.

- O baldo de evaporacao ¢ elevado do banho-maria.

Em caso da primeira colocagdo em funcionamento ou apos
inatividade prolongada, proceda da seguinte forma: Movimente o
levantador varias vezes com o motor para a posicao final inferior
e superior, acionando as teclas de fun¢do do levantador, antes de
interromper a tensao de rede.

Se a elevacao de seguranca nao funcionar, contacte o servico de
apoio ao cliente IKA.

O lado da evaporagao (baldo de evaporagdo mais contetudo)
totaliza o peso admissivel maximo de 3,0kg! As cargas maiores
comportam o perigo de rutura de vidro no duto de vapor!

Tenha em atencdo de que a elevagao de seguranca é colocada
fora de funcionamento.

Em caso de cargas grandes trabalhe sempre com velocidades
lentas. Grandes forcas desequilibradas conduzem a rutura do
duto de vapor!

+ Um vacuo pode ser formado dentro dos artigos de vidro em caso
de falta de energia. Os artigos de vidro devem ser ventilados
manualmente.

/\ CUIDADO

Nunca opere o dispositivo quando o
baldo de evaporacdo estd em rotagao
e o elevador ¢é elevado. Primeiro
rebaixe sempre o baldo de evaporagao
no banho-maria antes de iniciar o
mecanismo de rotacdo. Caso contrario,
0 meio de témpera quente pode ser
pulverizado para fora!

- Defina a velocidade do mecanismo de transmissao de modo a
que nenhum meio de témpera seja pulverizado para fora como
resultado da rotacdo do baldo de evaporagdo no banho-maria.
Se necessario, reduza a velocidade.

N&o toque em partes rotativas durante a operagao.

O desequilibrio pode resultar num comportamento de
ressonancia incontrolavel do dispositivo ou do kit. O aparelho
de vidro pode ser danificado ou destruido. Na eventualidade
de desequilibrio ou ruidos incomuns, desligue o dispositivo ou
reduza a velocidade.

O aparelho ndo inicia-se automaticamente apds um corte no
fornecimento de energia.

O desligamento do dispositivo da corrente elétrica ocorre
apenas retirando a ficha da rede ou do dispositivo.

A tomada de ligagdo a rede tem de estar num sitio préximo do
aparelho e facilmente acessivel.

Operacdo automatizada: verifigue e controle os processos
de evaporacdo antes de executd-los de forma automatizada.
Processos de evaporacdo desconhecidos ndo devem ser
executados de forma automatizada! Além da operacdo manual,
é possivel selecionar os seguintes modos automatizados:

- 100% destilacao,

- Destilacdo em dependéncia de volume e/ou quantidade.

Para seguranca do aparelho

+ Ovalor de tensdo indicado na placa de caracteristicas do modelo
deve coincidir com o valor da tensdo de rede.

+ A tomada tem de ter ligacdo a terra (contacto condutor de pro
teccao).

« Partes removiveis deve ser recolocada no aparelho para evitar a
infiltracdo de corpos estranhos, liquidos, etc.

« Evite choques e pancadas violentas no aparelho e nos acessérios.

« A abertura do aparelho é permitida, exclusivamente, a pessoas
especializadas.

Uso adequado

« Utilizacao
O dispositivo, em combinagao com os acessorios recomendados
por IKA, é apropriado para:
- destilacao rapida e cuidadosa de liquidos,
- vaporizacao de solugdes e suspensoes,
- cristalizacdo, sintese ou limpeza de produtos de quimica fina,
- secagem de pos e granulados,
- reciclagem de solventes.

Modo de operagao: Aparelho de mesa

« Area de aplicacio
Ambientes internos semelhantes a ambientes de laboratério na
area de pesquisa, ensino, comércio ou industria.

A seguranca do usuario ndo estara garantida se o aparelho for

operado com acessoérios que nao sejam fornecidos ou recomen-

dados pelo fabricante.

- se 0 aparelho nao for operado de acordo ao seu uso previsto.

- contrario as instrucdes do fabricante.

- se 0 aparelho ou a placa de circuito impresso forem submeti-
dos a modificagdes por parte de terceiros.

» Observacoes adicionais:
Bases legais e caracteristicas especificas de cada pais, especial-
mente para medicamentos e alimentos:
O operador é responsavel pelo cumprimento das leis e regula-
mentos aplicaveis a ele.
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Desembalar

- Desembalar
- Proceda com cuidado ao desembalar o aparelho,

- Em caso de danos, registre as ocorréncias imediatamente (correio, transporte ferroviario, empresa transportadora).

- Escopo de fornecimento
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Informacoes

A destilagao é um processo térmico de separagao para compostos
liquidos com base em pontos de ebuli¢do especificos e dependen-
tes da pressao, mediante evaporacao e posterior condensacao.

A temperatura do ponto de ebulicdo diminui com a reducao da
pressao externa, de forma que o processo normalmente é realiz-
ado com pressao reduzida. Assim, o banho de aquecimento pode
ser mantido a uma temperatura constante (por exemplo, 60 °C).
O ponto de ebuli¢do ¢ ajustado através do vacuo, a temperatura
de evaporacao de aprox. 40 °C. A temperatura da agua de refri-
geracao para o condensador nao deveria estar acima de 20 °C
(regra 60-40-20).

Para a geracao do vacuo deve ser utilizada uma bomba de dia-
fragma resistente a produtos quimicos com controlador de va-
cuo, protegida contra residuos de solvente através de um frasco
tipo Woulff e/ou um separador de vacuo instalados a jusante. A
operacao com uma bomba de succdo de agua para geracao do
vacuo somente pode ser recomendada limitadamente, ja que nes-
se sistema pode ocorrer a contaminagao por solventes do meio
ambiente.

A capacidade de evaporacao é influenciada pela velocidade, tem-
peratura, tamanho do baldo e pressdao do sistema.

A capacidade ideal do condensador continuo esta em torno de 60%.
Isto corresponde a uma condensacao de aprox. 2/3 da espiral de
resfriamento.

Em caso de carga maior, ha risco de que o vapor de solvente nao

condensado seja aspirado.
Para evitar isto, é possivel ativar o monitoramento de seguranca
da capacidade do condensador. Para tanto, realize varias desti-
lacbes e anote o valor no menu “EVAPORADOR -> Detalhes -
Capacidade max. condensador”. Calcule a capacidade do con-
densador com a seguinte férmula:
Valor limite da capacidade do condensador = Capacidade max. do
condensador * 1.3
Entre esse valor no item de menu “EVAPORADOR - Detalhes 2
Capacidade max. condensador”. Em caso de exceder o valor limite
do condensador, o dispositivo encerra a medicao e emite uma men-
sagem de erro. Uma alteragao da configuragao da estrutura do con-
densador ou da configuragdo de destilacdo requer, eventualmente,
uma nova adaptacao da capacidade maxima do condensador.
O dispositivo é equipado com um dispositivo de seguranca de
levantamento do baldo. Apds uma queda da energia, a estrutura
de vidro pode estar evacuada, e sera ventilada quando a energia
for restabelecida. Em caso de falta de energia elétrica, o baldo de
evaporagao é removido automaticamente do banho de aqueci-
mento através de uma mola a gas integrada.

O elevador de seguranca deve ser in-
A CUIDADO | specionado diariamente antes do uso
do dispositivo. Sobre este assunto, veja
o capitulo “Indicagdes de seguranca -
Elevador de seguranca”!




O rotaevaporador RV 10 control permite, além de todas as ope-
racbes manuais e semi-automaticas de evaporacao, executar tam-
bém operagdes totalmente automaticas e controladas por quan-
tidade. Para tanto, o dispositivo e equipado, por padrao, com um
controlador de vacuo, um sensor térmico para diferencial de tem-
peratura da agua de refrigeragdo e um medidor de vazéo de dgua
de refrigeracdo. Com o controlador de vacuo integrado, o vacuo
pode ser regulado tanto na operacao de dois pontos como atra-
vés da bomba regulada em funcéo de velocidade. O dispositivo é
concebido para operacdo com alimentacdo de agua de refrige-
racao (p.ex. termostato de laboratorio), porém, também pode ser
alimentado através da rede de agua. Observe os Dados Técnicos
com relacao a pressao e constancia de temperatura da agua de
refrigeracdo, a vazao bem como as normas especificas do pais.
Em caso de operacao na rede de agua, recomendamos instalar a
valvula de estrangulamento de agua RV 10.5001!

Esta valvula permite ajustar a vazao de agua de refrigeracao, assim
como interromper automaticamente a entrada de agua depois de
uma destilacao.

O filtro de dgua RV 10.5002 permite reter particulas de sujeira da
rede de agua, impedindo sua entrada no conjunto de valvulas.
Para a reducao de pressao recomendamos a valvula reguladora
de pressao

RV 10.5003, instalada diretamente depois do ponto de entrada
da tubulacao.

Destilacao automatica em dependéncia do volume: O apa-
relho deve ser aquecido até a temperatura operacional. Isto pode
ser feito mediante uma destilacdo de ensaio.

RV 10 auto: O rotaevaporador é equipado, por padrao, com uma
bomba regulada por velocidade, uma valvula interna de purga e
uma camara de medicao da pressao.

RV 10 control (para vacuo): A regulagem externa de dois polos
do vacuo também esta disponivel para a aplicagdo, que dispoe
de um sistema de vacuo domeéstico. Deve ser usada a valvula de
vacuo RV 10.4002.

Regulagem de vacuo

RV 10 control

A vidraria é evacuada através da bomba de vacuo. A bomba de
vacuo funciona a uma velocidade constante, que, via de regra,
nao € ajustavel.

Ao atingir o valor nominal, a linha de succao é interrompida. De-
vido a diferenca temporal minima do momento a partir da de-
teccdo do valor de pressao, da compensagao do valor tedrico
para ativacdo de uma valvula de vacuo, bem como da capacidade
de sucgao do sistema gerador de vacuo, o valor fica ligeiramente
abaixo do valor nominal ajustado. Se a pressao no sistema au-
menta novamente em funcao da taxa normal de vazamento, a
valvula abre a linha de sucgao.

Via de regra, a frequéncia de ativagdo e a precisao podem ser
feitas através do ajuste da histerese.

Além disso, com o comando da bomba VC 2.4 conectado, a ali-
mentagao de tensao da bomba ¢ desligada ou ligada. Isso reduz
o nivel sonoro e aumenta a vida util dos diafragmas da bomba e
do motor.

O valor real varia na medida do valor nominal ajustado na histerese.
A "Regulagem de dois pontos” nao permite realizar uma deteccao
automatica e exata do ponto de ebulicdo.

llustracdo esquematica de uma regulagem de vacuo de dois pon-

tos

RV 10 auto

As imprecisdes que ocorrem na regulagem de dois pontos sao
evitadas na regulagem do vacuo através da velocidade.

No entanto, para a regulagem do vacuo através da velocidade
€ necessaria uma bomba de vacuo controlavel por velocidade,
a valvula de vacuo RV 10.4002 nao é necessaria e nao pode ser
conectada. Para tanto, conecte a bomba de vacuo (p.ex. bomba
IKA Vacstar digital) na interface traseira no rotaevaporador.
Neste tipo de regulagem, a velocidade da bomba e, com isso,
sua capacidade de aspiracdo, sdo reduzidas conforme a pressdo
medida se aproximar do valor nominal.

Quando o valor nominal é alcangado, a bomba funciona apenas
em funcao da taxa de vazamento.

Isto possibilita uma operacao mais silenciosa e regulagem mais
exata do vacuo.

A regulagem do vacuo através da velocidade é ajustada automa-
ticamente no RV 10, assim que uma bomba de vacuo apropriada
estiver conectada.

Com este tipo de regulagem, é possivel realizar uma deteccao
automatica do ponto de ebulicdo, ou seja, o sistema em modo
automatico procura e para no ponto de ebulicao da solugao.
Visto que, ao contrario da destilacdo em dependéncia de volume,
na deteccao automatica do ponto de ebulicdo o solvente nao pre-
cisa ser conhecido, os dois modos de opera¢ao sao mutuamente
excludentes.

llustracdo esquematica de uma regulagem de vacuo em funcdo
da velocidade
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Montagem

Acionamento RV 10 auto

Soltar a protecao de transportel! Instale o frasco e monte as conexdes de tubo fornecidas no frasco

/\ cuIbADO

1

Posicione o acionamento em angulo de aprox. 30°

« Solte o dispositivo de aperto para regulagem do angulo do aci-
onamento rotacional do lado direito do levantador, girando o
parafuso manipulo em sentido anti-horario (pressionando leve-
mente e girando ao mesmo tempo, o parafuso manipulo (1)
pode ser extraido adicionalmente).

« Posicione o acionamento em angulo de aprox. 30°

« Mantenha o levantador com a médo na posi¢do e remova o par-
afuso serrilhado (1) no lado traseiro, girando-o em sentido anti-
horario.

« Depois de retirar a protecdo de transporte, o levantador se desloca
lentamente para sua posicao final superior. O curso é de aprox.
140 mm.

« Conecte o cabo de energia fornecido na tomada (2).

Pé ajustavel do dispositivo
Nota: Apenas um pé é ajustavel.

+ Em seguida, trave o acionamento rotacional para evitar o deslo-
camento, girando o parafuso manipulo em sentido horario.

Fixacao do suporte
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Banho de aquecimento

Observe o capitulo “Operacdo” no ma-
nual de instru¢des do banho de aque-
cimento.

/\ CUIDADO

+ Coloque o banho de agquecimento sobre a area de apoio do
acionamento rotacional e empurre-o para a posi¢ao esquerda.

Nota: O intercambio de dados entre a unidade de acionamento
e 0 banho de aquecimento é realizado através de uma interface
infravermelha (1). Observe que a comunicagdo somente é garan-
tida com trajeto de luz livre e desobstruido!

Vidraria

OBSERVACAO: Leia 0 manual de instrucdes da vidraria para o

manuseio seguro com vidros de laboratério.

+ O botdo de travamento serve para travar ou destravar o fusivel .
Quando uma marcacdo vermelha for exibida, o fusivel esta
destravado. Caso contrario, ele esta travado.

Para travar ou destravar o fusivel, pressione o botdo de
travamento até o final.

- Solte o dispositivo de travamento, girando a marcacao
correspondente em 60° em sentido anti-horario. A marcacao
vermelha deve estar visivel.

« Introduza o tubo de condugao de vapor até o encosto.

« Em seguida, bloqueie o dispositivo de travamento, girando-o
em 60 em sentido horario.

+ Quando tiver empurrado o botdo de travamento até o encosto,
a marcacao vermelha estara oculta e ndao mais visivel.

+ Deve ser impossivel remover o tubo de conducao de vapor!

« Verifique o travamento axial do tubo de conducéo de vapor.

« Mantenha a marcacao vermelha coberta.

Instalar a vedacao do condensador

« Instale a vedacao no suporte do condensador e monte agora a
vidraria no dispositivo, de acordo com as instru¢es de monta-
gem.
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Primeira colocacdo em funcionamento

Instalar o tubo de conducao de vapor (1).

Instalar a vedagao (2). Observe a posi¢ao da vedagao!
Empurrar a porca de capa (3b) sobre o flange do condensador
(3a).

Empurrar a mola anular (3c) também sobre o flange do con-
densador (3a).

Montar o condensador (3a) sobre a vedagao (2).

Aparafusar a porca de capa (3b) manualmente no flange rosca-
do. Deixar a maquina funcionando durante 20 minutos a 120
rpm. Em seguida, reapertar a porca de capa (3b) manualmente.

Nota: Observe as instrucdes de montagem da vidraria.

M

ontagem fixacdo do condensador da vidraria vertical

Monte a fixacdo do condensador conforme ilustrado.

Monte a chapa (1) com o parafuso serrilhado (2).

Coloque a barra do suporte (4) sobre a chapa (1) e fixe-a com a
porca (3).

Monte a protecao de borracha (5).

Fixe a fita de velcro (6) na barra do suporte (4).

Prenda a vidraria vertical com a fita de velcro (6).

162

Se o condensador estiver corretamente montado e a porca de
capa devidamente apertada para fixacdo do condensador no
acionamento rotacional, a barra do suporte é desnecessaria.

A barra serve apenas para evitar a torcao do condensador.

Atencdo: Em caso da montagem
A CUIDADO | incorreta da barra de suporte, as forcas
elevadas na fita de velcro podem causar
tensdes no vidro, podendo resultar em
danos no condensador de vidro.

Depois da montagem do condensador, a barra é fixada no
acionamento rotacional. Certifique-se de que o condensador
esteja montado em paralelo a caixa do levantador.




Montagem Vidraria
Nota: Observe os “Desenhos para a montagem da vidraria” na pagina 230.

Item |Designacdo Quantidade
RV 10.1 ndo RV 10.2 ndo revestido | RV 10.3 nao revestido RV 10.4 ndo RV 10.5 ndo RV 10.6 nao
revestido RV 10.20 revestido | RV 10.30 revestido revestido revestido revestido
RV 10.10 revestido RV 10.40 revestido | RV 10.50 revestido | RV 10.60 revestido

1 |Baldo de coleta 1 1 1 1 1 1

2 | Bracadeira, aco inox 1 1 1 1 1 1

4 | Tomeira de fechamento 1 1 1 1 1 1

5 |Tubo 1 - 1 1 1 1

6 | Condensador 1 condensador 1 condensador 1 condensador 1 condensador de 1 condensador 1 condensador

vertical diagonal vertical-intensivo gelo seco vertical vertical-intensivo

7 | Conexdo 1 conexdo de vacuo | 1 luva de adaptacdo | 1 conexdo de vacuo 1 conexao de vacuo | 1 conexao de vacuo
8 |Bracadeira, plastico 1 1 1 - 1 1

10 |Baldo de evaporagao 1 1 1 1 1 1

1000 ml
11 | Grampo junta esférica RV 1 1 1 1 1 1
05.10

12 | Capa unido roscada 4 4 4 2 4 4

13 | Conexdo do tubo 4 4 4 2 4 4

14 | Distribuidor - - 1 1 1

15 | Capa de fecho - - - 1 - -

16 | Cartucho - - - 1 - -

17 |Anel, com fenda - - - 1 - -

18 | Disco 1 - 1 1 1 1

19 |O-ring - - - 1 - -

20 | Conector, alto vacuo - - - - 1 1

Nota:

O tubo de PTFE (5) com o disco (18) pode ser montado opcionalmente nas vidrarias verticais.
Ele serve para enchimento do baldo de evaporagao com vacuo na vidraria.

Ao abrir a torneira de fechamento (4), o solvente pode ser aspirado pelo tubo de PTFE para o baldo de evaporacéo.

Montagem do disco

Borda anti-gote-
jamento

Nota: Observe a posicdo correta do disco.

Desmontagem do condensador

+ Use a chave estrela fornecida para soltar porcas de capa em-

perradas.
+ Solte a porca de capa girando em sentido anti-horario.
- Solte a fita de velcro.

Nota: A chave de boca serve para retirar o condensador, apertar

o condensador manualmente.

163




Conexao dos tubos

SRS

RV 10.5001 valvula de 4dgua RV 10.4002 Valvula Bracadeira para Bracadeira para Mangueira de silicone
(opcional) solenoide de vdcuo mangueiras de silicone, mangueira de vacuo,  (didm. interno 5 mm)
item5,6¢e7 item 8 para agua
Mangueira de silicone Mangueira de silicone Mangueira de vacuo Peca de unido para
(diam. interno 6 mm) para agua (diam. interno 7 mm) para agua valvula de agua

o 7

RV 10.1_10 RV 10.4_40 RV 10.5_50 RV 10.6_60

Nota: Observe os “Desenhos para a conexao dos tubos” na pagina 232.

RV 10 control Regulagem RV 10 auto Regulagem
« Instalar a valvula de vacuo RV 10.4002 no suporte previsto e« Para a operacdo normal de vacuo com bomba de vacuo com
conectar o tubo de vacuo na valvula. controle de velocidade nenhuma valvula adicional é necessaria.

Ligue a entrada de vacuo da bomba diretamente no bocal de
conexao da mangueira da bomba RV 10.
+ Conecte o cabo da bomba ao controlador do RV 10.

Conexao RV 10.4002

Nota: Ao conectar o cabo do
controlador da bomba, certi-

i ° o
et L 3 ficar-se de que o conector de .
‘o ﬁ | encaixe dentro da conexdo do r
[ cabo foi conectado no regula-
ey dor da bomba na posicao Stop.
B
S—— )

Conexao RV 10 Sensor térmico (dT
« Ligue o sensor térmico na tomada inferior (dT). Observe a iden-
tificacdo de seta.

Nota: Ao conectar o sensor
térmico, certificar-se de que o ? ?
conector de encaixe dentro da
conexao do cabo do sensor té-
rmico foi conectado no regula- |

dor da bomba na posicao Stop.
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Agua

+ Ligue a entrada de agua na sua alimentacao de agua (com
valvula de estrangulamento opcional RV 10.5001). Ob-
serve 0s dados técnicos para a alimentacdo de agua.
A valvula de estrangulamento de agua RV 10.5001 nao é aprop-
riada para a operacao no agregado condensador, visto que vazao
é reduzida significativamente.

- Ligue as mangueiras de agua no condensador de vidro
(mangueira curta (1) = saida embaixo, mangueira longa (2) =
entrada (em cima) e fixe as mangueiras.

« Ligue a mangueira de saida de agua fornecida, introduzindo o
niple até o encosto na tomada.
Nota: Certifique-se da conexdo correta da entrada e saida do
condensador.
Se as mangueiras de entrada e saida de dgua ndo forme monta-
das em conformidade com a descricdo e/ou ilustracdo, nao sera
possivel realizar destilagdes automaticas, visto que os valores de
temperatura para entrada e/ou saida sdo registrados com erro.

Entrada con-
densador

Saida condensa-
dor

Solte a conexao da mangueira com
o manipulo incluido no escopo de
fornecimento.

Conecto o cabo da valvula (RV 10.5001 ou RV 10.4002) na toma-
da prevista. Ligue a bomba de vacuo com controle de velocidade.
Com isso, o controlador RV 10 muda automaticamente para o
modo de operacao de regulagem de velocidade e vacuo.

°]

Ligue a conexao LOAD com o frasco Woulff, bem como o frasco
de condensado e a conexao de vacuo com os tubos de vacuo in-
cluidos no escopo de fornecimento. Observe que o vacuo sempre
seja ligado no ponto de conexao mais elevado do condensador.

Agua saida
=5

Agua entrada
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Colocacao em funcionamento

Tela de trabalho no estado de fornecimento

b,

B A

software.

IKA

Ap0s ligar o aparelho, a tela inicial é exi-
bida durante alguns segundos. Sao exibi-
dos o nome do dispositivo e as versdes do

A sequir, é exibida uma informacdo para

Em seguida, a tela de trabalho ¢ exibida no display.

[ 1

Mansul

100

1013 1013

mtay mar 14t wby

o download da atualizacdo do Firmware.

Explicacao dos simbolos na tela de trabalho

Os simbolos exibidos mudam em dependéncia do estado e das

configuragdes do RV 10 auto.

00:00:00 €3 =100

LRNT]

= S

- _
1013 101 Y101 1013

womand mar et mar s mhar it mar

Simbolo | Designacao Descricao

% Bluetooth® Este simbolo significa que o RV 10 se comunica através de Bluetooth® com um PC ou tablet. O

h) simbolo apaga quando nao ha comunicacao via Bluetooth®.

..%.. usB Este simbolo significa que o RV 10 se comunica através de um cabo USB. O simbolo apaga quan-
do néo é utilizado nenhum cabo USB para comunicar com a estagao.

LIMIT | Valor limite Este simbolo indica que o valor minimo ou maximo de um valor definido foi alcancado.

Sensor térmico

Este simbolo é exibido quando o indicador de temperatura no display esta ativo.

Controle por PC

Este simbolo indica que o aparelho esta conectado a um PC e é controlado a partir do PC.

Controle por progra-
ma

Este simbolo indica que o aparelho é controlado por um programa.

Rotacao

Este simbolo indica o funcionamento permanente e o sentido de rotagao.

Secagem

Este simbolo indica que o processo de secagem foi selecionado (somente em modo 100%).

Taxa de fluxo

Este simbolo indica que o liquido (agua) circula no sistema.

Refrigerador
conectado

Este simbolo indica que um condensador esta conectado e funcionando.

Ventilacao Este simbolo indica que a valvula de ventilacdo esta aberta. Se este simbolo ndo for exibido, a

valvula de ventilacdo esta fechada.

vac Vacuo Este simbolo indica que a pressao no interior do sistema RV 10 é mais baixa que a pressao at-
mosférica.

£, Captagao em curso | Este simbolo é exibido durante a operacao automatica de evacuagao.

1 d—

./:\ Ebulicdo Este simbolo indica que um ponto de ebulicao foi localizado (somente em modo automatico).

[(SS8se)
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Estrutura do menu

Configuracdo de fabrica

—| Evaporator —— Modes —— Automatic TBath MEAIUM.....ooic s [Water ~~ " " 7 |
Start temperature..........cocoovicieiie e : 60 °C
F— MaNUAL e 11013 mbar
FPUMP Q0. 1' 50%
—Volume SOIVENT...ooe : Acetic acid
TaIGOT s 1100 ml
EFICIONCY. e 1 80%
AJUSTMENT. ... I-
= PrOGIaM. ..o : =
L_100% —ESolvent ...................................................................... 1Acetic acid
. 1
DIYING s -
| Cleaning —— Start after... TS oo 130:00
I— Duration MMIMESS o : 06:00
— Pump speed VAU 1 20%
L QAN MOW.. vt : -
L Limits Manual Ll\/Iinimum ..................................................................... 12 mbar
MEXIMUM..ooo s :1013 mbar
L_Pump % TMinimum ..................................................................... 10%
MAXIMUM ..o 1100%
— Hysteresis AULOMALIC. ..o ) Y
[l\/lanual VAIUE. .o : +15 mbar
I Solvent library —— Add solvent :
Add solvent 1
Add SOVENT ——NAME.......ooovvvrer e i
Add solvent  —Formula................ :
Add solvent  — Bath temperature...... E
—Rotation speed...... 1
—Boiling point..... 1
— Efficiency -
— Heat capacity.
Enthalpy........
[ Density.......
A0
— Acetic acid
Acetone
Acetonitrile =T NAME.....oiiiieeeee e
—Formula................
X lene — Bath temperature..
y — Rotation speed..... o
—BOiliNg POINt......c.oiiiiiicicc ey -
= EFfICIONCY. e, -
I . .
| Calculator NI ettt 1 Acetic acid
1
VapOr TEMPETATUTE ... 140 °C
1
Heating bath teMPerature..........ccooeiririiiiiees e : 60 °C
PIESSUTE. ... :46 mbar

| Actions after distillation

. i
OPEN VENEING VAIVE. ... v
ClEANING. e I
[ — L b e e e o o - - - o4
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L Advanced FIOW CONETOL. ...
1
Bath MediUM ... 1 Water

Configuracdo de fabrica

Co0ler POWET lIMIt......veeeceecsiici e : 900 w
Max power of cooler

......................................................................... 10w

Timer function Time

Interval mode Interval
t L Cw
Activate

] PIOGIAMS 1 PrOGraM 1-10 — T SEIECh...roeoooreeeeseoese e =

Cew Value. .o : 00:10

Speed limit IVIITIUML oo s :

. 1
MaAXIMUM ..o

RIS oo 100:00:00

Beep after iMeOUL.........ccoiirieicicie e |-

ACHVATE. ... -

Display TIMIT. ettt %

D T oot ettt v

— Last Measurement

— Edit

Continue after power failure —E

Edit Pressure. ......oeeveeeeeeeeeeeen, I
ﬁRotation (Speed)......ccooririinne : -
RIS e : -

INSEM. i I-

DEIEE. ..., -

T SAVE @Sttt I-

Edit PIESSUIE.....cvvvvs |
ERotanon (Speed).....ovvreeern, :
ARIMMISS. s 1-

Password VLU e 10

ACHVATE. ..., I

Time




Configuracdo de fabrica

Service —T—Valves Venting Valve.........cooocviiriiinceeeene -

VacuuM ValVe......c.oooieieeeeeeeeeeeee e, =

Water ValVe..........ooveeeeeeeee e I-

I Settings ~——language ——English 4

e DRULSCNL .. I

| Units ——— Pressure mbar v

L—Amount

L Display Background BIACK. v v

Brightness —— Value.........ccooiuriniiniincicins : 100%
Firmware update info..........cocooooiioiii =

L Sound Volume —— Value. .o 1100%
1
Key Tone 1-

|—Factory settings MENU VAIUBS. ... | -

—Communication

—DeVICe NAME. ... RV 10 auto
FBIUETOOTh. ... : v

L—Labworldsoft 5 protocol..........cccvverveierieiieeceeseias %

L_Information —— Firmware update info..........cccooooiiiiiiiiriineen 1-
F—DiSplay VErSioN. ........cccieiiiriiriicisc e 1-

b LOGIC VEISION. ... 1-

= PrESSUIE MAX.... e 11100 mbar
= PrESSUTE MM : 1 mbar
F=PUMP %0 MAX.coiiiicc s : 100%
F—=PUMP %0 MIN.cciii e, : 0%

300 rpm

— Rot. speed max

ROt SPEEA MIN........ocveoceeceeceeeeeeeeeeeeee e, : 5 rpm

——0Perating NOUTS........c.vviiiiiriiceeee s o hours

— Para alterar os itens de menu, rode o botdo giratorio e confirme pressionando-o.



Menu (Detalhes)

1. Evaporator (Evaporador)

Modes (Modos)

Automatic (Automatico): Neste modo, o sistema reconhece a
evaporagao efetiva mediante controle da diferenca de tempe-
ratura entre a entrada e saida de agua. O ajuste padrao para a
temperatura média é de 60 °C, e deve ser feito manualmente.
Caso a temperatura de evaporagao esperada for superior a 90
°C, é recomendavel trocar o meio de agua para 6leo e utilizar um
meio para altas temperaturas, como por exemplo 6leo de silico-
ne. Neste modo, a medicao € iniciada automaticamente quando
0 aquecimento do banho alcanca a temperatura especificada. A
diferenca de temperatura deve estar abaixo de um valor limite, a
vazao de agua deve estar entre 30 e 100 I/h e o levantador desliga
automaticamente. A velocidade pode ser alterada manualmente.
Manual: Neste modo, todos os valores podem ser definidos ma-
nualmente. Depois de iniciar a medicdo, o sistema é evacuado até
alcangar o valor de pressao especificado. O levantador precisa ser
movimentado manualmente.

Pump % (Bomba %): Neste modo, a bomba pode ser operada
durante longo tempo, deve ser especificado um valor entre 100 %
e 1 % da possivel velocidade de rotacdo da bomba.

Volume: Este modo serve para a destilacdo de um determinado volu-
me do solvente utilizado. Com base nos valores medidos de vazao de
agua de refrigeracao e diferenca de temperatura da agua de refrige-
racao, a quantidade do destilado é calculada através de um balanco
térmico para cada unidade de tempo da destilacao. A destilacao é en-
cerrada quando a quantidade de destilado especificada é alcancada.
Solvent (Solvente): Selecione o solvente a ser destilado.

Target (Meta): Especifique a quantidade a ser destilada.

Efficiency (Eficiéncia): Para o balango é necessario especificar uma
eficiéncia térmica exata.

Adjustment (Ajuste): A eficiéncia depende do conjunto das con-
dicdes de destilagao e, inicialmente, é um valor estimado. Por esse
motivo, o primeiro ciclo de destilagao serve para o ajuste. Nisso, a
eficiéncia é calculada apds a medicdo, em dependéncia do volu-
me alvo e do volume destilado.

Program (Programa): Esta entrada € uma associacdo ao menu
do programa.

100 %:

Solvent (Solvente): A destilagao foi concluida quando a diferenca
de temperatura da agua de refrigeracao for inferior a um valor
limite, ou seja, assim que o solvente estiver totalmente destilado.
Drying (Ciclo de secagem): Quando esta opcao estiver ativada, nao
ha monitoramento da diferenca de temperatura da dgua de refri-
geragao, por exemplo para processos de secagem de meios em po.

Cleaning (Limpeza

Start after... (Iniciar apds...): Ajuste o tempo minimo de duracao
de uma medicao, antes que a limpeza apds a medicao seja ativa-
da. O processo de limpeza comeca depois que a medicao estiver
em andamento durante o tempo ajustado, no minimo.

Duration (Duracao): Ajuste da duragdao do processo de limpeza.
Pump speed (Velocidade da bomba): A velocidade ajustada da

bomba no menu de limpeza serve para ajustar a velocidade da
bomba durante o processo de limpeza.

~ Uma velocidade maior causa um vacuo
A OBSERVACAO parcial no recipiente do laboratorio,
quando o sistema esta fechado.
Uma limpeza com velocidades maiores
da bomba reduz a vida util da membra-
na da bomba.
Clean now (Limpar agora): Inicia o processo de limpeza manu-
almente.

Limits (Valores limite)

Manual: Esta opgdo permite o ajuste do intervalo permitido do
vacuo.

Pump %: Esta opcdao permite o ajuste do intervalo permitido da
velocidade da bomba.

Hysteresis (Histerese)

O valor de histerese (vacuo) descreve a
diferenca de pressao entre a ativagdo e
desativacao da valvula de vacuo. Um valor
muito baixo da histerese pode ter impac-
tos negativos na bomba de vacuo e na
valvula de véacuo. A funcdo de histerese
somente é utilizada para bombas de vacuo no interior de edificios
ou para bombas de vacuo nao regulaveis.

Automatic (Automatico): Histerese é sempre 10% da pressao efetiva.
Manual: Definicaéo manual do valor da histerese.

Solvent library (Biblioteca de solventes)

Na biblioteca é possivel selecionar o sol-
vente a ser destilado bem como seus para-
metros (designacao, formula, temperatura
do banho de aquecimento, velocidade de
rotacao, ponto de ebulicao, eficiéncia, ca-
pacidade térmica, entalpia, densidade e
fator i). A temperatura, a eficiéncia e a velocidade de rotagao do
banho de evaporagao podem ser ajustadas.

A lista de solventes pode ser acrescida de até cinco novos solven-
tes especificos do usuario. Os solventes especificos do usuario sao
exibidos na cor laranja e estao localizados na parte superior da
biblioteca de solventes.

Name and formula (Designacao e férmula): A designacao e a
férmula permitem identificar o solvente.



Calculator (Calculadora)

Esta funcao ajuda no célculo do ponto de ebulicdo (temperatu-
ra de evaporacao) de um solvente, da temperatura do banho de
aquecimento e da pressao. Quando um desses trés valores estiver
especificado, os outros dois valores sdo calculados automatica-
mente.

Actions after distillation (Acdes apds a destilacdo)

E possivel definir trés providéncias, que podem ser executadas
apos a conclusao da medicao (manual ou automaticamente).

2. Rotation (Rotacao)

Advanced (Outras configuracoes)

Flow control (Regulagem da vazao): Este ajuste pode ser desa-
tivado no modo manual, quando é utilizado gelo seco no lugar de
um condensador.

Bath medium (Meio do banho de aquecimento): Selecione agua
ou 6leo como meio para o banho de aquecimento. Se o meio for
agua, selecione dgua; nesse caso, a temperatura estara no inter-
valo entre 20 °C a 90 °C. Se o meio for dleo, selecione éleo, nesse
caso, a temperatura estara no intervalo entre 20 °C bis 180 °C.
Cooler power limit (Limite de capacidade do condensador):
Este ajuste serve para limitar a capacidade do condensador. Se a
capacidade refrigerante efetiva ultrapassar o valor limite de capaci-
dade de refrigeragdo, um alerta é emitido e a medicao é encerrada.
Max power of cooler (Capacidade max. de refrigeracao): Este
valor indica a capacidade maxima de refrigeracdo de uma me-
dicdo. Este valor tem carater informativo e ndo pode ser alterado.

0010 .- .
00210 wes

3. Timer (Temporizador)

Interval mode (Modo intervalado)

A rotacdo pode ser executada de forma intermitente com al-
ternancia dos sentidos de rotacao.

Interval (Intervalo): O intervalo determina, durante quanto tem-
po a rotacdo deverad ser efetuada num sentido de rotacéo.
Activate (Ativar): Esta op¢ao ativa o modo de intervalo para a
rotacao.

Limits (Valores limite)
No menu “Valores limite”, o usuario pode ajustar os valores limite
maximo e minimo desejados.

Timer function (Funcdo temporizador)

Time (Tempo): Com este ajuste o usuario pode ajustar, em modo
manual, o tempo efetivo para o processo de medicdo. No entan-
to, o temporizador também pode ser ajustado para um tempo
nominal pré-definido. Com este ajuste, o usuario pode dar inicio a
tarefa de medicdo para um tempo padrdo. Ao término do tempo
nominal ajustado, o aparelho para automaticamente e o display
exibe o tempo ajustado que foi necessario para o processo de
medicdo.

4. Display

Nota: O usuario pode interromper o processo de medicao antes
do término do tempo ajustado. Nesse caso, a contagem regressi-
va do temporizador é interrompida.

Beep after timeout (Sinal sonoro apos término): Este item de
menu permite ao usuario ativar/desativar um sinal sonoro quando
o temporizador alcancar o valor 00:00:00. Uma marca de verifi-
cagao indica que a opgao esta ativada.

Activate (Ativar): Este item de menu serve para ativar ou desa-
tivar a fungdao do temporizador. Uma marca de verificagao indica
que a opgao esta ativada.

Display (Visualizaco)

O usuario pode definir no menu “Temporizador”, que o temporiz-
ador seja visualizado no display/na tela de trabalho. Uma marca
de verificagao significa que a opgao esta ativada.

Neste menu o usuario pode definir quais informacdes (temporiz-
ador, vazdo, AT e/ou capacidade de refrigeracdo) devem ser exibi-
das na tela principal.
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5. Programs (Programas)

Program 1 - 10 (Programa 1 = 10)

No menu “Programas” podem ser criados 10 perfis de pressao-
velocidade especificos para o usudrio. Adicionalmente, o usuario
pode definir se o modo intervalado esta ativado ou desativado
nos programas.

Se 0 modo intervalado estiver ativado, os valores ajustados para
0 “Modo intervalado” sdo aplicados para o tempo de operacao/
tempo de parada.

Nota: Caso o usuario precisar ativar o modo intervalado dentro
de um segmento do programa, ele deve ajustar o “Ccw/cw time”
(tempo em sentido antihorario/horario) no item de menu “Inter-
valo” e, simultaneamente, ativar a funcdo “"Ccw/cw” (sentido an-
tihorario/horario) no item de menu “Modo intervalado” (veja o
capitulo “Rotagdo”.

Select (Selecionar): Selecione o programa.

Edit (Editar): Para editar os parametros do programa selecionado.
Com o botéo de Inicio/Parada, pressionar em “Editar” para inici-
ar a edicao dos parametros do programa selecionado. O usuario
pode editar, eliminar, inserir ou salvar um segmento selecionado
no programa. Quando o usuario edita o tempo de programa para
no minimo um segmento, é exibida a marca de verificagdo (4)
para o referido programa.

Delete (Elimiminar): Para eliminar o programa selecionado.
Quando um programa selecionado é eliminado pressionando o
botdo de Inicio/Parada sobre o item de menu “eliminar”, todos os
parametros do programa sao apagados. A marca de verificacao
() desaparece.

Exemplo para a edicdo de programas

Ultima medicdo

Save as (Salvar como): Salvar o processo de destilacdéo como
programa.

Edit (Editar): Para editar os parametros do programa selecionado.
Com o botdo de Inicio/Parada, pressionar em “Editar” para inici-
ar a edicao dos parametros do programa selecionado. O usuario
pode editar, eliminar, inserir ou salvar um segmento selecionado
no programa. Quando o usuario edita o tempo de programa para
no minimo um segmento, é exibida a marca de verificagdo ()
para o referido programa.

Delete (Elimiminar): Para eliminar o programa selecionado.
Quando um programa selecionado € eliminado pressionando o
botao de Inicio/Parada sobre o item de menu “eliminar”, todos os
parametros do programa sao apagados. A marca de verificacao
() desaparece.

Detalhes sobre a edicao de programas

Enquanto um programa € editado, a seguinte tela é exibida.
Neste programa o usuario pode definir
até 10 segmentos. O respectivo segmento
selecionado é realcado. O usuario pode
editar, inserir ou eliminar um segmento
neste programa. Ao pressionar a tecla de
retrocesso “Voltar” depois da edicao, o
programa é salvo automaticamente.

Edit (Editar): Se um valor marcado for realcado com fundo ama-
relo, o usuario pode alterar a pressao, a velocidade ou o tempo.
Insert (Inserir): Com a opcao Inserir, um novo segmento € inseri-
do abaixo do segmento selecionado.

Delete (Eliminar): Ao eliminar um segmento realcado, os campos
de configuracdo sao esvaziados. O bloco de visualizacdo pula para
0 proximo segmento.

L Editar pressao
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Password (Senha)

E possivel definir uma senha para evitar a alteracdo de configu-
racdes no menu principal. Para desativar a senha, a mesma deve
ser definida para 0 0 0.

7. Service (Assisténcia técnica)

Continue after power failure (Continuacdo depois de queda de
energia)

Quando esta opcao esta ativada, a medicdo é continuada apds
uma interrupgao da energia elétrica. Esta opgao somente pode ser
selecionada em modo automatico, 100% ou de volume.
Activate (Ativar): Uma marca de verificacdo indica se a opgao
esta ativada.

Time (Tempo): A medicao é continuada se a alimentacao elétrica
voltar dentro de um tempo especificado.

Em caso de assisténcia técnica, use o menu de assisténcia técnica
para verificar o funcionamento da ativacdo/desativacao direta das
valvulas opcionais ou incluidas no escopo de fornecimento e da
bomba.

Valves (Valvulas)

8. Settings (Configuracoes)

Este menu permite abrir ou fechar individualmente as valvulas
conectadas.

Pump (Bomba)

O usuario pode iniciar ou parar a bomba manualmente sem uma
destilacao efetiva.

Temperature adjustment (Ajuste da temperatura)

O usuario pode definir a diferenca de temperatura em zero, quan-
do nao ha liquefacdo de vapor. O ajuste correto da temperatura
no modo automatico de destilacdo ajuda no inicio e na parada
da destilacao.

Languages (Idiomas)

Com a opcao “ldiomas”, o usuario pode selecionar o idioma de-
sejado.

Units (Unidades)
Com a opgao “Unidades”, o usuario pode selecionar a unidade de
medicao desejada para exibir a pressao e o volume.

Display

Com a opgao “Tela”, o usuario pode alterar a cor de fundo e a
luminosidade da tela de trabalho e exibir informacdes sobre atu-
alizacao de Firmware através do item “Firmware Update Info”.

Sound (Som)
Na opcao “Som”, o usuario pode ajustar o volume do som ou
ativar e/ou desativar o som do teclado.

Factory Settings (Ajustes de fabrica)

Este ajuste permite ao usudario restaurar os valores de menu, pro-
gramas, biblioteca de solventes ou o sistema completo para os
ajustes de fabrica existentes por ocasido do fornecimento.

Communication (Comunicagao)

Device name (Nome do dispositivo): O nome do dispositivo
destina-se a identificacdo de um dispositivo.

Bluetooth: Na opcao “Bluetooth”, o usuario pode ativar e/ou de-
sativar a funcdo “Bluetooth”.

Labworldsoft 5 protocol: Para poder usar o RV 10 auto no Lab-
worldsoft5, esta opcdo precisa ser ativada.

Information (Informagéo)
Na opg¢do “Informacdo”, o usuario obtém uma visdo geral sobre
as mais importantes configura¢des de sistema do dispositivo.




Ajuste do limitador de curso inferior

Em dependéncia do tamanho do balao,

A CUIDADO | do angulo de ajuste do acionamento
rotativo bem como da posicao do ban-
ho de aquecimento e do levantador, o
baldo de evaporacao pode levantar.
Risco de quebra de vidro!

/\ CUIDADO

Limite a posicao inferior do levantador com o limitador de curso

variavel.

Em modo manual, é possivel obter qualquer posicionamento do

levantador com as teclas “a” e “w ", Em caso de colisdo, ndo

ocorre o desligamento automatico.

- Pressione a tecla "+ " até que o levantador alcance a posicao
desejada.

Nota: O baldo de evaporacao deve submergir até 2/3 no banho

de aquecimento.

« Para deslocar o elemento de encosto (1), pressione o botdo
central (2) na parte frontal do levantador.

« Empurre o encosto (1) para a posicao desejada

 Pressione a tecla “a " até o levantador alcancar o limitador de
Curso superior.

Nota: O percurso é limitado de 0 - 6 cm.

Enchimento do baldo de evaporacao

Verifique a funcdo do disjuntor limitador:

» Movimente o levantador para baixo mantendo pressionada a
tecla "+ ".

+ Ao alcancar a posicao final inferior ajustada, o acionamento
desliga automaticamente.

+ Movimente o levantador novamente para a posicdo superior.

Para ativar a subida de seguranca do levantador apos parada pro-
longada, movimente o levantador varias vezes com o motor para
a posicdo final inferior e superior antes de iniciar a destilagdo. (veja
o capitulo Indicacbes de seguranca - Subida de seguranga)!

Enchimento manual: Antes de aplicar o vacuo, é possivel encher

0 baldo de evaporacao manualmente. O baldo de evaporagao nao

pode ser enchido além da metade do seu volume.

Enchimento automatico: Antes de encher o baldo de evapo-

racao, a vidraria é ajustada para a pressao nominal através do

controle de vacuo.

« Encha, agora, o baldo de evaporagao através da linha de rea-
bastecimento.

- Devido ao vacuo existente, o solvente é aspirado para dentro
do baldo de evaporacdo. Desta forma, as perdas de solvente
por aspiracao podem ser diminuidas o maximo possivel.

Alimentacdo mdxima permitida (balGo
de evaporacdo e conteudo) é de 3 kg.

/\ CUIDADO

Instalacao do banho de aquecimento
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Observe também o manual de ins-
trucoes do banho de aquecimento
IKA HB!
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+ Movimente o levantador até a posicdo inferior e verifique a po-
sicao do banho de aquecimento em relacdo a posi¢ao do baldao
de evaporagao. Ao utilizar baldes grandes de evaporacao (2 ou
3 litros) ou dependendo do angulo ajustado do acionamento
rotacional, o banho de aquecimento pode ser deslocado para a
direita em 50 mm.

« Encha o banho de aquecimento com o meio de aquecimento
até o baldo de evaporacao estar coberto com meio de aqueci-
mento até 2/3 do seu volume.

- Ligue o acionamento rotacional e aumente a velocidade lenta-
mente.

Nota: Evite a formacdo de ondas.
+ Ligue o banho de aquecimento no interruptor principal.

Nota: Evite tensdes no vidro causadas por diferencas de tem-
peratura do baldo de evaporagdo e do banho de aquecimento
ao submergir o baldo de evapora¢do no banho de aquecimento!

Nota: Ao utilizar acessorios que nao sejam acessérios originais da
IKA, o curso de deslocamento do banho de aquecimento de 50
mm eventualmente ja ndo seja suficiente, especialmente ao usar o
baldo de evaporagao de 3 litros com freio de espuma.

Utilize a placa de montagem RV 10.3000 IKA, para ampliar o
curso de deslocamento do banho de aquecimento em 150 mm.



Interfaces e Saidas

O aparelho pode ser operado através de RS 232 ou interface USB
com o software de laboratério labworldsoft®.

A interface RS 232 na parte traseira do aparelho, equipada com
uma tomada SUB-D de 9 polos, pode ser conectada a um com-
putador. Os pinos sdo ocupados com sinais seriais. A interface
USB esta localizada do lado esquerdo do display da unidade de
acionamento e pode ser conectada com o PC através do cabo
USB incluido no escopo de fornecimento.

Observacdo: Para isso, esteja atento aos pré-requisitos do siste-
ma, assim como ao manual de instru¢des e a ajuda do software.

Interface USB

O Universal Serial Bus (USB) é um sistema Bus em série para li-
gar o aparelho ao computador. Aparelhos equipados com USB
podem ser interligados durante o funcionamento em curso (hot-
plugging). Os aparelhos ligados e suas caracteristicas sao auto-
maticamente reconhecidos. A interface USB, em conjunto com
labworldsoft®, destina-se a operacdo remota e pode ser utilizada,
inclusive, para atualizacdo do firmware.

Controlador do aparelho USB:

Controlador do aparelho USB Faca primeiro o download do con-
trolador atual para aparelhos IKA com interface USB no link:
http.//www.ika.com/ika/lws/download/usb-driver.zip. e instale o
controlador, executando o arquivo de setup. Em seguida, ligue
o aparelho IKA ao computador, usando o cabo de dados USB. A
comunicagao de dados ocorre através de uma porta COM virtual.
Configuracdo, sintaxe de comando e comandos da porta COM
virtual sdo conforme descrito na interface RS 232.

Interface serial RS 232

Configuracao:

- A funcao dos cabos de interface entre o aparelho e o sistema de
automacao é uma selecao dos sinais especificados na norma EIA
RS 232, em conformidade com a norma DIN 66020 Parte 1.

- Para as propriedades elétricas dos cabos de interface e a atribu-
icdo dos estados de sinais, aplica-se a norma RS 232, em confor-
midade com a norma DIN 66259 Parte 1.

- Processo de transferéncia: Transferéncia assincrona de caracte-
res em operagao Start-Stop.

- Tipo de transferéncia: Duplex pleno.

- Formato de caracteres: Representacdo de caracteres conforme
formato de dados na norma DIN 66022 para operagao Start-
Stop. 1 bit de inicio; 7 bits de caracteres; 1 bit de paridade (par
=even); 1 bit de parada.

- Velocidade de transferéncia: 9.600 Bit/s.

- Controle de fluxo de dados: nenhum

- Procedimento de acesso: A transferéncia de dados do aparelho
para o computador somente é realizada por solicitagdo do com-
putador.

Sintaxe de comando e formato:

Para o registro de comando aplica-se o seguinte:

- Normalmente, os comandos sdo enviados do computador (mas-
ter) para o aparelho (escravo).

- O aparelho envia exclusivamente por solicitagdo do computador.
Nem mesmo mensagens de erro podem ser enviadas espontanea-
mente do aparelho para o computador (sistema de automagao).

- Os comandos sao transmitidos em letras maiusculas.

- Comandos e parametros, bem como parametros sucessivos sao
separados por um espaco, no minimo (cédigo: hex 0x20).

- Cada comando individual (incl. parametros e dados) e cada res-
posta sao terminados com espaco CR LF (cédigo hex 0x0d hex
0x0A) e tém um comprimento maximo de 128 caracteres.

- O separador decimal em um numero de ponto flutuante é o ponto
(codigo: hex Ox2E).

As explicagdes acima correspondem, tanto quanto possivel, as re-
comendagdes do Grupo de Trabalho NAMUR (Recomendagdes
NAMUR para execucao de conexdes elétricas para a transmissao
analogica e digital de sinais para aparelhos individuais MSR de la-
boratorio. Rev.1.1).
Os comandos NAMUR e os comandos adicionais especificos IKA ser-
vem apenas como comandos Low Level (nivel baixo) para a comu-
nicagao entre o aparelho e o PC. Com auxilio de um terminal e/ou
um programa de comunicagao apropriado, é possivel transmitir estes
comandos diretamente ao aparelho. Labworldsoft é um pacote de
software confortavel da IKA rodando em Windows, destinado ao co-
mando do aparelho e captacao dos dados do aparelho, que também
permite entradas graficas, p.ex. de rampas de velocidade.

Segue, abaixo, uma visao geral dos comandos (NAMUR) interpreta-

dos pelos aparelhos de controle da IKA.

Abreviaturas usadas:

m= Parametro de numeracao (nUmero inteiro)

X = 2 Temperatura do banho de aquecimento

X = 3 Temperatura de seguranca do banho de
aquecimento

X = 4 Velocidade

X = 60 Tempo de intervalo (1 - 5999 segundos,
1 <=m >=5999)

X = 61 Temporizador (1 - 1440 minutos,
1 <=m >=1440)

X = 62 Posicao superior do levantador
(OUT_SP_62 1-> drive lift up)

X = 63 Posicdo inferior do levantador
(OUT_SP_62 1-> drive lift down)

X = 66 Pressdao controlador de vacuo

X = 70 Histerese controlador de vacuo

X = 74 Meio de aquecimento do banho (OUT_SP_74

0=0leo, OUT_SP_74 1=agua)

Comandos NAMUR  [Funcao
IN_NAME Solicitar designacao
IN_PV_X Ler valor efetivo
X=4
IN_SOFTWARE Solicitar numero ID do software, data e
Versao
IN_SP_X Ler entrada de valor nominal
X=4
OUT_SP_Xm Ajustar valor nominal para m
X=1,60,61,62
RESET Alterar para operacao normal
START_X Ligar fun¢do do aparelho (remoto)
X =4,60,61,62
STATUS Status
0: Operagao manual sem interrupcao
1: Inicio operagdo automadtica (sem inter-
rupgao)
ERRO z (numero de erro z, vide tabela)
STOP_X Desligar funcdo do aparelho. A varidvel
X=1,60, 61, 62 ajustada com OUT_SP_X permanece.




Cabo PC 1.1
O cabo do computador 1.1 é necessario para estabelecer a
conexdao da tomada de 9 pinos com o computador.
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Cabo USB 2.0
Necessario para a conexao da interface USB com um computador.
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Manutencao e limpeza

O aparelho é isento de manutencao. Ele apenas esta sujeito ao
envelhecimento natural dos componentes e a respectiva taxa es-
tatistica de falhas.

A vedacdo no resfriador de vidro deve ser controlada em interva-
los regulares e, se for necessario, substituida.

Limpeza
« Retirar o plugue de rede da tomada para a limpeza.

« Use somente agentes de limpeza aprovados pela IKA para efet-
uar a limpeza de dispositivos IKA.
Estes sdo, agua (tensoativa) e isopropanol.

- Para a limpeza do aparelho, use luvas de protegao.

« Aparelhos elétricos ndo devem ser submersos em produtos de
limpeza.

« Durante a limpeza, nenhuma umidade deve penetrar no aparel-
ho.

+ Se forem usados métodos de limpeza ou descontaminacéo dif-
erentes dos recomendados, consulte a IKA.

Encomenda de pecas de reposicao

Em caso de encomendas de pecas de reposicdo, informe o seguinte:
- Tipo de aparelho,

- NUmero de fabricacao do aparelho, veja a placa de caracteristicas,
- NUmero de item e designacao da peca, veja www.ika.com,

- Versdo do software.

Reparo
Solicitamos encaminhar para reparo somente aparelhos que

estejam limpos e livres de substancias toxicas.

Para essa finalidade, solicite o formulario “Certificado de des-
contaminacao” junto a IKA, ou utilize o formulario disponivel
para impressao na pagina da IKA www.ika.com.

Em caso de conserto, encaminhe o aparelho dentro de sua embal-
agem original. Embalagens de armazenagem nao sdo suficientes
para o envio de retorno. Utilize adicionalmente uma embalagem
para transporte adequada.

Nota: Quanto a vidrarias, entre em contato com seu fornecedor
local; ndo envie as vidrarias para nossa fabrica.

Elevador de seguranca

O elevador de seguranca deve ser verificado diariamente antes
do uso!

Em caso de inatividade prolongada (cerca de quatro semanas),
movimente o elevador com o motor até a posicdo final superior e
inferior antes de iniciar a destilacdo. (veja o capitulo Indicacdes de
seguranca - Elevador de seguranca)! Caso o elevador de seguran-
¢a ndo funcione corretamente, entre em contato com o departa-
mento de assisténcia técnica da IKA.

Acessorios

Para outros acessorios, consulte a pagina www.ika.com.

Mensagem de erro

Uma falha durante a operacao é identificada através de uma mensagem de erro no display.
Depois de exibir uma mensagem de erro grave, o levantador se desloca para a posicdo final superior e a operagdo do dispositivo é

bloqueada. A operacdo do levantador continua liberada.
Nesse caso, proceda da seguinte maneira:

- Desligue o aparelho no interruptor principal.

- Tome as medidas corretivas necessarias.

- Ligue novamente o aparelho.



Mensagem de erro

Efeito

Causa

Medida corretiva

Sem alteracéo da pres-
Sao

A andlise do gradiente de pres-
sao nao indica nenhum desvio.

A bomba néo funciona.

O tubo de vacuo ndo estad
conectado.

O cabo de controle da vélvula RV
10.4002 nao esta conectado.
Erro na conexdo dos tubos.

O recipiente ndo esta fechado.

Verificar a conexao do cabo de controle
da bomba.

Verificar a alimentacao elétrica da bomba.
Ligar a bomba.

Verificar a conexdo do tubo de vacuo
(bomba, recipiente).

Verificar a conexao do cabo de controle
para valvula RV 10.4002.

Certificar-se de que a conexao do tubo de
vacuo esta correta (LIGA / DESLIGA / VEN-
TILACAO).

Fechar o recipiente.

Sistema mal vedado

A analise do gradiente de pres-
sao indica um desvio, porém o
valor nominal nao é alcancado.
Valor nominal ajustado da pres-
sao nao € alcancado.

A conexao do tubo de vacuo nao
esta vedada.

O recipiente nao esta vedado.

A poténcia da bomba de vacuo é
insuficiente.

A valvula de purga ndo esta ve-
dada.

Verificar a conexdo do tubo de vacuo.

Verificar o recipiente.

Verificar os dados técnicos da bomba.
Entrar em contato com o departamento
de assisténcia técnica.

Pressao fora do inter-
valo

O vacuo esta fora do intervalo
permitido.

A pressao do vacuo é maior que
a pressao ambiente.

A pressao no recipiente é muito
elevada.
O sensor esta danificado.

Verificar a vazao de ar da bomba e purgar
o recipiente.

Entrar em contato com o departamento
de assisténcia técnica.

Erro do sensor de va-
cuo

Sinal de saida do sensor de va-
cuo € muito baixo.

O sensor nao esta conectado.
O sensor esta danificado.

Controlar a conexdo do sensor.
Entrar em contato com o departamento
de assisténcia técnica.

Erro de calibracdo do
Vacuo.

O valor de calibracao do vacuo
esta fora do intervalo admissivel.

O valor real de vacuo errado fio
especificado durante a calibracao.
Foi especificado o valor errado
de calibracao de vacuo.

O sensor esta danificado.

Verificar e recalibrar.
Verificar o valor nominal de calibracao.

Entrar em contato com o departamento
de assisténcia técnica.

Erro na captacdo do
ponto de ebulicdo

Nao foi possivel captar o ponto
de ebulicao.

A andlise de diferenca de tem-
peratura nao fornece o ponto de
ebulicdo.

O banho de aquecimento ndo
aquece.

O solvente utilizado apresenta
um ponto de ebulicdo extrema-
mente baixo.

Verificar o banho de aquecimento.

A destilacdo do solvente s6 ocorre manu-
almente.

Erro de purga

A analise do gradiente de pres-
sao nao indica nenhum desvio ao
pressionar a tecla “Ventilagao”.

O recipiente ndo foi esvaziado.
Erro na conexdo dos tubos.

Avalvula de purga nao funciona.
A tecla de membrana na parte
frontal esta danificada.

Esvaziar o recipiente.

Certificar-se de que a conexao do tubo de
vacuo esta correta (LIGA / DESLIGA / VEN-
TILACAOQ).

Entrar em contato com o departamento
de assisténcia técnica.

Entrar em contato com o departamento
de assisténcia técnica.

Bomba analdgica ndo
conectada

Bomba analdgica isolada

Controlar a conexao do cabo de controle
da bomba analdgica

Sem rotacao

Acionamento rotativo nao da
partida ou apresenta desvio ex-
cessivo de velocidade

O acionamento rotativo esta
com sobrecarga ou blogqueado.
Motor ou cabo do motor dani-
ficado.

Reduzir a carga.

Entrar em contato com o departamento
de assisténcia técnica.

Sensor térmico nao

conectado

O diferencial de temperatura
indica um valor negativo muito
elevado

O sensor térmico ndo estad
conectado.

O sensor térmico esta danificado.

Controlar a conexdo do sensor térmico.

Entrar em contato com o departamento
de assisténcia técnica.

Sem diferenca de tem-
peratura

Sem aumento do diferencial de
temperatura da agua de refrige-
racao

Nenhum ou pouco solvente é
destilado.

Nao ha circulacao de agua.

A circulagao de agua nao esta
conectada corretamente.

Verificar o solvente.

Verifique a circulagao de agua de refrigeragao.
Verifique o sentido de circulacdo da agua
de refrigeracao.

Temperatura fora do in-
tervalo de medicdo

O diferencial de temperatura
estd fora do intervalo de me-
dicdo admissivel.

Destilagdo excessivamente rapi-
da.
O sensor térmico estad danifica-
do.

Aumentar o valor nominal do vacuo.

Entrar em contato com o departamento
de assisténcia técnica.

Erro na calibracdo da
temperatura

O valor de calibracao da tempe-
ratura esta fora do intervalo ad-
missivel.

Foi selecionado o simulador de
resisténcia errado.

A placa de circuito impresso esta
danificada.

Verificar o simulador de resisténcia.

Entrar em contato com o departamento
de assisténcia técnica.
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Mensagem de erro

Efeito

Causa

Medida corretiva

Erro de ajuste da tem-
peratura

Os sensores na entrada e saida
de agua indicam um desvio ex-
cessivo da temperatura entre
ambos.

A temperatura da agua de refri-
geragao sofre alteragdes.

O sensor térmico nao esta calib-
rado.
O sensor térmico estd com de-
feito.

Controlar o condensador e aguardar até o
mesmo alcangar a temperatura ajustada.
A destilacao nao esta permitida.

Entrar em contato com o departamento
de assisténcia técnica.

Entrar em contato com o departamento
de assisténcia técnica.

Temperatura  interna

muito elevada.

Andlise da temperatura interna da
placa de circuito impresso do sensor.
A temperatura interna atinge o
valor limite.

Temperatura ambiente >40 °C.
A placa de circuito impresso esta
danificada.

Desligar o dispositivo e deixar arrefecer.
Entrar em contato com o departamento
de assisténcia técnica.

A taxa de fluxo esta
fora do intervalo ad-
missivel

A taxa de fluxo da agua de ref-
rigeracao esta fora do intervalo
admissivel.

A taxa de fluxo de agua é muito
elevada.

O sensor de fluxo de agua esta
danificado.

Reduzir a taxa de fluxo de agua de refri-
geracao.

Entrar em contato com o departamento
de assisténcia técnica.

Taxa de fluxo muito
baixa

A taxa de fluxo da 4gua de re-
frigeracdo estd abaixo do valor
minimo admissivel.

A taxa de fluxo de agua é muito
baixa.

O sensor de fluxo de dgua esta
danificado.

Aumentar a taxa de fluxo de 4dgua de re-
frigeracéo.

Entrar em contato com o departamento
de assisténcia tecnica.

Sobrecarga do

densador

con-

O valor limite de poténcia do
condensador foi excedido.

O valor limite do condensador é
muito baixo.

A destilacao € realizada rapido
demais.

Aumentar o valor limite para sobrecarga
do condensador.
Aumentar o valor nominal do vacuo.

Destilacdo seca

O solvente ja ndo é destilado.

A destilacdo foi concluida.

Parar a destilacdo

Erro no levantador

O levantador ndo alcanca sua
posicao final.

O levantador estad sobrecarrega-
do ou blogueado.
Erro no sensor de posicionamento.
O motor do levantador, o cabo
ou a placa de circuito impresso
estao danificados.

Controlar o levantador.

Entrar em contato com o departamento
de assisténcia técnica.
Entrar em contato com o departamento
de assisténcia técnica.

Erro interno de comu-
nicacao

Erro interno de comunicacao

Erro interno de comunicacdo

Ligar e desligar o aparelho, entrar em contato
com o departamento de assisténcia técnica.

Erro de comunicacdo
do PC

Foi recebido um comando erra-
do pelo PC através da interface
RS 232 ou USB.

LWS utiliza o dispositivo errado
para o comando do RV 10.
Ferramentas erradas sao utilizadas
para a comunicagao com o RV 10.
A comunicacdo é instavel.

Verificar o ajuste LWS.
Verificar as ferramentas do PC.

Verificar a conexao.

Erro de comunicacao
do banho de aqueci-
mento

Nenhuma comunicacdo com o
banho de aquecimento

A interface infravermelha esta
blogueada.

O banho de aquecimento esta
desligado, ou um erro foi detecta-
do.

Nao existe banho de aquecimen-
to com interface infravermelha.
A placa de circuito impresso esta
danificada.

Controlar e limpar a interface infraver-
melha.
Ligar o banho de aquecimento.

Verificar o banho de aquecimento.

Entrar em contato com o departamento
de assisténcia técnica.

Erro de EPROM

Ocorreu um erro ao fazer a leitu-
ra ou gravacao do EPROM.

O EPROM esta com defeito.

Entrar em contato com o departamento
de assisténcia tecnica.

Erro de memoria

Erro interno Flash ao fazer a lei-
tura ou gravacao

Erro interno Flash ao fazer a lei-
tura ou gravacao

Entrar em contato com o departamento
de assisténcia tecnica.

Caso ou erro nao possa ser eliminado com as medidas corretivas descritas ou em caso de outro erro:
- entre em contato com o departamento de assisténcia técnica,
- encaminhe o aparelho, acompanhado de breve descricao da falha.

Em conformidade com as Condicbes de venda e fornecimento
IKA, o prazo de entrega é de 24 meses. Em caso de prestagao
de garantia, entre em contato com o revendedor especializado
ou encaminhe o aparelno diretamente para nossa fabrica,
acompanhado da nota de entrega e uma descricao dos motivos

da reclamacao. Os custos do frete correm por sua conta.
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Garantia

A prestacao da garantia ndao se aplica a pecas de desgaste e
nado é valida para falhas que possam ser atribuidas ao manuseio
incorreto, cuidados e manutencdo insuficientes, contrarios as
instrucdes constantes neste manual de instrucoes.

Nota: Quanto a vidrarias, entre em contato com seu fornecedor

local; ndo envie as vidrarias para nossa fabrica.



Dados técnicos

Faixa da tensao operacional Vac (100...240) + 10%
Tensdo nominal Vac 100...240
Frequéncia Hz 50/60
Poténcia de ligacao sem banho de aquecimento w 100
Poténcia de ligagdo em modo Standby w 3.3
Velocidade rpm 0/5...300
Tolerancia da velocidade rpm + 1(valor nominal velocidade < 100 rpm)
% + 1(valor nominal velocidade > 100 rpm)
Indicacdo da velocidade digital
Display dimensdes da area visual (L x A) mm 70 x 52
Visualizacdo Visualizacdo TFT
Multilingue sim
Rotagao horario/anti-horario / Operacao intervalada sim
Partida suave sim
Elevador automatico
Velocidade de subida mm/s 50
Curso mm 140
Ajuste encosto inferior mm 60, sem contato
Inclinagao da cabeca, ajustavel 0°...45°
Timer hh:mm:ss 00:00:00...99:59:59
Intervalo mm:ss 00:00...60:00
Controlador de vacuo integrado sim
Faixa de medicdo vacuo mbar (hPa) 1...1050
Faixa de regulagem vacuo mbar (hPa) 2..1014
Precisao de medi¢ao vacuo mbar + 2 (+ 1 digital) apds calibragao e com temperatura
constante
Precisdo de regulagem vacuo mbar Histerese ajustavel (regulagem de vacuo de 2
pontos)
mbar 1 (Regulagem velocidade vacuo, valor nominal <
100 mbar)
1 (Regulagem velocidade vacuo, valor nominal >
100 mbar)
Faixa de medicdo diferencial de temperatura K 7
Faixa de compensagao de offset K +0.5
Interface USB, RS 232
Programacao de rampas sim
Ciclos de destilagdo programaveis sim
Controle remoto com acessorio labworldsoft®
Superficie de refrigeracao (condensador padrdo RV cm? 1500
10.1,10.10,10.2,10.20)
Circulagao de agua min. I/h 30
Circulacao de agua max. I/h 100
Pressao da agua de refrigeragao bar 1
Faixa de temperatura da agua de refrigeracao, recomendacao °C 18...22, constante
Fusivel 2xT1,6 A 250V 5x20
Tempo de ligagao adm. % 100
Temperatura ambiente adm. °C 5...40
Umidade relativa adm. % 80
Protecdo cfe. DIN EN 60529 IP 20
Classe de protecao I
Categoria de sobretensdao I
Grau de contaminacao 2
Peso (sem vidraria; sem banho de aquecimento) kg 18.6
Dimensdes (L x P x A) mm 500 x 440 x 430
Uso do aparelho acima do nivel zero m max. 2000

Reservado o direito de alteracbes técnicas!
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Niniejszym deklarujemy na wtasna, wytaczna odpowiedzialnos¢, ze ten produkt spetnia wymogi dyrektyw 2014/35/EU, 2006/42/WE,
2014/30/EU i 2011/65/EU i jest zgodny z nastepujgcymi normami oraz dokumentami normatywnymi: EN 61010-1, EN 61010-2-051,

EN 61326-1, EN 60529 i EN ISO 12100.

Prosbe o kopie kompletnej deklaracji zgodnosci UE mozna skierowac na adres sales@ika.com.

Objasnienie symboli

p (Skrajnie) niebezpieczna sytuacja, w przypadku ktorej nieprzestrzeganie wskazowki bezpieczenstwa moze
NIEBEZPIECZENSTWO doprowadzi¢ do $mierci lub powaznych urazéw.

/\ WSKAZOWKA

Wskazuje np. czynnosci, ktére moga prowadzi¢ do powstania szkdd materialnych.

Niebezpieczna sytuacja, w przypadku ktérej nieprzestrzeganie wskazowki bezpieczenstwa moze doprow-

AOSTRZEzENIE adzi¢ do smierci lub powaznych urazow.

Niebezpieczna sytuacja, w przypadku ktorej nieprzestrzeganie wskazowki bezpieczenstwa moze doprow-

A OSTROZNIE adzi¢ do lekkich urazéw.

y NIEBEZPIECZENSTWO — symbolem tym oznaczono informacje, ktore wskazujg na zagrozenie stwarzane
|74 MM przez gorgca powierzchnie.

180



Wskazowki bezpieczenstwa

.

Ochrona uzytkownika
przestrzegac¢ wskazowek bezpieczenstwa.
« Instrukcje eksploatacji nalezy przechowywac tak, aby byta ona
ogolnodostepna.
dla przeszkolonego personelu.
Przestrzega¢  wskazéwek  bezpieczenstwa,  dyrektyw, i
przepisow BHP. W szczegolnosci przy pracy z urzadzeniami
Stosowac osobiste wyposazenie ochronne odpowiednie do
klasy niebezpieczenstwa uzywanego medium. W przeciwnym
wypad ku istnieje zagrozenie spowodowane:
- wciggnieciem czesci ciata, wtosow, fragmentdw odziezy i 0zdab,
- uraz w wyniku rozbicia szkfa.
) Wdychanie lub kontakt ze $rodkami
NIEBEZPIECZENSTWO
opary, pyt lub materiaty biologiczne i
mikrobiologiczne stwarza zagrozenia
dla uzytkownika.
suchej i ogniotrwatej powierzchni.
+ Nalezy zapewni¢ odpowiednia przestrzen nad urzadzeniem,
poniewaz wysokos$¢ konstrukcji szklanej moze przekroczy¢
« Urzadzenie i akcesoria sprawdzi¢ przed kazdym uzyciem pod
katem uszkodzen. Nigdy nie uzywac uszkodzonych czesci.
+ Nalezy upewnic sie, ze konstrukcja szklana nie jest naprezonal!
- naprezen wynikajacych z nieprawidtowego montazu,
- zewnetrznych zagrozen mechanicznych,
- lokalnych wartosci szczytowych temperatury.
lub niestabilnosci.
« Uwzgledni¢ zagrozenie stwarzane przez:
- materialy tatwopalne,
N Za pomoca tego urzadzenia wolno
A OSTROZNIE| przetwarza¢ lub podgrzewa¢ tylko te
media, ktorych temperatura zaptonu
temperatury maksymalnej tazni grzejnej.
Ustawienie  ogranicznika  temperatury
maksymalnejtazni grzejnej musi by¢ zawsze
zaptonu stosowanego medium. (zgodnie z
EN 61010-2-010)
« Nie korzysta¢ z urzadzenia, jesli w powietrzu nagromadzity sie
bezpiecznych i pod woda.
« Stosowac wytgcznie media, ktorych obrébka nie powoduje emis
ji energii. Odnosi sie to rowniez do innych emisji energii, np. z
+ Urzadzenie moze pracowac wytacznie w obecnosci osoby nadzorujacej.
+ Nie wolno uruchamiac urzadzenia przy nadmiernym cisnieniu
(informacje dot. cisnienia wody chtodzacej podano w czesci
« Aby zapewni¢ odpowiednie chtodzenie urzadzenia, nie
zakrywac szczelin wentylacyjnych.
« Migdzy medium a napedem moga wystapi¢ wytadowania
+ Urzadzenie nie jest przeznaczone do trybu recznego (z wyjatkiem
ruchu dzwigu).
+ Bezpieczna praca jest zapewniona wylacznie z akcesoriami opi

« Przeczyta¢ cafa instrukcje eksploatacji przed uruchomieniem;
Pamietac, ze praca przy urzadzeniu dozwolona jest wyfacznie
wykorzystujgcymi podcisnienie!

- pryskaniem cieczy,
takimi jak trujgce ciecze, gazy, aerozole,

« Urzadzenie ustawi¢ na plaskiej, stabilnej, antyposlizgowe;j,
wysokosc¢ urzadzenia.

Konstrukcja moze peknac w wyniku:

+ Nalezy upewnic sie, ze statyw nie porusza sie w wyniku drgan
- substancje fatwopalne o niskiej temperaturze wrzenia.

jest wyzsza od ustawienia ogranicznika
co najmniej 25 °C ponizej temperatury
substancje wybuchowe, a takze nie stosowac do substancji nie
powodu dziatania promieni stonecznych.
,Dane techniczne”).
elektrostatyczne, ktore stwarzajg bezposrednie zagrozenie.
sanymi w rozdziale “Akcesoria”.

« Postepowac zgodnie z instrukcja eksploatacji wyposazenia, np.
pompy prozniowej, fazni do ogrzewania.
+ Wylot ci$nienia dodatniego pompy prézniowej nalezy umiescic
pod dygestorium.
+ Z urzadzenia mozna korzysta¢ wytacznie z zamknietym ze
wszystkich stron wyciggiem lub réwnowaznym rozwigzaniem
zabezpieczajacym.
Dobierajac ilos¢ i typ substancji destylowanej, nalezy uwzglednic
rozmiar sprzetu do destylacji. Skraplacz musi pracowac
prawidtowo. Nalezy monitorowac natezenie przeptywu wody
chtodzacej na wylocie skraplacza.
Nalezy zapewni¢ wentylacje elementow szklanych w czasie
pracy przy normalnym cisnieniu (np. otworzy¢ wylot skraplacza),
aby unikng¢ nadmiernego wzrostu cisnienia.
Nalezy pamieta¢, ze przez wylot skraplacza mogg wydobywac
sie niebezpieczne gazy, pary i czastki state. Nalezy podjac
odpowiednie kroki ograniczajgce zagrozenie, np. stosowac
wymrazacze umieszczone za urzadzeniem, ptuczki gazowe lub
wydajny system wentylagji.
Szklanych naczyn, w ktérych wytworzono podcisnienie nie
wolno rozgrzewac z jednej strony; w czasie fazy rozgrzewania
kolba destylacyjna musi sie obracad.
Elementy szklane zaprojektowano do pracy przy podcisnieniu
do 1 mbar. Przed rozgrzaniem w elementach szklanych
nalezy wytworzy¢ podcisnienie (patrz rozdziat ,Przekazanie
do eksploatacji”). Sprzet mozna zndw rozszczelni¢ tylko po
ochtodzeniu. W czasie destylacji prozniowej nieskroplone pary
muszg zostac skroplone lub w bezpieczny sposob rozproszone.
Jezeli istnieje ryzyko, ze pozostatosci podestylacyjne moga sie
rozpas¢ w wyniku kontaktu z tlenem, do odprezania mozna
stosowac wytacznie gaz obojetny.

. Nalezy unikac powstawania
AOSTROZNlE nadtlenkéw.  Organiczne  nadtlenki
mogg odfozyc sie w czasie destylacji i w
pozostatosciach opardw i eksplodowac
w czasie rozktadu! Ciecze, ktore
sprzyjaja powstawaniu organicznych
nadtlenkéw nalezy chroni¢ przed
Swiattem, szczegoOlnie  Swiattem
ultrafioletowym  oraz  skontrolowac
przed destylacjg i sprawdzi¢, czy w
oparach nie wystepujg nadtlenki.
Wszelkie wykryte nadtlenki nalezy
wyeliminowac¢.  Wiele  substancji
organicznych  sprzyja powstawaniu
nadtlenkow, np. dekalin, eter
dietylowy, dioksan, tetrahydrofuran
oraz weglowodory nienasycone, takie
jak tetralin, dien, kumen i aldehydy,
ketony i roztwory tych substancji.
taznia grzejna, medium grzewcze, kolba
destylacyjna oraz elementy konstrukcji
szklanej moga sie nagrzewac¢ w czasie
pracy urzadzenia i by¢ gorace jeszcze
przez diugi czas po jego wytaczeniu!
Przed  kontynuowaniem  pracy  z
urzadzeniem nalezy odczeka¢ do jego
ostygniecia.

Nalezy unikac¢ opodzniania wrzenia! Nie
wolno ogrzewac¢ kolby destylacyjnej
w fazni grzejnej przy wytaczonym
napedzie! Gwaftowne pienienie |
powstawanie gazéw wskazuje, ze
zawartos¢ kolby zaczyna sie rozkfadac.
W takiej sytuacji nalezy niezwiocznie

.
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wylaczy¢ ogrzewanie. Kolbe nalezy wyja¢ z fazni grzejnej za
pomoca mechanizmu podnoszacego. Nalezy opusci¢ strefe
zagrozenia i ostrzec wszystkie osoby w poblizu!

Funkga automatycznego podnoszenia

Wskutek wyfaczenia urzadzenia albo odfaczenia zasilania
nastepuje uruchomienie wewnetrznej funkcji automatycznego
podnoszenia, ktéra podnosi kolbe parownika z tazni grzejnej.
Funkcja automatycznego podnoszenia w stanie bez zasilania
elektrycznego jest obliczona na maksymalny ciezar catkowity
(zestaw naczyn szklanych plus rozpuszczalnik) wynoszacy 3,1 kg.
Przyktad obliczenia maks. obcigzenia w przypadku pionowego
zestawu naczyn szklanych z kolba o pojemnosci 1 litra:

chtodnica + kolba zbierajgca + kolba parownika + czgsci drobne =
1200 gr + 400 gr + 280 gr + 100 gr = 1980 gr

Maks. obcigzenie rozpuszczalnikami= 3100 gr— 1980 gr= 1120 gr
W przypadku wyzszych obciazen nie mozna, z uwagi na
konstrukcje, zagwarantowac dziatania funkcji automatycznego
podnoszenial

W przypadku stosowania innych rodzajow chtodnic, np. na suchy
l6d czy chtodnicy intensywnej, a takze w przypadku stosowania
elementow rozdzielczych w destylacji przeciwpradowej z
chfodnica nasadzang, moze si¢ okaza¢ konieczne zmniejszenie
obcigzenia stosownie do dodatkowego ciezaru tych elementow
szklanych!

Dlatego przed rozpoczeciem destylacji nalezy sprawdzi¢, czy
winda obcigzona zestawem naczyn szklanych i materiatem do
destylacji bedzie sie przemieszczata do goéry przy braku zasilania
elektrycznego.

Przed rozpoczeciem pracy nalezy codziennie sprawdza¢ funkcje
automatycznego podnoszenia. Przemiesci¢ winde za pomoca
napedu silnikowego do dolnego potozenia krancowego i nacisng¢
przycisk ,Power” na panelu przednim lub sieciowy wytacznik
gtéwny z tytu urzadzenia po prawej stronie 0 maksymalnej masie
catkowitej 3,1 kg.

- Kolba parownika zostanie podniesiona z fazni grzejnej.

Przy pierwszym uruchomieniu i po dtuzszym postoju wykonac
nastepujace czynnosci: Przed odtgczeniem napiecia sieciowego
kilka razy przemiesci¢ winde za pomocg napedu silnikowego do
dolnego i gornego potozenia krancowego, naciskajac przyciski
funkcyjne windy.

Jezeli funkcja automatycznego podnoszenia nie dziata, nalezy sie
skontaktowac z serwisem firmy IKA.

Maksymalny dopuszczalny ciezar po stronie parownika (kolba
parownika z zawartoscig) wynosi 3,0 kg! Wieksze obcigzenia
groza peknieciem szkfa w rurze pary!

Nalezy pamieta¢, ze w tym przypadku funkcja automatycznego
podnoszenia nie dziafa.

W przypadku duzych obcigzen nalezy pracowac zawsze z niskimi
predkosciami obrotowymi. Duze sity pochodzgce od niewywazenia
sq przyczyna pekania rury pary!

+ W przypadku zaniku zasilania wewnatrz elementow szklanych moze
powstac préznia. Elementy szklane nalezy wentylowac recznie.

) Nie wolno korzysta¢ z urzadzenia gdy

A OSTROZNIE| kolba destylacyjnasie obraca, a,,winda”

jest w gorze. Przed uruchomieniem

obrotow kolby destylacyjnej nalezy
ja zawsze opusci¢ do tazni grzejnej.

W przeciwnym razie moze doj$¢ do

wytry$niecia  rozgrzanego  medium

grzewczego!

« Obroty nalezy ustawi¢ na takg predkosc¢, aby medium grzewcze
nie tryskato w wyniku obrotow kolby destylacyjnej w tazni
grzejnej. W razie potrzeby nalezy zmniejszy¢ predkosc.

« Nie dotykac czesci wirujacych podczas pracy.

« W przypadku niekontrolowanego rezonansu urzadzenie lub
konstrukcja szklana moga utracic stabilnos¢. Grozi to uszkodzeniem
lub zniszczeniem szklanej aparatury. W przypadku wykrycia
niestabilnosci  lub  ustyszenia nietypowych hatasow, nalezy
niezwfocznie wytgczy¢ urzadzenie lub zmniejszy¢ predkos¢ obrotow.

« Urzadzenie nie uruchamia sie¢ ponownie automatycznie po
obnizke zasilacza.

« Urzadzenie mozna odtgczy¢ od sieci elektrycznej tylko po-przez
wyjecie wtyczki z gniazda lub wtyku z urzadzenia.

+ Gniazdo na przewdd zasilgjacy musi znajdowac sie w fatwo
dostepnym miejscu.

- Praca zautomatyzowana: przed rozpoczeciem przebiegu
automatycznego  zweryfikowa¢ i sprawdzi¢  procesy
parowania. Automatyzacja nieznanych proceséw parowania
jest niedozwolona! Oprocz trybu recznego mozna wybrac
nastepujace tryby automatyczne:

- destylacja 100%,
- destylacja zalezna od objetosci lub ilosci.

Ochrona urzqdzenia

« Informacja o napieciu podana na tabliczce znamionowej musi
sie zgadzac z napieciem sieciowym.

 Gniazdko musi  by¢ uziemione (kontakt z przewodem
uziemiajacym).

+ Wymienne czesci musza by¢ ponownie zainstalowane na urzadzeniu,
aby zapobiec infiltracji obcych przedmiotéw, ptyndw, itp.

+ Unika¢ obijania i uderzen o urzadzenie i akcesoria.

« Urzadzenie moze by¢ otwierane wyfacznie przez wykwalifiko
wany personel.

Uzycie zgodne z przeznaczeniem

e Przeznaczenie
Urzadzenie w pofaczeniu z wyposazeniem zalecanym przez IKA
jest przeznaczone do:
- szybkiej i delikatnej destylacji cieczy,
- odparowywania roztworow i zawiesin,
- krystalizacji, syntezy lub czyszczenia delikatnych preparatéw
chemicznych,
- suszenia proszkow i granulatow,
- recyklingu rozpuszczalnikow.
Tryb pracy: Urzadzenie nablatowe

* Obszary zastosowania
Srodowiska wewnetrzne podobne do laboratoryjnych w obszarze
badawczym, edukacyjnym, handlowym lub przemystowym.

Bezpieczenstwo uzytkownika nie jest zapewnione:

- jezeli z urzgdzeniem stosowane sa akcesoria, ktore nie zostaty
dostarczone lub nie sa rekomendowane przez producenta,

- jezeli urzadzenie stosowane jest niezgodnie z jego przeznacze-
niem, wbrew wytycznym producentsa,

- jezeli osoby trzecie dokonajg zmian w obrebie urzadzenia lub
ptytki drukowane;j.

* Dalsze uwagi
Przepisy prawa i punkty charakterystyczne dla danego kraju, w
szczegolnosci odnoszoce sie do wyrobow medycznych i zywn-
05Ci:
Uzytkownik jest odpowiedzialny za przestrzeganie obowigzuja-
cych przepisow i requlacji.



Rozpakowanie

- Rozpakowanie
- Ostroznie rozpakowac urzadzenie.

- W razie stwierdzenia uszkodzen nalezy natychmiast zarejestrowac stan faktyczny (poczta, kolej lub spedycja).

« Zakres dostawy

Pionowy zestaw naczynh szklanych RV 10.10, powlekany

Pompa prézniowa IKA Vacstar digital ®

X |Pionowy zestaw naczyn szklanych RV 10.1
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Wazne

Destylacja to proces rozdzielania termicznego cieklych zwigzkow
bazujacy na zaleznej od cisnienia temperaturze wrzenia danej
substancji w wyniku parowania i pézniejszej kondensacji.
Temperatura wrzenia maleje wraz z malejgcym cisnieniem
zewnetrznym, w wyniku czego zazwyczaj pracuje sie pod zmniejs-
zonym ci$nieniem. Dzigki temu mozna utrzymac faznie do ogrze-
wania przy statej temperaturze (np. 60°C). Przy wykorzystaniu
prézni ustawia sie temperature wrzenia przy temperaturze paro-
wania ok. 40°C. Temperatura wody chtodzacej do chtodnicy kon-
densacyjnej nie powinna by¢ wyzsza niz 20°C (zasada 60-40-20).
W celu wytworzenia prozni nalezy stosowac pompe membranowa
odporng na dziatanie substancji chemicznych, ktora jest chroniona
przed pozostato$ciami rozpuszczalnika poprzez podtgczenie but-
li Woulffa i/lub separatora prézniowego. Praca z pompa wodna
do wytwarzania prézni moze by¢ zalecana tylko warunkowo,
poniewaz w przypadku takich systemdw moze dojs¢ do skazenia
srodowiska rozpuszczalnikiem.

Na wydajno$¢ odparowywania wptywa predkos¢ obrotowa, tem-
peratura, wielkos¢ kolby oraz cisnienie w ukfadzie.

Optymalne wykorzystanie chtodnicy przeptywowej wynosi okoto
60%.

Odpowiada to kondensacji w ok. 2/3 zwojow chtodzacych.

W przypadku wiekszego wykorzystania istnieje niebezpieczenstwo
odsysania nieskondensowanych oparéw rozpuszczalnika.

Aby temu zapobiec, mozna wiaczy¢  monitorowanie
bezpieczenstwa wykorzystania chtodnicy. W tym celu wykonac
kilka destylacji i zanotowa¢ wartos¢ z menu ,PAROWNIK >
Szczegdly > Maksymalna wydajnos¢ chtodzenia”. Obliczy¢
wydajnos¢ chtodnicy wedtug nastepujacego wzoru:

Wartos¢ graniczna wydajnosci chfodzenia = maks. wydajnos¢
chfodzenia * 1.3

Whpisa¢ te wartos¢ w punkcie menu ,PAROWNIK = Szczegoty -
Wartos¢ graniczna wydajnosci chtodzenia”. Urzadzenie zatrzyma
wowczas pomiar przy przekroczeniu wartosci granicznej ustawionej
dla chtodnicy i generuje komunikat o btedzie. Zmiana konfiguradji
budowy chtodnicy lub konfiguracji destylacji wymagac moze ewentu-
alnie ponownego dostosowania maksymalnej wydajnosci chtodnicy.
Urzadzenie jest wyposazone w urzadzenie zabezpieczajace przed
skokiem kolby. W konstrukgji szklanej po awarii zasilania moze
wytworzy¢ sie prdéznia; wentylacja nastapi przy ponownym
wigczeniu. W razie awarii zasilania kolba parownika zostaje auto-
matycznie podniesiona z fazni do ogrzewania za pomoca zinteg-
rowanej sprezyny gazowej.

. Funkcje bezpiecznego podnoszenia
AOSTROZNIE nalezy sprawdza¢ codziennie przed
przystapieniem do eksploatacji. Patrz
rozdziat ,Zasady bezpieczenstwa -
funkcja bezpiecznego podnoszenia”!




Za pomocg obrotowego parownika RV 10 control oprocz wszys-
tkich recznych oraz potautomatycznych proceséw parowania
mozna przeprowadzac rowniez w petni zautomatyzowane i kon-
trolowane na podstawie ilosci procesy parowania. W tym celu
urzadzenie jest standardowo wyposazone w sterownik prézni,
czujnik roznicy temperatury wody chtodzacej oraz przeptywomierza
wody chtodzacej. Dzieki zintegrowanemu sterownikowi prozni
mozliwa jest regulacja prozni zaréwno w trybie 2-punktowym, jak
i trybie pracy pompy z regulacja predkosci obrotowej. Urzadzenie
jest przeznaczone do pracy po podfgczeniu do doptywu wody
chtodzacej (np. termostat laboratoryjny), ale moze by¢ uzywane
rowniez po podfaczeniu do wodociggu. Uwzgledniac dane tech-
niczne odnoszace sie do cisnienia wody chtodzacej, statej tem-
peratury i przeptywu, a takze przestrzegac przepisow krajowych.
W przypadku eksploatacji z podtagczeniem do wodociagu zaleca-
my zastosowanie zaworu dtawigcego wody RV 10.5001!

Dzieki temu zaworowi mozna ustawic¢ przeptyw wody chtodzacej,
jak rowniez automatycznie przerwac doptyw wody chtodzacej po
destylacji.

Filtr wody RV 10.5002 umozliwia wychwytywanie czastek
zabrudzen z wodociggu przed uktadem zaworéw.

W celu obnizenia cisnienia zalecamy umieszczenie zaworu regu-
lacji cisnienia

RV 10.5003 bezposrednio za miejscem czerpania w rurze.

Zautomatyzowana destylacja zalezna od objetosci: Apara-
tura musi by¢ doprowadzona do temperatury roboczej. Stan ten
osiaga sie poprzez destylacje probna.

RV 10 auto: Parownik obrotowy jest standardowo wyposazony
w pompe regulowang predkoscig obrotowa, wewnetrzny zawor
odpowietrzajacy i komore pomiaru cisnienia.

RV 10 control (do prozni): Zewnetrzna dwubiegunowa regulacja
prézni jest dostepna réwniez do zastosowan, w przypadku ktor-
ych istnieje wewnetrzna firmowa instalacja prozniowa. Konieczne
jest uzycie zaworu prozniowego RV 10.4002.

Regulacji prézni

RV 10 control

W zestawie naczyn szklanych préznie wytwarza sie za pomoca
pompy prozniowej. Pompa prézniowa pracuje ze statg predkoscia
obrotowa, ktorej zazwyczaj nie mozna ustawic.

Po osiggnieciu wartosci zadanej nastapi przerwanie przewodu
ssawnego. Ze wzgledu na minimalng roznice w czasie od wykry-
cia wartosci cisnienia, kompensacji wartosci zadanej do zafaczenia
zaworu prozniowego, a takze osiagniecia wydajnosci ssania
ukfadu wytwarzajagcego proznie, ustawiona wartos¢ zadana jest
nieco nizsza od minimalnej. Jezeli ci$nienie w ukfadzie rosnie po-
nownie ze wzgledu na naturalng szybkos¢ wycieku, zawor otwie-
ra przewod ssawny.

Z reguly czestosc zataczania oraz doktadnos¢ mozna ustawi¢ po-
przez ustawienie histerezy.

W przypadku podfaczonego sterowania pompy VC 2.4 dodat-
kowo odpowiednio wiacza i wytacza sie zasilanie elektryczne
pompy. Redukuje to obcigzenie hatasem oraz zwieksza zywotnosc
membran pompy oraz silnika.

Warto$¢ rzeczywista pod wzgledem wielkosci ustawionej histe-
rezy oscyluje wokot wartosci zadanej.

W przypadku ,regulacji dwupunktowej” doktadne automatyczne
wykrywanie temperatury wrzenia jest niemozliwe.

Schematyczne przedstawienie 2-punktowej regulacji prézni
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RV 10 auto

Niedoktadnosci regulacji 2-punktowej unika sie przy regulagji
prézni za pomoca predkosci obrotowe).

Regulacja prozni za pomoca predkosci obrotowej wymaga jed-
nak zastosowania pompy prozniowej sterowanej za pomoca
predkosci obrotowej, natomiast zawor prézniowy RV 10.4002 nie
jest wymagany i nie wolno go podtaczac! W tym celu podfaczyc
pompe prozniowa (np. pompe IKA Vacstar digital) do tylnego
zt3cza parownika obrotowego.

W przypadku tego rodzaju regulacji predko$¢ obrotowa pompy,
a tym samym wydajno$¢ pompy, ulega tym wiekszej redukgji, im
blizej zmierzonej wartosci cisnienia do wartosci zadane;.

Po osiggnieciu wartosci zadanej pompa pracuje jeszcze tylko od-
powiednio do natezenia wycieku.

Mozliwa jest cichsza praca i bardziej dokfadna regulacja prézni.
Regulacja prozni za pomoca predkosci obrotowej zostaje ustawi-
ona automatycznie w RV 10 po podfaczeniu odpowiedniej pompy
prézniowe;.

Przy tego rodzaju regulacji automatyczne wykrywanie tempera-
tury wrzenia jest mozliwe, tzn. w trybie automatycznym system
wyszukuje i utrzymuje temperature wrzenia rozpuszczalnika.
Poniewaz w przeciwienstwie do destylacji zaleznej od objetosci przy
automatycznym wykrywaniu temperatury wrzenia rozpuszczalnik
nie musi by¢ znany, te rozne tryby pracy wykluczaja sie nawzajem.
prozni

Schematyczne przedstawienie regulacji

predkosci obrotowej

Za pomocCg




Mocowanie

Naped RV 10 auto

Usung¢ zabezpieczenie transportowe!

/\\ OSTROZNIE

1

« Przytrzymac¢ winde reka w pozycji wysokiej i usunac srube

radetkowang (1) z tytu urzadzenia, obracajac ja przeciwnie do
ruchu wskazdéwek zegara.

« Winda po usunieciu zabezpieczenia transportowego powoli

przesuwa sie do swojego gornego potozenia krancowego. Skok
wynosi ok. 140 mm.

« Podtaczy¢ dostarczony kabel elektryczny do gniazda (2).

R

egulowana stopa urzadzenia

Wskazowka: Regulowana jest tylko jedna stopa cokofowa.

Mocowanie uchwytu

Wiozy¢ butle i zamontowad dostarczone przytacza wezy do butli.

Ustawi¢ naped pod katem ok. 30°

« Poluzowac urzadzenie zaciskowe do ustawiania kata napedu

obrotowego po prawej stronie windy, obracajac pokretto prze-
ciwnie do ruchu wskazowek zegara (delikatnie naciskajac i
jednoczesnie obracajac, mozna bardziej wysunac pokretto (1)).

« Ustawic naped pod katem ok. 30°.

+ Nastepnie zabezpieczy¢ naped obrotowy przed skrecaniem,

dokrecajac pokretto w kierunku ruchu wskazéwek zegara.
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taznia do ogrzewania

. Postepowa¢ zgodnie z instrukcjg
&(JSTROZ“"E eksploatacji tazni do ogrzewania,

rozdziat , Eksploatacja”!

« Ustawi¢ taznie do ogrzewania na powierzchni do ustawiania
napedu obrotowego i przesunac ja do pozycji lewe;.

Wskazowka: \WWymiana danych pomiedzy modutem napedowym
a faznig do ogrzewania odbywa sie przez zlgcze podczerwieni (1).
Nalezy pamieta¢, ze komunikacja jest zagwarantowana tylko w
przypadku wolnej, nieprzerwanej drogi swiatfa!

Zestaw naczyn szklanych

WSKAZOWKA: W celu prawidtowego postugiwania sie szktem
laboratoryjnym przeczytac instrukcje eksploatacji zestawu naczyn
szklanych.
« Przycisk blokady stuzy do blokowania lub odblokowywania
bezpiecznika.
Jezeli wida¢ czerwone oznaczenie, oznacza to, ze bezpiecznik
jest odblokowany. W przeciwnym razie jest zablokowany.
Aby zablokowac lub odblokowac bezpiecznik, nacisna¢ przycisk
blokady az do oporu.

Wkiadanie uszczelki chtodnic

+ Wiozyc¢ uszczelke chtodnicy do uchwytu chtodnicy i nastepnie
zamontowac w urzadzeniu zestaw naczyn szklanych zgodnie z
instrukcja montazu.

- Odblokowa¢ blokade, obracajgc zgodnie z oznaczeniem o 60°
przeciwnie do ruchu wskazowek zegara. Czerwone oznaczenie
musi by¢ widoczne.

» Wprowadzi¢ rure prowadzaca pary az do oporu.

- Nastepnie zablokowa¢, obracajac blokade o 60° w kierunku
ruchu wskazowek zegara.

« Po przesunieciu przycisku blokady do oporu czerwone
oznaczenie powinno sie schowac i nie by¢ juz widoczne.

» Nie wolno wyciagac rury prowadzacej pary!

» Sprawdzi¢ blokade osiowa rury prowadzacej pary.

« Zadbac, aby czerwone oznaczenie byto schowane.




Pierwsze uruchomienie

+ Wiozyc¢ rure prowadzaca pary (1).

« Whozy¢ uszczelnienie (2). Zwroci¢ uwage na potozenie uszczel-
ki!

 Nasunac nakretke kotpakowa (3b) na kotnierz chtodnicy (3a).

» Nasunac sprezyne pierscieniowg (3c) roéwniez na kofnierz
chtodnicy (3a).

+ Natozy¢ chtodnice (3a) na uszczelke (2).

- Nakreci¢ nakretke kotpakowa (3b) reka na gwint kotnierza.
Maszyne pozostawi¢ wifaczong przez 20 minut z predkoscia
obrotowg 120 obr/min. Z powrotem dokreci¢ nakretke
kotpakowa (3b) recznie.

Wskazowka: Przestrzegac instrukcji montazu zestawu naczyn
szklanych.

W przypadku prawidfowo zamontowane] chtodnicy i dokreconej
nakretki kotpakowej mocujacej chtodnice do napedu obrotowego
nie jest potrzebny statyw.

Statyw stuzy jedynie jako zabezpieczenie chtodnicy przed
przekreceniem.

Montaz zabezpieczenia chtodnicy pionowego zestawu naczyn sz-

klanych

« Zamontowac zabezpieczenie chtodnicy zgodnie z rysunkiem.

- Zamontowac blache (1) za pomoca sruby radetkowanej (2).

« Umiescic¢ statyw pretowy (4) na blasze (1) i zamocowac go za
pomoca nakretki (3).

« Zamocowac gumowe zabezpieczenie (5).

« Zamocowac tasme rzepowa (6) na statywie pretowym (4).

« Zabezpieczy¢ pionowy zestaw naczyn szklanych za pomoca
tasmy rzepowej (6).

W przypadku
zamontowanego statywu -
pod wptywem intensywnych  sit
wywieranych na tasme rzepowg — w
szkle moga powstawal naprezenia
mogace doprowadzi¢ do uszkodzen
szklanej chtodnicy.

nieprawidfowo

/\\ OSTROZNIE

Statyw nalezy zamocowac po zakonczeniu montazu chtodnicy
do napedu obrotowego. Zwrdci¢ uwage, aby chtodnica byta
zamontowana réwnolegle do obudowy windy.
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Montaz zestawu naczyn szklanych
Wskazowka: Postepowac zgodnie z ,Rysunkami montazu zestawu naczyn szklanych” na stronie 230.

Poz. | Nazwa llos¢
RV 10.1 niepow- | RV 10.2 niepowlekany | RV 10.3 niepow- RV 10.4 niepow- RV 10.5 niepow- RV 10.6 niepow-
lekany RV 10.20 powlekany lekany lekany lekany lekany
RV 10.10 powlekany RV 10.30 powlekany | RV 10.40 powlekany | RV 10.50 powlekany | RV 10.60 pow-
lekany
1 | Kolba wychwytujaca 1 1 1 1 1 1
2 |Zacisk, stal szlachetna 1 1 1 1 1 1
4 | Zawor odcinajacy 1 1 1 1 1 1
5 |Rura 1 - 1 1 1 1
6 | Chlodnica 1 chtodnica pionowa | 1 chtodnica poprze- | 1 pionowa chtodnica | 1 chfodnicana | 1 chtodnica pionowa 1 pionowa
zna intensywna suchy 16d chtodnica inten-
sywna
7 |Przylacze 1 przytacze prozni 1 tulejka wlotowa 1 przytacze prozni 1 przytacze prozni | 1 przytacze prozni
8 | Zacisk, plastikowy 1 1 1 - 1 1
10 | Kolba parownika 1000 ml 1 1 1 1 1 1
11 | Uchwyt do szlifu kulistego 1 1 1 1 1 1
RV 05.10
12 | Ztacze skrecane, nasadka 4 4 4 2 4 4
13 | Przylacze weza 4 4 4 2 4 4
14 | Rozdzielacz - - 1 - 1 1
15 | Nasadka zamykajaca - - - 1 - -
16 | Wktad - - - 1 - -
17 | Pierscien, rowkowany - - - 1 - -
18 | Podkiadka 1 - 1 1 1 1
19 | Pierscien - - - 1 - -
samouszczelniajacy o
przekroju okragtym
20 | Wiyk, wysokoprézniowy - - - - 1 1
Wskazowka:

Rure PTFE (5) z podktadka (18) mozna opcjonalnie zamontowad w pionowych zestawach naczyn szklanych.
Stuzy do napetniania kolby parownika w warunkach podci$nienia w zestawie naczyn szklanych.
Po otwarciu zaworu odcinajacego (4) rozpuszczalnik moze zostac zassany przez rure PTFE do kolby parownika.

Demontaz podktadki

Krawedz ocie-
kowa

Wskazowka: Zwrocic uwage na prawidtowe potozenie podktadki.

Demontaz chtodnicy

+ Uzy¢ dostarczonego klucza oczkowego, aby poluzowac zapie-
czone nakretki kotpakowe.
+ Poluzowac¢ nakretke kotpakowa, wykonujac obrét w kierunku

przeciwnym do ruchu wskazdwek zegara.
+ Odpiac tasme rzepowa.

Wskazowka: Klucz ptaskooczkowy stuzy tylko do usuwania

chtodnicy — chtodnice prosimy przykrecac reka.
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Zestaw wezy

D &

Opaska do wezy  Opaska do wezy
elektromagnetyczny silikonowych, prozniowych, poz. 8
RV 10.4002 poz. 5,617

Waz silikonowy (Srednica
wew. 6 mm) do wody

Zawor wodny RV 10.5001
(opcjonalnie)

Prozniowy zawor Waz silikonowy
(Srednica wew. 5 mm)

do wody

Waz silikonowy (Srednica
wew. 7 mm) do wody

RV 10.6_60

RV 10.1_10 RV 10.4_40

Wskazowka: Postepowac zgodnie z ,,Rysunkami dotyczacymi sposobu faczenia wezy” na stronie 232.

Automatyka sterujgca RV 10

Tryb zwykly RV 10

» Wiozy¢ zawor prézniowy RV 10.4002 do przewidzianego do
tego celu uchwytu i podiaczy¢ waz prozniowy do zaworu.

Przytacze RV 10.4002

)
S

— .

« W trybie zwyktym prézniowym z pompa prézniowa z regulacja
predkoscig obrotowa nie jest potrzebny dodatkowy zawor.
Podtgczy¢ wejscie prozniowe pompy bezposrednio do krocca
podtaczeniowego weza pompy RV 10.

» Podtaczy¢ kabel regulacji pompy do regulatora RV 10.

Wskazowka: Podczas
podfaczania kabla regulacji
pompy zwréci¢ uwage, aby
wtyk zatrzaskowy w pofaczeniu
kablowym podfaczy¢ do regu-
latora pompy w potaczeniu
.Stop”.

W

Przytacze RV 10 czujnika pomiaru temperatury (dT)

« Podtaczy¢ czujnik pomiarowy temperatury do dolnego gniazda
(dT). Zwrdci¢ uwage na oznaczenie strzatka.

Wskazowka: Podczas
podfaczania czujnika tempera-
tury zwrdci¢ uwage, aby wtyk
zatrzaskowy w pofaczeniu czuj-
nika temperatury podtaczy¢ do
regulatora pompy w pofaczeniu
.Stop”.




=

oda « Odfaczy¢  potaczenie weza za
» Podfaczy¢ przewod doprowadzajacy wode do ukfadu pomoca dostarczonego uchwytu.
zasilania  w wode (za pomoca opcjonalnego zawo-
ru dfawigcego wody RV 10.5001). Stosowac sie do da-
nych  technicznych  dotyczacych  zasilania  w  wode.
Zawoér dtawigcy wody RV 10.5001 nie jest odpowiedni do sto-
sowania w klimatyzatorze, poniewaz przeptyw jest zbyt mocno
zredukowany.
« Podfgczy¢ weze wody do chtodnicy szklanej (krétki waz (1) =
odptyw na dole, dtugi waz (2) = wlot na gorze) i zamocowac
weze.

+ Podiaczy¢ kabel podtaczeniowy zaworu (RV 10.5001 lub
RV 10.4002) do przewidzianego gniazda. Podfaczy¢ pompe
prozniowa sterowana predkoscig obrotowa. W wyniku tego RV
10 control automatycznie przechodzi na tryb regulacji predkosci
obrotowej w warunkach prozniowych.

0 [ © © ]
o WATER @]:ﬂ
ouT
~@
©
~©
©
 Zamkna¢ dostarczony waz spustowy wody, wkfadajac ztaczke do PUMP @
oporu do gniazda podfaczeniowego. Y
Wskazowka: Zwrocic uwage na prawidtowe podfaczenie |
doptywu i odptywu chtodnicy. =
Jezeli weze doptywu lub odptywu wody nie zostana zamontowa- s E
ne zgodnie z opisem lub rysunkiem, nie mozna przeprowadzac¢ & WATER
destylacji automatycznych, poniewaz wartosci temperatury dla H
doptywu i odptywu beda okreslane nieprawidtowo. @=—9g @ —— -0 )

Doptyw chtodnicy

Potaczy¢ ztacze LOAD i butle Woulffa, a takze butle na konden-
sat i przylacze prozniowe chtodnicy, uzywajac dostarczonych
<— Odptyw chfodnicy wezy prézniowych. Pamietac, ze proznie podiacza sie zawsze do
najwyzszego punktu podtaczeniowego chtodnicy.

Wylot wody

Wlot wody
-«
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Uruchomienie

Ekran roboczy w momencie dostawy

wania.

IKA

Po wigczeniu urzadzenia przez kilka se-
kund pojawi sie ekran startowy. Wyswietlg
sie nazwa urzadzenia i wersje oprogramo-

Nastepnie zostanie wyswietlona infor-
macja dotyczaca pobrania narzedzi do ak-

Nastepnie na wyswietlaczu automatycznie pojawi sie ekran robo-
czy.

Mangul

[

100

14L g

100

=)

1013 1013

14t wby

o)

1013 1013

tualizacji oprogramowania sprzetowego.

Objasnienie symboli na ekranie roboczym

Wyswietlane symbole zmieniajg sie w zaleznosci od stanu i

ustawien RV 10 auto.

=] Lr1]

1013 1013
Symbol | Nazwa Opis
% Bluetooth® Ten symbol oznacza, ze komunikacja miedzy RV 10 a komputerem lub tabletem odbywa sie za
N pomoca Bluetooth®. Symbol gasnie, gdy brak komunikacji Bluetooth®.
usB Ten symbol oznacza, ze RV 10 komunikuje sie przez kabel USB. Symbol gasnie, kiedy do komuni-

kacji ze stacja nie jest wykorzystywany kabel USB.

LIMIT

Wartosc¢ graniczna

Ten symbol wskazuje, ze zostato osiggniete minimum lub maksimum ustalonej wartosci.

Czujnik temperatury

Ten symbol pojawia sie, gdy wskaznik temperatury na wyswietlaczu jest aktywny.

Sterowanie kompu-
terowe

Ten symbol oznacza, ze urzadzenie jest podtagczone do komputera i sterowane przez komputer.

PR Sterowanie pro- | Ten symbol wskazuje, ze dana funkcja jest sterowana przez program.
— gramem
r Obrot Ten symbol pokazuje tryb ciagty i kierunek obrotéw.
-/
Suszenie Ten symbol wskazuje, ze zostat wybrany tryb suszenia (tylko w trybie 100%).

Szybkos¢ przeptywu

Ten symbol wskazuje, ze ciecz (woda) przeptywa przez system.

Podfgczona
chtodnica

Ten symbol wskazuje, ze chtodnica jest podfaczona i pracuje.

Odpowietrzanie

Ten symbol wskazuje, ze zawor odpowietrzajacy jest otwarty. Brak tego symbolu oznacza, ze za-
wor odpowietrzajacy jest zamkniety.

vac Proznia Ten symbol wskazuje, ze ci$nienie we wnetrzu systemu RV 10 jest nizsze niz cisnienie powietrza
atmosferycznego.

/| Trwa rejestracja Ten symbol jest wyswietlany podczas automatycznego trybu wytwarzania prozni.

-]

7, | Wrzenie Ten symbol wskazuje, ze zostata wykryta temperatura wrzenia (tylko w trybie automatycznym).

(S8




Struktura menu

Evaporator —

192

Ustawienie fabrycznea

— Modes —— Automatic TBath MEAIUM.....ic s (Water ~~ " " 7
Start temperature..........cooooviiiiii e : 60 °C
F—MaNUAL e 11013 mbar
FPUMP Q0. 1' 50%
—Volume SOIVENT....oooe e :Acetic acid
TaIGT s 1100 ml
EFICIONCY. e 1 80%
AJUSTMENT. ... I-
= PrOGIaM. ..o :
L_100% —ESolvent ...................................................................... 1Acetic acid
DIYING. i : =
| Cleaning —— Start after... TS oo 130:00
I— Duration MMIMESS o : 06:00
— Pump speed VAU 1 20%
L QAN MOW.. vt : -
L Limits Manual Ll\/Iinimum ..................................................................... 12 mbar
MEXIMUM..ooo s :1013 mbar
L_Pump % TMinimum ..................................................................... 10%
MAXIMUM ..o 1100%
— Hysteresis AULOMALIC. ..o ) Y
[l\/lanual VAIUE. .o :115 mbar

—Solvent library

— Add solvent
Add solvent
Add solvent —— Name

Add solvent  —Formula................
Add solvent  — Bath temperature......
—Rotation speed......
—Boiling point.....
— Efficiency -
— Heat capacity.
Enthalpy........
[ Density.......
A0
— Acetic acid
Acetone
Acetonitrile =T NAME.....oiiiieeeee e
—Formula................
Xylene — Bath temperature..
— Rotation speed.....
—BOiliNg POINt......c.ooiiiiiiicec ey :
= EFfICIONCY. e, -
| Calculator NI ettt : Acetic acid

Vapor temperature

Heating

Pressure

| Actions after distillation

bath temperature

1
140 °C
1

:60 °C

:46 mbar

Open venting valve
Cleaning



Bath medium.........cocoooovevivennnne

Max power of cooler................

Cow

LAdvanced Flow control.........cccocvvvvvevevevnnns

Cooler power limit...........cc...c.....

Ustawienie fabrycznea

1
.............................................................. 1 Water
.............................................................. 1900 w
.............................................................. 10w

Interval mode Interval
t L Cw
Activate

Speed limit MiRIMUM..oveeeeeeee,

Timer function Time hh:mm

Beep after timeout.........

Display TN,

AT

] Programs ——program 110~ SeleCt.........ccoorrrrorrrrio.

- Edit Edit

Maximum..........cocoevevenene.

Activate.......c.ocooveeiinnnn,

IS et et ettt 100:00:00

— Last Measurement

T SaVe @S..evivieiiiieieea

— Edit

Continue after power failure Activate.......
—E Time

Delete.. e =

Edit PIESSUIE.....cvvvvs |
ERotanon (Speed).....ovvreeern, :
ARIMMISS. s 1-

Password ValUe..ooeeeeceeeee,

Pressure......cccoveecececeeeeeeenn I
ﬁRotation (Speed)......ccooririinne : -
RIS e I

1
INSEM. i I-



Ustawienie fabrycznea

Service —T—Valves Venting Valve.........cooocviiriiinceeeene -

VacuuM ValVe......c.oooieieeeeeeeeeeeee e, =

Water ValVe..........ooveeeeeeeee e I-

I Settings ~——language ——English 4

e DRULSCNL .. I

| Units ——— Pressure mbar v

L—Amount

L Display Background BIACK. v v

Brightness —— Value.........ccooiuriniiniincicins , 100%
Firmware update info..........cocooooiioiii =

L Sound Volume —— Value. .o 1100%
1
Key Tone 1-

|—Factory settings MENU VAIUBS. ... | -

—Communication

—DeVICe NAME. ... RV 10 auto
FBIUETOOTh. ... : v

L—Labworldsoft 5 protocol..........cccvverveierieiieeceeseias %

L_Information —— Firmware update info..........cccooooiiiiiiiiriineen 1-
F—DiSplay VErSioN. ........cccieiiiriiriicisc e 1-

b LOGIC VEISION. ... 1-

= PrESSUIE MAX.... e 11100 mbar
= PrESSUTE MM : 1 mbar
F=PUMP %0 MAX.coiiiicc s : 100%
F—=PUMP %0 MIN.cciii e, : 0%

300 rpm

— Rot. speed max

ROt SPEEA MIN........ocveoceeceeceeeeeeeeeeeeee e, : 5 rpm

——0Perating NOUTS........c.vviiiiiriiceeee s o hours

— Punkty menu mozna zmienia¢, obracajac pokretto obstugowe, i potwierdza¢, naciskajac pokretto.
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Menu (details)

1. Evaporator (Parownik)

Modes (Tryby)

Automatic (Automatyczny): W tym trybie system rozpoznaje fak-
tyczne parowanie, sprawdzajac réznice temperatur miedzy wlotem
i wylotem wody. Standardowe ustawienie srodkowej temperatury
wynosi 60°C i ustawia sie je recznie. Jezeli oczekiwana temperatu-
ra parowania jest wyzsza niz 90°C, medium nalezy zmieni¢ z wody
na olej i zastosowa¢ medium do wysokich temperatur, np. olej
silikonowy. W tym trybie pomiar rozpocznie sie automatycznie,
jezeli nagrzewanie fazni osiggnie ustalong temperature. Réznica
temperatur musi by¢ ponizej wartosci granicznej, przeptyw wody
musi miesci¢ sie w zakresie 30100 I/h, a winda automatycznie
przemieszcza sie na dot. Predkos¢ mozna zmienic recznie.
Manual (Recznie): W tym trybie wszystkie wartosci mozna
ustawi¢ recznie. Po rozpoczeciu pomiaru w systemie jest wyt-
warzana proznia do momentu osiagniecia ustalonej wartosci
cisnienia. Winda wymaga poruszania recznego.

Pump % (Pompa %): W tym trybie pompe mozna eksploatowac
dtugookresowo — nalezy ustali¢ warto$¢ od 100% do 1% mozliwej
predkosci obrotowej pompy.

Volume (Objetosc) : Ten tryb stuzy do destylowania okreslonej
ilosci zastosowanego rozpuszczalnika. llos¢ destylatu dla kazdego
etapu destylacji jest obliczana w oparciu o bilans cieplny na pods-
tawie zmierzonych wartosci przeptywu wody chtodzgcej i réznicy
temperatur wody chtodzacej. Destylacja zostaje zakonczona po
osiagnieciu ustalonej wczesniej ilosci destylatu.

Rozpuszczalnik: Wybrac rozpuszczalnik do destylacji.

Cel: Wpisac ilos¢, ktéra ma zostac oddestylowana.

Wydajnos¢: W celu zbilansowania niezbedne jest wprowadzenie
precyzyjnej wydajnosci termiczne;.

Regulacja: Wydajnos¢ jest uzalezniona od ogotu warunkow de-
stylacji i stanowi najpierw warto$¢ szacunkowa. Stad pierwszy
cykl destylacji stuzy do regulacji. Oblicza sie przy tym wydajnosé
po pomiarze w zaleznosci od objetosci docelowe]j oraz objetosci
destylowane;.

Program (Program): Ten wpis stanowi pofaczenie z menu pro-
gramu.

100 %:

Rozpuszczalnik: Destylacja zostaje zakonczona, jesli zmierzona
roznica temperatur wody chtodzacej spadnie ponizej wartosci
progowej, tzn. gdy rozpuszczalnik zostanie catkowicie oddesty-
lowany.

Praca na sucho: Jesli ta opcja jest wigczona, nie dziata monitoro-
wanie roznicy temperatur wody chtodzacej, np. w celu przepro-
wadzenia procesdw suszenia sproszkowanych mediow.

Cleaning (Czyszczenie)

Start after... (Uruchom po uplywie...): Ustawi¢ minimalny czas
trwania pomiaru zanim zostanie wigczone czyszczenie po pomiar-
ze. Proces czyszczenia rozpoczyna sie, gdy czas trwania pomiaru
wyniost co najmniej ustawiony czas.

Duration (Czas trwania): Ustawianie czasu trwania procesu czys-
zczenia.

Pump speed (Predkos¢ pompy): Ustawiona predko$¢ obroto-
wa pompy stuzy do ustawiania predko$ci pompy podczas procesu
czyszczenia.

/N WSKAZOWKA

Wyzsza predkos¢ obrotowa wytwarza
czesciowa préznie w zbiorniku labora-
toryjnym, gdy system jest zamkniety.
Czyszczenie z  wigksza  predkoscia
obrotowa pompy skraca zywotnosc
membrany pompy.

Clean now (Wyczys$¢ teraz): Rozpoczyna reczny proces czyszczenia.

Limits (Wartosci graniczne)

Manual (Recznie): Ta opcja umozliwia ustawienie dopuszczalne-
go zakresu prozni.

Pump % (Pompa %): Ta opcja umozliwia ustawienie dopuszczal-
nego zakresu predkosci pompy.

Hysteresis (Histereza)

Warto$¢  histerezy  (prozni)  opisuje
roznice cisnien pomiedzy zafaczeniem i
wylgczeniem zaworu prozniowego. Zbyt
niska wartos¢ histerezy moze negatywnie
wpltywad na pompe prozniowg oraz za-
wor prozniowy. Funkcja histerezy jest sto-
sowana tylko do pomp prozniowych eksploatowanych w budyn-
kach lub pomp prozniowych bez regulacji.

Automatic (Automatyczny): Histereza stanowi zawsze 10%
cisnienia rzeczywistego.

Manual (Recznie): Reczne zadawanie wartosci histerezy.

Solvent Library (Biblioteka rozpuszczalnikdw)

Tutaj mozna wybra¢ rozpuszczalnik przez-
naczony do destylacji oraz jego parame-
try (nazwe, formute, temperature fazni
do ogrzewania, predko$¢ obrotowa,
temperature wrzenia, wydajnos¢,
pojemnos¢ cieplna, entalpie, gestosc i
czynnik ,i") z biblioteki. Mozna ustawic¢ temperature, wydajnosc i
predkos¢ obrotowa tazni parownika.

Do listy rozpuszczalnikow mozna dodac do pieciu nowych rozpus-
zczalnikow uzytkownika. Rozpuszczalniki uzytkownika sa oznac-
zone kolorem pomaranczowym i znajduja sie na gorze w bibliote-
ce rozpuszczalnikow.

Name and formula (Nazwa i formuta): Dzieki nazwie i formule
mozna zidentyfikowac rozpuszczalnik.
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Calculator (Kalkulator)

Ta funkcja jest pomocna podczas obliczania temperatury wrzenia
(temperatury pary) rozpuszczalnika, temperatury fazni do ogrze-
wania i cisnienia. Jezeli zostanie zadana jedna z tych wartosdi,
dwie pozostate zostana obliczone automatycznie.

Action after distillation (Czynnosci po destylacji)

Mozna okreslic dziatania, ktére majg zosta¢ wykonane po
zakonczeniu pomiaru (recznie lub automatycznie).

2. Rotation (Obrot)

Advanced (Ustawienia zaawansowane)

Flow control (Regulacja przeptywu): To ustawienie mozna
wytgczy¢ w trybie recznym, jezeli zamiast chtodnicy uzywa sie su-
chego lodu.

Bath medium (Medium w tazni): Jako medium do tazni do ogrze-
wania wybrac¢ wode lub olej. Jezeli medium ma by¢ woda, nalezy
wybra¢ wode; zakres temperatur wynosi wdwczas 20-90°C.
Jezeli medium ma by¢ olej, nalezy wybrac olej; zakres temperatur
wynosi wéwczas 20-180°C.

Cooler power limit (Warto$¢ graniczna wydajnosci chtodnicy):
To ustawienie stuzy do ograniczania wydajnosci chtodnicy. Jezeli
faktyczna wydajno$¢ chtodnicy przekracza warto$¢ graniczna
wydajnosci chtodnicy, pojawia sie ostrzezenie i pomiar zostaje
zakonczony.

Max. power of cooler (Maks. wydajnos$¢ chtodnicy): Ta wartosc
wskazuje maksymalng wydajnos¢ chtodnicy podczas pomiaru. Ta
wartos¢ stuzy jako informacja i nie mozna jej zmieniac.

3. Timer

Interval mode (Tryb interwatowy)

Obrot mozna wykonywad w trybie przerywanym ze zmiennym
kierunkiem obrotu.

Interval (Odstep czasu): Wartos¢ odstepu czasu ustala, jak dtugo
ma trwac obrot w jednym kierunku.

Activate (Aktywacja): Ta opcja aktywuje tryb interwatowy obro-
tu.

Speed limit (Wartosci graniczne predkosci)
W menu ,Wartosci graniczne predkosci” uzytkownik moze
ustawic zagdna maksymalng i minimalng warto$¢ graniczng obrotu.

Timer function (Funkcja licznika czasu)

Time (Czas): Za pomoca tego ustawienia uzytkownik moze
ustawic recznie rzeczywisty czas procesu pomiaru. Dla licznika
Czasu mozna ustawic¢ réwniez warto$¢ czasu zadanego. Z tym us-
tawieniem uzytkownik moze rozpocza¢ pomiar w czasie standar-
dowym. Urzadzenie zatrzyma sie automatycznie po uptywie usta-
wionego czasu zadanego, a na wyswietlaczu pojawi sie ustawiony
czas niezbedny do wykonania procesu pomiaru.

4. Display (Wyswietlacz)

Wskazowka: Uzytkownik moze zatrzymac¢ proces pomiaru
przed uptywem ustawionego czasu. W takim przypadku odlicza-
nie wsteczne licznika czasu zostanie przerwane.

Beep after timeout (Sygnat dzwigkowy po uptywie czasu):
Ten punkt menu umozliwia uzytkownikowi wigczenie/wytacznie
sygnatu dzwigkowego po osiggnieciu przez timer czasu 00:00:00.
Znacznik wskazuje, ze opcja jest wigczona.

Activate (Aktywacja): Za pomoca tego punktu menu mozna
wiaczy¢ lub wytgczy¢ funkcje timera. Znacznik wskazuje, ze opcja
jest wigczona.

Display (Wskazanie)

W menu ,Licznik czasu” uzytkownik moze ustalic, czy na
wyswietlaczu/ekranie roboczym ma byc pokazywany licznik czasu.
Znacznik oznacza, ze ta opcja jest aktywna.

W tym menu uzytkownik moze ustali¢, jakie informacje (timer,
przeptyw, AT i/lub wydajno$¢ chtodnicy) maja pojawiac sie na ek-
ranie gtéwnym.



5. Program (Program)

Program 1 - 10
W menu ,Programy” uzytkownik moze utworzy¢ 10 wiasnych

profili cisnienia i predkosci obrotowej. Dodatkowo uzytkownik
moze ustali¢, czy tryb interwatowy ma by¢ aktywny w progra-
mach, czy tez nie.

Jezeli tryb interwatowy jest aktywny, zostajg zastosowane
wartosci czasu pracy / czasu zatrzymania ustawione dla ,trybu
interwatowego”.

Wskazowka: Jezeli uzytkownik musi wiaczy¢ tryb interwatowy
w jednym segmencie programu, powinien ustawi¢ ,Ccw/cw
time” (czas w kierunku przeciwnym do ruchu zegara / zgodnym
z ruchem zegara) w opcji menu ,Odstep czasu” i jednocze$nie
wiaczy¢ funkcje , Ccw/cw” (w kierunku przeciwnym do ruchu ze-
gara/zgodnym z ruchem zegara) w opcji menu , tryb interwatowy”
(patrz punkt , Obrot”).

Select (Wybierz): Wybrac¢ program.

Edit (Edytuj): Do edycji wybranych parametréw programu.
Za pomoca przycisku ,Start/Stop” wybrac¢ opcje ,Edytuj”, aby
rozpoczac edycje wybranych parametréw programu. Uzytkownik
moze edytowac, usunac, wstawic lub zapisa¢ wybrany segment w
programie. Jezeli uzytkownik edytuje czas programu dla co najm-
niej jednego segmentu, w przypadku danego programu pojawi
sie znacznik ().

Delete (Usun): Do usuwania wybranego programu. Jezeli za
pomoca przycisku ,Start/Stop” zostanie wybrana opcja menu
,Usun” i zostanie usuniety wybrany program, wszystkie parametry
programu zostang skasowane. Znika znacznik (/).

Przyktad edycji programu

Ostatni pomiar

Save as (Zapisz jako): Zapis przebiegu destylacji jako programu.
Edit (Edytuj): Do edycji wybranych parametréw programu.

Za pomoca przycisku ,Start/Stop” wybrac¢ opcje ,Edytuj”, aby
rozpoczac edycje wybranych parametréw programu. Uzytkownik
moze edytowad, usunac, wstawic lub zapisac¢ wybrany segment w
programie. Jezeli uzytkownik edytuje czas programu dla co najm-
niej jednego segmentu, w przypadku danego programu pojawi
sie znacznik (y)).

Delete (Usun): Do usuwania wybranego programu.

Jezeli za pomoca przycisku ,Start/Stop” zostanie wybrana opcja
menu ,,Usun” i zostanie usuniety wybrany program, wszystkie pa-
rametry programu zostana skasowane. Znika znacznik ().

Szczegdty dotyczace edycji programu

Podczas edycji programu wyswietla sie nastepujacy ekran.

W tym programie uzytkownik moze
zdefiniowac¢ do 10 segmentow. Wybrany
segment zostaje wyrézniony. Uzytkownik
moze nastepnie edytowal, wstawi¢ lub
usunac segment w tym programie. Jezeli
po edycji zostanie nacisniety przycisk
.Back” (wstecz), program zostanie automatycznie zapisany.

Edit (Edytuj): Jezeli tlo zaznaczonej wartosci ma kolor zofty,
uzytkownik moze zmienic cisnienie, predko$¢ obrotowa lub czas.
Insert (Wstaw): Za pomoca opcji wstawiania mozna wstawic
nowy segment pod wybranym segmentem.

Delete (Usun): Usunigcie wyroznionego segmentu wigze sie z
oproéznieniem pol ustawien. Fragment wskazania przechodzi do
nastgpnego segmentu.

L Edycja ciSnienia

Edycja predkosci
obrotowe;j
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Password (Hasto)

Mozna ustanowi¢ hasto, aby zapobiec zmianie ustawien w menu
gtéwnym. Aby dezaktywowac hasto, nalezy je zresetowac do 0
00.

7. Service (Serwis)

Continue after power failure (Kontynuowanie pracy po awarii za-
silania)

Jezeli ta opcja jest aktywna, pomiar zostanie wznowiony po przer-
wie spowodowanej awarig zasilania. Te opcje mozna wybrac tylko
w trybie automatycznym, 100%-owym trybie objetosciowym.
Activate (Aktywacja): Znacznik wskazuje, czy opcja jest wigczona.
Time (Czas): Pomiar bedzie kontynuowany, jezeli zasilanie zosta-
nie przywrécone w ciggu podanego czasu.

W przypadku prac serwisowych uzy¢ menu serwisowego do spra-
wdzenia dziatania bezposredniego wiaczania/wytaczania dostarc-
zonych lub opcjonalnych zawordw oraz pompy.

8. Settings (Ustawienia)

Valves (Zawory)

W tym menu mozna oddzielnie otworzy¢ lub zamknac podtaczone
zawory.

Pump (Pompa)

Uzytkownik moze recznie uruchomic¢ lub zatrzymac pompe bez
faktycznego destylowania.

Temperature adjustment (Ustawienie temperatury)
Uzytkownik moze zresetowac rézna temperature do zera, jezeli
nie wystepuje skraplanie pary. Prawidtowe ustawienie tempera-

tury jest pomocne w automatycznym trybie destylacji podczas
rozpoczynania i zatrzymywania destylacji.

Languages (Jezyki)
Za pomoca opdji ,Languages” (jezyki) uzytkownik moze wybrac
zadany jezyk.

Units (Jednostki)
Za pomoca opdji ,Jednostki” uzytkownik moze wybra¢ zadana
jednostke miary do wskazywania ci$nienia oraz objetosci.

Display (Wyswietlacz)

W opcji ,Display” (wyswietlacz) uzytkownik moze zmieni¢ ko-
lor tta i jasno$¢ ekranu roboczego, a za pomoca opdji ,Firm-
ware Update Info” (informacje o aktualizacji oprogramowania
sprzetowego) wyswietli¢ informacje o aktualizacji oprogramowa-
nia sprzetowego.

Sound (Sygnat dzwigkowy)
W opcji ,Sygnat dzwiekowy” uzytkownik moze ustawi¢ gtosnosc
lub wigczy¢/wytaczy¢ sygnat dzwigkowy przycisku.

Factory Settings (Ustawienia fabryczne)

Ustawienie to umozliwia uzytkownikowi resetowanie wartosci
menu, programow, biblioteki rozpuszczalnikow lub catego syste-
mu do ustawien fabrycznych w momencie dostawy.

Communication (Komunikacja)

Device name (Nazwa urzadzenia): Nazwa urzadzenia stuzy do
identyfikacji urzadzenia.

Bluetooth: W opcji ,Bluetooth” uzytkownik moze wiaczy¢ lub
wytgczy¢ funkcje ,Bluetooth”.

Labworldsoft 5 protocol: Aby mdc uzywad RV 10 auto w Lab-
worldsoft 5, opcja ta musi by¢ aktywna.

Information (Informacja)
W opcgji ,Informacja”  uzytkownik  uzyskuje
najwazniejszych ustawien systemowych urzadzenia.

przeglad



Ustawianie dolnego ogranicznika

W zaleznosci od wielkosci kolby, kata

AOSTROZN'E ustawienia napedu obrotowego oraz
pozycji fazni do ogrzewania i po-
zycji windy kolba parownika moze
wystawac z fazni do ogrzewania.

. Niebezpieczenstwo pekniecia

/N OSTROZNIE| szkiar

Za pomocg zmiennego ogranicznika ograniczy¢ dolng pozycje

windy.

W trybie recznym mozliwe jest dowolne pozycjonowanie windy

za pomoca przyciskow , i ,+". Nie nastepuje automatyczne

wytaczenie w przypadku kolizji.

« Naciskac przycisk , ", az winda osiagnie zadang pozycje.

Wskazowka: Kolba parownika powinna by¢ zanurzona w 2/3 w

tazni do ogrzewania.

« Aby wyregulowac element ogranicznika (1), nacisna¢ przycisk
centralny (2) z przodu windy.

« Przesuna¢ ogranicznik (1) do zadanej pozycji.

« Naciskac przycisk ,, « “, az winda dotrze do gérnego ograniczni-
ka krancowego.

Wskazowka: Droga jest ograniczona w zakresie 0—6 cm.

Napetnianie kolby parownika

Sprawdzi¢ dziatanie wytaczania po osiggnieciu ogranicznika

krancowego:

- Naciskajac przycisk , v ” bez przerwy, przemiesci¢ winde na dof.

+ Naped zostanie automatycznie wytaczony po osiggnieciu usta-
wionego dolnego potozenia krancowego.

+ Z powrotem przemiesci¢ naped do pozycji gorne;.

Aby wiaczyc funkcje bezpiecznego podnoszenia windy po dtuzszym
przestoju, kilka razy przemiesci¢ winde przed rozpoczeciem destyl-
acji za pomoca napedu silnikowego do najnizszego i najwyzszego
potozenia krancowego. (Patrz rozdziat ,Zasady bezpieczenstwa —
funkcja bezpiecznego podnoszenia”!).

Napetnianie reczne: Przed wytworzeniem prozni mozna recznie
napeic kolbe parownika. Nie wolno napetnia¢ kolby parownika
powyzej potowy jej objetosci.

Automatyczne napetnianie: Przed napetnieniem kolby parowni-

ka nastepuje regulacja aparatury szklanej do ci$nienia zadanego

za pomocg sterownika prozni.

 Napetni¢ kolbe parownika za pomoca przewodu zasilajacego.

« Z uwagi na istniejagce podcisnienie rozpuszczalnik zostaje zas-
sany do kolby parownika. W ten sposob mozna utrzymac
straty rozpuszczalnika na skutek odciggania na mozliwie jak
najnizszym poziomie.

Maksymalne dopuszczalne obcigzenie
(kolba parownika i zawartosc) wynosi
3 kg.

/\\ OSTROZNIE

Ustawianie fazni do ogrzewania

B

PRTTEVT

Postepowac takze zgodnie z
instrukcja eksploatacji tazni do
ogrzewania IKA HB!

« Przemiesci¢ winde do dolnej pozycji i sprawdzi¢ pozycje tazni do
ogrzewania wzgledem potozenia kolby parownika. W przypad-
ku stosowania wigkszych kolb parownika (o pojemnosci 2 lub
3 litrow) lub w zaleznosci od ustawionego kata napedu obro-
towego mozna przesung¢ faznie do ogrzewania o 50 mm w
prawo.

 Napetni¢ taznie do ogrzewania medium utrzymujacym stata
temperature tak, aby kolba parownika byfa otoczona medium
w 2/3 objetosci.

« Wiaczy¢ naped obrotowy i
obrotowa.

Wskazowka: Unika¢ powstawania fal.

/\ OSTROZNIE

powoli zwieksza¢ predkosc

« Wylaczy¢ taznie do ogrzewania za pomoca wyfacznika
gtéwnego.

Wskazowka: Unikac naprezen szkta na skutek roznej temperatu-
ry w kolbie parownika i fazni do ogrzewania podczas opuszczania
kolby parownika do tazni do ogrzewania!

Wskazowka: W przypadku wykorzystywania wyposazenia inn-
ego niz oryginalne wyposazenie firmy IKA odcinek przesuniecia
tazni do ogrzewania o 50 mm moze okaza¢ sie ewentualnie
niewystarczajace, w szczegolnosci przy zastosowaniu kolby pa-
rownika o pojemnosci 3 | i likwidatora piany.

Uzy¢ plyty montazowej RV 10.3000 marki IKA, aby zwiekszy¢ od-
cinek przesuniecia fazni do ogrzewania o 150 mm.




Zlacza i wyjscia

Urzadzenie mozna obstugiwac poprzez RS 232 lub ztacze USB z
oprogramowaniem laboratoryjnym labworldsoft®.

Ztacze RS 232 z tytu urzadzenia, z 9-biegunowym gniazdem SUB-
D, mozna pofaczy¢ z komputerem. Styki maja przyporzadkowane
sygnaly szeregowe. Ztgcze USB znajduje sie po lewej stronie
wyswietlacza modutu napedowego i mozna je podtaczy¢ do kom-
putera za pomoca dostarczonego kabla USB.

Wskazowka: Nalezy przestrzega¢ wymagan systemowych oraz
instrukcji obstugi i informacji pomocniczych oprogramowania.

Ztacze USB

Uniwersalna magistrala szeregowa (Universal Serial Bus, USB) stuzy
do faczenia urzadzen z komputerem. Urzadzenia wyposazone
w USB mozna taczy¢ ze sobg podczas eksploatacji (hotplug-
ging). Podfaczone urzadzenia i ich wiasciwosci sa automatycznie
rozpoznawane. Ztacze USB w potaczeniu z labworldsoft® stuzy do
obstugi zdalnej i mozna je wykorzystywac takze do aktualizacji

oprogramowania sprzetowego.

Sterowniki urzgdzen USB:

Sterowniki urzagdzen USB Najpierw nalezy pobrac aktualny sterow-
nik dla urzadzen IKA ze ztgczem USB ze strony:
http.//www.ika.com/ika/lws/download/usb-driver.zip.

oraz zainstalowac go, uruchamiajac plik Setup. Nastepnie potaczyc
urzadzenie IKA z komputerem za pomocg kabla danych USB.
Komunikacja danych nastepuje przez wirtualny port COM. Kon-
figuracja, sktadnia polecen i polecenia wirtualnego portu COM sg
identyczne z opisanymi w przypadku zfgcza RS 232.

Interfejs szeregowy RS 232

Konfiguracja:

- Funkcja przewoddw interfejsowych miedzy urzadzeniem a sys-
temem automatyki jest wybor sposrod sygnatow wyszczegolni-
onych w normie EIA RS 232, zgodnie z DIN 66020 czes¢ 1.

- Wiasciwosci  elektryczne  przewodow  interfejsowych i
przyporzadkowanie stanow sygnatow podlegaja normie RS 232,
zgodnie z DIN 66259 czes¢ 1.

- Proces transmisji: Asynchroniczna transmisja znakéw w trybie
start-stop.

- Rodzaj transmisji: Petny dupleks.

- Format znaku: Wyswietlanie znakéow w formacie danych wg
DIN 66 022 trybie start-stop. 1 bit start; 7 bitéw znaku; 1 bit
parzystosci (parzysty = Even); 1 bit stop.

- Predkos¢ transmisji: 9600 bitow/s.

- Sterowanie przeptywem danych: brak

- Proces dostepu: Transmisja danych z urzadzenia na komputer
nastepuje tylko na zadanie wystane przez komputer.

Skfadnia polecen i format:
Dla polecen obowigzuja nastepujace punkty:
- Polecenia sg zasadniczo przesytane z komputera (Master) na
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urzadzenie (Slave).

- Urzadzenie przesyta dane wytacznie wéwczas, gdy otrzyma takie
zadanie z komputera. Rowniez komunikaty o btedach nie moga
by¢ spontanicznie przesytane z urzadzenia na komputer (system
automatyki).

- Polecenia transmitowane sg wielkimi literami.

- Polecenia i parametry, a takze parametry nastepujace po sobie,
oddzielane sg co najmniej jedng spacja (kod: hex 0x20).

- Kazde pojedyncze polecenie (w tym parametry i dane) i kazda
odpowiedz konczone sa sekwencjg Blank CR LF (kod: hex 0x0d
hex 0x0A), za$ ich maksymalna dtugo$¢ wynosi 128 znakow.

- Separatorem dziesietnym w liczbach zmiennoprzecinkowych jest
kropka (kod: hex Ox2E).

Powyzsze szczegoty odpowiadaja w jak najwiekszym stopniu zalece-

niom grupy roboczej NAMUR (Zalecenia NAMUR dotyczace projek-

towania elektrycznych potgczen wtykowych do przesytu sygnatow
analogowych i cyfrowych w indywidualnych laboratoryjnych
urzadzeniach pomiarowych, sterujacych i regulacyjnych. Wer.1.1).

Polecenia NAMUR oraz dodatkowe specyficzne polecenia IKA

stuza jedynie jako polecenia niskiego poziomu (low level) do ko-

munikacji urzadzenia z komputerem. Za pomoca odpowiednie-
go terminala lub programu do komunikacji polecenia te mozna
przenies¢ bezposrednio na urzadzenie. Labworldsoft to wygod-
ny pakiet oprogramowania IKA pracujgcy w $Srodowisku MS

Windows do sterowania urzadzeniem oraz rejestracji danych

urzadzenia, ktory umozliwia takze wprowadzanie danych graficz-

nych, np. wykresow predkosci obrotowej.

W ponizszej tabeli znajduje sie przeglad wszystkich polecen (NA-

MUR) obstugiwanych przez urzadzenia kontrolne IKA.

Zastosowane skroty:

m= Parametr numerowania (liczba catkowita)
X = 2 taznia do ogrzewania — okre$lona temperatura
X = 3 taznia do ogrzewania — temperatura
bezpieczenstwa
X = 4 Predkos¢ obrotowa
X = 60 Przedziat czasu
(1-5999 sekund, 1 <= m >= 5999)
X = 61 Timer (1-1440 minuty, 1 <= m >=1440)
X = 62 Pozycja windy na gorze
(OUT_SP_62 1-> drive lift up)
X = 63 Pozycja windy na dole
(OUT_SP_62 1-> drive lift down)
X 66 Cisnienie sterownika prozni
X = 70 Histereza sterownika prozni
X 74 Medium utrzymujace stafa temperature

w fazni do ogrzewania (OUT_SP_74 0 = olej,
OUT_SP_74 1 = woda)

Polecenia NAMUR | Funkcja
IN_NAME Zadanie nazwy
IN_PV_X Odczyt wartosci rzeczywistej
X=4
IN_SOFTWARE Zadanie nr identyfikacyjnego oprogramo-
wania, daty i wersji
IN_SP_X Odczyt wejscia wartosci zadanej
X=4
OUT_SP_Xm Ustawienie ,m" dla wartosci zadanej
X=1,60,61,62
RESET Przetgczenie na tryb zwykly
START_X Wiaczenie funkcji urzadzenia (zdalne stero-
X=4,60,61,62 wanie)
STATUS Wyjscie statusu
0: Reczna obstuga bez przerywania
1. Poczatek trybu automatycznego (bez
przerywania)
BtAD ,z" (nr btedu ,z", patrz tabela)
STOP_X Wyfaczy¢ funkcje urzadzenia. Zmienna ustawi-
X=1,60, 61,62 |onazOUT_SP_X pozostaje zachowana.




Kabel PC 1.1
Kabel PC 1.1 uzywany jest do podtgczania wtyczki 9-stykowej do
komputera.
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Kabel USB 2.0
Niezbedny do potaczenia ztacza USB z PC.
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Konserwacja i czyszczenie

Urzadzenie nie wymaga konserwacji. Jest ono narazone jedynie na
naturalne starzenie sie elementow i ich statystyczng awaryjnosc.
Uszczelke chtodnicy szklanej nalezy sprawdza¢ w regularnych
odstepach czasu i w razie potrzeby wymienic.

Czyszczenie
« Przed rozpoczeciem czyszczenia wyciggnac wtyczke z gniazda

elektrycznego.

« Do czyszczenia urzadzen IKA stosowac tylko srodki czyszczace
zatwierdzone przez IKA.
Sa to srodki na bazie wody (ze srodkami powierzchniowo czyn-
nymi) i izopropanolu.

« Podczas czyszczenia urzadzenia nosic¢ rekawice ochronne.

« W celu oczyszczenia urzadzen elektrycznych nie wolno ich
zanurzac¢ w srodku czyszczacym.

« Podczas czyszczenia wilgod nie moze przedostac sie do wnetrza
urzadzenia.

+ W przypadku zastosowania metod czyszczenia i dekontaminadji
innych od zalecanych nalezy skontaktowac sie z firma IKA.

Zamawianie czesci zamiennych

Zamawiajac czesci zamienne, nalezy podad nastepujace dane:

- typ urzadzenia,

- numer fabryczny urzadzenia, patrz tabliczka znamionowa,

- numer pozycji i oznaczenie czesci zamiennej, patrz
www.ika.com,

- wersje oprogramowania.

Naprawa
Do naprawy prosimy przesytac¢ tylko urzadzenia czyste i nie

zawierajace substancji zagrazajacych zdrowiu.

W zwigzku z tym nalezy zamoéwic formularz ,Decontamination
Certificate” w firmie IKA lub pobrac i wydrukowac formularz ze
strony IKA www.ika.com.

W razie koniecznosci dokonania naprawy urzadzenie nalezy
odesta¢ w oryginalnym opakowaniu. Opakowania magazynowe
sa niewystarczajace. Nalezy zastosowac dodatkowo odpowiednie
opakowanie transportowe.

Wskazowka: W sprawie zestawdw naczyn szklanych prosimy
kontaktowac sie z lokalnym dystrybutorem — prosimy nie przysytac
zestawow naczyn szklanych do naszego zaktadu.

Bezpieczne podnoszenie

Funkcje bezpiecznego podnoszenia nalezy codziennie sprawdzac
przed przystapieniem do eksploatacji!

Po dtuzszym przestoju (ok. cztery tygodnie) kilka razy przemiescic
winde przed rozpoczeciem destylacji za pomoca napedu silniko-
wego do najnizszego i najwyzszego potozenia krancowego. (Pa-
trz rozdziat ,Zasady bezpieczenstwa — funkcja bezpiecznego po-
dnoszenia”!) Jedli funkcja bezpiecznego podnoszenia nie dziafa,
skontaktowac sie z dziatem serwisu IKA.

Akcesoria

wiecej akcesoriow zobacz na: www.ika.com.

Komunikat o btedzie

Usterki podczas pracy urzadzenia sygnalizowane sg poprzez wyswietlanie komunikatow btedow.
Po wyswietlaniu powaznego komunikatu o btedzie winda przemieszcza sie do gérnego potozenia krancowego, a obstuga urzadzenia

jest zablokowana. Winde mozna dalej obstugiwac.
Nalezy wowczas postepowad w nastepujacy sposob:
- wytaczy¢ urzadzenie wyfacznikiem gtownym,

- podja¢ srodki zaradcze,

- ponownie wigczy¢ urzadzenie.
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Komunikat o btedzie

Dziatanie

Przyczyna

Srodki zaradcze

Brak zmiany cisnienia

Analiza gradientu cisnienia nie
wykazuje odchylenia.

Pompa nie pracuje.

Waz  prozniowy nie  jest
podfaczony.
Kabel sterujgcy zaworu RV

10.4002 nie jest podtaczony.
Usterka w zestawie wezy.

Zbiornik nie jest zamkniety.

Sprawdzi¢ przytacze kabla sterujgcego
pompy.

Sprawdzic zasilanie pompy w energie.
Wihaczy¢ pompe.

Sprawdzi¢ przyfacze weza prozniowego
(pompa, zbiornik).

Sprawdzi¢ przytacze kabla sterujgcego
zaworu RV 10.4002.

Upewni¢ sie, ze przylacze weza
prozniowego jest prawidtowe (WYL, /
Wt. / ODPOWIETRZENIE).

Zamknac zbiornik.

Nieszczelny system

Analiza  gradientu  ciénienia
nie wykazuje odchylenia, ale
wartos¢ zadana nie zostaje
osiagnieta.

Nie mozna osiggna¢ ustawionej
wartosci zadanej.

Przytacze weza prézniowego jest
nieszczelne.

Zbiornik jest nieszczelny.
Wydajnos¢ pompy prozniowej
jest niewystarczajgca.

Zawor odpowietrzajacy jest nies-
zczelny.

Sprawdzi¢ przytacze
prozniowego.

Sprawdzi¢ zbiornik.

Sprawdz dane techniczne pompy.

weza

Skontaktowac sie z dziatem serwisu.

Cisnienie poza zakresem

Proznia jest poza dopuszczal-
nym zakresem.

Cisnienie prézni jest wieksze niz
cisnienie pomieszczenia.

Cisnienie w zbiorniku jest zbyt
duze.
Czujnik jest uszkodzony.

Sprawdzi¢ przeptyw powietrza pompy i
odpowietrzyc¢ zbiornik.
Skontaktowac sie z dziatem serwisu.

Btad czujnika prozni

Sygnat  wyjsciowy
prézni jest zbyt niski.

czujnika

Czujnik nie jest podtaczony.
Czujnik jest uszkodzony.

Sprawdzi¢ przytacze czujnika.
Skontaktowac sie z dziatem serwisu.

Btad kalibracji prozni

Warto$¢ kalibracji prozni jest
poza dopuszczalnym zakresem.

Podczas kalibracji zostata wpisa-
na btedna warto$¢ rzeczywista
prozni.

Zostata wpisana bftedna warto$¢
rzeczywista prozni.

Czujnik jest uszkodzony.

Sprawdzi¢ i skalibrowac ponownie.

Sprawdzi¢ wartos¢
zadana.

Skontaktowac sie z dziatem serwisu.

skalibrowana

Btad przy wykrywaniu
temperatury wrzenia

Nie mozna wykry¢ temperatury
wrzenia.

Z analizy réznicy cisnien nie wy-
nika temperatura wrzenia.

taznia do ogrzewania nie na-
grzewa sie.

Stosowany jest rozpuszczalnik ze
skrajnie niskg temperaturg wrze-
nia.

Sprawdzi¢ taznie do ogrzewania.

Ta destylacja rozpuszczalnika odbywa
sie tylko recznie.

Btad odpowietrzania

Analiza  gradientu  cisnienia
nie wykazuje odchylenia po
nacisnieciu przycisku ,Odpowie-
trzanie”.

Zbiornik nie zostat oprozniony.
Usterka w zestawie wezy.

Zawor nie
dziata.
Uszkodzony przycisk membra-

nowy po stronie przednie;.

odpowietrzajacy

Oproznic zbiornik.

Upewni¢ sige, ze przytacze weza
prézniowego jest prawidtowe (WYL, /
Wt. / ODPOWIETRZENIE).
Skontaktowac sie z dziatem serwisu.

Skontaktowac sie z dziatem serwisu.

Pompa analogowa nie
jest podiaczona

Pompa analogowa odfgczona

Sprawdzi¢ przytacze kabla sterujgcego
pompy analogowe;.

Brak obrotu

Naped obrotowy nie dziata lub
wykazuje bardzo duze odchyle-
nie predkosci obrotowe;j

Naped obrotowy jest przecigzony
lub zablokowany.

Silnik lub kabel silnika jest usz-
kodzony.

Zmniejszy¢ obciazenie.

Skontaktowac sie z dziatem serwisu.

Czujnik temperatury nie
jest podfaczony

Differential temperature shows
big minus value

Czujnik  temperatury nie
podtaczony.
Czujnik temperatury jest uszkod-

zony.

jest

Sprawdzi¢ przytacze czujnika tempera-
tury.
Skontaktowac sie z dziatem serwisu.

Brak réznicy temperatur

Brak wzrostu réznicy temperatur
wody chtodzacej

Brak destylacji rozpuszczalnika
lub przedestylowana ilo$¢ roz-
puszczalnika jest zbyt mata.

Brak przeptywu wody.

Obieg wody jest nieprawidtowo
podfaczony.

Sprawdzi¢ rozpuszczalnik.
Sprawdzi¢ przeptyw wody chtodzacej.

Skontrolowa¢  kierunek
wody chtodzacej.

przeptywu

Temperatura poza zakre-
sem pomiaru

Roznica temperatur jest poza
dopuszczalnym zakresem pomi-
aru.

Zbyt szybka destylacja.
Czujnik temperatury jest uszkod-
zony.

Zwiekszy¢ wartos¢ zadana prozni.
Skontaktowac sie z dziatem serwisu.

Btad kalibracji tempera-
tury

Wartos¢ kalibracji temperatury jest
poza dopuszczalnym zakresem.

Wybrano btedny op6r symulatora.
Ptytka drukowana jest uszkodzona.

Sprawdzi¢ opdr symulatora.
Skontaktowac sie z dziatem serwisu.
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Komunikat o btedzie

Dziatanie

Przyczyna

Srodki zaradcze

Btad regulacji tempera-
tury

Czujniki na wilocie i wylocie
wody pokazujg zbyt duze wza-
jemne odchylenie temperatury.

Temperatura wody chfodzacej
zmienia sie.

Czujnik temperatury nie jest ska-

Sprawdzi¢ chfodnice i odczekac,
az chtodnica osiagnie  ustawiona
temperature.

Nie moze odbywac sie destylacja.
Skontaktowac sie z dziatem serwisu.

librowany.
Czujnik temperatury jest uszkod- | Skontaktowac sie z dziatem serwisu.
zony.
Wewnetrzna temperatu- |Analiza wewnetrznej tempera-|Temperatura pomieszczenia | Wytaczy¢ urzadzenie i poczekac az
ra zbyt wysoka tury ptytki drukowanej czujnika. |>40°C. ostygnie.

Temperatura wewnetrzna
osigga wartos¢ graniczng.

Ptytka drukowana jest uszkodzo-
na.

Skontaktowac sie z dziatem serwisu.

Szybkos¢ przeptywu
poza dopuszczalnym za-
kresem

Szybko$¢  przeptywu  wody
chtodzacej jest poza dopuszczal-
nym zakresem.

Szybkos¢ przeptywu wody jest
zbyt duza.
Czujnik przeptywu wody jest us-
zkodzony.

Zmniejszy¢ szybkos¢ przeptywu wody
chtodzacej.
Skontaktowac sie z dziatem serwisu.

Szybkos¢ przeptywu zbyt
niska

Szybkos¢  przeptywu  wody
chtodzacej ponizej dopuszczal-
nej wartosci minimalnej.

Szybkos¢ przeptywu wody jest
zbyt niska.
Czujnik przeptywu wody jest us-
zkodzony.

Zwiekszy¢ szybkos$¢ przeptywu wody
chtodzacej.
Skontaktowac sie z dziatem serwisu.

Chtodnica przeciazona

Wartos¢ graniczna wydajnosci
chtodnicy zostata przekroczona.

Warto$¢ graniczna chtodnicy jest
zbyt niska.
Destylacja przebiega zbyt szybko.

Zwiekszy¢ wartosc
przeciazenia chtodnicy.
Zwiekszy¢ wartos¢ zadang prozni.

graniczna

Destylacja na sucho

Rozpuszczalnik nie jest juz desty-
lowany.

Destylacja jest zakonczona.

Zatrzymac destylacje.

Btad windy

Winda nie osigga swojego

potozenia koncowego.

Winda jest przefadowana lub
zablokowana.

Bfad czujnika pozycji.

Silnik windy, kabel lub ptytka dru-
kowana sg uszkodzone.

Sprawdzi¢ winde.

Skontaktowac sie z dziatem serwisu.
Skontaktowac sie z dziatem serwisu.

Wewnetrzny biad komu-

nikagji

Wewnetrzny btad komunikacji

Wewnetrzny btad komunikacji

Wiaczy¢ i wylaczy¢  urzadzenie,
skontaktowac sie z dziatem serwisu.

Btad komunikacji kom-
putera

Komputer odebrat btedne pole-
cenie za posrednictwem ztacza
RS 232 lub USB.

LWS stosuje btedne urzadzenie
do sterowania RV 10.

Do komunikacji z RV 10 zastoso-
wano btedne narzedzia.
Pofaczenie nie jest stabilne.

Sprawdzi¢ ustawienia LWS.
Sprawdzi¢ narzedzia komputerowe.

Sprawdzi¢ przytacze.

Btad komunikacji fazni
do ogrzewania

Brak komunikacji z faznig do
ogrzewania

Ztacze podczerwieni jest zablo-
kowane.

taznia do ogrzewania jest
wytaczona lub zostat rozpoznany
btad.

Brak fazni do ogrzewania ze
ztaczem podczerwieni.

Ptytka drukowana jest uszkodzona.

Sprawdzi¢  zlacze
wyczyscic.
Wiaczyc¢ taznie do ogrzewania.

podczerwieni i

Sprawdzi¢ taznie do ogrzewania.

Skontaktowac sie z dziatem serwisu.

Blad EEPROM

Podczas odczytu lub zapisu EE-
PROM wystapit bfad.

EEPROM jest uszkodzony.

Skontaktowac sie z dziatem serwisu.

Btad zapisu

Wewnetrzny btad Flash podczas
odczytu lub zapisu

Wewnetrzny btad Flash podczas
odczytu lub zapisu

Skontaktowac sie z dziatem serwisu.

Jezeli btedu nie uda sie usunac, wykonujac opisane czynnosci, lub w przypadku innego btedu nalezy:
- ZwWroci¢ sie do naszego serwisu,
- przesta¢ urzadzenie wraz z krotkim opisem btedu.

Zgodnie z warunkami sprzedazy i dostaw IKA okres gwarandji
wynosi 24 miesigce. W przypadku roszczen gwarancyjnych nalezy
zwroci¢ sie do sprzedawcy lub przestac urzadzenie bezposrednio
do naszego zakfadu, dofaczajac fakture otrzymana podczas
dostawy i podajac powody reklamacji. Koszty transportu w takim

Gwarancja

przypadku pokrywa uzytkownik.

eksploatadji.

Gwarancja nie obejmuje czesci zuzywajacych sie ani btedow, ktore
wynikaja z nieprawidtowego uzytkowania oraz niedostatecznej
pielegnacji i konserwacji, niezgodnej ze wskazdéwkami w instrukdji

Wskazowka: W sprawie zestawow naczyn szklanych prosimy

kontaktowac sie z lokalnym dystrybutorem — prosimy nie przysytac
zestawow naczyn szklanych do naszego zaktadu.
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Dane techniczne

Zakres napiecia roboczego Vac (100...240) + 10%
Napiecie znamionowe Vac 100...240
Czestotliwosc Hz 50/60
Przewod przytaczeniowy bez tazni w 100
Przewod przytaczeniowy w trybie gotowosci do pracy w 3.3
Predko$¢ obrotowa rpm 0/5...300
Tolerancja wartosci predkosci obrotowe; rpm + 1 (warto$¢ zadana predkosci obrotowej < 100 obr./min)
% + 1 (wartos¢ zadana predkosci obrotowej > 100
obr./min)
Wskaznik predkosci obrotowe;j cyfrowy
Wymiary wyswietlacza, obszar wyswietlania (szer. x wys.) mm 70 x 52
Wskazanie Wyswietlacz TFT
Wielojezyczny tak
Obrot prawo/lewo / tryb interwatowy tak
Miekki rozruch tak
Winda automatyczna
Predkos$¢ podnoszenia mm/s 50
Skok mm 140
Ustawienie dolnego ogranicznika mm 60, bezdotykowo
Pochylenie gtowicy, regulowane 0°...45°
Timer hh:mm:ss 00:00:00...99:59:59
Odstep czasu mm:ss 00:00...60:00
Zintegrowany sterownik prézni tak
Zakres pomiaru prozni mbar (hPa) 1...1050
Zakres regulacji prozni mbar (hPa) 2..1014
Dokfadnos¢ pomiaru prozni mbar + 2 (+ 1 cyfrowo) po zakonczeniu kompensacji w
statej temperaturze
Dokfadnos¢ regulacji prozni mbar Regulacja histerezy (2-punktowa regulacja prézni)
mbar 1 (regulacja prozni za pomoca predkosci obrotowe;j,
warto$¢ zadana < 100 mbar)
% 1 (requlacja prézni za pomoca predkosci obrotowe;j,
wartos¢ zadana = 100 mbar)
Zakres pomiaru roznicy temperatur K 7
Zakres kompensadcji przesuniecia K +0.5
Ztacze USB, RS 232
Programowanie rampy tak
Programowanie przebiegu destylacji tak
Obstuga zdalna Za pomoca wyposazenia labworldsoft®
Powierzchnia chtodzenia (chtodnica standardowa RV cm? 1500
10.1,10.10,10.2,10.20)
Przeptyw wody chtodzacej min. I/h 30
Przeptyw wody chtodzacej maks. I/h 100
Ci$nienie wody chtodzacej bar 1
Zakres temperatur wody chtodzacej, zalecany °C 18...22, stata
Bezpiecznik 2xT1,6 A 250V 5x20
Dopuszcz. czas zataczenia % 100
Dopuszcz. temperatura otoczenia °C 5...40
Dopuszcz. wilgotnos¢ wzgledna % 80
Stopien ochrony wg DIN EN 60529 IP 20
Klasa ochrony I
Kategoria przepieciowa I
Stopien zanieczyszczenia 2
Masa (bez zestawu naczyn szklanych; bez tazni do ogrzewania) kg 18.6
Wymiary (szer. x gt. x wys.) mm 500 x 440 x 430
Zastosowanie urzgdzenia nad punktem zerowym normalnym m maks. 2000

Prawo do wprowadzania zmian technicznych zastrzezone!
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Kaynak dil: Almanca

Gerateaufbau - Device setup
Uygunluk beyani EU

Uyari sembollerinin agiklamasi
Guvenlik talimatlar

Dogru kullanim

Ambalajdan ¢ikarma

Yararli bilgiler

Vakum kontrolindn

Montajl

Devreye alma

cindekiler
Sayfa
3 Arabirimler ve gikiglar
205 Bakim ve temizlik
205  Aksesuarlar
206 Hata mesaji
207 Garanti
208  Teknik veriler
208 Cam malzeme montaji gizimleri
209 Hortum sistemi baglanti izimleri
210 Loésemitteltabelle (Auswahl) - Solvent table (excerpt)
216

Uygunluk beyani EU

225
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Uyarni sembollerinin aciklamasi

: Kacinilmadigi takdirde agir yaralanma ve can kaybina yol acacak tehlikeli bir durumun gerceklesmek uzere
TEHLIKE oldugunu gosterir.

) Tehlike - Sicak ylzeye maruz kalmayla ilgili!
TEHLIKE

. Kac¢inilmadigr takdirde agir yaralanma ve can kaybina yol acabilecek potansiyel olarak tehlikeli bir durumun
A IKAZ oldugunu gosterir.
Kaginilmadigi takdirde yaralanmaya yol acabilecek potansiyel olarak tehlikeli bir durumun oldugunu gdsterir.
/\  UYARI
f BILGI Kaginilmadigi takdirde ekipman hasarina yol acabilecek uygulamalari gosterir.
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Kendinizi korumak icin

Glvenlik talimatlan

« Cihazi baglatmadan once kullanma talimatlari okuyun ve
glvenlik talimatlarina uyun.

« Kullanma talimatlarini herkesin erisebilecegi bir yerde saklayin.

* Yalnizca egitim almis personelin cihazla ¢alistigindan emin olun.

- Glvenlik talimatlarina, ana esaslara, isci sagligi ve guvenligi
dizenlemelerine ve kaza 6nleme dlzenlemelerine uyun. Bir
vakum altinda ¢zellikle calisirken!

- Islenecek ortamin tehlike kategorisine uygun kisisel koruma
ekipmanlarinizi giyin. Asagidakiler nedeniyle risk olusabilir:

- SIVI sigramasl,

- vUcudun bolumlerinin, sacin, giysilerin ve mucevheratin

makineye sikismasl,

- cam kirlmasi kaynakli yaralanma.

TEHLIKE

Zehirli  sivilar,  gazlar,  pusklrtme
buhari, buharlar, tozlar veya biyolojik
ve mikrobiyolojik malzemeler gibi
maddelerin  solunmasi  veya bu
maddelere temas edilmesi kullanici igin
tehlikeli olabilir.

- Cihazi genis bir alandaki engebesiz, kaymaz, yanmaz, dengeli,
temiz ve kuru bir ylzeye kurun.

- Cam duzeneginin boyu cihazin yuksekligini asabileceginden,
cihazin Uzerinde yeterli alan bulundugundan emin olun.

« Her kullanimdan once cihazda veya aksesuarlarda herhangi
bir hasar olup olmadigini kontrol edin. Hasarli bilesenleri

kullanmayin.

« Cam duzeneginin gerilimsiz oldugundan emin olun! Asagidakiler
nedeniyle catlama tehlikesi bulunur:
- yanls montaj kaynakli gerilim,
- harici mekanik tehlikeler,

- yerel sicaklik noktalari.

- Ayakligin titresim ve dengesizlik nedeniyle hareket etmediginden

emin olun.

- Asagidakilerin yol actigi tehlikelere kargi dikkatli olun:

- yanici maddeler,

- dUisuk kaynama sicakligina sahip kolay tutusan ortamlar.

/N UYARI

Yalnizca ayarlanmis olan glivenli sicaklik
sinnndan daha yiksek bir parlama
noktasina sahip ortamlarda islem ve
Isitma  gerceklestirin.  Guvenli sicaklik
sinirt daima  kullanilan ortamin yanma
noktasindan 25°C daha dusik olacak
sekilde ayarlanmalidir. (EN 61010-2-
010a gbre)

« Cihaz patlayici ortamlarda, tehlikeli maddelerle birlikte veya su

altinda kullanmayin.

« Yalnizca islem sirasinda olusan ekstra enerjiyle tehlikeli bir
reaksiyona girmeyecek ortamlari isleme tabi tutun. Bu, isik
irradyasyonu gibi baska yollarla Gretilen her tlr ekstra eneriji icin

de gegerlidir.

« Cihazla yapilan isler sadece calisma izlendiginde yapiimalidir.
« Asir basingla calismaya izin verilmez (sogutma suyu basinci icin

bkz. "Teknik Veriler").

« SurGctnun yeterli derecede sogumasini saglamak icin cihazin
havalandirma deliklerini kapatmayin.

« Ortam ve sUrlcl arasinda dogrudan bir tehlikeye neden
olabilecek elektrostatik bosalmalar meydana gelebilir.

+ Cihaz manuel calistirmaya uygun degildir (asansérin hareketi

haric).
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« Glvenli calisma ancak “Accessories” boliminde aciklanan
aksesuarlar kullanildiginda garanti edilmektedir.

« Aksesuarlar icin kullanma talimatlarina bakin, 6rn. Vakum
pompasl, Isitma banyosu.

+ Vakum pompasinin pozitif basing ¢ikisini bir daviumbazin altina
yerlestirin.

- Cihazi sadece yan taraftan kapali bir egzoz veya benzeri bir
koruyucu cihazin altinda kullanin.

+ Damitma miktarini ve tirtinG ve damitma ekipmaninin boyutuna
uydurun. Kondenser dizgun calisiyor olmalidir. Kondenser
cikisindaki sogutma suyu debisini izleyin.

+ Cam ekipman normal basing altinda calisirken basing olusmasini
Onlemek icin mutlaka havalandiriimalidir (6rn. kondenserde acik

cikis).

+ Kondenserdeki ¢ikistan tehlikeli gaz veya buhar konsantrasyonu
veya partikil madde kacabilecegini itfen unutmayin. Bu riskten
kaginmak icin uygun onlemleri alin; érnegin, akis asadi soguk
tuzaklar, gazli yikama siseleri veya etkili bir ekstraksiyon sistemi.

« Bosaltilmis cam kaplar sadece bir taraftan isitiimamalidir; Isitma
asamasinda buharlasan sise donutyor olmalidir.

« Cam malzeme 1 mbar degerine kadar vakum altinda calisma
icin tasarlanmistir. Ekipman isitmadan 6nce buharlastirimalidir
(bkz. “Devreye Alma” bolumu). Ekipman sadece sogutmanin
ardindan havalandirimalidir. Vakum damitma gergeklestirirken,
yogunlastinilmamig buharlar yogunlastirilmali veya emniyet altina
alinmalidir. Damitma tortusunun oksijen varliginda parcalanmasi
riski varsa, gerilimi azaltmak icin sadece atil gaz uygulanmalidir.

/\  UYARI

TEHLIKE

A

Peroksit olusumunu énleyin. Organik

peroksitler ~ damitma ve  egzoz
tortularinda birikebilir ve bozunurken
patlayabilir! Organik peroksitleri
olusturan  sivilari,  oOzellikle UV

isinlarindan uzak tutun ve damitmadan
ve c¢ikartmadan once peroksitlerin
varligi agisindan kontrol edin. Varsa
mevcut peroksit ortadan kaldiriimalidir.
Ornegin, dekalin, dietil eter, dioksan,
tetrahidrofuran gibi  bir¢ok organik
bilesigin yani sira tetralin, dien, kiimen
ve aldehitler, ketonlar gibi doymamig
hidrokarbonlar ve bu maddelerin
cozeltileri peroksit olusumuna yatkindir.
Isitma banyosu, menevisleme ortam,
buharlastirma sisesi ve cam duzenegi
calisma sirasinda Isinabilir ve uzun sire
sicak kalabilir! Cihazla calismaya devam
etmeden once bilesenlerin sogumasini
bekleyin.

Uzun sureli kaynatmadan kaginin!
Doner slruclyl calistrmadan  6nce
buharlastiric siseyi 1sitma banyosunda
isitmayin! Ani kOplrme veya egzoz
gazlar, sise iceriginin parcalanmaya
basladigina isaret eder. Isitmayi derhal
kapatin. Buharlastirma kabini isitma
banyosundan ¢ikarmak icin kaldirma

mekanizmasini kullanin. Tehlike
bolgesini  bosaltin - ve  cevredekileri
uyarin!



Emniyet asansord

Cihaz kapaliyken veya gl¢ kaynadi kesildiginde, i¢ emniyet
asansoru buharlasan siseyi isitma banyosundan cikarir.

GUg kaybinda emniyet asansord, 3,1 kg maksimum toplam agirliga
(cam esyalari ve ¢ozlcl) uygun olarak tasarlanmistir.

Dikey cam esya ve 1 litrelik bir sise ile maksimum yukin érnek
hesaplamasi:

Kondenser + alici sise + buharlastirici sise + baglanti elemanlar =

1200 gr + 400 gr + 280 gr+ 100 gr = 1980 gr

CozUcunln azami yukd = 3100 gr - 1980 gr = 1120 gr

Tasarim geregi daha yuksek ylklerde emniyet asansérunin
calismasi garanti edilemez!

Kuru buz tipi veya yogun kondenserler ve ayrica kayma kondenserli
donls damitma daditicilan kullanirken, yikd cam aparatinin
ek edilen agirhigyla yiki azaltmak gerekli olabilir. Bu nedenle
damitmadan once, asansorin gig¢ olmadan, cam ve damitma
malzemesi ile yUklU olarak yukselip yikselmedigini kontrol edin.

Emniyet asansorl calistinimadan énce her glin kontrol edilmelidir.
Motoru kullanarak asansorl en alcak konuma getirin ve 6n
plakadaki "Gu¢" diigmesine veya cihazin sag arka tarafindaki ana
anahtara, toplam maksimum 3,1 kg agirlik kullanarak basin.

- Buharlasma sisesi isitma banyosundan yukari kaldirilarak
cikarilir.

ilk kez veya uzun stre hareketsiz kaldiktan sonra kullaniyorsaniz,
su sekilde devam edin: gug kaynagini kesmeden &nce asansor islev
tuslarina basarak asansort en Ust ve en alt konumlarina hareket
ettirmek icin motoru kullanin.

Emniyet asansorl calismiyorsa, lUtfen IKA Servis departmaniyla
temasa gegin.

Buharlastirici ekipman (buharlastirici sise ve icerigi) icin izin verilen
maksimum agirlik 3,0 kg'dir! Bu risk sininndan fazla yuk, buhar
tUplndin kinlmasina yol acar!

Emniyet asansorinun kapali oldugundan emin olun.

BUyuk yuklerle calisirken mutlaka dustk hizda kullanin. Dengesiz
yukler buhar tiplnun kirlmasina yol acabilir!

» Glc kesintisi durumunda cam malzemenin icinde vakum
olusabilir. Cam malzeme elle havalandiriimalidir.

Buharlastirma  sisesi  donerken ve
A UYARI asansor kaldirldiginda cihazi kesinlikle
calistirmayin. Doéner strdcayu
baslatmadan dnce mutlaka buharlasma
sisesini i1sitma banyosuna indirin. Aksi
halde sicak menevisleme ortami disari
pUskUrebilir!
« SUrGctnun  hizini, 1sitma banyosunda donen buharlastirma
sisesi nedeniyle menevisleme ortaminin disari pUskartdlmesini
onleyecek sekilde ayarlayin. Gerekiyorsa hizi dustrun.
Calisma sirasinda doner parcalara dokunmayin.
Dengesizlik, cihaz veya tertibatin  kontrolsiz rezonans
davranisina neden olabilir. Cam aparat hasar gorebilir ya da
kirilabilir. Dengesizlik veya olagandisi sesler olmasi durumunda,
cihazi derhal kapatin veya hizi dtsUrin.
Gug kaynagi kesildikten sonra cihaz, otomatik olarak yeniden
baslatiimaz.
Cihazin sebeke elektrigiyle baglantisi sadece sebeke fisinin veya
konektor fisinin cekilip ¢ikariimasi suretiyle kesilmelidir.
Sebeke elektrik kablosunun takilacagr priz kolay erisilir bir yerde
olmalidir.
Otomatik calistirmaya baslamadan énce buharlasma islemlerini
mutlaka kontrol edin. Otomatik islem, bilinmeyen buharlasma
islemleri icin kullanilmamalidir. Manuel moda ek olarak asagidaki
otomatik modlar mevcuttur:
- %100 damitma,
- Hacme/miktara bagli damitma.

Ekipmanin korunmasi icin

» Tip plakasinin Ustinde yazan gerilim, sebeke gerilimine uygun
olmalidir.

« Priz topraklanmalidir (koruyucu toprak temas).

+ Cihazdan aletsiz sokUlebilen kapak veya parcalar, makinenin
guvenli calistigindan emin olmak icin yeniden takilmalidir ve
bu noktadan sonra baska baglanti yapilamaz. Boylece yabanci
maddeler ve sivilarin girisi dnlenecektir.

+ Cihazi ve aksesuarlari carpma ve darbelerden koruyun.

+ Cihaz yalnizca uzmanlar tarafindan acilabilir.

Dogru kullanim

» Kullanin
IKA'In tavsiye ettigi aksesuarlarla birlikte cihaz, asagidakiler icin
uygundur:
- sivilarin hizli ve hassas damitilmasi,
- solusyonlarin ve asiltilarin buharlasmas,
- ince kimyasallarin kristallesmesi, sentezi veya temizlenmesi,
- toz ve granul maddenin kurutulmasi,
- ¢OzUculerin geri donusturdimesi.
Calistirma modu: Masaustu cihazi

* Kullanim yelpazesi
Arastirma, 6gretim, ticaret veya sanayi bolgesi laboratuvarlari
gibi buna benzer kapali mekanlar.

Kullanicinin glvenligi asagidaki durumlarda garanti edilemez:

- Cihaz Uretici tarafindan tedarik veya tavsiye ediimemis olan
aksesuarlarla birlikte kullaniliyorsa;

- Cihaz ureticinin belirledigi sartlara uygun olmayan veya aykiri
sekilde kullaniliyorsa;

- Cihaz veya baski devre karti ticlincu kisilerce modifiye edilirse.

* Diger aciklamalar
Ozellikle tip ve gida icin yasal dayanaklar ve llkeye 6zgu 6zel-
likler:
Kullanici, kendisi icin gegerli olan yasa ve diizenlemelere uymakla
sorumludur.
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Ambalajdan ¢ikarma

« Ambalajdan c¢ikarma
- Cihazi ambalajindan 6zenle ¢ikarin,

- Hasarlar derhal cihazi teslim eden kuruma (posta, demiryolu veya lojistik sirketi) bildirilmelidir

» Teslimat kapsami

Dikey cam malzemeler RV 10.10 kaplamali
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Yararh bilgiler

Damitma, buharlastirma ve muteakip yogunlastirma yoluyla mad-
deye 6zgU, basinca bagl sivi bilesik kaynama noktalarini temel
alan bir termal ayirma islemidir.

Kaynama noktasi sicakligi dis basincin azalmasiyla azalir; bu da
calismanin genellikle dustk basing altinda yapildigi anlamina gelir.
Bu sekilde isitma banyosu sabit bir sicaklikta (¢rn., 60 ° C) muhafa-
za edilebilir. Vakum kullanilarak kaynama noktasi, yaklasik 40 °C
buhar sicakligina ayarlanir. Kondensat sogutucusunun sogutma
suyu 20 °C'den (60-40-20 kural) daha sicak olmamalidir.

Vakum olusturmak icin vakum kontrolérlt bir kimyasal direncli
membran pompasi kullaniimalidir. Pompa, bir Kondensat sisesi ve/
veya bir vakum ayirici eklenerek ¢ézucu kalintisina karsi korunur.
Bir vakum olusturmak icin bir jet pompasiyla ¢alismak, bu sistem-
leri kullanirken ¢ozuculer ortami kirletebilecegi icin sinirli élgtide
Onerilebilir.

Hiz, sicaklik, piston boyutu ve sistem basinci, buharlastirici hava
kapasitesini etkiler.

Surekli akis kondenserinin optimum kapasitesi yaklagik %60'trr.
Bu, sogutma bobininin yaklasik 2/3>0 yogunlasmaya karsilik gelir.
Daha buyuk kapasitelerde, yogunlastirlmamis ¢6zlcl buharinin
cikarilmasi riski vardir.
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Bunu &nlemek icin kondenser ylkleme emniyet izleme sistemi
etkinlestirilebilir.  GUvenlik monitdorind etkinlestirmeden  dnce
“BUHARLASTIRICI = Gelismis = Maksimum sogutucu guci”
menu segenegi altinda verilen degere dikkat ederek birkag
damitma gerceklestirin. Ardindan asagidaki formul kullanarak 1si
reddetme oranini hesaplayin:

Sogutucu gug sinir = Maksimum sogutucu gtct * 1.3

Bu degeri “BUHARLASTIRICI = Gelismis = Sogutucu gucl
sinin” menu seceneginin altina girin. Cihaz 6lcim yapmay! dur-
duracak ve kondanser esigi asildiginda bir hata mesaji verecektir.
Kondenser ekipmaninin veya damitma prosedirinin konfigura-
syonu degistirilirse, maksimum kondenser yUklemesinin yeniden
degerlendirilmesi gerekebilir.

Bu cihaz pistonla calisan emniyet mekanizmasiyla donatiimistir.
GUg¢ kaynaginin kesilmesinin ardindan cam aparatinda vakum bu-
lunabilir; Tekrar agmadan once sistemi havalandirin. Guc kesilirse,
buharlasma sisesi entegre bir gaz yaylyla otomatik olarak isitma
banyosundan disari ¢ikarilir.

/\  UYARI

Emniyet asanséru calistinimadan once
her gun kontrol edilmelidir. Daha faz-
la bilgi icin bkz. "Guvenlik Talimatlar
bolumU - Emniyet Asansori"!




RV 10 kontrolli doner buharlastirici, eksiksiz bir tam manuel ve
yarl otomatik buharlastirma calisma modlari serisi sunmanin yani
sira tam otomatik ve miktar kontrolli buharlastirma islemleri icin
de kullanilabilir. Tam otomatik calistirma icin standart baglanti
parcalari arasinda vakum kontrolérl, sogutma suyu diferansiyel
sicaklik él¢im sensérl ve sogutma suyu akis hizi 6lger bulunur.
Vakum, entegre vakum kontrolérdndn yardimi ile hem iki konumlu
hem de hiz kontrolli pompalama islemi ile kontrol edilebilir. Cihaz,
bir sogutma suyu tedarik sistemi (érn., laboratuar termostati) ile
calistirmak Uzere tasarlanmistir; ancak bir su hatti Uzerinden de
calistirlabilir. Sogutma suyu basinci, sicaklik sabitligi, akis hizi ve
yerel duzenlemeler hakkinda bilgiler icin Teknik Verilere bakin.
Dogrudan bir su hatti Gzerinden calisirken, RV 10.5001 su re-
gulator valfini kullanmanizi dneririz.

Bu valf, damitma isleminin tamamlanmasindan sonra sogutma
suyu akis oraninin ayarlanmasini ve sogutma suyu kaynaginin oto-
matik olarak kesilmesini saglar.

RV 10.5002 su filtresi, su tedarik hattindan valf mekanizmasina
gecen kir pargalarini énlemek icin kullanilabilir.

Basincin dusdrulmesi gerekiyorsa, RV 10.5003 basing regulator
valfini, toplama noktasinin hemen altindaki boruya takmaniz 6ne-
rilir.

Otomatik hacme-bagh damitma: Aparat calisma sicakligina
getirilmelidir. Bu, test damitma gerceklestirilerek saglanir.

RV 10 auto: Doner buharlastirici, hiz kontrol pompasi, dahili
havalandirma valfi ve bir basing ¢lcim haznesiyle birlikte standart
olarak takilmistir.

RV 10 control (vakum igin): Dis iki konumlu vakum kontrol, da-
hili vakum sisteminin bulundugu uygulama icin de kullanilabilir.
Vakum valfi RV 10.4002 kullanilmalidir.

Vakum kontroliiniin

RV 10 control

Vakum pompasinin yardimiyla cam malzeme iginde bir vakum
olusturulur. Vakum pompasi, genellikle ayarlanamayan bir sabit
hizda calisir.

Hedef degere ulasildiktan sonra emme hatti kesintiye ugrar. Vakum
valfinin ve vakum Uretme sistemi emme hattinin degistiriimesi icin
hedef deger karsilastirmasi olan basin¢ degerinin saptanmasinda
minimum zaman farki nedeniyle cihaz, hedef deger ayarinin biraz
altina diser. Dogal sizdirma hizi nedeniyle sistemdeki basing tekrar
artarsa, valf emme hattini agar. Anahtarlama frekansi ve dogrulugu,
histerezis ayar araciigiyla ayarlanabilir. VC 2.4 pompa kontroll
bagl oldugunda, pompaya giden gl¢ buna uygun olarak agilir
ve kapatilir. Bu, ses seviyesini dusurlr ve pompa membranlarinin
ve motorun kullanim émrini uzatir. Gergek deger, hedef deger
etrafinda ayarlanan histerezisin boyutunda dalgalanr.

iki konumlu kontrol kullanildiginda, otomatik kaynama noktasi
dogru sekilde belirlemek mimkun degildir.

iki konumlu vakum kontrolliniin sematik gériinimi

RV 10 auto

iki konumlu kontrolin belirsizligi hiz-vakum kontroll kullanilarak
onlenir.

Bununla birlikte, hiz-vakum kontroll icin hiz kontrolli bir va-
kum pompasi gereklidir; RV 10.4002 vakum valfi gerekli degildir
ve baglanmamalidir! Bunun igin vakum pompasini (6rn. KA
Vacstar dijital pompa) déner buharlastiricinin arkasindaki baglanti
noktasina baglayin.

Bu tUr bir kontrolle, dlcllen basing hedef degere yaklastikca
pompanin hizi ve dolayisiyla emme gucl azalir.

Hedef degere ulasildiktan sonra pompa sadece sizdirma oranina
gore calisir.

Daha sessiz calisma ve daha kesin vakum kontroll elde etmek
mumkinddr.

RV 10'daki hiz-vakum kontroltd, uygun bir vakum pompasi
takildiginda otomatik olarak kontrol edilir.

Otomatik kaynama noktasi belirleme bu tur kontrol ile mumkain-
dir; otomatik modda sistem, ¢ozuclye ulasir ve ¢dziclyl kayna-
ma noktasinda tutar.

Otomatik kaynama noktasi belirleme modunda ¢oziclinin kay-
nama noktasinin bilinmesi gerekli olmadigi icin (hacme bagli
damitma isleminin aksine) bu iki calisma modu birbirini dislar.

Hiz-vakum kontroli sematik gérdnimu
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Siriicii RV 10 auto

Montaji

Tasima kilidini gevsetin!

/\  UYARI

Bir sise yerlestirin ve verilen hortum badlantilarini siseye takin

1

SUrtclyu yaklasik 30° olarak ayarlayin

+ Asanséri elinizle yiksek konumda tutun ve cihazin arkasindaki ~ * Asansorin sag tarafindaki doner strlicinn acisint ayarlamak
basparmak vidasini (1) saat yoniiniin tersine cevirerek cikarin. icin tirtikli viday! saat yonunun tersine cevirerek (iceri itmek veya
« Tasima kilidini kaldinidiktan sonra, asansér yavas yavas iist ug konu- cikarmak icin tirtikli vidayr (1) yavasca bastirirken déndiirin)

ma hareket eder. Mesafe yaklagim 140 mm'dir.

- Birlikte verilen gl¢ kablosunu baglanti soketine (2) takin.

Avarlanabilir taban
Not: Sadece bir taban ayagi ayarlanabilirdir.

sikistirma cihazini sokin.
« SUrlcuyl yaklasik 30° olarak ayarlayin.

« Ardindan, tirtikli viday saat yonunde sikarak doner surlicinin

Braketi sabitleyin

yanlislikla donmesini 6nleyin.
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Isitma banyosu

Isitma banyosu kullanim kilavuzunda
"Calistirma" bolimune bakin!

/N UYARI

« Isitma banyosunu déner siirict standina yerlestirin ve sola itin.

Not: Veri, strlici Unitesi ile 1sitma banyosu arasinda kizildtesi
baglanti (1) araciidiyla iletilir. Glvenilir iletisimin sadece, kizildtesi
1sinin dedektorin net goérus alaninda oldugunda saglandigini lut-
fen unutmayin.

Cam malzeme

BILGI: Laboratuvar cam malzemesinin guvenli kullanimi icin lutfen
cam malzemenin kullanma talimatlarina bakin!
- Kilitleme cihazinin kilitlenmesi ve agilmasi icin bir kilittleme
butonu bulunur.
Kirmizi isaret gorulUyorsa kilitleme cihazi agiktir, diger durumda
kilitlidir.
Kilitleme cihazini kilitlemek veya acmak igin kilitteme butonunu
u¢ konuma itin.

- Gosterge isaretine gdre saatin ters yonunde 60° cevirerek
kilitleme cihazinin kilidini acin. Kirmizi isaret gorultr olmalidir.

» Buhar tlpUnu durana kadar beslemeye devam edin.

- Ardindan saat yonunde 60° cevirerek kilitleme cihazini kilitleyin.

- Kilitteme butonunu ug konuma itin. Kirmizi isaret kapanmis ve
gorulmuyor olmalidir.

- Buhar tlpu disariya ¢ekilmemelidir!

« Buhar tlplndeki dogru eksenel kilitleme cihazini kontrol edin.

« Kirmizi isareti gorilmez halde tutun.

Kondenser contasini takin

+ Kondenser contasini kondenser kutusuna yerlestirin ve cam
malzemeyi montaj talimatlarina uygun olarak cihaza takin.
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ilk kullanim

« Buhar tdpdnd (1) takin.

« Vakum contasini (2) takin. Vakum contasinin konumunun dogru
oldugundan emin olun!

+ Rakor somunu (3b) kondenserin (3a) Uzerindeki flansin Gzerin-
den kaydirin.

« Ayrica agll yayi (3c) kondenserin (3a) Uzerindeki flansin Uzerin-
den kaydirin.

 Kondenseri (3a) contanin (2) Uzerine yerlestirin.

+ Rakor somununu (3b) disli flansin Gzerine takin ve elinizle sikin.
Cihaz1 20 dakika boyunca 120 d/dak hizda calistirin. Son olarak,
rakor somununu (3b) elinizle yeniden sikin.

Not: Cam malzemenin montaj talimatlarina uyun.

Kondenser, doner strlcl Uzerindeki kondenser rakor somununun
sikistinimasiyla dizgun bir sekilde takiimig ve sabitlenmisse standa
gerek yoktur.

Standin amaci sadece, kondenserin bukulmesini onlemektir.

Stant yanlis takilirsa, Velcro bandin
A UYARI kuvveti cam icinde gerilime neden
olabilir ve dolayisiyla cam kondensere
hasar verebilir.

Kondenser takildiktan sonra stant doner surlct Uzerine baglanir.
Kondenserin asansorin govdesine paralel takildigindan emin olun.

Dikey cam malzeme sogutucu kilitleme cihazi montaji

« Kondenser kilitleme cihazini semaya uygun olarak monte edin.

« Bagparmak vidasini (2) kullanarak plakayr (1) takin.

« Destek cubugunu (4) plakaya (1) yerlestirin ve vidali somunla (3)
takin.

« Plastik koruyucuyu (5) takin.

« Velcro® bandi (6) destek cubuguna (4) baglayin.

« Dikey cam malzemeyi Velcro® bant (6) ile sabitleyin.
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Cam malzemenin takilmasi

Not: Bkz. sayfa 230 "Cam malzeme montaji izimleri".

Oge. | Adi Miktari

RV 10.1 kaplamasiz | RV 10.2 kaplamasiz | RV 10.3 kaplamasiz | RV 10.4 kaplamasiz | RV 10.5 kaplamasiz | RV 10.6 kaplamasiz
RV 10.10 kaplamali | RV 10.20 kaplamali | RV 10.30 kaplamali | RV 10.40 kaplamali | RV 10.50 kaplamali | RV 10.60 kaplamali

1 | Alict sise 1 1 1 1 1 1

2 | Kelepce (paslanmaz celik) 1 1 1 1 1 1

4 | Kesme muslugu 1 1 1 1 1 1

5 | Boru tupl 1 - 1 1 1 1

6 | Kondenser 1 Dikey kondenser | 1 Diyagonal kon- 1 Dikey-yogun 11 Kuru buz tipi 1 Dikey kondenser 1 Dikey-yogun

denser kondenser kondenser kondenser

7 | Baglanti 1 Vakum baglantisi 1 Giris mangonu 1 Vakum baglantisi 1 Vakum baglantisi | 1 Vakum baglantisi

8 | Kelepce (plastik) 1 1 1 - 1 1

10 | Buharlasma sisesi 1000 ml 1 1 1 1 1 1

11 | Bilyeli mafsal kelepgesi 1 1 1 1 1 1

RV 05.10

12 | Bilyeli mafsal kapagi 4 4 4 2 4 4

13 | Hortum baglantisi 4 4 4 2 4 4

14 | Manifold 1 - 1 1

15 | Kapak - - - 1 - -

16 | Kartus - - - 1 - -

17 | Yuvali halka - - - 1 - -

18 | Rondela 1 - 1 1 1 1

19 | O-halka - - - 1 - -

20 | Fis, yliksek vakum - - - - 1 1

Not:

PTFE borusu (5) rondela (18) ile birlikte istege bagl olarak dikey cam setine monte edilebilir.
Cam setinde vakum oldugunda buharlastirma sisesini doldurmak icin kullanilir.
Cozucu, kesme muslugu (4) acilarak PTFE tupU Uzerinden buharlasma sisesine emilebilir.

Rondelanin takilmasi

Drenaj rondelasi

Not: Rondelanin konumunun dogru oldugundan emin olun.

Kondenserin ¢ikartilmasi

« Sikica takilmis rakor somunlari gevsetmek icin halka somun

anahtari kullanin.
+ Saat yonUnun tersine cevirerek rakor somunu gevsetin.
+ Velcro® bandi cikarin.

Not: Halka somun anahtari sadece kondenseri cikarmak icin

kullanilir; kondenseri sabitlerken ellerinizi kullanin.
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Hortum sistemi

RV 10.5001 Su vanasi RV 10.4002 Vakum valfi

Hortum kelepcesi (Opsiyonel)

Su icin silikon hortum
(ic cap 6 mm)

Su icin silikon hortum
(ic gap 7 mm)

RV 10.1_10

3]

o

4]

Silikon hortum  Vakum hortumu

kelepgesi,

kelepgesi, poz. 8

Su icin silikon hortum
(ic cap 5 mm)

poz. 5, 6ve7

(8]

Vakum hortumu

RV 10.6_60

RV 10.4_40 RV 10.5_50

Not: Bkz. sayfa 232 "Hortum sistemi baglanti gizimleri".

RV 10 control islemi
» Bu amacla verilen brakete RV 10.4002 vakumu takin ve vakum

hortumunu valfe bagdlayin.

RV 10.4002'yi baglayin

r — . 7 [—— N
' 8 L @ ) D
WATER
ouT |
|
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RV 10 auto islemi
« Vakumun bir hiz-vakum kontrol pompasi ile normal calismasi

icin ek valf gerekli degildir. Pompanin vakum girisini dogrudan
RV 10 pompa hortumu baglantisina baglayin.
« Pompa kontroléri kablosunu RV 10 kontrole baglayin.

RV 10 sicaklik sensériini (dT) baglayin
« Sicaklik sensérunu alt sokete (dT) baglayin. Dogru ok yoninU her
zaman kontrol edin.

Not: Pompa kontrolérl kab-
losunu baglarken, ge¢me kilitli
fisin pompa kontroléri kab-
lo baglantisinin icinde durma
konumuna takildigindan emin
olun.

Not: Sicaklik sensorinu
baglarken, gecme kilitli  fisin ? ?
sicaklik sensori  baglantisinin
icinde durma konumuna

takildigindan emin olun.




Su « Birlikte verilen aleti kullanarak hor-
+ Su girisini su beslemesine baglayin (opsiyonel RV 10.5001 su tum baglantisini kesin.

ayar valfi ile). Lutfen su beslemesi ile ilgili teknik verilere bakin.

RV 10.5001 su ayar vanasl, akis hizini ¢ok fazla dusirecedi icin

kondenser Unitesinde kullanim igin uygun degildir.

« Su hortumlarini cam kondensere baglayin (kisa hortum (1) = alt
¢ikis, uzun hortum (2) = Ust giris) ve hortumlari yerine sabitleyin.

Valf konektér kablosunu (RV 10.5001, RV 10.4002) uygun sokete
takin. Hiz-vakum kontrol pompasini baglayin. Sonug olarak, RV
10 kontroll otomatik olarak normal hiz-vakum kontrol islemine
gecer.

°]

+ Su ¢ikis hortumunu (Urtinle verilir), baglanti soketi icindeki durdu-
rucu noktasina kadar meme ucuna iterek baglayin.
Not: Kondenser girisi ve ¢ikisinin dogru baglandigindan emin
olun.
Su giris ve ¢ikis hortumlari talimatlara ve resimlere uygun olarak
monte edilmemesi giris ve ¢ikis sicaklik degerlerinin yanlis 6lctl-
mesine neden olacag icin otomatik damitma gerceklestirilemez.

Kondenser girisi
Verilen vakum hortumlarini kullanarak "YUK" ucunu Konden-
sat sisesine ve kondensat sisesini kondenser (zerindeki vakum
konektorune baglayin. Vakumun her zaman kondenser uzerin-
deki en yUksek baglanti noktasina baglanmasi gerektigini Iitfen
unutmayin.

<——Kondenser ¢ikisi
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Devreye alma

Teslimat sirasinda calisma ekrani

b,

B A

nir.

jica VKA Urdn yaziimi guncelleme aracini indir- 1013 1013
mek icin bir bilgi istegi gérulur. el e et

Cihazin calistinlmasinin ardindan birkag¢  Bunun ardindan ekranda otomatik olarak calisma ekrani gorin-
saniye icin baslangi¢ ekrani gorintdlenir.  tulenir.
Cihazin adi ve yazilim strimu géruntdle-

Mangul

[

100

14L g

100

= =

1013 1013

-

Calisma ekranindaki sembollerin aciklamasi

Gorunen semboller, RV 10 auto durumuna ve ayarlarina gore

degisir.
=2 —
1013 1013
Simge | Adi Aciklamasi
% Bluetooth® Bu sembol, RV 10'un Bluetooth® Uzerinden bir bilgisayar veya tablet ile iletisim kurdugu anlamina
N gelir. Hicbir Bluetooth® iletisimi gerceklesmediginde sembol artik gérinmez.
..%.. UsSB Bu sembol RV 10'un Bluetooth® lizerinden bir bilgisayar veya tablet ile iletisim kurdugu anlamina
gelir. Istasyon ile iletisim icin USB kablosu kullaniimiyorsa sembol gésteriimez.
LIMIT | Sinir Bu sembol ayarlanmis bir degerin minimum veya maksimum sinirina ulasilip ulasilmadigini gdsterir.

Sicaklik sensori

Bu sembol, sicaklik ekrani aktif oldugunda goérundr.

PC kontroll

Bu sembol cihazin bir bilgisayara bagli oldugu ve bilgisayar tarafindan kontrol edildigi anlamina
gelir.

Program kontrolli

Bu sembol cihazin bir program tarafindan kontrol edildigi anlamina gelir.

r Dénus Bu sembol donusin strekli modda oldugunu donls yonunu belirtir.

-/

R)‘ Kurutma Bu sembol kurutma seceneginin secildigini belirtir (sadece %100 modunda).
Debi Bu sembol sistemden sivi gegisini belirtir.

Sogutucu bagl

Bu sembol sogutucunun bagli ve calismakta oldugunu belirtir.

Havalandirma

Bu sembol havalandirma valfinin agik oldugunu belirtir. Havalandirma valfi acik oldugunda bu sem-
bol gosterilmez.

vac Vakum Bu sembol RV 10 sistemindeki basincin atmosfer basincindan disuk oldugunu gosterir.
/N, | Tespit ediliyor Bu sembol otomatik bosaltma modunda gosterilir.

I d—

/7, | Kaynatma Bu sembol bir kaynatma noktasinin bulundugunu belirtir (sadece otomatik modda).

[ =]
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Menii yapisi

Fabrika ayarlari

—| Evaporator —— Modes —— Automatic TBath MEAIUM.....ooic s [Water ~~ " " 7
Start temperature..........cocoovicieiie e : 60 °C
F— MaNUAL e 11013 mbar
FPUMP Q0. 1' 50%
—Volume SOIVENT...ooe : Acetic acid
TaIGOT s 1100 ml
EFICIONCY. e 1 80%
AJUSTMENT. ... I-
= PrOGIaM. ..o : =
L_100% —ESolvent ...................................................................... 1Acetic acid
. 1
DIYING s -
| Cleaning —— Start after... TS oo 130:00
I— Duration MMIMESS o : 06:00
— Pump speed VAU 1 20%
L QAN MOW.. vt : -
L Limits Manual Ll\/Iinimum ..................................................................... 12 mbar
MEXIMUM..ooo s :1013 mbar
L_Pump % TMinimum ..................................................................... 10%
MAXIMUM ..o 1100%
— Hysteresis AULOMALIC. ..o ) Y
[l\/lanual VAIUE. .o : +15 mbar
I Solvent library —— Add solvent :
Add solvent 1
Add SOVENT ——NAME.......ooovvvrer e i
Add solvent  —Formula................ :
Add solvent  — Bath temperature...... E
—Rotation speed...... 1
—Boiling point..... 1
— Efficiency -
— Heat capacity.
Enthalpy........
[ Density.......
A0
— Acetic acid
Acetone
Acetonitrile =T NAME.....oiiiieeeee e
—Formula................
X lene — Bath temperature..
y — Rotation speed..... o
—BOiliNg POINt......c.oiiiiiicicc ey -
= EFfICIONCY. e, -
I . .
| Calculator NI ettt 1 Acetic acid
1
VapOr TEMPETATUTE ... 140 °C
1
Heating bath teMPerature..........ccooeiririiiiiees e : 60 °C
PIESSUTE. ... :46 mbar

| Actions after distillation

. i
OPEN VENEING VAIVE. ... v
ClEANING. e I
[ — L b e e e o o - - -
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L Advanced FIOW CONETOL. ...
1
Bath MediUM ... 1 Water

Fabrika ayarlari

Co0ler POWET lIMIt......veeeceecsiici e : 900 w
Max power of cooler

......................................................................... 10w

Timer function Time

Interval mode Interval
t L Cw
Activate

] PIOGIAMS 1 PrOGraM 1-10 — T SEIECh...roeoooreeeeseoese e =

Cew Value. .o : 00:10

Speed limit IVIITIUML oo s :

. 1
MaAXIMUM ..o

RIS oo 100:00:00

Beep after iMeOUL.........ccoiirieicicie e |-

ACHVATE. ... -

Display TIMIT. ettt %

D T oot ettt v

— Last Measurement

— Edit

Continue after power failure —E

Edit Pressure. ......oeeveeeeeeeeeeeen, I
ﬁRotation (Speed)......ccooririinne : -
RIS e : -

INSEM. i I-

DEIEE. ..., -

T SAVE @Sttt I-

Edit PIESSUIE.....cvvvvs |
ERotanon (Speed).....ovvreeern, :
ARIMMISS. s 1-

Password VLU e 10

ACHVATE. ..., I

Time




Service

i Settings

Fabrika ayarlar

— T Valves VENTING VaIVe. ..o 1-

VacuuM ValVe......c.oooieieeeeeeeeeeeee e, =

Water ValVe..........ooveeeeeeeee e I-

— language —English v

e DRULSCNL .. I

[}
| _Units ——————————Pressure MDA+ 1v
AP : =
MMHG e, 1 -
TOM. : -
L—Amount —[mL .......................................... v
[}
Qoo |
[}
L Display Background —[Black ....................................... v
WHIE. .o : -
Brightness —— Value.........ccooiuriniiniincicins , 100%
Firmware update info..........cocooooiioiii :
[}
| Sound Volume — ValUeu..oiori e 1100%
[}
KEY TONE......oiiiiciicce e 1-
[}
—Factory settings MENU VAIUES. ... : =
PrOgIamS.....cviiiccce e 1-
. [}
SOIVENE TIBTAMY. ..o E
AL E
)
—Communication —DeVICe NAME. ... :RV 10 auto
F—BIUBLOOT . ... : v
[}
L—Labworldsoft 5 protocol..........cccvverveierieiieeceeseias %
[}
L_Information —— Firmware update info..........cccooooiiiiiiiiriineen 1-
)
- DiSPIaY VETSION.....ouveiiiiiieeree e 1-
[}
b LOGIC VEISION. ... 1-
[}
= PrESSUIE MAX.... e 11100 mbar
[}
—PTESSUTE MIN...oviieieie e 1 1 mbar
[}
F=PUMP %0 MAX.coiiiicc s 1 100%
F—=PUMP %0 MIN.cciii e, : 0%
— Rot. speed max : 300 rpm
ROt SPEEA MIN........ocveoceeceeceeeeeeeeeeeeee e, :5 pm
——0Perating NOUTS........c.vviiiiiriiceeee s o hours

— Men 6geleri, degerler ve ayarlari doner digmeyi cevirerek degistirin ve bastirarak onaylayin.



Menii (ayrintilar)

1. Evaporator (Buharlastirici)

Modes (Modlar)

Automatic (Otomatik): Bu modda sistem, su girisi ve su cikisi
arasindaki sicaklik farkini kontrol ederek gercek buharlasmayi te-
spit eder. Ortam sicakliginin varsayilan ayari 60° C'dir; kullanici or-
tam sicakligini manuel olarak ayarlayabilir. Beklenen buharlasma
sicakligi 90° C'den yuksekse, litfen ortami sudan yaga degistirin
ve yUksek sicaklik ortami kullanin; 6érn. silikon yagi. Bu modda
Isitma banyosu ayarlanan sicakliga ulastiginda 6l¢im otomatik
olarak baslar; sicaklik farki bir esik degerinin altina duser, su akis
hizi 30-100 Usa araliginda olmalidir ve asansér otomatik olarak
asaglya iner. Hizi manuel olarak degistirebilirsiniz.

Manual (Manuel): Bu modda kullanici tum degerleri manuel
olarak ayarlayabilir. Olcim bagladiginda sistem ayarlanan basing
degerine ulasana kadar bosaltilir. Asansér manuel olarak hareket
ettirilmelidir.

Pump % (Pompa %): Bu modda pompa, olasi pompa hizinin
%100'G ile %1'i arasinda bir deger belirleyerek uzun vadede
calistirilabilir.

Volume (Hacim): Bu mod kullanilan ¢ozictndn belirli bir miktarini
damitmak icin kullanilir. Damitmanin her asamasinda damitilmis
maddenin miktarini belirlemek icin bir 151 dengesi hesaplamasina
dayall sogutma suyu akis hizi ve sogutma suyu sicaklik farkinin
olctlen degerleri kullanilir. Belirtilen miktarda damitik madde elde
edildiginde damitma islemi durdurulur.

Solvent (CoézUcl): Damitmak istediginiz ¢ozlclyu segin.

Target (Hedef): Damitmak istediginiz miktari segin.

Efficiency (Verimlilik): Dengeleme, dogru termik verimliligin giril-
mesini gerektirir.

Adjustment (Ayarlama): Verimlilik, damitma strecini etkileyen fak-
torlerin bir kombinasyonuna bagli oldugundan baslangigta tahmin
edilir. Bu nedenle bir damitma islemi gerceklestirildiginde ilk ola-
rak ayarlama igin kullaniimalidir. Gergek verimlilik, hedef hacme
ve gercekten damitilan hacme dayanan 6Olclimden sonra yeniden
hesaplanacaktir.

Program: Bu girig “Programlar” menusUne baglantidir.

100 % (%100):

Solvent (Cozlcl): Olcllen sogutma suyu sicaklik farki  bir
esik degerin altina dastigunde, yani bir ¢ézlci tamamen
damitildiginda damitma islemi durdurulur.

Drying (Kurutma): Ornegin tozlu ortamlarin kurutulmasi igin
kullanilan proseslerde bu secenek etkinlestirilirse sogutma suyu
sicaklik farki izlenmez.

Cleaning (Temizleniyor)

Start after... (Sonrasinda baslat...): Olcim etkinlestirildikten
sonra temizlemeden &énce, bir 6lcimun calistirimasi igin gereken
minimum sureyi ayarlayin. Temizleme islemi en azindan ayarlanan
slre igin 6lcim calismaya basladiginda baslar.

Duration (Siire): Temizleme islemi igin stireyi ayarlayin.

Pump speed (Pompa hizi): Temizleme menUsinde ayarlanan
pompa hizi, temizleme islemi sirasinda pompanin hizini ayarlamak
icin kullanilir.
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Yiksek hiz, sistem kapaliyken cam mal-
A zemede kismi vakuma neden olur.
Yiksek  hizli  temizleme  pompa
membraninin kullanim émrina etkiler.
Clean now (Simdi temizle): Temizlik islemi manuel olarak
baslatilir.

BILGI

Limits (Sinirlar)

Manual (Manuel): Bu secenek kullanicinin izin verilen calisma va-
kumu araligini ayarlamasina olanak saglar.

Pump % (Pompa %): Bu secenek kullanicinin izin verilen ¢alisma
pompa hizi araligini ayarlamasina olanak saglar.

Hysteresis (Histeresiz)

(Vakum) histerezis degeri, vakum valfinin
kapatma ve ag¢ma basinclari arasindaki
farki tanimlar. Histeresiz degerinin ¢ok
disuk bir degere ayarlanmasi vakum
pompasl ve vakum valfi izerinde olumsuz
bir etki yaratabilir. Histeresiz islevi sade-
ce kapali vakum veya kontrol edilemeyen vakum pompalari icin
kullanilir,

Automatic (Otomatik): Histeresiz her zaman gercek basincin
%10'udur.

Manual (Manuel): Histeresizin manuel valf teknik 6zellikleri.

Solvent Library (C6z0cU Kitapligi)

Kullanici, damitilmasi gereken ¢ézclyd
secebilir; parametreler (isim, Formil, Ban-
yo sicakligl,

Donls hizi, Kaynama noktasi, Verimli-
lik, Isi kapasitesi, Entalpi, Yogunluk ve
I-faktéra gibi) kitaplikta gosterilir. Kullanici
buharlasma banyosu sicakligi, verimlilik ve donus hizini ayarlayabi-
lir. CozUcU listesine bes adede kadar 6zellestirilmis ¢ozlcu eklemek
mamkandar. Ozellestirilmis ¢dzlcller turuncu renkte gorinir ve
¢6zUcU kitapliginin Gstiinde bulunur.

Name and formula (Adi ve formuilt): Adi ve formUlu ¢éziclyd
tanimlamaya yardimci olur.



Calculator (Hesaplayici)

CozUclnin kaynama noktasl, isitma banyosu sicakligi ve basinci
hesaplamaniza yardimci olur. 3 degerden biri tanimlanmissa, diger
2 deger verilir.

Actions after distillation (Damitma sonrasi eylemler)

Olctim durduruldugunda (manuel veya otomatik olarak) eylemleri
tanimlamak mumkundar.

2. Rotation (D6ns)

Advanced (Gelismis)

Flow control (Akis kontroll): Bu ayar, bir sogutucu yerine kuru
buz kullaniimasi halinde manuel modda devre disi birakilabilir,
Bath medium (Banyo ortami): : Isitma banyosu icin ortam olarak
su veya yag secin. Ortam su ise, lUtfen su olarak secin; sicaklik
20°C ila 90°C arasinda olacaktir. Ortam yag ise lUtfen yag olarak
secin; sicaklik arali§i 20°C ila 180°C arasinda olacaktir.

Cooler power limit (Sogutucu gug¢ sinir): Bu ayar sogutucunun
guclnd  sinirlandirmak igin - kullanilir.  Gergek sogutucu glcu
sogutucu gug sinirndan yUksekse, bir uyari géruntulenir ve 6lgiim
durdurulur.

Max power of cooler (Maksimum sogutucu guct): Bu deger
bir dlcimde maksimum sogutucu gucl sinir degerini gosterir. Bu
deger bilgi islevi gorir ve degistirilemez.

0010 .- .
00210 wes

3. Timer (Zamanlayici)

Interval mode (Aralik modu)

DOnUs, donls yonunu degistiren aralik modunda calistirilabilir.
Interval (Aralik): Aralik, donlsln bir yonde ne kadar strecegini
belirler.

Activate (Etkinlestir): Bu giris donUs icin aralk modunu
etkinlestirir.

Speed limit (Hiz siniri)
“Hiz sinin” menisd, kullanicinin dénds icin istenen maksimum ve
minimum hiz sinirni ayarlamasina olanak saglar.

Timer function (Zamanlayici islevi)

Time (Zaman): Bu ayar, kullanicinin manuel modda 6lgim pro-
sedlrinun gergek slresini belirlemesini sadlar. Zamanlayici icin
varsayllan bir zaman da ayarlanabilir; béylece kullanici, standart
bir zaman icin 6lcim gdrevini baslatabilir. Cihaz, ayarlanan sirenin
bitiminden sonra otomatik olarak durur ve 6lciim prosedurd igin
kullanilan ayar zamani ekranda gorindr.

4. Display (Ekran)

Not: Kullanici, ayarlanan sure dolmadan 6l¢tim prosedirint dur-
durabilir. Bu durumda zamanlayicinin geri sayimi durdurulur.
Beep after timeout (Slrenin tamamlanmasinin ardindan bip
sesi): MenU 6gesi, kullanicinin zamanlayici 00:00:00'a geldiginde
¢ikan sesi acip kapatabilmesini saglar. Onay isareti secenegin
etkinlestirildigini gosterir.

Activate (Etkinlestir): Bu menude kullanici zamanlayici islevini
etkinlestirebilir veya devre disi birakabilir. Onay isareti secenegin
etkinlestirildigini gosterir.

Display (Ekran)

“Zamanlayicl” menuUsunde kullanici, zamanlayicinin ekran/calisma
ekraninda gosterilip gésteriimeyecegini belirleyebilir. Onay isareti
secenegin etkinlestirildigini gosterir.

Bu mentde kullanici, ana ekranda hangi degerlerin (Zamanlayici,
Akis hizi, AT ve / veya Sogutucu glcl) gosterilecegini ayarlayabilir.
Onay isareti secenegin etkinlestirildigini gosterir.
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5. Program

Program 1 - 10
“Programlar” menUstnin altinda 10 kullanici tanimli basing-donUs

(d/dak)- zaman profili olusturulabilir. Buna ek olarak kullanici,
aralik modunun programlarda etkinlestirilip etkinlestirimedigini
tanimlayabilir. Aralik modu etkinlestirilirse, “Aralik Modundan”
calisma zamani/durdurma zamani degeri alinabilir.

Not: Kullanici, bir programin bir bolimunde aralik modunu
etkinlestirmesi gerekiyorsa, "Aralik" menU seceneginde "Ccw/cw
stresini" ayarlamali ve bu arada "Aralik Modu" meni seceneginde
"Cew/cw" islevini etkinlestirmelidir (bkz. "DonUs" bolumdu).

Select (Sec): Program sec.

Edit (Dlizenle): Secilen program parametrelerini dlzenleyin. Seci-
len program parametrelerini, baslatma/durdurma digmesiyle "Du-
zenle" menU seceneg@ine basarak dizenlemeye baslayin. Kullanici,
programda segilen bir program segmentini diizenleyebilir, ekleye-
bilir veya silebilir. Kullanici en az bir segment icin program suresini
dlzenlerse, ilgili program igin bir onay isareti (/) gorlar.

Delete (Sil): Secilen program parametrelerini silin. Secilen bir pro-
gram, baslat / durdur digmesiyle "Sil" menUl secenegine basilarak
silinirse, tim program parametreleri bosaltilir. Onay isareti (y)
gorintiden kaybolur.

Program dizenleme érnegi

Last measurement (Son 6lctim)

Save as (Farkli kaydet): Damitma sekansini bir program olarak
kaydedin.

Edit (Duzenle): Secilen program parametrelerini duzenleyin. Segi-
len program parametrelerini, baslatma/durdurma digmesiyle "Du-
zenle" menU segenegine basarak diizenlemeye baslayin. Kullanici,
programda segilen bir program segmentini diizenleyebilir, ekleye-
bilir veya silebilir. Kullanici en az bir segment icin program slresini
duzenlerse, ilgili program igin bir onay isareti (/) géruldr.

Delete (Sil): Secilen program parametrelerini silin. Secilen bir pro-
gram, baslat / durdur dugmesiyle "Sil" menu secenegine basilarak
silinirse, tim program parametreleri bosaltilir. Onay isareti (y)
gorlntuden kaybolur.

Program duzenleme bilgileri

Bir program dlzenlenirken asagidaki ekran gorlir. Bu programda
kullanici 10 segment tanimlayabilir.

Segilen segment vurgulanir. Ardindan
kullanici bu programa bir segment ek-
leyebilir, diizenleyebilir veya silebilir. Du-
zenlemenin ardindan "Geri" dugmesine
basildiginda program otomatik olarak
kaydedilir.

Edit (Dlzenle): Segilen degerin arka planinin sariya dénmesi duru-
munda kullanici, basing, hiz veya zamani degistirebilir.

Insert (Ekle): Ekle secenegi ile secili bolumun altina yeni bir seg-
ment eklenir.

Delete (Sil): Vurgulanan bir segment silinirken, ayarlar bosaltilir.
BoOIUm bir sonraki segmente atlar.

-




Son 6lcim kaydetme 6rnedi

Password (Sifre

Ana menUnun degisiklikleri ayarlamasini saglamak iin bir sifre be-
lirlemek mUmkundur. Sifreyi devre disi birakmak igin 0 0 0 olarak
ayarlayin.

7. Service (Servis)

Continue after power failure (Gug kesintisinin ardindan devam et)
Bu secenek etkinlestirilirse, elektrik kesintisinden kaynaklanan bir
arizanin ardindan 6lciim devam eder. Bu secenek sadece Otoma-
tik, %100 ve Hacim modlarinda kullanilabilir.

Activate (Etkinlestir): Onay isareti gorullyorsa
etkinlestirilmistir.

Time (Zaman): GUg belirlenen sire icinde geri gelirse, 6l¢im de-
vam eder.

secenek

islevselligi servis amacli kontrol etmek amaciyla dahili ve istege
bagl valfleri ve vakum pompasini dogrudan etkinlestirmek veya
devre disi birakmak icin Servis mentstnu kullanin.

8. Settings (Ayarlar)

Valves (Valfler)
Bu meniude baglantili valfler bagmsiz olarak acilabilir ve
kapatilabilir.

Pump (Pompa)

Kullanici, pompayl gercek damitma olmadan manuel olarak
baslatabilir veya durdurabilir.

Temperature adjustment (Sicaklik ayari)

Kullanici, buhar sivilasmasi olmadiginda farkli sicakhdr sifira aya-
rlayabilir. Dogru sicaklik ayari, otomatik damitma modunda
damitmanin baglatimasina ve durdurulmasina yardimai olur.

Languages (Diller)

“Diller” secenegi kullanicinin istedigi dili segmesine olanak tanir.

Units (Birimler)
“Birimler” secenegi, basing ve miktart gorintilemek icin
kullanicinin istedigi birimi secmesine olanak tanir.

Display (Ekran)

"Ekran" secenedi, kullanicinin calisma ekraninin arka plan rengini
ve parlakhigini degistirmesine ve "Urln Yazilimi Glncelleme Bilgi-
lerini" géruntilemesine olanak tanir.

Sound (Ses)
“Ses” secenegi kullanicinin sesi ayarlamasina ve tus tonlarini
etkinlestirmesine/devre disi birakmasina olanak tanir.

Factory Settings (Fabrika Ayarlari)
Bu secenek kullaniciya, Menu degerleri, Programlar, CozlcU
Kitapligi veya teslimat sirasinda tim sistem ayarlarini orijinal
degerlerine sifirlama olanagi verir.

Communication (Haberlesme)

Device name (Cihaz adi): Cihaz adi bir cihazi tanimlamak icin
kullanilr.

Bluetooth: “Bluetooth” secenedi kullanicinin “Bluetooth” islevini
etkinlestirmesine/devre disi birakmasina olanak tanir.
Labworldsoft 5 protocol (Labworldsoft 5 protokoli): RV
10 otomatigi Labworldsoft 5'te kullanmak icin bu secenek
etkinlestirilmis olmalidir.

Information (Bilgi)

Bu secenek kullanicr icin cihazin en énemli sistem ayarlarina genel
bir bakis sunar.
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Alt uc durdurma ayan

Pistonun boyutuna, doner slrlclnin
ayar agisina ve isitma banyosu ve
kaldirma konumuna bagl olarak,
buharlastirma sisesi istma banyosu
tabaniyla temas halinde olabilir.

Cam kinilabilir!

/\  UYARI

/N UYARI

Degisken u¢ durdurmayla alt asansér konumunu sinirlayin.

Asansor manuel modda “a " ve “w ” tuslari kullanilarak istenilen

konuma hareket ettirilebilir. Bir ¢arpisma durumunda otomatik

kesme olmaz.

» Asansor istenilen konuma ulasana kadar “« “ tusuna basin.

Not: Buharlasma sisesi Isitma banyosuna 2/3 oraninda

daldinimalidir.

« Durdurma 6gesini (1) ayarlamak icin asansorin éndndeki orta
digmeye (2) basin.

 Durdurmayi (1) istediginiz konuma getirin

« Asansor Ust u¢ durdurmaya ulasana kadar “ a ” tusuna basin.

Not: Yol 0 — 6 cm arasinda sinirlanir.

Buharlasma sisesini doldurun

Sinir durdurmanin dodru olarak calistigindan emin olun:

1

« "~ " Tusunu baslli tutarak asansorU indirin.

« Onceden belirlenen alt son konuma ulasildiginda, striict oto-
matik olarak durur.

+ SUrGcuyl yeniden Ust konuma hareket ettirin.

Uzun slre hareketsiz kaldiktan sonra emniyet asansorind
etkinlestirmek icin damitmaya baslamadan énce motoru kullan-
arak asansorl birkag kez yukari veya asagiya hareket ettirin. (Bkz.
Guvenlik Talimatlari bolimU - Emniyet Asansor)!

Manuel doldurma: Vakum olusturmadan &nce buharlasma

sisesini elle doldurabilirsiniz. Buharlasma sisesi hacminin yarisindan

daha fazla doldurulmamalidir.

Otomatik doldurma: Buharlastirma sisesini doldurmadan énce,

vakum kontrolor( kullanilarak cam aparat hedef basinca ayarlanir.

- Simdi geri besleme hattini kullanarak buharlasma sisesini doldu-
run.

« Vakum varligindan dolayr ¢ézucu buharlastirma kabima emilir.
Bu, emme kaynakli ¢cozlict kaybini en aza indirmenize yardimci
olur.

/\  UYARI

Maksimum izin verilen ylik (buharlasma
sisesi ve icerigi) 3 kg'dir.

Isitma banyosunu ayarlama

B

Isitma banyosu IKA HB icin kullan-
A UYARI ma talimatrarlna bakin!
AsansOrl en alt konuma getirin ve 1Isitma banyosunun
buharlastirma sisesine gdre konumunu kontrol edin. Daha
buytk buharlastirma siseleri (2 ya da 3 litre) veya doéner
strGclndn agisina baglh olarak, 1sitma banyosunu 50 mm saga
tastyabilirsiniz.
Isitma banyosunu, buharlastirma sisesinin hacmi 2/3 oraninda
menevisleme maddesiyle cevrelene kadar menevisleme maddesi
ile doldurun.
« Doner surlictyd agin ve hizi yavasga arttirin.
Not: Dalga olusturmaktan kaginin.
« Ana agma/kapatma anahtarini kullanarak isitma banyosunu

agin.
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Not: Buharlastirma sisesini isitma  banyosuna indirirken,
buharlastirma kabi ve 1sitma banyosu sicakliklarinin farki nedeniyle
cam Uzerine baski uygulamaktan kaginin!

Not: IKA tarafindan tedarik edilmeyen ve ¢zgun olmayan akse-
suarlar kullanilirsa, 1stma banyosunun sagladigi 50 mm'lik hareket
araliginin yeterli olmamasi mimkindir. Bu, 6zellikle kopuk dnle-
meli 3 L buharlasma siseleri kullanildiginda gecerlidir.

Isitma banyosu hareket araligini 150 mm'ye ¢ikarmak icin IKA RV
10.3000 uzatma plakasi kullanin.



Arabirimler ve cikislar

Cihaz, RS 232 veya USB arabirimi Uzerinden labworldsoft® labora-
tuar yazilimi kullanilarak bir bilgisayar tarafindan calistirilabilir.
Cihazin arkasindaki RS 232 araylzu, 9 kutuplu SUB-D jaki ile
donatilmistir ve bir bilgisayara baglanabilir. Pimlerde seri sinyaller
bulunur. USB arabirimi strict Unitesindeki ekranin sol tarafinda
bulunur ve birlikte verilen USB kablosunu kullanilarak bir bilgisa-
yara baglanabilir.

Not: Liutfen sistem gereksinimleriyle birlikte kullanim talimatlarina
ve yazilima dahil edilen yardim bélimune uygun calisin.

USB arabirimi

Evrensel Seri Veriyolu (USB) cihazi bilgisayara baglayan seri veri
yoludur. USB cihazlariyla donatilan cihazlar ¢alisma sirasinda bir
bilgisayara baglanabilir (calisirken baglama). Bagl cihazlar e 6zelli-
kleri otomatik olarak taninir. “Uzak” modda calismak ve bellenimi
guncellemek icin USB arabirimini labworldsoft® ile birlikte kullanin.

USB cihazi surtculeri:

USB cihazi striictleri ilk olarak, USB arabirimli IKA cihazlar icin en
yeni surdclyu:
http.//www.ika.com/ika/lws/download/usb-driver.zip.

adresinden indirin ve kurulum dosyasini yurGterek strtclyl yuk-
leyin. Ardindan IKA cihazini USB veri kablosu Uzerinden bilgisayara
baglayin. Veri haberlesmesi sanal COM portu Uzerinden yapilir. Sa-
nal COM portlarinin yapilandirmasi, komut séz dizimi ve komutlari
RS 232 arabiriminde tarif edildigi gibidir.

Seri RS 232 arabirimi

Yapilandirma:

- Cihaz ve otomasyon sistemi arasindaki arabirim baglantilarinin
islevleri, DIN 66 020 1. B6lUm uyarinca EIA standardi RS232'de
belirtilen sinyallerden secilmistir.

- Arabirimin  elektrik  ozellikleri  ve
paylastinimasinda DIN 66 259 1.
standardi gegerlidir.

- fletim sUreci: baslatma-durdurma isleminde asenkron karakter
iletimi.

- lletim trG: tam ¢ift yonli

- Karakter formati: baslatma-durdurma islemi icin DIN 66022 'deki
veri bicimine gore karakter olusturma. 1 baslatma biti, 7 karakter
biti, 1 eslik biti (esit), 1 durdurma biti.

- {letim hizi: 9600 bit/sn

- Veri akisi denetimi: yok

- Erisim proseduru: cihazdan bilgisayara veri aktarimi sadece
bilgisayarin talebiyle gerceklesir.

sinyal  durumunun
BOIUm uyarinca RS232

Komut sézdizimi ve format:

Asagidakiler komut seti icin gegerlidir::

- Komutlar genellikle bilgisayardan (Ana) laboratuvar cihazina
(Bagimli) gonderilir.

- Laboratuar cihazi sadece bilgisayarin talebiyle génderir. Hata gos-
tergeleri bile laboratuar cihazindan bilgisayara kendiliginden gon-
derilemez (otomasyon sistemi).

- Komutlar blyuk harflerle iletilir.

- Ardisik parametreleri iceren komutlar ve parametreler en az bir
boslukla aynimalidir (Kod: hex 0x20).

- Her bagimsiz komut (parametreler ve veriler dahil) ve her yanit, Bos
CR LF (Kod: hex 0x0d hex 0x0A) ile tamamlanir maksimum 128
karakter uzunlugunda olabilir.

- Bir sayi arasinda ondalik ayirici bir noktadir (Kod: hex 0x2E).
Yukaridaki ayrintilar, NAMUR calisan sahis tavsiyeleri ile mimkin
oldugunca tutarhdir (NAMUR, laboratuar kontrol ekipmanlarinin
bagimsiz 6geleri tizerinde analog ve dijital sinyaller icin elektrik soke-
ti baglantilarr icin tasarim tavsiyeleri, rev. 1.1).
NAMUR komutlari ve ek 6zel IKA komutlari sadece laboratuar cihazi
ve bilgisayar arasinda haberlesme icin dustk seviyede komutlar ola-
rak islev gorur. Uygun bir terminal veya haberlesme programiyla bu
komutlar dogrudan laboratuar cihazina iletilebilir. IKA yaziim paketi
labworldsoft®, laboratuar cihazini kontrol etmek ve MS Windows
altinda veri toplamak icin kullanisl bir aractir ve érnegin motor hiz
rampalari icin grafik giris 6zellikleri icerir.

Asagidaki tablo IKA ekipmaninin anladigi (NAMUR) komutlar ¢ze-

tler.

Kullanilan kisaltmalar:

m= Numaralandirma parametresi (tamsay)
X = 2 Sicaklik 1sitma banyosu
X = 3 Guvenli sicaklik 1sitma banyosuh
X = 4 DoNUs hizi
X = 60 Avralik stresi (1 - 5999 saniye, 1 <= m >=5999)
= 61 Zamanlayici (1 - 1440 saniye, 1 <= m >=1440)
X = 62 Ust asansoér konumu
(OUT_SP_62 1-> asansorl yukari kaldir)
X = 63 Alt asansor konumu
(OUT_SP_62 1-> asansorl asadi indir)
X = 66 Vakum kontroléri basinc
X = 70 Vakum kontroldrU histerezisi
X = 74 Menvisleme ortami 1sitma banyosu
(OUT_SP_74 0=yag, OUT_SP_74 1=su)
NAMUR Komutlan | islev
IN_NAME Talep adi
IN_PV_X Gergek degeri okuyun
X=4
IN_SOFTWARE Yazilim kimlik numarasi, tarih ve
strim talep edin
IN_SP_X Hedef deger girisini oku
X=4
OUT_SP_Xm Hedef degeri m olarak ayarla
X=1,60,61,62
RESET Normal calismaya geg
START_X Cihaz (uzak) islevini ac
X=4,60,61,62
STATUS Durum ¢ikisl
0: Kesintisiz manuel calisma
1: Otomatik calisma Baslatma (kesintisiz)
HATA z (z hatasi numarasi bkz. tablo)
STOP_X Cihaz islevini kapat. OUT_SP_X ile belirle-
X=1,60, 61, 62 nen degiskenler kayith kalir
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PC 1.1 kablosu
Bu kablo 9 pimli fisin bir bilgisayara baglanmasinda kullanilr.
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USB 2.0 kablosu
Bu kablo USB arabiriminin bir bilgisayara baglanmasinda kullanilir.
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Bakim ve temizlik

Cihaz bakim gerektirmez. Yalnizca bilesenlerin dogal asinma ve
yipranmalarina ve istatistiksel ariza oranlarina maruz kalir.

Cam kondenserin sizdirmazligi duzenli araliklarla kontrol edilmeli
ve gerekiyorsa degistiriimelidir.

Temizlik

- Cihazi temizlemeden dnce sebeke baglantisini kesin.

« IKA cihazlarini temizlemek icin sadece IKA tarafindan onaylan-
mis temizlik maddelerini kullanin.
Bunlar su (aktif maddeli) and isopropanoldr.

- Cihazlari temizlerken koruyucu eldiven takin.

- Elektrikli cihazlar temizlik amaciyla temizleyici maddelerin icine
yerlestirilemez.

- Temizlik sirasinda cihaza nem girmesine izin vermeyin.

- Temizlik veya dekontaminasyon icin tavsiye edilen yontem digin-
da bir yéntem kullanmadan 6nce, kullanici bu yéntemin cihazi
bozup bozmayacagini IKA ile netlestirmelidir.

Yedek parca siparisi

Yedek parca siparisi verirken IGtfen su bilgileri temin edin:

- Cihaz tipi,

- Seri numarasl, bkz. tip plakasl,

- Yedek parcanin konum numarasi ve agiklamasi, bkz.
www.ika.com,

- Yazilim sdrma.

Tamirler

Liitfen yalnizca temizlenmis ve saglik tehlikesine yol aca-
bilecek malzemelerden arindirilmis cihazlar tamir icin
gonderin.

Bunun igin, IKA ‘dan temin edebileceginiz veya IKA ‘nin web si-
tesinden (www.ika.com) indirip yazdirabileceginiz “Decontam-
ination Certificate” formunu kullanin.

TTamir gerektirdigi takdirde cihazinizi orijinal ambalajinda iade
edin.Cihaz gonderilirken depolama ambalaji yeterli olmaz, uygun
nakliye ambalajini da kullanmalisiniz.

Not: Cam malzemeler icin lutfen saticinizla gorisiin ve cam
malzemeleri fabrikamiza geri gébndermeyin.

Emniyet asansord
Emniyet asansorl calistinimadan once her gun kontrol edilmelidir!

Uzun sure hareketsiz kaldiktan sonra (yaklasik dort hafta),
damitmaya baslamadan énce motoru kullanarak asanséri birkag
kez yukari veya asaglya hareket ettirin. (Bkz. GUvenlik Talimatlari
bAIimU - Emniyet Asansord)! Emniyet asansort calismiyorsa, lUt-
fen IKA Servis departmaniyla temasa gegin.

Aksesuarlar

Diger aksesuarlar icin bkz. www.ika.com.
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Hata mesaji

Calisma sirasinda herhangi bir ariza ekranda bir hata mesajiyla tanimlanacaktrr.
Ciddi bir hata mesaji gorintilendiginde, asansor Ust u¢ konumuna gider ve cihaz artik calistirilamaz.
Bu tip durumlarda sunlari gergeklestirin:
- Cihazi sebeke kesicisinden kapatin.

- DUzeltici tedbirleri uygulayin.

- Cihazi yeniden baslatin.

Hata mesaji

Etkisi

Nedeni

Diizeltme

Basing degisikligi yok

Basing egimi analizi herhangi bir
sapma gostermiyor

Pompa calismiyor

Vakum hortumu bagl degil

RV 10.4002 valf kontrol kablo-
sunun baglantisi kesik
Hortum sisteminde ariza

Pompa kontrol kablosunun baglantisini
kontrol edin

Pompanin gli¢ kaynagini kontrol edin
Pompayi agin

Vakum hortumu baglantisini (pompa,
alic) kontrol edin

RV 10.4002 valf kontrol
baglantisini kontrol edin
Vakum hortumu baglantisinin - dogru
oldugundan emin olun (GIRIS / CIKIS /
HAVALANDIRMA)

kablosunun

Alici kapali degil Aliciyr kapatin
Sistem siki degil Basing edrisi analizi  basing | Vakum hortumu baglantisi siki | Vakum hortumu baglantisini kontrol edin

sapmasini gosteriyor ancak ayar | degil

degerine ulasilamadi. Basing | Alici siki degil Alictyr kontrol edin

ayar degerine ulasilamad. Vakum pompasinin gucu yeterli | Pompanin teknik verilerini kontrol edin
degil
Havalandirma  valfi  sizinti | Hizmet departmaniyla irtibata gegin.
yapiyor

Basing araligin disinda

Vakum araligin disinda
Vakum oda basincindan buyuk

Alicinin basinci ¢ok fazla

Sensor bozuk.

Pompa ve havalandirma alicisinda hava
akisini kontrol edin
Hizmet departmaniyla irtibata gegin

Vakum sensor(i hatasi | Vakum  sensorl  cikist  fazla | Sensor bagh degil. Sensor baglantisini kontrol edin
dustk Sensor bozuk. Hizmet departmaniyla irtibata gegin
Vakum kalibrasyon | Vakum  kalibrasyon  degeri | Kalibrasyon sirasinda gercek va- | Kontrol edin ve yeniden kalibre edin
hatasl araligin disinda kum degeri yanlis girilmis.
Vakum  kalibrasyon  degerini | Ayarli kalibrasyon degerini kontrol edin
ayarlayin.
Sensor bozuk. Hizmet departmaniyla irtibata gecin.
Kaynama noktasi | Kaynama noktasi tespit edilemi- | Isitma banyosu isinmiyor. Isitma banyosunu kontrol edin

algilama hatasi

yor. Sicaklik farki analizi kayna-
ma noktasi gostermiyor.

Kaynama noktasi ¢cok dlsik ¢6-
zUcU kullanilmis.

Cozlcl damitma sadece manuel olarak
yapilir

Havalandirma hatasi

"Havalandirma" dugmesine
bastiktan sonra basing egimi
analizi herhangi bir sapma gos-
termiyor.

Alici bosaltiimamis
Hortum sisteminde ariza

Havalandirma valfi calismiyor
On folyo digmesi hasarli

Aliciyr bosaltin

Vakum hortumu baglantisinin - dogru
oldugundan emin olun (GIRIS / CIKIS /
HAVALANDIRMA)

Hizmet departmaniyla irtibata gegin
Hizmet departmaniyla irtibata gegin

Analog pompa bagl
degil

Analog pompanin
kesik

baglantis

Analog pompa kablosunun baglantisini
kontrol edin

Donus yok

Doéner surlict baslatiimiyor veya
buyUk bir hiz degisimi gosteriyor

Doéner surlclU asin yukld veya
engellenmis
Motor veya
hasarli

motor kablosu

Yaku azaltin

Hizmet departmaniyla irtibata gecin.

Sicaklik senséri baglh
degil

Diferansiyel sicaklik blyuk eksi
deger gosteriyor

Sicaklik sensérl bagh degil

Sicaklik sensorl hasarli

Sicaklik sensoérinln baglantisini kontrol
edin
Hizmet departmaniyla irtibata gecin.

Sicaklik farki yok

Sogutma suyunda diferansiyel
sicaklik artisi yok

Cozlch yok ya da az ¢odzucu
damitilmis

Su akisl yok

Su akisi yanhis baglanmis

CozUclyu kontrol edin

Sogutma suyunun akisini kontrol edin
Sogutma suyunun akis yonunu kontrol
edin
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Hata mesaji

Etkisi

Nedeni Diizeltme

Sicaklik araligin disinda | Diferansiyel  sicaklik  6lcim | Fazla hizl damitma Ayarli vakumu artirin

araliginin disinda Sicaklik sensoru hasarli Hizmet departmaniyla irtibata gegin
Sicaklik  kalibrasyon | Sicaklik  kalibrasyon  degeri | Yanlis simUlator direnci secildi | Simulatér direncini kontrol edin
hatasl araligin disinda PCB bozuk Hizmet departmaniyla irtibata gegin.

Sicaklik ayarr hatasi

Su giris ve su cikis sensorl
sicakliginda blyuk sapma

Sogutma suyu sicakligi degisiyor | Sogutucuyu kontrol edin ve sogutucu
ayar sicakligina ulasana kadar bekleyin
Damitma olmadigindan emin olun
Hizmet departmaniyla irtibata gecin

Hizmet departmaniyla irtibata gecin

Sicaklik
edilmemis
Sicaklik sensorl bozuk

sensori kalibre

ic sicaklik
fazla yuksek

ic PCB sicaklik Sensori Analizi.
ic sicaklik sinir degere ulasti.

Oda sicakhigi > 40 °C
PCB bozuk

Cihazi sogumasl icin kapatin
Hizmet departmaniyla irtibata gecin

Debi araligin disinda

Sogutma  suyunun  debisi
araligin disinda

Su debisini azaltin
Hizmet departmaniyla irtibata gegin.

Su debisi fazla ylksek
Su akis sensorl hasarli

Debi fazla dusuk

Sogutma suyunun debisi mini-
mum sinir degerin altinda

Su debisini artirin
Hizmet departmaniyla irtibata gecin

Su debisi fazla dusuk
Su akis sensorl hasarli

Kondenser asiri yuklu

Sogutma glict sinir degeri asildi

Kondenser sinir degeri fazla
dusuk
Damitma fazla hizli

Kondenser agiri ydkld sinirini artirin

Ayarli vakumu artirin.

Damitma kuru

Damitilmis ¢ozUcu yok

Damitma tamamlandi Damitmay! durdurun

Kaldirma hatasi

Asansoér ug konuma ulasamiyor

Asansor  asir - yukld Asansori kontrol edin
engellenmis

Konum sensoru arizasi

Asansér motoru, kablo veya

PCB hasarli

veya

Hizmet departmaniyla irtibata gecin
Hizmet departmaniyla irtibata gecin

Dahili
hatasl

haberlesme

Dahili Haberlesme Hatasi

Dahili haberlesme hatasi Cihaziacin/kapatin, Hizmet departmaniyla

irtibata gecin

Bilgisayar haberlesme
hatasl

RS 232 veya USB arayuzu
araciligiyla
bilgisayardan
hatall

alnan  komut

LWS, RV 10 kontroll icin yanhs
cihaz kullaniyor

RV 10 kontrol ile haberlesme
icin yanhs araclar kullaniliyor
Dengesiz baglanti

LWS ayarini kontrol edin
Bilgisayar araclarini kontrol edin

Baglantiyi kontrol edin

Isitma banyosu
haberlesme hatasi

Istma banyosu ile haberlesme
basarisiz

Kizilbtesi arayuzl engellenmis | Kizilotesi araylzu kontrol edin ve temiz-
leyin

Istma banyosu kapatiimis veya | Isitma banyosunu agin
hata algilanmis

Kizilbtesi arayuzll 1sitma banyo-
su mevcut degil

PCB hasarl.

Isitma banyosunu kontrol edin

Hizmet departmaniyla irtibata gegin.

EEPROM hatasi

EEPROM okurken veya yazarken
hata

EEPROM kusurlu Hizmet departmaniyla irtibata gecin

Depolama hatasl

Dahili yanip sénme hatasi oku-
ma veya yazma

Dahili yanip sénme hatasi oku-
ma veya yazma

Hizmet departmaniyla irtibata gegin

Burada aciklanan eylemlerle ariza giderilemiyorsa veya baska bir hata mesaji gértintuleniyorsa, asagidakilerden birini yapin:
- Hizmet departmaniyla irtibata gegin.
- Cihazi tamire gonderin, arizanin kisa bir agiklamasini ekleyin.

IKA garanti kosullart uyarinca garanti suresi 24 aydir. Garanti
kapsamindaki istemleriniz icin lutfen yerel bayiinize basvurun.
isteminizin nedenlerini belirterek teslimat faturasiyla beraber
makineyi dogrudan fabrikamiza da gonderebilirsiniz. Gonderi

masraflari tarafiniza aittir.
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Garanti

Garanti asinan parcalar kapsamaz; cihazin uygun olmayan sekilde
kullanimindan, yeterli 6zenin gésteriimemesinden veya bu kullanma
talimatlarina uygun sekilde bakim gerceklestirimemesinden
kaynaklanan arizalar da garanti kapsaminda degildir.

Not: Cam malzemeler icin lutfen saticinizla gorisiin ve cam
malzemeleri fabrikamiza geri gdbndermeyin.



Teknik veriler

Calisma gerilimi aralid Vac (100...240) + 10%
Nominal gerilim Vac 100...240
Frekans Hz 50/60
Isitma banyosu olmadan gug girisi w 100
Gug girisi calismasi “bekleme” w 3.3
Hiz rpm 0/5...300
Hiz toleransi rpm + 1 (Ayar hizi < 100 dev/d)
% + 1 (Ayar hizi < 100 dev/d)
Hiz ekrani dijital
Gorunur ekran alani boyutlari (G x Y) mm 70 x 52
Ekran TFT-Ekrani
Coklu dil evet
Saga ve sola hareket / aralikli ¢alisma evet
Sorunsuz baslatma evet
Kaldir otomatik
Kaldirma hizi mm/s 50
Merkez mm 140
Alt uc durdurma ayari mm 60, temassiz
Bas acisi ayarlanabilir 0°...45°
Zamanlayici hh:mm:ss 00:00:00...99:59:59
Aralik mm:ss 00:00...60:00
Entegre vakum kontroléru evet
Olctim araligr vakum mbar (hPa) 1...1050
Avyar araligi vakum mbar (hPa) 2..1014
Olclim hassasiyeti vakum mbar + 2 (+ 1 dijital), kalibrasyon sabit olarak yapilirsa
sicaklik
Avyar hassasiyeti vakum mbar ayarlanabilir histerezis (iki konumlu vakum kontrolii)
mbar 1 (Hiz vakum kontrol(, ayar degeri < 100 mbar)
1 (Hiz vakum kontrold, ayar degeri < 100 mbar)
Diferansiyel sicaklik 6l¢tim araligi K 7
Ofset dengeleme araligi K +0.5
Arabirim USB, RS 232
Rampa programlama evet
Damitma islemleri programlanabilir evet
Uzaktan kontrol aksesuar ile labworldsoft®
Sogutma yUzeyi (Standart kondenser RV 10.1, 10.10, 10.2, 10.20) cm? 1500
Minimum sogutma suyu debisi I/h 30
Maksimum sogutma suyu debisi I/h 100
Sogutma suyu basinci bar 1
Sogutma suyu sicaklik araligi °C 18...22, sabit
Sigorta 2xT1,6A 250V 5x20
izin verilen Zamaninda % 100
izin verilen ortam sicakligs °C 5...40
izin verilen nem % 80
DIN EN 60529'a uygun koruma IP 20
Koruma sinifi I
Asiri gerilim kategorisi I
Kirlenme seviyesi 2
Agirlik (cam malzeme yok; isitma banyosu yok) kg 18.6
Boyutlar (Gx D x Y) mm 500 x 440 x 430
Yer irtifasinda calisma m maks. 2000, deniz seviyesinin Uzerinde

Teknik dedisikliklere tabidir!
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Zeichnungen fiir die Montage des Glassatzes/Drawings for mounting the glassware
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RV 10.3 unbeschichtet/non-coated
RV 10.30 beschichtet/coated

RV 10.4 unbeschichtet/non-coated
RV 10.40 beschichtet/coated
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13 (4x) 12 (4%)
13 (4x) 12 (4x) E N ;
é ‘

RV 10.5 unbeschichtet/non-coated RV 10.6 unbeschichtet/non-coated
RV 10.50 beschichtet/coated RV 10.60 beschichtet/coated
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Zeichnungen fiir die Verbindung der Schlauche/Drawings for connecting the hose system

RV 10.1 unbeschichtet/non-coated
RV 10.10 beschichtet/coated

RV 10 auto

RV 10.2 unbeschichtet/non-coated
RV 10.20 beschichtet/coated
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RV 10 auto

/4 0~§

RV 10.3 unbeschichtet/non-coated
RV 10.30 beschichtet/coated

10

RV 10 auto

RV 10.4 unbeschichtet/non-coated
RV 10.40 beschichtet/coated
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10

RV 10 auto 1
N,
Water

Vacuum

RV 10.5 unbeschichtet/non-coated
RV 10.50 beschichtet/coated

RV 10 auto

Vacuum

RV 10.6 unbeschichtet/non-coated
RV 10.60 beschichtet/coated
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Losemitteltabelle (Auswahl)/Solvent table (excerpt)

Losemittel/Solvent

Acetic acid

Acetone

Acetonitrile
N-Amylalcohol
n-Pentanol

n-Butanol

tert. Butanol
2-Methyl-2-Propanol
Butylacetate
Chlorobenzene
Chloroform
Cyclohexane
Dichloromethane
Methylenechloride
Diethylether
1,2,-Dichloroethylene (trans)
Diisopropylether
Dioxane
Dimethylformamide (DMF)
Ethanol

Ethylacetate
Ethylmethylketone
Heptane

Hexane
Isopropylalcohol
Isoamylalcohol
3-Methyl-1-Butanol
Methanol

Pentane
n-Propylalcohol
Pentachloroethane

1,1, 2, 2, -Tetrachloroethane
1,1, 1, -Trichloroethane
Tetrachloroethylene
Tetrachloromethane
Tetrahydrofurane (THF)
Toluene
Trichloroethylene
Water

Xylene

Formel/Formula

CH,0O

2 472
CH.0
CH,N
CH,0

5 12

CH. O

5 10

4H10

CH. O

410

CH. O

4" 10
C6H1202
CH.Cl
CHCl,
C6H12
CH,Cl,
CH,Cl,
CH,O
C,H,Cl,
CH,,0
C,H,0,
C,H,NO
CH.0
C,H,0,
C,H,0
C7H16

6H14
CH,0
CH,0

CH,0
CH,0
C5H12
CH,0
C,HCI,
CH,C,
CH,Cl,
cdl,
cal,
C,H,0
CH
CHCl,
H,0
CH

8 10

Druck fur Siedepunkt bei 40 °C in mbar/
Pressure for boiling point 40 °C in mbar
(Fur HB ca. 60 °C/For HB approx. 60 °C)
44

556
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11

11

25

130

130

39

36

474
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atm. press.
atm. Press.
atm. press.
751

375

107

11

175

240

243

120

335

137

14

14

337

atm. press.
67

13

35

300

53

271

357

77

183

72

25
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Betriebsanleitung
Ursprungssprache

Operating instructions

Mode d'emploi

Instrucciones de manejo
Istruzioni per I'uso
PYKOBOACTBO MO 3KCMyaTaLy
Instrucoes de servico
Instrucja obstugi

Calisma talimatlari
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EN
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IKA Vacstar digital
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33
47
61
75
89
103
115



Gerateaufbau - Device setup

A
Pos. Bezeichnung
A Griff
B Display
C Dreh-/Druckknopf

B D Hauptschalter (ein/aus)
Pos. Description END

Handle

A
B Display

C Rotating/pressing knob
D Main switch (on/off)

Pos. Désignation

A Poignée
B Affichage
C Bouton rotatif/poussoir
D D Interrupteur principal (marche/arrét)

Pos. Denominaciéon

A Asa

B Pantalla

C Mando giratorio/pulsador

D Interruptor principal (on/off)

&®

Pos. Denominazione aD No3. HaumeHoBaHue

A Maniglia A Pyuka

B Display B Ovcnnen

C Pulsante/manopola C MOBOPOTHO-HaXMMHas KHOMKa

D Interruttore generale (on/off) D MaBHbIN BbIKMtOYaTENb (BK1./BBIK.)

Item Designacao Poz. Oznaczenie

A Alca A Uchwyt

B Tela B Display (Wyswietlacz)

C Botdo giratorio/de pressao C Pokretto/przycisk

D Interruptor principal (liga/desliga) D Whytacznik gtowny (wh./wyt.)

Ref. Aciklamasi
A Tasima

B Ekran

C Doéndirme/basma diigmesi

D Sebeke kesicisi (agik/kapali)

Pos. Bezeichnung
E Griff-Sicherungsschraube
F Vakuumcontroller VC 10 Stativbohrung
G Stativ-Sicherungsschraube
H LUfter/LUftungsschlitze
I Schlauchanschluss Saugleitung d= 8 mm (INLET)
J Befestigung Zubehor (Emissionskondensator)
K Anschluss Vakuumcontroller VC 10 (Mini DIN)
L USB Schnittstelle
M RS 232 Schnittstelle
N Anschluss Wasserventil
0 Schlauchanschluss Druckleitung d= 8 mm (OUTLET)
P Anschluss Netzkabel
Pos. Description D)
E Handle securing screw
F Vacuum controller VC 10 stand hole
G Stand securing screw
H Fan / ventilation slit
| Hose connection for suction line d= 8 mm (INLET)
J Accessory fastening (emission condenser)
K Connection for vacuum controller VC 10 (Mini DIN)
L USB interface
M RS 232 interface
N Water valve connection
0 Hose connection for pressure line d= 8 mm (OUTLET)
P Power supply cable connection
Pos. Désignation Pos. Denominacion S)
E Vis de sécurité de la poignée E Tornillo de fijacion del mango
F Alésage de statif controleur de vide VC 10 F Orificio de soporte del controlador de vacio VC 10
G Vis de sécurité du statif G Tornillo de fijacién del soporte
H Ventilateur/Fente de ventilation H Ventilador/Ranura de ventilacion
| Raccord de flexible de la conduite d’aspiration | Conexién de manguera para el conducto de aspiracion
d= 8 mm (INLET) d =8 mm (INLET)
J Fixation d'accessoire (condenseur d'émissions) J Fijacion de accesorios (condensador de emisiones)
K Prise controleur de vide VC 10 (mini DIN) K Conexion para el controlador de vacio VC 10 (mini DIN)
L Port USB L Interfaz USB
M Port RS 232 M Interfaz RS-232
N Prise vanne d’eau N Conexion para la valvula de agua
0 Raccord de flexible de la conduite de refoulement 0 Conexion de manguera para el conducto de presion
d=8 mm (OUTLET) d =8 mm (OUTLET)
P Prise pour le cable réseau P Conexion para el cable de alimentacion
Pos. Denominazione (D Nos. HaumeHoBaHue
E Vite di sicurezza della maniglia E DUKCUPYIOLLNIA BUHT PYYKM
F Foro stativo controller del vuoto VC 10 F OTBepctue Anda Wratuea peryndaropa sakyyma VC 10
G Vite di sicurezza dello stativo G OUKCUPYIOLLMIA BUHT LUTATMBA
H Ventola/fessure di aerazione H BeHTUNATOP / BEHTUNALMOHHbIE OTBepCTUS
I Attacco tubo flessibile per linea di aspirazione I LLTyuep Ana NOAK/IIOYEHMA BCacblBatoLLEro
d=8 mm (INLET) Tpybonposoaa d= 8 mm (INLET)
J Fissaggio accessori (condensatore di emissioni) J KpenneHue ons npuHagiexHocTen (KoHaeHcaTop Napos)
K Attacco controller del vuoto VC 10 (Mini DIN) K Pasbem 1A NOAK/IIOYEHNA perynaTopa Bakyyma
L Interfaccia USB VC 10 (Mini DIN)
M Interfaccia RS 232 L USB-nopt
N Attacco valvola dell’acqua M VHTepdpeiic RS 232
0 Attacco tubo flessibile linea di mandata d= 8 mm (OUTLET) N Pazbem A1s NoAKIIYEHUA BOOAHOMO KflanaHa
P Attacco cavo di rete ) LTyuep ona noak/oyeHns HanopHoro Tpybonposoaa
d= 8 mm (OUTLET)
P PaszbeM AN nofktodeHns ceTeBoro kabens




Item Designacao Poz. Oznaczenie

E Parafuso de trava da alca E Sruba zabezpieczajaca uchwytu

F Controlador de vacuo VC 10 furo do suporte F Regulator prozniowy VC 10, otwdr w statywie
G Parafuso de trava do suporte G Sruba zabezpieczajaca statywu

H Ventilador/furos de ventilagdo H Wentylator / szczeliny wentylacyjne

I Conexao para linha de succdo d= 8 mm (INLET) | Przytacze przewodu ssawnego d= 8 mm (INLET)
J Fixagdo acessorios (condensador de emissao) J Mocowanie wyposazenia (kondensator emisji)
K Conexao para controlador de vacuo VC 10 (Mini DIN) K Przytacze regulatora prozniowego VC 10 (Mini DIN)
L Interface USB L Ztacze USB

M Interface RS 232 M Ztacze RS 232

N Conexao para valvula de agua N Przytacze zaworu wody

o] Conexao para linha de descarga d= 8 mm (OUTLET) 0 Przytacze przewodu cisnieniowego d= 8 mm (OUTLET)
P Conexao para cabo de rede P Przytacze kabla sieciowego

Ref. Aciklamasi

E Tasima sabitleme vidasi

F Vakum kontrolér VC 10 ayaklik deligi

G Ayaklik sabitleme vidasi

H Fan / havalandirma araligi

[ Emme hatti d hortum baglantisi = 8 mm (GIRIS)

J Aksesuar baglama (emisyon kondenseri)

K Vakum kontrolért VC 10 baglantisi (Mini DIN)

L USB arayuzu

M RS 232 araylzu

N Su valfi baglantisi

0 Basing hatti d hortum baglantisi = 8 mm (CIKIS)

P Gl¢ kaynagi kablo baglantisi
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Konformitatserklarung

Wir erklaren in alleiniger Verantwortung, dass dieses Produkt den Bestimmungen der Richtlinien 2014/35/EU, 2006/42/EG, 2014/30/EU
und 2011/65/EU entspricht und mit folgenden Normen und normativen Dokumenten Ubereinstimmt: EN 61010-1, EN 60529, EN 61326-1
und EN ISO 12100.

Eine Kopie der vollstandigen EU-Konformitdtserklarung kann bei sales@ika.com angefordert werden.

Zeichenerklarung

(Extrem) Gefahrliche Situation, bei der die Nichtbeachtung des Sicherheitshinweises zu Tod oder schwerer
Verletzung flhren kann.

Gefahrliche Situation, bei der die Nichtbeachtung des Sicherheitshinweises zu Tod oder schwerer
Verletzung flihren kann.

/I\ WARNUNG

Gefahrliche Situation, bei der die Nichtbeachtung des Sicherheitshinweises zu leichter Verletzung fihren

/N\VORSICHT |

Weist z. B. auf Handlungen hin die zu Sachbeschadigungen fuhren kénnen.

/\ HINWEIS

Gewabhrleistung

Entsprechend den IKA-Verkaufs- und Lieferbedingungen betragt ~ Die Gewahrleistung erstreckt sich nicht auf Verschleifsteile und gilt
die Gewahrleistungzeit 24 Monate. Im Gewahrleistungsfall wenden  nicht fur Fehler, die auf unsachgemafSe Handhabung und
Sie sich bitte an lhren Fachhandler. Sie kdnnen aber auch das  unzureichende Pflege und Wartung, entgegen den Anweisungen
Gerat unter Beifligung der Lieferrechnung und Nennung der in dieser Betriebsanleitung, zurlckzufthren sind.
Reklamationsgrinde direkt an unser Werk senden. Frachtkosten

gehen zu lhren Lasten.



Sicherheitshinweise

Zu lhrem Schutz

/\ HINWEIS

Lesen Sie die Betriebsanleitung vor
Inbetriebnahme vollstandig und

beachten Sie die Sicherheitshinweise.

Bewahren Sie die Betriebsanleitung fur alle zuganglich auf.
Beachten Sie, dass nur geschultes Personal mit dem Gerat
arbeitet.

Beachten Sie die Sicherheitshinweise, Richtlinien, Arbeits-
schutz- und Unfallverhiitungsvorschriften.

Das Gerat und alle Gerateteile durfen nicht an Menschen
oder Tieren eingesetzt werden.

Tragen Sie lhre personliche
Schutzausriistung  entsprechend
der Gefahrenklasse des zu bear-

beitenden Mediums, ansonsten
besteht Gefahr durch spritzende
Flissigkeiten, Freiwerden von
toxischen oder brennbaren Gasen!

Setzen Sie Teile von menschlichen oder tierischen Koérpern
nicht dem Vakuum aus.

Arbeiten Sie mit dem Gerat nicht unter Wasser oder unter
Tage.

Gerdteaufbau

Die Vakuumpumpe IKA Vacstar
digital ist nicht fiir die Aufstellung

in explosionsgefahrdeten Bereichen
ausgelegt.

Stellen Sie das Gerat entsprechend dem Kapitel ,Aufstellen”
auf und schlief3en Sie die Anschlussleitungen und Schnittstellen
wie beschrieben an.

Stellen Sie das Gerat auf einer stabilen und ebenen, nicht
brennbaren Oberflache auf.

Arbeiten Sie niemals mit einem falsch angeschlossenen oder
defektem Geraten.

Stellen Sie die Vakuumpumpe in geeigneten und funktionsfa-
higen Laborabzligen auf, bzw. verlegen Sie eine Abgasleitung
dorthin. Beachten Sie dabei, dass die Abgasleitung nicht
geknickt werden darf! Die maximal zuldssige Lange der
Abgasleitung betragt 2 m!

Verhindern Sie das Auftreten von explosionsfahigen
Gemischen, gegebenenfalls Inertgas zur Bellftung und/oder
Verdlinnung anschliel3en.

Zubehor

Sicheres Arbeiten ist nur mit dem in Kapitel , Zubehor”
beschriebenen Zubehor gewahrleistet.

Beachten Sie sorgsam die Betriebsanleitung der Zusatzgerate
(z. B. Rotationsverdampfer, Vakuumcontroller), mit denen die
Vakuumpumpe IKA Vacstar digital betrieben wird.

Der Druck am Gasein- und Gasauslass darf maximal 1100
mbar betragen.

Elastische Elemente kdnnen unter Vakuum zusammengedrickt
werden.

Verwenden Sie nur flexible Schlauchleitungen.

Beachten Sie Ihre Notfallmafdnahmen bei Stromausfall und
tragen Sie daflrr Sorge, dass das Gerat in einen sicheren
Zustand gefahren wird (siehe Kapitel Inbetriebnahme,
Betriebsart).

Arbeiten mit dem Gerdt

Das Austreten von Losemittel-
dampfen in die Atmosphéare kann

mit einem nachgeschalteten
Emmissionskondensator vermieden
werden.

Die Vakuumpumpe ist nicht fiir den
Betrieb mit selbstentziindlichen
Stoffen oder Stoffen, die ohne
Luftzufuhr entziindlich sind oder
Explosivstoffe geeignet.

Betreiben Sie die Pumpe nicht
im geodffneten Zustand. Ansons-
ten besteht die Gefahr schwerer
Verletzungen durch Einziehen der
Hand in sich bewegende Teile!

Das Einatmen von bzw. der Kontakt

A WARNUNG | mit Medien wie giftigen Fliissig-

keiten, Gasen, Spriihnebel, Dampfen,
Stduben oder biologischen Stoffen
kann gesundheitsgefahrdend fiir
den Anwender sein. Stellen Sie
sicher, dass alle Anschliisse dicht
und leckfrei sind, wenn mit solchen
Medien gearbeitet wird.

Die Vakuumpumpe IKA Vacstar digital darf nur unter den im
Kapitel ,Technische Daten” beschriebenen Bedingungen
betrieben werden.

Verhindern Sie die Freisetzung von o.g. Stoffen. Ergreifen Sie
Schutzmal3nahmen fur Personal und Umwelt.

Beachten Sie eventuelle Wechselwirkungen oder magliche
chemische oder physikalische Reaktionen bei Arbeiten mit
Medien unter vermindertem Druck und erhéhter Temperatur.
Zwischen Medium und Gerat kénnen elektrostatische
Vorgange ablaufen und zu einer direkten Gefahrdung fihren.
Aufgrund der verbleibenden Leckage-Rate des Gerates kann
es zur Freisetzung von Medium kommen.

Uberpriifen Sie vor Inbetriebnahme, dass am Gerat alle
Gehauseteile vorhanden und befestigt sind.

Heben Sie die Pumpe nicht an, wenn der Griff locker ist, und
die Griff-Sicherungsschraube (E) lose ist oder fehlt!

Schalten Sie die Pumpe nur ein, wenn die Pumpe senkrecht
steht.

SchlieSen Sie die Schlauchanschlisse (INLET-OUTLET) und
Schnittstellen entsprechend der Beschriftung am Gerdt und
Betriebsanleitung an.

Stellen Sie sicher, dass die Temperatur des evakuierten Mediums
unterhalb der ZUndtemperatur desselben liegt. Durch den
Pumpvorgang (Verdichten) steigt die Temperatur des Mediums
zusatzlich an.

Beachten Sie dass |6semittelhaltige Dampfe in die Pumpe
eingesaugt werden kénnen!

Verwenden Sie die Pumpe nicht zur Druckerzeugung!
Beachten Sie den zulassigen Druck an Eingangs- und
Ausgangsseite, siehe Kapitel , Technische Daten”.

+  Eine Regulierung/Drosselung des Gasstromes darf nur in der

saugseitigen Leitung erfolgen!

«  Verwenden Sie Magnet- oder Rlckschlagventile in der

Saugleitung, falls mehrere Lasteinrichtungen vorhanden sind.

»  Achten Sie bei Einsatz eines Emissionskondensators auf freien

Kuhlmittellauf!

Zum Schutz des Gerdtes

Stellen Sie die Vertraglichkeit der

A WARNUNG | mit dem Gerit verwendeten

Substanzen mit den Werkstoffen
der produktberiihrenden Teilen
des Gerates sicher, siehe Kapitel
~Produktberiihrende Teile”.

Die Spannungsangabe des Typen-

A VORSICHT | schildes muss mit der Netzspannung

tibereinstimmen.

Die Trennung des Gerates vom Stromversorgungsnetz erfolgt
nur durch Ziehen des Netz- bzw. Geratesteckers.

Die Steckdose fir das Netzkabel muss leicht erreichbar und
zuganglich sein.

Abdeckungen bzw. Teile die ohne Hilfsmittel vom Gerat
entfernt werden kénnen, missen zum sicheren Betrieb
wieder am Gerat angebracht werden, sofern kein sonstiger
Anschluss an dieser Stelle erfolgt. Damit wird das Eindringen
von Fremdkdrpern, Flissigkeiten etc. verhindert.

Ungewollt eingetragene Flussigkeiten kénnen im Leerlaufbetrieb
durch Ansaugen von Luft ausgetragen werden.

«  Vermeiden Sie Stdf3e und Schldge auf das Gerat.
«  Das Gerat darf nur von einer Fachkraft (autorisiertes Personal)

gedffnet werden

«  Das Gerat darf ohne die Erlaubnis von IKA nicht modifiziert

werden.

Um eine ausreichende Kiihlung der Vakuumpumpe IKA Vacstar
digital zu gewahrleisten, durfen LUftungsschlitze am Gehause
nicht abgedeckt werden.

«  Nur Original-Ersatzteile zur Instandhaltung verwenden, um

den zuverlassigen Betriebszustand des Gerates zu gewahrleisten.

«  Auf Wasserkondensation innen und auf3en am Gerat achten.

Das Gerat zuerst erwarmen, falls es aus einer kalten Umgebung
hereingebracht wurde.

+  Befestigen Sie die Vakuumpumpe niemals tUber einem Heizbad.
«  Achten Sie darauf, dass Uber die Saugleitung der Pumpe

keine Feststoffe und/oder Flissigkeiten in die Membran der
Vakuumpumpe IKA Vacstar digital eingetragen werden. Dies
beschadigt die Membran sowie andere Innenteile der
Pumpe. Die Forderleistung wird reduziert und der Enddruck
nicht mehr erreicht. Es kénnen im inneren Ablagerungen
entstehen, welche die Lebensdauer verklrzen und Leckstellen
verursachen!

Auspacken

Auspacken

Packen Sie das Gerat vorsichtig aus.
Nehmen Sie bei Beschadigungen sofort den Tatbestand auf
(Post, Bahn oder Spedition).

Lieferumfang

Membran-Vakuumpumpe IKA Vacstar digital

Netzkabel Laptop

(e ey

Schalldampfer -

Verbindungskabel

USB A - USB B Kabel

Betriebsanleitung

Garantiekarte

Vakuumschlauch 1 m




Bestimmungsgemafler Gebrauch

Verwendung

Das Gerat darf nicht verwendet

A WARNUNG | werden fiir:

- Evakuieren von biologischen
Lebensraumen,

- Evakuieren von explosiven,
korrosiven o.a. Gasvolumen,

- Durchsatz/Verwendung von
Fliissigkeiten!

Das Gerat ist nicht geeignet fiir:

- das Aufpumpen von Gegenstinden
- das Pumpen von Flissigkeiten

- Explosionsgefahrdeten Bereichen
- unter Wasser

- unter Tage

Die Labor Membran-Vakuum Pumpe IKA Vacstar digital wird zum
Erzeugen eines Vakuums in Kombination mit anderen Laborgeraten
verwendet.

Zur definierten Vakuumregelung wird ein zusatzlicher Vakuumregler
IKA VC 10 oder IKA Rotationsverdampfer RV 10 auto benétigt.

Einzelbetrieb

Die Vakuumpumpe kann ohne Controller betrieben werden.

Uber die einstellbare Drehzahl kann die Férderleistung eingestellt
werden. Generell gilt, je kleiner das zu evakuierende Volumen,
desto kleiner sollte die Drehzahl eingestellt sein. Der Enddruck
wird nicht geregelt.

Betrieb mit Zubehdr

Zusammen mit dem von IKA empfohlenen Zubehor ist die
Vakuumpumpe IKA Vacstar digital geeignet fir das geregelte
Evakuieren auf einen definierten Enddruck z. B. zum Betrieb eines
IKA Rotationsverdampfers.

Des Weiteren fur klassische Separations- bzw. Filtrations- oder
Trocknungsaufgaben im Labor .

Mit einem geeigneten Vakuumcontroller (z. B VC 10) oder mit
einem Rotationsverdampfer (z. B. RV 10 auto) kann die Vacstar
digital automatisiert betrieben werden, so kénnen zum Beispiel
automatische Siedepunkterkennung, programmierte Druck-Zeit
Kurven oder Programme aus der Lésemittelbibliothek gefahren
werden.

Verwendungszweck: Tischgerat

Verwendungsgebiet (nur im Innenbereich)

Das Gerat ist fur den Gebrauch in Wohnbereichen und allen
anderen Bereichen geeignet.

Der Schutz fir den Betreiber ist nicht mehr gewahrleistet:
« wenn das Gerat mit Zubehor betrieben wird, welches nicht
vom Hersteller geliefert oder empfohlen wird!

< wenn Veranderungen am Gerat oder an Gerateteilen durch
Dritte vorgenommen werden!

« wenn das Gerat entgegen den Sicherheitshinweisen betrieben
wird!

Wissenswertes

Das Austreten von Losemitteldampfen
m in die Atmosphare kann mit einem

nachgeschalteten Emmissionskon-

densator vermieden werden.

Besondere Vorsicht ist beim Arbeiten
A VORSICHT | mit Gasmischungen geboten, die
kondensierbare Gase enthalten (z.
B. Losemittel). Der Einsatz von
Membranpumpen mit solchen
Gasen fiihrt zu deren Kondensati-
on im Luftstrom der Pumpe. Da-
durch wird in der Vakuumkammer
ein Druck aufgebaut, der wieder-
um die Leistungsfahigkeit und Le-
bensdauer der Membranen und
Ventile beeinflusst.

Gelangt Fliissigkeit bzw. Kondensat
in die Vakuumkammern, wird der
angegebene minimale Arbeitsdruck
nicht mehr erreicht.

Verwenden Sie zum Schutz der
inneren Ventile und Membranen
vor Fliissigkeit einen vorgeschal-
teten Kondensatabscheider z. B.:
Woulff'sche Flasche).

Generell empfiehlt es sich, die

A VORSICHT | Pumpe am Ende eines Prozesses

im Leerlauf zu betreiben (Leerlauf-
betrieb, ca. 3 bis max. 5 Minuten)
um eventuell Riickstinde in der
Pumpe zu verdrangen.

Beliiften Sie hierzu gegebenenfalls
den Rezipienten.

Entfernen Sie im manuellen Betrieb
hierzu die Saugleitung.

Beachten Sie die Betriebsanweisungen

A HINWEIS der entsprechenden Gerite.

Membran-Vakuumpumpen sind oszillierende Verdrangerpumpen.
Die Membrane erzeugen durch Expandieren des Volumens der
Vakuumkammer einen Unterdruck, der bewirkt, dass Luft in die
Kammer eingesaugt wird. Durch anschliefende Kompression wird
die Luft aus der Vakuumkammer gepresst. Das Umschalten zwischen
Eingang und Ausgang wird Gber Membranventile gesteuert.

Die physikalische Einheit fir den Druck ist 1 Pascal [Pa].
Umgangssprachlich wird oft noch die Einheit Millibar [mbar]
benutzt.

1T mbar =100 Pa

1 bar = 10° Pa

1 Pa = 107 bar

1 Pa =0,01 mbar

In der Vakuumtechnik unterscheidet man zwischen unterschiedlichen
Bereichen.

Grobvakuum: 10° bis 10 Pa (1000 bis 1 mbar)
Feinvakuum: 102 bis 10" Pa (1 bis 10° mbar)
Hochvakuum: 107 bis 10° Pa (103 bis 107 mbar)
Ultrahochvakuum < 10° Pa ( < 107 mbar)

Die periodischen Bewegungen der Membrane erzeugen ein
Vakuum am Pumpeneingang. Membran-Vakuumpumpen arbeiten
im Grobvakuum bis zu 10% Pa. Kleinere Drlicke kénnen mit diesen
Pumpen nicht realisiert werden.

Zur Erzeugung von Fein-, Hoch und Ultrahochvakuum mussen
beispielsweise ¢lgedichtete Vakuumpumpen, Schraubenpumpen,
Diffusionspumpen oder Turbomolekularpumpen eingesetzt
werden. Membran-Vakuumpumpen werden hierbei oft als
Vorstufenpumpen genutzt.

Das Komprimieren und Entspannen von Luft erzeugt ein Gerausch.
Die Pumpe wird umso leiser, je weniger Luft transportiert wird.
Das hat zur Folge, dass das Betriebsgerausch im Normalbetrieb mit
Absinken des Druckes reduziert wird.

Ein montierter Abluftschlauch mit Schalldédmpfer dient ebenfalls
zur Gerduschreduzierung.

Im automatischen drehzahlgeregelten Betrieb reduziert die
Pumpe ihre Drehzahl bei Erreichen des Sollwertes. Bei entsprechend
kleiner Leckrate des Gesamtsystems, wird die Drehzahl sogar auf
.null” geregelt.

Bei Kombination mit dem Vakuumcontroller VC 10 oder dem
Rotationsverdampfer mit integriertem Vakuumcontroller RV 10
auto kann die Pumpe sowohl fur “Zwei-Punkt-Regelung”
(Ventilgesteuert) oder ,,Analoge-Drehzahl-Regelung” von Vakuum
eingesetzt werden.

Zwei-Punkt-Regelung

Bei Erreichen des Sollwertes wird die Saugleitung unterbrochen.
Bedingt durch die minimale zeitliche Differenz von dem Zeitpunkt
ab Detektion des Druckwertes, Sollwertabgleich zum Schalten
eines Vakuumventiles, sowie der Saugleistung des vakuumerzeu-
genden Systems, wird der eingestellte Sollwert leicht unterschritten.
Steigt der Druck im System aufgrund natdrlicher Leckrate wieder an,
o6ffnet das Ventil die Saugleitung.

Schematische Darstellung einer Zwei-Punkt-Vakuumregelung
mbar

Analog-Drehzahl-Regelung

Bei dieser Regelung wird die Drehzahl der Pumpe und damit ihre
Saugleistung reduziert, je naher der gemessene Druckwert bei
dem Sollwert liegt. Ist der Sollwert erreicht, lduft die Pumpe nur
noch entsprechend der Leckrate des Systems. Leises Arbeiten,
prazise Vakuumregelung und hohe Lebensdauer der beweglichen
Pumpenteile sind damit mdglich. Mit dieser Regelungsart ist eine
exakte automatische Siedepunkterkennung maéglich, das bedeutet,
das System sucht und halt im automatischen Modus den Siede-
punkt des Losemittels.

Schematische Darstellung einer Drehzahl-Vakuumregelung

mbar

Aufstellen

Beachten Sie den generellen Hinweis,

A HINWEIS den Rezipienten (Last/VakuumgefaR/

Glaskiihler) immer an seiner hochsten
Stelle mit der Saugleitung zu
verbinden. So vermindern Sie das
Risiko von Fliissigkeitseintrag in
die Vakuumpumpe.

Fliissigkeit in den Pumpenkammern
verschlechtert die Pumpeneigen-
schaften.

Schlief3en Sie die Schlauchanschliisse
(INLET/OUTLET) und Schnittstellen
entsprechend der Beschriftung an
der Pumpe und Betriebsanleitung
an.

Die Anschlisse sind als Schlaucholive ausgefuhrt. Sichern Sie die
Schlduche gegebenenfalls mit Schlauchklemmen.

Verlegen Sie die Schlauche so, dass kein Kondensat in die Pumpe
flieBen kann.

Achten Sie darauf, dass Luft ungehindert in die Luftungsschlitze (H)
eintreten kann.

Installieren Sie in der Saugleitung vor dem Ansaugstutzen der
Pumpe einen Kondensatabscheider (z. B. Woulff'sche Flasche) zum
Schutz vor eindringender Flissigkeit.

Im Fall von angesaugten Losemittelddampfen hilft ein der Pumpe
nachgeschalteter Emmisionskondensator (Zubehér) sie zu kondensieren,
und verhindert die Freisetzung in die Atmosphare.




Anschluss der Schnittstellen

Beachten Sie die jeweiligen An-

A HINWEIS | schliisse (siehe Fig. 1).

O: Schlauchanschluss d= 8 mm QUTLET

Verbinden Sie diesen Anschluss mit einem Vakuumschlauch zu
dem Emissionskondensator, oder bringen Sie am Schlauchende
einen Schalldampfer an.

Verlegen Sie das Ende des Schlau-

A HINWEIS ches in den Laborabzug!

Achten Sie auf freien Auslass
druckseitig!

Verwenden Sie druckseitig keine
Drossel und verschlieBen Sie den
Auslass nicht! SchlieBen Sie die
Abgasleitung an diesen Anschluss an.

K: Anschluss Vakuumcontroller VC 10 (Mini DIN)

Sie kénnen die Vakuumpumpe und den Vakuumcontroller VC 10
oder den Rotationsverdampfer RV 10 auto mit dem analogen
Verbindungkabel fir eine exakte drehzahlgeregelte Vakuumrege-
lung verbinden.

Der Vakuumcontroller erkennt die Pumpe und schaltet auf den
Drehzahl-Vakuumregel-Modus. Die Zwei-Punkt-Regelung ist
deaktiviert.

L: USB Schnittstelle

Verbinden Sie die Vakuumpumpe IKA Vacstar digital durch das USB
A - USB B Kabel mit einem PC. Uber das IKA Softwaretool FUT
konnen eventuell vorhandene Geratesoftware-Updates geladen
werden.

M: RS 232 Schnittstelle

Sie kdnnen die Vakuumpumpe IKA Vacstar digital Uber ein RS 232
Schnittstellenkabel mit einem PC verbinden. Die Pumpe kann mit
der Laborgeratesoftware labworldsoft® im Verbund mit anderen
Gerdten betrieben werden. Weitere Informationen siehe Kapitel
.Schnittstellen und Ausgange”.

N: Anschluss Wasserventil

Verbinden Sie das optionale Wasserdrosselventil RV 10.5001 mit
der Membran-Vakuum-Pumpe. Uber das Wasserventil wird der
Wasserzufluss zum Emissionskondensator gesteuert. Das Ventil
wird gedffnet sobald die Pumpe eingeschaltet ist.

l: Schlauchanschluss Saugleitung d= 8 mm INLET

SchlieSen Sie die Saugleitung an diesen Anschluss an.

Verbinden Sie diesen Anschluss mit einem Vakuumschlauch zu
dem Rezipienten (Rotationsverdampfer-Kihler, Laborreaktor etc.).

P: Anschluss Netzkabel

Uberprifen Sie die Spannungsangabe auf dem Leistungsschild mit
der vorhandenen Netzspannung. Schliel3en Sie das Netzkabel zur
Spannungsversorgung an.

IKA Vacstar digital mit Vakuumcontroller VC 10

Betrieb mit optionalem Wasserventil
A HINWEIS | RV 10.5001 in Verbindung mit VC
2.4 nicht moglich.

Beachten Sie die Betriebsanleitung
des Vakuumcontrollers VC 10!

Bei Erreichen des Sollwertes wird die Saugleitung Uber das im

VC 10 integrierte Vakuumventil geschlossen. Eine Veranderung der
Pumpgeschwindigkeit durch manuelle Einstelluna der Drehzahl
ist moglich.

lasd

Bei Verwendung der optional erhaltlichen Pumpenabschaltung
VC 2.4 (Pos. 6) wird die Pumpe bei Erreichen des Sollwertes
abgeschaltet (Betriebsart B).

Diese Geratekonfiguration ist auch ohne die Pumpenabschaltung
VC 2.4 moglich. Die Pumpe lauft durch. Fir eine gute Regelung
sollte die Pumpe mit kleiner Drehzahl betrieben werden.

1 Rezipient (Last, z.B. Rotations-
verdampfer, Reaktor)
Vakuumabscheider (z. B.
Woulff'sche Flasche)
Bellftungsventil

Drucksensor
Vakuumventil/Kugelhahn
Pumpenabschaltung VC 2.4
Emissionskondensator

N
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Drehzahlregelung

IKA Vacstar digital mit Vakuumcontroller VC 10 oder Rotationsver-

dampfer RV 10 auto

Beachten Sie die Betriebsanleitung

/\ HINWEIS | der Gerite.

Automatische Einstellung der Betriebsart , Drehzahlregelung” so-
bald das analoge Verbindungskabel (Pos. 8) die Pumpe mit dem
Vakuumcontroller oder Rotationsverdampfer verbindet.

Bei Erreichen des Sollwertes wird die Drehzahl der Pumpe automatisch,

bis auf minimal ,,0 U/min” reduziert. Ist der Sollwert erreicht, saugt
die Pumpe entsprechend der Leckrate des Vakuumsystems.
Automatische Siedepunkterkennung ist méglich.

T24 VDC
115/230V
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VC 107 RV control auto il
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MVED digital T
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Inbetriebnahme

Beachten Sie die Betriebsanleitun-

/N HINWEIS | gen der Gerite.

Uberprifen Sie, ob die auf dem Typenschild angegebene Spannung
mit der verfligbaren Netzspannung Ubereinstimmt. Wenn diese
Bedingungen erfullt sind, ist das Gerat nach Einstecken des
Steckernetzteiles betriebsbereit.

Die verwendete Steckdose muss
@ 4—% @ geerdet sein (Schutzleiterkontakt).

Andernfalls ist sicherer Betrieb nicht gewahrleistet oder das Gerat
kann beschadigt werden.
Beachten Sie die in den ,Technischen Daten” aufgeflhrten
Umgebungsbedingungen.

Einschalten

1. Schalten Sie das“Ger'at am Hauptschalter (D) ein. Zur Mdglichkeit
der optischen Uberprifung werden alle Displaysegmente
angezeigt.

8.8.8.6.

2. Anzeige der Softwareversionsnummer (Beispiel Vers. 1.00).

1 10
L

3. Anzeige der eingestellten Betriebsart (A; B).
(Werkseinstellung Betriebsart A)

H

Die Betriebsart kann beim Einschalten verandert werden.

Betriebsart A:

In dieser Betriebsart wird bei Beendigung des laufenden
Vorgangs oder bei der Abschaltung des Gerats der eingestellte
Sollwert nicht gespeichert.

Nach Netzunterbrechung kein automatischer Neustart.

Betriebsart B:

In dieser Betriebsart wird bei Beendigung des laufenden
Vorgangs oder bei Abschaltung des Gerats der eingestellte
Sollwert gespeichert, der Wert kann geandert werden.

Die Betriebsart B wird insbesondere in Kombination mit der
Pumpenabschaltung VC 2.4 bendtigt.

Nach Netzunterbrechung automatischer Neustart.

Betriebsart dndern:

1. Durch gleichzeitiges Drucken des Dreh-/Druckknopfes
(Q) und Einschalten des Gerates am Hauptschalter (D)
kénnen Sie zwischen den zwei Betriebsarten wahlen.

H
b

Im Einzelbetrieb bzw. Zwei-Punkt-Betrieb in Kombination mit dem
Vakuumcontroller VC 10 kann die Solldrehzahl durch Drehen des
Dreh-/Druckknopfes (C) eingestellt werden. Durch Dricken wird
die Pumpe gestartet, durch erneutes Drlicken wieder gestoppt.
Der Regelbetrieb (Gerat lauft) wird durch ein blinkenden Punkt im
Display (B) angezeigt.

Einschalten mit mehreren Schnittstellen

Wird die Pumpe Uber das analoge Verbindungskabel mit dem Va-
kuumcontroller VC 10 oder dem Rotationsverdampfer RV 10 auto
betrieben, wird im Display (B) ,VC 10" angezeigt.

UL 10

Ist der Vakuumcontroller mit einem PC verbunden, erscheint im
Display (B) ,PC".

P L

Schnittstellen und Ausgange

Beachten Sie hierzu die Systemvor-

A HINWEIS | aussetzungen sowie die Betriebs-

Ausschalten
Schalten Sie das Gerat am Hauptschalter (D) aus.

Ziehen Sie den Netzstecker um das
@ -> % Gerat vom Netz zu trennen!

anleitung und Hilfestellungen der
Software.

Das Gerat kann im Modus ,Remote” Uber RS 232 oder USB-
Schnittstelle mit der Laborsoftware labworldsoft® betrieben wer-
den. Die Schnittstelle RS 232 (M) auf der Geraterlickseite, aus-
gerUstet mit einer 9-poligen SUB-D-Buchse, kann mit einem PC
verbunden werden. Die Pins sind mit seriellen Signalen belegt.

USB Schnittstelle

Der Universal Serial Bus (USB) ist ein serielles Bussystem zur Verbin-
dung des Gerates mit dem PC. Mit USB ausgestattete Gerate kon-
nen im laufenden Betrieb miteinander verbunden (Hot-Plugging)
und angeschlossene Gerate und deren Eigenschaften automatisch
erkannt werden.

Die USB-Schnittstelle dient in Verbindung mit labworldsoft® zum
.Remote”-Betrieb und fur das Update der Firmware mit Hilfe des
.Firmware Update Tools".

Installation

Bevor das Gerat durch das USB-Datenkabel mit dem PC verbunden
wird, muss der USB-Treiber installiert werden.

Der USB-Treiber kann von der Webseite heruntergeladen werden:

Serielle Schnittstelle RS 232 (V 24)

Konfiguration:

« Die Funktion der Schnittstellen-Leitungen zwischen Gerat
und Automatisierungssystem sind eine Auswahl aus den in
der EIA-Norm RS 232, entsprechend DIN 66020 Teil 1 spezi-
fizierten Signale.

«  FuUr die elektrischen Eigenschaften der Schnittstellen-Leitun-
gen und die Zuordnung der Signalzustande gilt die Norm RS
232, entsprechend DIN 66259 Teil 1.

«  Ubertragungsverfahren: Asynchrone Zeicheniibertragung im
Start-Stop Betrieb.

«  Ubertragungsart: Voll Duplex.

«  Zeichenformat: Zeichendarstellung gemald Datenformat in
DIN 66022 flr Start-Stop Betrieb. 1 Startbit; 7 Zeichen bits;
1Paritatsbit (gerade = Even); 1 Stopbit.

+  Ubertragungsgeschwindigkeit: 9600 Bit/s.

- Datenflusssteuerung: none

+  Zugriffsverfahren: Eine Datenlbertragung vom Gerat zum
Rechner erfolgt nur auf Anforderung des Rechners.

Befehlssyntax und Format

Flr den Befehlssatz gilt folgendes:

«  Die Befehle werden generell vom Rechner (Master) an das
Gerat (Slave) geschickt.

- Das Gerat sendet ausschlieBlich auf Anfrage des Rechners.
Auch Fehlermeldungen kénnen nicht spontan vom Gerat an
den Rechner (Automatisierungssystem) gesendet werden.

+  Die Befehle werden in GroSbuchstaben Ubertragen.

«  Befehle und Parameter sowie aufeinanderfolgende Parame-
ter werden durch wenigstens ein Leerzeichen getrennt (Code:
hex 0x20).

«  Jeder einzelne Befehl (incl. Parameter und Daten) und jede
Antwort werden mit CRLF abgeschlossen (Code: hex 0x20
hex 0x0d hex 0x0A) und haben eine maximale Lange von 50
Zeichen.

- Das Dezimaltrennzeichen in einer FlieBkommazahl ist der
Punkt (Code: hex 0x2E).

Die vorhergehenden Ausfihrungen entsprechen weitestgehend
den Empfehlungen des NAMUR-Arbeitskreises (NAMUR-Empfeh-
lungen zur Ausfihrung von elektrischen Steckverbindungen fur
die analoge und digitale SignalUbertragung an Labor-MSR-Einzel-
geraten. Rev.1.1).

Die NAMUR-Befehle und die zusatzlichen IKA- spezifischen Befeh-
le dienen nur als Low Level Befehle zur Kommunikation zwischen
Gerat und PC. Mit einem geeigneten Terminal bzw. Kommunika-
tionsprogramm kénnen diese Befehle direkt an das Gerat Ubertra-
gen werden.

NAMUR Befehle Funktion

IN_NAME Geratename lesen

IN_PV_4 Aktuellen Drehzahlwert lesen

IN_SP_4 Nenndrehzahlwert lesen

OUT_SP_4 Nenndrehzahlwert einstellen

START_4 Evakuierung starten

STOP_4 Evakuierung stoppen

RESET Auf Normalbetrieb umschalten

OUT_NAME Geratenamen einstellen

OUT_SP_42@n Setzen der WD-Sicherheitsdrehzahl
mit Echo des gesetzten Wertes

OUT_WD1@m Watchdog-Modus 1

OuUT_WD2@m Watchdog-Modus 2

“Watchdog” Funktion, Uberwachung des seriellen Daten-
flusses

Findet nach der Aktivierung dieser Funktion (siehe Namur Befeh-
le), innerhalb der gesetzten Uberwachungszeit (, Watchdogzeit”),
keine erneute Ubertragung dieses Befehles vom PC statt, so
wird die Evakuierungs Funktion entsprechend dem eingestellten
.Watchdog”-Modus abgeschaltet, oder auf vorher gesetzte Soll-
werte weitergeregelt. Zur Unterbrechung der Ubertragung kann
es z.B. durch Betriebssystemabstirze, Stromausfall am PC, oder
Unterbrechung des Verbindungskabels zum Gerat kommen.

Watchdog”= Modus 1

Tritt das WD1-Ereignis ein, so wird die Evakuierungs Funktion aus-
geschaltet und es wird ER 2 angezeigt. Setzen der Watchdogzeit
auf m (20...1500) Sekunden, mit Echo der Watchdogzeit. Dieser
Befehl startet die Watchdogfunktion und muss immer innerhalb
der gesetzten Watchdogzeit gesendet werden.

Watchdog”= Modus 2

Tritt eine Unterbrechung der Datenkommunikation (langer als die
eingestellte Watchdogzeit) auf, so wird der Drehzahlsollwert auf
die gesetzte WD-Sicherheitssolldrehzahl gesetzt. Die Warnung PC
2 wird angezeigt. Das WD2 Ereignis kann mit OUT_WD2@0 zu-
rickgesetzt werden - dadurch wird auch die Watchdogfunktion
gestoppt.

Setzen der Watchdogzeit auf m (20...1500) Sekunden, mit Echo
der Watchdogzeit. Dieser Befehl startet die Watchdogfunktion
und muss immer innerhalb der gesetzten Watchdogzeit gesendet
werden.




Zubehér: PC 1.1 Kabel (Device to PC)
Erforderlich zur Verbindung der 9-poligen Buchse mit einem PC.
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USB A - USB B Kabel

Erforderlich zur Verbindung der USB-Schnittstelle (L) mit einem PC.

&

USB B

Verbindungskabel

2
:

USB A

Fig. 11

Erforderlich zur Verbindung von VC 10 und RV 10 auto mit der Membran-Vakuumpumpe IKA Vacstar digital (Drehzahlbetrieb).
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Instandhaltung und Reinigung

Das Gerat arbeitet wartungsfrei. Es unterliegt lediglich der naturli-
chen Alterung der Bauteile und deren statistischer Ausfallrate.

Reinigung

Zum Reinigen den Netzstecker ziehen.

Reinigen Sie IKA-Gerate nur mit von IKA freigegebenen Reini-
gungsmittel.

Diese sind: (tensidhaltiges) Wasser und Isopropanol

Tragen Sie zum Reinigen des Gerates Schutzhandschuhe.
Elektrische Gerate durfen zu Reinigungszwecken nicht in das Rei-
nigungsmittel gelegt werden.

Beim Reinigen darf keine Feuchtigkeit in das Gerat dringen.

Falls andere als die empfohlenen Reinigungs- oder Dekontaminati-
onsmethoden angewendet werden, fragen Sie bitte bei IKA nach.

Ersatzteilbestellung

Bei Ersatzteilbestellungen geben Sie bitte Folgendes an:

«  Geratetyp,

«  Seriennummer, siehe Typenschild des Produkts,
Positionsnummer und Bezeichnung des Ersatzteils, sie-
he www.ika.com.

Reparaturfall
Bitte senden Sie nur Gerdte zur Reparatur ein, die gerei-
nigt und frei von gesundheitsgefdhrdenden Stoffen sind.

Fordern Sie hierzu das Formular ,,Unbedenklichkeitserkldarung”
bei IKA an oder verwenden Sie den download Ausdruck des For-
mulares auf der IKA Website www.ika.com.

Senden Sie im Reparaturfall das Gerat in der Originalverpackung
zuriick. Lagerverpackungen sind fur den Ruckversand nicht aus-
reichend. Verwenden Sie zusatzlich eine geeignete Transportver-
packung.

Fehlermeldungen

Wenn ein Fehler auftritt, wird dieser durch einen Fehler im Display (B) angezeigt, z. B. Error 4.
Gehen Sie dann wie folgt vor:

«  Gerat am Gerateschalter ausschalten,

+  Korrekturmafsnahme treffen,

+  Gerat wieder einschalten.

Fehler Ursache Begriindung MafBinahme

Er3 Uberhitzung (overheat) Pumpe lauft nicht Pumpe ausschalten, vom Netz trennen,

abkUhlen lassen.

Er 4 Motor blockiert/Uberlast
(motor blocked/overload)

Pumpe lauft nicht Pumpe ausschalten, vom Netz trennen

Pumpe abkuhlen lassen.

Vakuumsystem auf Normaldruck bellften.

Er8 Hall Sensor defekt Pumpe lauft nicht Service

Er9 BLP Selbsttest/EEPROM Fehler Pumpe lauft nicht Service

Er 10 Auslass gedrosselt Pumpe lauft nicht Benutzer muss Auslass Uberprifen

Er 11 Folie verklebt Pumpe lauft nicht Pumpe entliften und bei niedriger Dreh-
zahl zur Selbstreinigung laufen lassen

Er12 Problem mit der Verbindung Pumpe lauft nicht Service: Anschluss des Motorkabels

Uberprifen

Lasst sich der Fehler durch die beschriebenen MafSnahmen nicht beseitigen oder wird ein anderer Fehlercode angezeigt:
« Wenden Sie sich bitte an die Serviceabteilung,
«  Senden Sie das Gerat mit einer kurzen Fehlerbeschreibung ein.

Zubehor
«  Vakuumcontroller IKAVC 10 +  Wartungskit
« Vakuum Regelventil IKA VCV 1 und VCV 2 « Vakuum Sicherheits Emmissionskondensator VSE 1
+  Rulckschlagventil IKAVC 10.300 «  Woulfsche Flasche/Wasserventil Set VSW1

«  Vakuumschlauch IKAVH.SI.8

+  PC 1.1 Kabel (RS 232) FUr weiteres Zubehor siehe www.ika.de

Produktberiihrende Teile

Benennung Material |
Anschluf$stutzen PPS
Verbindungsstuck PPS
Verteiler PPS
Kopfstiick PPS
Membranventil FFPM
Membran NBR/PTFE
Klemmstlck PPS




Technische Daten

Einheit Wert
Schutzklasse |
Uberspannungskategorie I
Verschmutzungsgrad 2
Einsatz Uber NN max. m 2000
Firmware update ja
Hinweis
Schutzleiter: Der Schutzleiter (PE) ist nicht mit dem Metallgehduse verbunden (intern

isolierte DC-Stromversorgung)

Einheit Wert
Forderleistung max. m3/h 1,32
Forderleistung max. I/min 22
Endruck mbar 2
Saugstufen 4
Zylinder 4
Anschlussdurchmesser Saugseite mm 8
Anschlussdurchmesser Druckseite mm 8
Gasballastventil nein
Eingangsdruck min. mbar 2
Eingangsdruck max. mbar 1030
Siedepunkterkennung nein
Losemittelbibliothek nein
Zweipunktregelung ja
Analog-Drehzahl-Vakuum-Regelung ja
Einstellmoglichkeit Drehzahl Drehknopf-/Druckknopf
Drehzahl min. rpm 285
Drehzahl max. rpm 1200
Anzeige LED
Vakuumsensor nein
Bellftungsventil nein
Kondensatabscheider nein
Emissionskondensator nein
Produktberiihrendes Material PTFE, FFPM, PPS, NBR
Gehausewerkstoff Alu-Guss beschichtet
Reinraum geeignet nein
Explosionsgeschitzt nein
Breite mm 150
Tiefe mm 370
Hohe mm 375
Gewicht kg 11,5
Zulassige Umgebungsbedingungen 5 °C bis 31 °C bei 80 % relativer Luftfeuchtigkeit

32 °C bis 40 °C, linear abnehmend bis zu einer max-
imalen relativen Luftfeuchtigkeit von 50 %

Schutzart nach DIN EN 60529 IP 20
RS 232 Schnittstelle ja
USB Schnittstelle ja
Analogausgang nein
Spannung v 100-240
Frequenz Hz 50/60
Gerateaufnahmeleistung W 130
Gerateaufnahmeleistung Standby w 1,5

Gemittelte Werte.
Technische Anderung vorbehalten!



Source language: German
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Declaration of conformity

We declare under our sole responsibility that the product to which this declaration relates is in conformity with directives 2014/35/EU,
2006/42/EC, 2014/30/EU and 2011/65/EU and conforms with the following standards or normative documents: EN 61010-1, EN 60529,
EN 61326-1 and EN ISO 12100.

A copy of the complete EU Declaration of Conformity can be requested at sales@ika.com.

Explication of warning symbols

m Indicates an (extremely) hazardous situation, which, if not avoided, will result in death, serious injury.

Indicates a potentially hazardous situation, which, if not avoided, can result in death, serious injury.
/\ WARNING

Indicates a potentially hazardous situation, which, if not avoided, can result in injury.
/\ CAUTION

Indicates practices which, if not avoided, can result in equipment damage.
/\ NOTE

Warranty

According to IKA's Terms and Conditions of sale and delivery, this ~ The warranty does not cover wearing parts, nor defects that are
product is covered by a warranty for a period of 24 months. Please  the result of improper use, insufficient care and maintenance or
contact your dealer for any warranty claims. If you wish, you can  failure to follow the instructions in this operating manual.

send the device directly to our factory. Please provide the sales

invoice and state the reasons for your guarantee claim. In this

case, you are responsible for shipping and handling costs.



Safety instructions

For your protection

/\ NOTE

Please read the instruction manual
in full before use and follow the

safety instructions.

Keep the instruction manual in a place where it can be
accessed easily.

Ensure that only trained staff use the device.

Be sure to comply with all safety instructions, directives and
all matters of health, safety and accident prevention in the
workplace.

The device and all parts of the device must not be used on
people or animals.

Always wear personal protective
equipment in accordance with the

hazard class of the media being
worked with - otherwise there are
dangers due to spraying liquids,
and release of toxic or flammable
gases.

Do not expose human or animal body parts to vacuum.
Do not work with the device underwater or underground.

Device configuration

The vacuum pump IKA Vacstar
digital is not designed to be set up

in potentially explosive atmospheres.

Set up the device in accordance with the chapter “Setting up”
and connect the connection lines and interfaces as described.
Set up the device on a stable, even, non-flammable surface.

Never work with a faulty or incorrectly connected device.
Set up the vacuum pumps in appropriate and functioning
extractor hoods, or set up an exhaust gas line to them. Ensure
that the exhaust gas line cannot be kinked! The maximum
permitted exhaust gas line length is 2 metres.

Prevent occurence of explosive mixtures; if appropriate
connect inert gas for ventilation and/or thinning.

Accessories

.

Safe operation can only be ensured when working with
accessories as described in the “Accessories” section.
Carefully observe the operating instructions for additional
devices (e.g. rotary evaporators, vacuum controllers), with
which the vacuum pump IKA Vacstar digital is operated.
The pressure at the gas inlet and outlet must not exceed
1100 mbar.

Elastic elements may be pressed together under vacuum.
Only use flexible hose lines.

Observe your emergency measures for power failure and
ensure that the device is put in a safe state (see the chapter:
Commissioning, Operating mode).

Work with the device

You can prevent the release of
solvent vapours into the atmosphere

using a downstream emission
condenser.

The vacuum pump is not suitable
for use with self-igniting materials,
materials that are flammable without
an air supply, or explosive materials.

Do not operate the pump while it is
open. Otherwise there is a danger
of severe injuries as a hand may be
pulled into the moving parts.

Inhaling or coming into contact

A WARNING | with media such as poisonous

liquids, gases, spray mists, vapours,
dusts or biological materials can
endanger the health of the user.
Ensure that all connections are
well sealed and free of leaks if you
are working with such media.

The vacuum pump IKA Vacstar digital must only be operat-
ed under the conditions described in the chapter “Technical
data”.

Prevent release of the materials listed above. Take measures
to protect staff and the environment.

Pay attention to possible interactions or chemical or physical
reactions when working with media at reduced pressure and
increased temperature.

There can be electrostatic processes between the medium
and the device which can lead to direct danger.

Some medium may be released due to the residual leakage
rate of the device.

Before commissioning check that all the housing parts are
present and fastened to the device.

Do not lift the pump if the handle is loose and the handle
securing screw (E) is loose or missing!

Only switch the pump on if the pump is standing vertically.
Connect the hose connections (INLET-OUTLET) and interfaces
in accordance with the labelling on the device and the
operating instructions.

Ensure that the temperature of the evacuated medium
is below its ignition temperature. The pumping process
(compression) increases the temperature of the medium
additionally.

Please note that vapours containing solvent can be sucked
into the pump.

Do not use the pump to create pressure.

Observe the permitted pressure at the inlet and outlet side;
see the chapter “Technical data”.

The gas flow must only be regulated/throttled in the suc-
tion-side line.

Use a solenoid valve or a check valve in the suction line if
there are several load units.

When using an emission condenser ensure that the coolant
is flowing freely.

Protection of the device

Ensure that the substances used

A WARNING | with the device are compatible

with the materials of the device
parts that come into contact with
the product; see the chapter “Product
contact parts”.

The specified settings on the rating

A CAUTION | plate must coincide with the actual

power supply.

+  The device is only disconnected from the power supply when
the power or device plug is removed.

«  The socket for the power supply cable must be easy to access.

«  Covers or parts that can be removed from the device without
tools must later be refitted to ensure safe operation, unless
anything else is connected at this point. This will prevent the
infiltration of foreign objects, liquids and other contaminants.

» Unwanted liquids that have entered can be removed by
extracting air during no-load operation.

«  Avoid knocks or impact to the device.

«  The device must only be opened by trained, skilled personnel

(who have been authorised to do s0).

+  The device must not be modified without authorisation from

IKA.

+ To ensure sufficient cooling for the vacuum pump IKA

Vacstar digital, the ventilation slits on the housing must not
be covered.

«  Only use original replacement parts for maintenance to

ensure that the device works reliably.

+  Watch out for water condensation inside and outside the

device. Warm up the device first, if it has been brought in
from a cold environment.

«  Never fasten the vaccum pump over a heating bath.
+  Ensure that no solids and/or liquids can enter the diaphragm

of the vacuum pump IKA Vacstar digital through the suction
line of the pump. This damages the diaphragm and other
internal parts of the pump. This reduces delivery capacity and
the final pressure can no longer be achieved. Deposits may
be produced in the interior, reducing service life and causing
leaks.

Unpacking

Unpacking

+  Unpack the device carefully.

«  Any damage should be notified immediately to the shipping
agent (post office, railway network or transport company).

Scope of delivery

Diaphragm vacuum pump IKA Vacstar digital

Power supply cable e
Laptop Euro — =
Power supply cable
Laptop GB
Power supply cable
Laptop CH

Silencer -

Connecting cable

Operating instructions

USB A - USB B cable

B - I @@

Warranty card

Vacuum hose 1m &




Correct use

Use

The device must not be used for:

& WARNING | - evacuating biological habitats,

- evacuating explosive, corrosive
or similar gases,

- throughput/use of liquids

The device is not suitable for:

- pumping up objects

- pumping liquids

- use in potentially explosive
atmospheres

- underwater

- underground

The laboratory diaphragm vacuum pump IKA Vacstar digital is used
together with other laboratory devices to create a vacuum.

For specific vacuum control, an additional vacuum controller IKA
VC 10 or IKA rotary evaporator RV 10 auto is required.

Standalone operation

The vacuum pump can be operated without a controller.

The delivery capacity can be set using the adjustable speed.
Generally speaking, the smaller the volume to be evacuated, the
lower the speed should be. The final pressure is not controlled.

Operation with accessories

Along with the accessories recommended by IKA, the vacuum
pump IKA Vacstar digital is suitable for controlled evacuation to a
specified final pressure e.g. for operating an IKA rotary evaporator.
It can also be used for classical separation, filtration or drying in
the laboratory.

With an appropriate vacuum controller (e.g. VC 10) or with a ro-
tary evaporator (e.g. RV 10 auto), the Vacstar digital can be oper-
ated automatically, for automatic boiling point detection, sched-
uled pressure-time curves or programs from the solvent library, for
example.

Intended use: Tabletop device

A distinction is made between different ranges in vacuum tech-
nology.

Rough vacuum:  10°to 10% Pa
Fine vacuum: 102 to 10" Pa
High vacuum: 10" to 10° Pa
Ultra high vacuum < 10° Pa

1000 to 1 mbar)
1 to 10 mbar)
103 to 107 mbar)
< 107 mbar)

o~~~ —~

The periodic movements of the diaphragms create a vacuum at
the pump inlet. Diaphragm vacuum pumps work with a rough
vacuum of up to 102 Pa. Lower pressures cannot be achieved with
these pumps.

To create fine, high and ultra high vacuums, oil-sealed vacuum
pumps, screw pumps, diffusion pumps or turbomolecular pumps
must be used, for example. Diaphragm vacuum pumps are often
used as pumps for the preliminary stage in these contexts.

Compressing and releasing the pressure on air creates a noise. The
pump is quieter the less air is transported. This means that there
is less operating noise during normal operation if the pressure is
reduced.

A fitted exhaust hose with a sound absorber can also be used to
reduce noise.

In automatic operation with controlled speed the pump reduces
its speed when it reaches the target value. If the leakage rate in the
entire system is low enough, the speed may even be set to “zero”.

When combined with the vacuum controller VC 10 or the rotary
evaporator with integrated vacuum controller RV 10 auto, the
pump can also be used for “two-position control” (valve-con-
trolled) or “analogue speed control” of the vacuum.

Area of use (only indoors)

The device is suitable for use in residential areas and all other
areas.

The safety of the user cannot be ensured:
« if the device is used in conjunctions with accessories not
made or recommended by the manufacturer!

« if modifications are made to the device or parts of the device
by third parties!

« if the device is operated in contravention of the safety
instructions!

Useful information

You can prevent the release of

m solvent vapours into the atmosphere
using a downstream emission
condenser.

Special care must be taken when
A CAUTION | working with gas mixtures that
include condensable gases (e.g.
solvents). If diaphragm pumps are
used with such gases they condense
in the pump’s air flow. This leads
to a build-up of pressure in the
vacuum chamber, which in turn
influences the effectiveness and
service life of the diaphragms and
valves.

If liquid or condensate enters the
vacuum chambers, the specified
minimum working pressure is no
longer achieved.

To protect the inner valves and
diaphragms against liquid, use an
upstream condensate separator,
such as a Woulff bottle.

It is generally recommended that
A CAUTION | you run the pump with no load at
the end of the process (no-load
operation, approx. 3 up to max. 5
minutes) to dispel any residues in
the pump.

If applicable, vent the recipient.
To do this, remove the suction line
during manual operation.

Observe the operating instructions
of the relevant devices.

/\ NOTE

Diaphragm vacuum pumps are oscillating displacement pumps.
The diaphragms expand the volume of the vacuum chamber to
produce an underpressure, which sucks air into the chamber. The
air is then pressed out of the vacuum chamber by subsequent
compression. Changes between the inlet and outlet are controlled
by diaphragm valves.

The physical unit for pressure is 1 Pascal [Pa].

However people often still use the unit millibar [mbar] colloquially.
1 mbar =100 Pa

1bar = 10° Pa

1 Pa = 10" bar

1Pa =0.01 mbar

Two-position control

When the target value is reached, the suction line is interrupted.
Due to the small delay between the times when the pressure
value is detected, when comparison is made with the target value,
when a vacuum valve is switched off and when the suction line
of the vacuum-producing system are switched off, it is easy to go
below the set target value. If the pressure in the system goes up
again due to a natural leakage rate, the suction line valve opens.

Schematic view of two-position vacuum control

mbar

Analogue speed control

With this control, the speed of the pump, and therefore its suction
power, is reduced the closer the measured pressure reaches the
target value. Once the target value is reached, the pump only
operates according to the leakage rate of the system. This enables
quiet functioning, precise vacuum control and a long service life
for the moving pump parts. Exact automatic boiling point recognition is
possible with this type of control, meaning that the system reaches
and keeps the solvent at its boiling point in automatic mode.

Schematic view of speed vacuum control

mbar

Setting up

Ensure that you follow the general
rule, that the recipient (load/vacuum

/\ NOTE

container/glass condenser) should
always be connected to the suction
line at its highest point. This reduces
the risk of liquids entering the
vacuum pump.

Liquid in the pump chambers
makes the pump properties worse.

Connect the hose connections
(INLET/OUTLET) and interfaces in
accordance with the labelling on
the pump and the operating
instructions.

The connections are barbed hose connectors. Ensure that the hoses
have hose clips if applicable.

Lay the hoses in such a way that no condensate can flow into the
pump.

Ensure that the air can enter the ventilation slit (H) unhindered.

Install a condensate separator (e.g. a Woulff bottle) in the suction
line before the intake spigot of the pump to protect against water
coming in.

If solvent vapours are sucked in, an emission condenser (accessory)
after the pump helps to condense it, and prevents it being released
into the atmosphere.




Connection of interfaces

/\ NOTE

O: Hose connection d= 8 mm OUTLET

Link this connection to the emission condenser with a vacuum
hose, or fit a sound absorber to the end.

Put the end of the hose in the
A NOTE extractor hood!

Observe the relevant connections
(see Fig. 1).

Check there is a free outlet on the
pressurised side!

Do not use a throttle on the
pressurised side and do not close
the outlet! Connect the exhaust
line to this connection.

K: Connection for vacuum controller VC 10 (Mini DIN)

You can connect the vacuum pump and the vacuum controller VC
10 or the rotary evaporator RV10 auto with the analogue con-
nection cable for precise speed-controlled vacuum control.

The vacuum controller detects the pump and switches to
speed-vacuum control mode. Two-position control is deactivated.
L: USB interface

Connect the vacuum pump IKA Vacstar digital to a PC with a USB
A - USB B cable. Any device software updates can be loaded using
the IKA FUT software tool.

M: RS 232 interface

You can connect the IKA Vacstar digital vacuum pump to a PC
using an RS 232 interface cable. The pump can be operated in
conjunction with other devices with labworldsoft® laboratory
device software. For further information see the chapter “Interfaces
and outputs”.

N: Water valve connection

Connect the optional water throttle valve RV 10.5001 to the
diaphragm vacuum pump. The water flow to the emission
condensor is controlled using the water valve. The valve is opened
as soon as the pump is switched on.

l: Hose connection for suction line d= 8 mm INLET

Connect the suction line to this connection.

Link this connection to the recipient (rotary evaporator condenser,
laboratory reacor etc.) with a vacuum hose.

P: Power supply cable connection

Check that the voltage information on the rating plate matches
your mains supply. Connect the power supply cable to supply
electricity.

IKA Vacstar digital with vacuum controller VC 10

/\ NOTE

Cannot be operated with optional
water valve RV 10.5001 in conjunction
with VC 2.4.

Refer to the operating instructions
for the vacuum controller VC 10!

When the target value is reached, the suction line is closed by the
vacuum valve integrated in the VC 10. The pump speed can be
changed by manually setting the speed.

When using the optional pump cut-out unit

VC 2.4 (ref. 6) the pump is switched off when the target value is
reached (operating mode B).

This device configuration is also possible without the pump
cut-out unit VC 2.4. The pump runs on. For good control, the
pump should be operated at a low speed.

w-m‘.{ VC 10
K3 -—
[ S °
o 5™ i DM
[ | . 2 I 7 J 5 .g‘ c
I - . ..:__,:‘. o
1 710l
1 Recipient (load, e.qg. rotary evap- 1 e
orator, reactor) |
2 Vacuum separator (e.g. Woulff P
bottle) . | 6.1
3 Ventvalve | — oul o ¢
4 Pressure sensor —
5 Vacuum valve/ball valve e PR T 1 R [
6 Pump cut-out unit VC 2.4 T -@
7 Emission condenser VAU, —
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Speed regulation

IKA Vacstar digital with vacuum controller VC 10 or rotary evaporator
RV 10 auto

Observe the operating instructions
for the devices.

/\ NOTE

Automatc setting of the operating mode “Speed regulation” as
soon as the analogue connecting cable (ref. 8) connects the
pump with the vacuum controller or rotary evaporator.

When the target value is reached, the pump speed is automatical-
ly reduced to a minimum of “O rpm”. Once the target value is
reached, the pump applies suction according to the leakage rate
of the vacuum system. Automatic boiling point recognition is
possible.

T24 vDC
went I 115/230V

1 Recipient (load, e.g. rotary evapo-
rator, reactor)

2 Vacuum separator (e.g. Woulff _l_
bottle)

7 Emission condenser
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=
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MYE0 digital I
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Commissioning

Observe the operating instructions
for the devices.

/\ NOTE

Check if the voltage specified on the type plate matches the avail-
able mains voltage. If these conditions are met, the device is ready
for operation when it is plugged in to the mains.

The socket used must be earthed
@ 4‘% @ (grounded contact).

Otherwise safe operation is not guaranteed or the device may be
damaged.
Observe the ambient conditions indicated under “Technical data”.

Switching on

1. Switch on the device using the main switch (D). All display
sements are shown to enable a visual check.

8.8.8.8.

2. Software version number display (e.g. vers. 1.00).

.0 U

3. Operating mode display (A; B). (Factory setting: Operating

mode A)

The operating mode can be changed when you switch on the
device.

Operating mode A:

In this operating mode, the set target value is not saved when
the current run comes to an end or the device is switched off.
No automatic restart after mains power is cut off.

Operating mode B:

In this operating mode, the set target value is saved when the
current run comes to an end or the device is switched off, and
the value can be changed.

Operating mode B is required particularly in combination with
the pump cut-out unit VC 2.4.

Automatic restart after mains power is cut off.

Changing operating mode:

1. Press the rotating/pressing knob (C) and switch on the
device at the main switch (D) at the same time to change
between the two operating modes.

N
b

In standalone operation or two-position operation in combination
with the vacuum controller VC 10 the target speed can be set by
turning the rotating/pressing knob (C). Push to start the pump and
push again to stop it. A flashing light on the display (B) indicates
when the device is running.

Switching on with several interfaces

If the pump is operated via the analogue connecting cable with
the vacuum controller VC 10 or the rotary evaporator RV 10 auto,
“VC 10" is shown on the display.

L
[

If the vacuum controller is connected to a PC, “PC" is shown on
the display (B).

P L

Switching off

Switch off the device using the main switch (D).

Unplug the appliance from the
@ -’:DK @ mains socket to disconnect it from

the mains.

Interfaces and outputs

Please comply with the system
requirements together with the
operating instructions and help
section included with the software.

/\ NOTE

The device can be operated in “Remote” mode via an RS 232 or
USB interface using the laboratory software labworldsoft®. The RS
232 interface (M) at the back of the device is fitted with a 9-pole
SUB-D jack which can be connected to a PC. The pins are assigned
serial signals.

USB Interface

The Universal Serial Bus (USB) is a serial bus system which allows
the device to be connected to the PC. Devices that support USB
can be connected to each other whilst they are running (hot
plugging) and provide automatic recognition of the connected
devices and their properties.

Use the USB interface in conjunction with labworldsoft® for
operation in “Remote” mode and for updating the firmware using
the “Firmware update tool”.

Installation

Before the device is connected with the PC using the USB data
cable, the USB driver must be installed.

The USB driver can be downloaded from the website:

Serial interface RS 232 (V 24)

Configuration:

«  The functions of the interface circuit between the device and
the automation system are a selection from the signals
specified in the EIA standard RS232 as per DIN 66020 Part 1.

«  Standard RS 232, corresponding to DIN 66259 Part 1 is valid
for the electric characteristics of the interface circuits and
assignment of signal states.

«  Transmission process: Asynchronous character transmission
in start-stop operation.

«  Transmission type: Full duplex.

«  Character format: Character composition according to data
format in DIN 66022 for start-stop operation. 1 start bit, 7
character bits, 1 parity bit (even), 1 stop bit.

«  Transmission speed: 9600 Bits/s.

- Data flow control: none

«  Access method: Data transmission from the device to the
computer only occurs after a request from the computer.

Command syntax and format

The following points should be noted for the instruction set:

»  Commands are generally sent from the computer (master) to
the device (slave).

+  The device only responds to requests from the computer.
Even error messages are not send spontaneously from the
device to the computer (automation system).

«  The commands are transmitted in captial letters.

« Commands and parameters, as well as consecutive parameters,
must be separated by at least one space (code: hex 0x20).

«  Each individual command (including parameters and data)
and all responses are completed with CRLF (code: hex 0x20
hex 0x0d hex 0x0A) and can have a maximum length of 50
characters.

+  The dot is used for decimal separators in a floating-point
value (code: hex 0x2E).

The details given above generally comply with the recommen-
dations of NAMUR (NAMUR recommendations for the design of
electrical plug-in connectors for analogue and digital signals in
laboratory MSR devices. Rev. 1.1).

The NAMUR commands and the additional IKA-specific
commands are only used as low-level commands for communication
between the device and the PC. With an appropriate terminal or
communication program, these commands can be transmitted
directly to the device.

NAMUR commands Function

IN_NAME Read device name

IN_PV_4 Read current speed value

IN_SP_4 Read rated speed value

OUT_SP_4 Adjust the rated speed value

START_4 Start evacuation

STOP_4 Stop evacuation

RESET Switch to normal operating mode

OUT_NAME Set device name

OUT_SP_42@n Setting WD safety limit speed with
set value echo

OUT_WD1@m Watchdog mode 1

OUT_WD2@m Watchdog mode 2

“"Watchdog” functions; monitoring of the serial data flow

If, once this function has been activated (see NAMUR commands),
there is no retransmission of the command from the computer
within the set time (“watchdog time”), the Evacuation function is
switched off in accordance with the set “watchdog” mode or is
returned to previously set target values. The data transmission may
be interrupted by, for example, a crash in the operating system,
a power failure in the PC or an issue with the connection cable
between the computer and the device.

"Watchdog” mode 1

If event WD1 should occur, the evacuation function is switched
off and ER 2 is displayed. Set watchdog time to m (20 - 1,500)
seconds, with watchdog time echo. This command launches the
watchdog function and must be transmitted within the set wat-
chdog time.

"Watchdog” mode 2

If there is an interruption in data communications (longer than the
set watchdog time), the speed target value is changed to the set
WD safety speed limit. The warning PC 2 is displayed. The WD2
event can be reset with OUT_WD2@O0 - this also stops the watch-
dog function.

Set watchdog time to m (20 - 1,500) seconds, with watchdog
time echo. This command launches the watchdog function and
must be transmitted within the set watchdog time.



Accessories: PC 1.1 cable (device to PC)
Required for connecting the 9-pin socket to a PC.

1 =] = 5
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RxD 2 © 2RxD
TxDz e g iTxD
GND 5 © 5GND
6 O O 6
RTS 7 © 7RTS Fig. 10
CTss8 © 8CTS
90 o 9
USB A - USB B cable
Required for connecting the USB interface (L) to a PC.
USB B USB A
Fig. 11
Connecting cable
Required for connecting VC 10 and RV 10 auto with the diaphragm vacuum pump IKA Vacstar digital (speed operation).
] |
BH-——- === e St =
Fig. 12

Maintenance and cleaning

Error codes

If an error occurs, this is shown in an error on the display (B), e.g. Error 4.
Proceed as follows:

«  Switch the device off on the device switch,

+  Take corrective measure,

«  Switch device back on.

Error Cause Reason Solution

Er3 Overheat The pump does not run Switch off the pump, disconnect it from the mains,
let it cool down.

Er4d Motor blocked / overload The pump does not run Switch off the pump, disconnect it from the mains
Let the pump cool down.
Ventilate the vacuum system to normal pressure.

Er8 Hall sensor defective The pump does not run Service

Er9 BLP self-test/EEPROM error The pump does not run Service

Er 10 Outlet Choked The pump does not run User needs to check the outlet

Er 11 Membrane stuck The pump does not run Air the pump and run at low speed for self-cleaning

Er12 Connection problem The pump does not run Service: check the motor cable connection

In the event that the fault cannot be eliminated using the measures described or another error code is displayed:
«  Please contact the Service Department,
«  Send the device and a brief description of the fault.

Accessories

The device is maintenance-free. It is only subject to the natural
wear and tear of components and their statistical failure rate.

Cleaning

For cleaning disconnect the mains plug!

Use only cleaning agents which have been approved by IKA to
clean IKA devices.

These are water (with tenside) and isoproApanol.

Wear protective gloves during cleaning the devices.

Electrical devices may not be placed in the cleansing agent for the
purpose of cleaning.

Do not allow moisture to get into the device when cleaning.
Before using another than the recommended method for clean-
ing or decontamination, the user must ascertain with IKA that this
method does not destroy the device.

Spare parts order

When ordering spare parts, please give:

+  device type.

+  serial number, see type plate.

+  position number and description of spare part, see www.ika.
com.

Repair

Please only send devices in for repair that have been
cleaned and are free of materials which might present
health hazards.

For repair, please request the “Safety Declaration (Decontami-
nation Certificate)” from IKA or use the download printout of it
from IKA website at www.ika.com.

If your appliance requires repair, return it in its original packaging.
Storage packaging is not sufficient when sending the device - also
use appropriate transport packaging.

Vacuum controller IKAVC 10

. Maintenance kit

Vacuum control valve IKA VCV 1 and VCV 2 +  Vacuum safety emission condenser VSE 1

Check valve IKAVC 10.300
Vacuum hose IKAVH.SI.8
PC 1.1 cable (RS 232)

«  Woulff bottle/water valve set VSW1

For further accessories see www.ika.de

Product contact parts

Name Material |
Connection spigot PPS
Connection piece PPS
Distributor PPS
Head piece PPS
Diaphragm valve FFPM
Diaphragm NBR/PTFE
Clamp PPS




Technical data

Base unit Value
Delivery capacity max. m3/h 1.32
Delivery capacity max. L/min 22
Final pressure mbar 2
Suction steps 4
Cylinder 4
Connection diameter suction side mm 8
Connection diameter pressure side mm 8
Gas ballast valve no
Inlet pressure min. mbar 2
Inlet pressure max. mbar 1030
Boiling point recognition no
Solvent library no
Two-position control yes
Analogue speed-vacuum control yes
Speed setting option rotating/pressing knob
Speed min. rpm 285
Speed max. rpm 1200
Display LED
Vacuum sensor no
Vent valve no
Condensate separator no
Emission condenser no
Product contact material PTFE, FFPM, PPS, NBR
Housing material Cast alu, coated
Appropriate for clean room no
Explosion-proof no
Width mm 150
Depth mm 370
Height mm 375
Weight kg 11.5
Permissible ambient conditions 5°Cto 31 °C at 80 % relative humidity.

32 °C to 40 °C decreasing linearly to a
maximum 50 % relative humidity.

Protection class according to DIN EN 60529 IP 20
RS 232 interface yes
USB interface yes
Analogue output no
Voltage Vv 100-240
Frequency Hz 50/60
Power consumption w 130
Standby power consumption w 1.5

Base unit Value
Protection class |
Overvoltage category Il
Degree of contamination 2
Use above max. sea level m 2000
Firmware update yes

Note

Protective earth conductor

The protective earth conductor (PE) is not connected to the metal hous-
ing. (Internally encapsulated DC power supply)

Average values.
Subject to technical changes
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Déclaration de conformité

Nous déclarons, sous notre seule responsabilité, que ce produit est conforme aux dispositions des directives 2014/35/UE, 2006/42/CE,
2014/30/UE et 2011/65/UE ainsi qu‘aux normes et documents normatifs suivants : EN 61010-1, EN 60529, EN 61326-1 et EN ISO 12100.
Une copie de la déclaration de conformité UE complete peut étre demandée en adressant un courriel a I'adresse sales@ika.com.

Explication des symboles

Situation (extrémement) dangereuse dans laquelle le non-respect des consignes de securité peut causer la
mort ou des blessures graves.

Situation dangereuse dans laquelle le non-respect des consignes de sécurité peut causer la mort ou des
{”5 AVERTISSEMENT|  blessures graves.

Situation dangereuse dans laquelle le non-respect des prescriptions de sécurité peut causer des blessures

/N PRUDENCE | graves.

Indique par exemple les actions qui peuvent conduire a des dommages matériels.

/\ REMARQUE

Garantie

Conformément aux conditions de vente et de livraison d'IKA, la  La garantie ne s'étend pas aux pieces d’usure et n'est pas valable
garantie s'étend sur une période de 24 mois. En cas de demande  pour les erreurs causées par une manipulation non conforme, un
de garantie, s'adresser au distributeur. Il est également possible  entretien et une maintenance insuffisants ou le non-respect des
d’expédier |'appareil accompagné de la facture et de la raison de instructions du présent mode d’emploi.

la réclamation directement a notre usine. Les frais de port sont a

la charge du client.



Consignes de sécurité

Pour votre sécurité

Lisez entiéerement le mode d’emploi

A REMARQUE| avant la mise en service et respectez

les consignes de sécurité.

Conservez le mode d’emploi de maniére a ce qu'il soit accessible
a tous.

Veillez a ce que seul un personnel formé travaille avec
I'appareil.

Respectez les consignes de sécurité, les directives, ainsi que
les mesures de prévention des accidents.

L'appareil et ses pieces ne doivent pas étre utilisés sur les
personnes ou les animaux.

Portez votre équipement de
protection personnelle en fonction

de la classe de danger du milieu a
traiter, en raison du danger présenté
par les projections de liquides et
les dégagements de gaz toxiques
ou inflammables !

Ne soumettez pas au vide des parties du corps de personnes
ou d'animaux.
N'utilisez pas I'appareil sous |'eau ou sous terre.

Structure de 'appareil

La pompe a vide IKA Vacstar digital
n‘est pas concue pour étre installée

dans les zones a atmospheére explosive.

Mettez I'appareil en place conformément au chapitre
« Installation », et raccordez les cables et les interfaces
comme décrit.

Placez I'appareil sur une surface stable, plane et non inflammable.
Ne travaillez jamais avec un appareil mal raccordé ou défectueux.

Placez la pompe a vide dans une hotte de laboratoire adaptée
et fonctionnelle ou raccordez-la a une conduite d'évacuation
de la fumée. Veillez a ne pas couder la conduite d’évacuation !
La longueur de la conduite d'évacuation ne doit pas dépasser
2m!

Evitez la formation de mélanges explosibles, raccordez
éventuellement un gaz inerte pour la ventilation et/ou pour
la dilution.

Accessoires

La sécurité du travail n’est garantie qu’en utilisant les
accessoires décrits au chapitre « Accessoires ».

Respectez attentivement le mode d’emploi des appareils
additionnels (p. ex. évaporateur rotatif, contréleur de vide)
avec lesquels la pompe a vide IKA Vacstar digital fonctionne.
La pression a I'entrée et a la sortie du gaz ne doit pas dépasser
1100 mbar.

Les éléments élastiques peuvent étre comprimés sous |'effet
du vide.

Utilisez exclusivement des conduites flexibles.

En cas de panne électrique, suivez vos mesures d’urgence et
assurez-vous de placer l'installation dans un état sar (voir le
chapitre Mise en service, Mode de fonctionnement).

Utilisation de I'appareil

La sortie de vapeurs de solvants
dans I'atmosphére peut étre évitée

avec un condenseur d’évacuation
placé en aval.

La pompe a vide n’est pas concue
pour une utilisation avec les
substances auto-inflammables,
les substances inflammables
en |'absence d’apport d’air ou les
substances explosives.

Ne faites jamais fonctionner la
pompe quand elle est ouverte.
Sinon, il y a un risque de blessures
graves en cas d’insertion de la
main dans des piéces rotatives !

L'inhalation ou le contact avec des

&AVERTlSSEMENT milieux tels que les liquides

toxiques, les gaz, les brouillards de
pulvérisation, les vapeurs, les
poussiéres ou les substances
biologiques peut étre dangereux
pour la santé de [I'utilisateur.
Assurez-vous de ['étanchéité de
tous les raccords lors de I'utilisation
de ces milieux.

La pompe a vide IKA Vacstar digital doit étre exploitée
exclusivement dans les conditions décrites au chapitre
« Caractéristiques techniques ».

Empécher le dégagement des substances susmentionnées.
Prenez des mesures de protection pour le personnel et
I'environnement.

Tenez compte des éventuelles interactions ou réactions
chimiques ou physiques, lors de la manipulation de milieux
sous pression réduite et température accrue.

Des processus électrostatiques peuvent se produire entre le
milieu et I'appareil et engendrer un danger.

En raison du taux de fuite résiduel de I'appareil, un relargage
du milieu peut se produire.

Avant la mise en service, vérifier que toutes les pieces du
carter sont présentes et fixées sur I'appareil.

Ne soulevez pas la pompe si la poignée est desserrée et si la
vis de sécurité de la poignée (E) est dévissée ou manquante !
Activez la pompe uniguement si la pompe est a la verticale.
Reliez les raccords de flexibles (INLET-OUTLET) et les interfaces
conformément aux inscriptions sur I'appareil et aux indications
du mode d'emploi.

Assurez-vous que la température du milieu évacué se trouve
sous la température d'inflammation. Le processus de pompage
(compactage) fait encore monter la température du milieu.
Attention, des vapeurs contenant des solvants peuvent étre
aspirées dans la pompe !

N'utilisez pas la pompe pour générer de la pression !
Respectez la pression autorisée coté entrée et coté sortie, voir
le chapitre « Caractéristiques techniques ».

Une régulation/un rétrécissement du flux de gaz n’est autorisé(e)
que dans la conduite c6té aspiration !

Utilisez plusieurs électrovannes ou clapets antiretour dans
la conduite d’aspiration en cas d’utilisation de plusieurs
dispositifs de charge.

En cas d'utilisation d'un condenseur d’émissions, veillez a
I"écoulement libre du liquide de refroidissement !

Pour protéger I'appareil

Assurez-vous de la compatibilité

AAVERTlSSEMENT des substances utilisées avec

I'appareil avec les matériaux des
piéces de l'appareil en contact
avec le produit, voir le chapitre
« Piéces en contact avec le produit ».

L'indication de la tension sur la

A PRUDENCE | plaque signalétique doit coincider

avec la tension du secteur.

Pour débrancher I'appareil du secteur, tirez sur la fiche secteur
de I'appareil.

La prise de courant utilisée pour le cable secteur doit étre
facile d'accés.

Les caches et les pieces qui peuvent étre retirés de |'appareil
sans outillage, doivent étre remontés sur I'appareil pour
garantir la sécurité, dés lors qu'aucun autre raccordement n’a
lieu a cet endroit. Ceci permet d"éviter I'infiltration de liquides

Evitez les coups et les chocs sur I'appareil.

Seul le personnel qualifié (autorisé) est habilité a ouvrir
I'appareil

L'appareil ne doit pas étre modifié sans I'autorisation d'IKA.
Pour permettre un refroidissement suffisant de la pompe a
vide IKA Vacstar digital, les fentes d'aération du carter ne
doivent pas étre couvertes.

Pour la remise en état, utilisez exclusivement des pieces
détachées d'origine, afin de garantir la fiabilité de I'appareil.
Tenir compte de la condensation de I'eau a l'intérieur et a
I'extérieur de I'appareil. Réchauffer d’abord I'appareil s'il
vient d'un environnement froid.

Ne raccordez jamais la pompe a vide a un bain de thermos-
tatisation.

Veillez a ce qu’aucun corps solide et/ou liquide ne pénétre
dans la membrane de la pompe a vide IKA Vacstar digital via
la conduite d'aspiration. Cela endommagerait la membrane
et d'autres pieces internes a la pompe. Le débit s’en trouverait

ou la pénétration de corps étrangers.
+  Les liquides aspirés par inadvertance peuvent étre évacués en

aspirant de l'air.

Déballage

réduit et la pression finale ne serait plus atteinte. Des dépdts
peuvent apparaitre a I'intérieur de I'appareil, ce qui en réduit
la durée de vie et provoque des fuites !

Déballage

- Déballez I'appareil avec précaution.
+  En cas de dommages, établissez immédiatement un constat
correspondant (poste, chemin de fer ou transporteur).

Contenu de la livraison

Pompe a vide a membrane IKA Vacstar digital

Cable secteur d'ordina-
teur portable

Silencieux -

Cable de connexion

Cable USB A-USB B

B~ - JHi—— @E

Mode d'emploi

Carte de garantie

Flexible de vide 1 m




Utilisation conforme

Utilisation

Ne pas utiliser I'appareil pour :

AAVERTlSSEMENT - L'évacuation d’espaces vitaux
biologiques,

- L'évacuation de volume de gaz
explosifs, corrosifs ou autres,

- Le passage/I’utilisation de liquides !

L'appareil n'est pas adapté pour :
- le pompage d’objets

- le pompage de liquides

- les zones a atmosphére explosive
- sous |'eau

- en extérieur

La pompe a vide a membrane de laboratoire IKA Vacstar digital sert
a générer du vide en combinaison avec d’autres appareils de
laboratoire.
Pour la régulation définie du vide, un régulateur de vide supplé-
mentaire IKA VC 10 ou un évaporateur rotatif IKA RV 10 auto est
nécessaire.

Fonctionnement individuel

La pompe a vide peut fonctionner sans contréleur.

La vitesse de rotation réglable permet d'ajuster le débit. De
maniére générale, plus le volume a évacuer est petit, plus la vitesse
de rotation doit étre faible. La pression finale n'est pas régulée.

Fonctionnement avec des accessoires

En combinaison avec les accessoires recommandeés par IKA, la
pompe a vide IKA Vacstar digital est adaptée a |'évacuation régulée
sur une pression finale définie, p. ex. pour le fonctionnement d'un
évaporateur rotatif IKA.

En outre, elle sert aux opérations classiques de séparation, de
filtration ou de séchage en laboratoire.

Avec un contréleur de vide adapté (p. ex. VC 10) ou avec un
évaporateur rotatif (p. ex. RV 10 auto) la Vacstar digital peut
fonctionner de maniére automatisée, ainsi une détection
automatique du point d'ébullition, des courbes pression-temps
ou des programmes provenant de la bibliotheque des solvants
peuvent étre exécutés.

Utilisation prévue : Appareil de table

Domaine d’utilisation (uniquement en intérieur)

L'appareil peut étre utilisé dans toutes les zones réesidentielles et
tous les autres secteurs.

L'utilisateur n'est plus protége :
«  sil'appareil est utilisé avec des accessoires non fournis ou non
recommandés par le fabricant !

«  sides modifications ont été apportées par un tiers a I'appareil
ou a des pieces de I'appareil !

« si l'appareil est utilisé sans respecter les consignes de
sécurite !

Informations utiles

La sortie de vapeurs de solvants

m dans I'atmosphére peut étre évitée
avec un condenseur d’évacuation
placé en aval.

Une prudence particuliére s‘impose
A PRUDENCE | lors des travaux avec des mélanges
gazeux qui contiennent des gaz
condensables (p. ex. vapeur d'eau
ou solvants). L'utilisation des
pompes a membrane avec de tels
gaz entraine leur condensation
dans le flux d'air de la pompe. Ceci
génére une pression dans la
chambre de vide qui réduit la
performance et la durée de vie des
membranes et soupapes.

Si du liquide ou du condensat
pénétre dans les chambres de vide,
la pression de service minimale
indiquée n’est plus atteinte.

Pour protéger les soupapes
intérieures et les membranes du
liquide, utilisez un séparateur de
condensat placé en amont (par
exemple : flacon de Woulfe).

De maniére générale, il est recom-

A PRUDENCE | mandé de laisser tourner la pompe a

vide a la fin d'un processus (marche
a vide pendant 3 a 5 minutes maxi)
afin d’'évacuer les éventuels résidus
présents dans la pompe.

Pour ce faire, ventilez le récipient
si besoin.

En mode manuel, retirez la conduite
d’aspiration.

Tenez compte des instructions

A REMARQUE| d'utilisation des appareils concernés.

Les pompes a vide a membrane sont des pompes d’évacuation
oscillantes. Les membranes générent par expansion du volume
dans la chambre de vide une dépression qui a pour effet I'arrivée
d‘air dans la chambre. La compression qui suit chasse I'air de la
chambre de vide. La commutation entre I'entrée et la sortie est
commandée via des soupapes a membrane.

L'unité physique de la pression est 1 Pascal [Pa].

On utilise aussi couramment |'unité millibar [mbarl.

1 mbar =100 Pa

1 bar = 10° Pa
1 Pa = 107 bar
1 Pa =0,01 mbar

Dans la technique de vide, on distingue différents secteurs.

Vide grossier :  10°a 102 Pa (100041 mbar)
Vide fin : 1024 107 Pa (14103 mbar)
Vide poussé : 10" a 10® Pa (10° a2 107 mbar)
Ultravide < 10° Pa ( < 107 mbar)

Les mouvements périodiques de la membrane générent un vide a
I'entrée de la pompe. Les pompes a vide a membrane fonctionnent
en vide grossier jusqu‘a 10? Pa. Ces pompes ne permettent pas
d’obtenir des pressions plus faibles.

Pour générer du vide fin, du vide poussé et de |'ultravide, il faut
utiliser des pompes a vide étanches a I'huile, des pompes a vis, des
pompes a diffusion ou des pompes turbomoléculaires. Les pompes
a vide a membrane servent souvent ici de pompes d’entrée.

La compression et la détente de I'air générent un bruit. La pompe
est d'autant plus silencieuse que la quantité d'air transporté est
faible. Ceci a pour conséquence que le bruit de fonctionnement
en mode normal baisse parallelement a la pression.

Un flexible d’évacuation a silencieux sert également a la réduction
du bruit.

En mode automatique a vitesse de rotation régulée, la pompe
réduit sa vitesse de rotation quand elle atteint la valeur théorique.
Si le taux de fuite du systéme est faible, la vitesse de rotation est
méme régulée sur « z&ro ».

En cas de combinaison avec le contrdleur de vide VC 10 ou
I'évaporateur rotatif a controleur de vide intégré RV 10 auto, la
pompe peut aussi bien servir a la « régulation a deux points »
(commande par soupape) qu'a la «régulation analogique de la
vitesse de rotation » du vide.

Régulation a deux points

Une fois la valeur de consigne atteinte, la conduite d'aspiration
est fermée. En raison du délai minimal entre la détection de la
valeur de pression et la comparaison avec la valeur théorique pour
commuter une vanne de vide ainsi que la puissance d’aspiration
du systéme générant le vide, la valeur théorique définie n’est pas
tout a fait atteinte. Sila pression augmente encore dans le systeme
en raison du taux de fuite naturel, la vanne ouvre la conduite
d’aspiration.

lllustration schématique d’une régulation du vide a deux points

Régulation analogique de la vitesse de rotation

Avec cette régulation, la vitesse de rotation de la pompe, et donc
la puissance d'aspiration, est réduite a mesure que la valeur de
pression mesurée s'approche de la valeur théorique. Une fois la
valeur de consigne atteinte, la pompe ne tourne plus qu’en fonction
du taux de fuite du systéme. Cette régulation se caractérise par un
fonctionnement silencieux, la précision de la régulation du vide
et une grande longévité des pieéces mobiles de la pompe. Ce type
de régulation permet la détection automatique précise du point
d’ébullition, ce qui signifie que le systeme cherche et maintient en
mode automatique le point d’ébullition du solvant.

lllustration schématigue dune régulation du vide asservie au régime

mbar

mbar

Installation

Tenez compte de la consigne générale

AREMARQUE de toujours relier le récipient

(charge/récipient a vide/refroidisseur
de verre) a la conduite d’aspiration
en son point le plus haut. Vous
réduisez ainsi le risque d’infiltration
de liquide dans la pompe a vide.

La présence de liquide dans les
chambres de la pompe impacte né-
gativement les caractéristiques de
la pompe.

Reliez les raccords de flexibles
(INLET-OUTLET) et les interfaces
conformément aux inscriptions
sur la pompe et aux indications du
mode d’'emploi.

Les raccords sont de type olive de flexible. Si besoin, fixez les
flexibles avec des colliers.

Installez les flexibles de maniere a empécher l'infiltration de
condensat dans la pompe.

Veiller a garantir I'entrée libre de I'air dans les fentes d’aération (H).

Installez dans la conduite d’aspiration un dispositif de séparation
du condensat (p. ex. flacon de Woulfe) devant le raccord
d’aspiration de la pompe, pour éviter I'infiltration de liquide.
En cas d’aspiration de vapeurs de solvants, un condenseur
d’émissions, installé en aval de la pompe (accessoire), contribue a
les condenser et empéche leur relargage dans I'atmosphere.




Raccordement des interfaces

Tenez compte des raccords concernés

/\ REMARQUE | (voir Fig. 1).

O : Raccord de flexible d= 8 mm OUTLET

Utilisez ce raccord pour relier un flexible de vide au condenseur
d’émissions ou installer un silencieux a I'extrémité du flexible.

Installez I'extrémité du flexible

A REMARQUE| dans la hotte de laboratoire !

Veillez a une évacuation libre coté
pression !

Coté  pression, n’utilisez pas
d’'étrangleur et ne refermez pas I'éva-
cuation ! Reliez la conduite d'évacua-
tion de la fumée a ce raccord.

K : Prise contréleur de vide VC 10 (mini DIN)

Vous pouvez relier la pompe a vide et le controleur de vide VC 10
ou |'évaporateur rotatif RV 10 auto avec le cable de connexion
analogique pour obtenir une régulation précise du vide asservie
au régime.

Le contréleur de vide détecte la pompe et commute sur le mode
de régulation du vide asservie au régime. La régulation analogique
a deux points est désactivée.

L : Port USB

Reliez la pompe a vide IKA Vacstar digital a un PC avec le cable
USB A - USB B. L'outil logiciel IKA FUT permet de charger
d’éventuelles mises a jour du logiciel de I'appareil.

M : Port RS 232

Vous pouvez relier la pompe a vide IKA Vacstar digital a un PC, via
un cable d'interface RS 232. La pompe peut fonctionner avec le
logiciel d'appareils de laboratoire labworldsoft® en combinaison
avec d'autres appareils. Vous trouverez d’autres informations au
chapitre « Interfaces et sorties ».

N : Prise vanne d'eau

Reliez la vanne d’étranglement d’eau optionnelle RV 10.5001 a la
pompe a vide a membrane. La vanne d'eau permet de piloter le
débit de I'eau vers le condenseur a émissions. La vanne s'ouvre des
que la pompe est activée.

| : Raccord de flexible de la conduite d'aspiration d= 8 mm INLET
Reliez la conduite d'aspiration a ce raccord.

Utilisez ce raccord pour relier un flexible de vide au récipient
(refroidisseur d'évaporateur rotatif, raccord de laboratoire, etc.).

P : Prise pour le cable réseau

Comparez l'indication de tension sur la plaque de puissance a la
tension réseau disponible. Raccordez le cable réseau a I'alimentation
en tension.

IKA Vacstar digital avec contréleur de vide VC 10

Fonctionnement impossible avec la
A REMARQUE| vanne d’eau optionnelle RV 10.5001

en combinaison avec le VC 2.4.

Respectez le mode d’emploi du
controleur de vide VC 10!

Une fois la valeur théorique atteinte, la conduite d’aspiration est
fermée via la vanne de vide intégrée dans le VC 10. Il est possible
de modifier manuellement la vitesse de la pompe.

En cas d'utilisation de la coupure de pompe optionnelle VC 2.4
(rep. 6), la pompe se coupe une fois la valeur théorique atteinte
(mode de fonctionnement B).

Cette configuration de I"appareil est aussi possible sans le dispositif
de coupure de la pompe IKA VC 2.4. La pompe tourne. Pour une
bonne régulation, la pompe doit tourner a une vitesse réduite.

lasd

1 Récipient (charge, p. ex. évapora-
teur rotatif, réacteur)

2 Séparateur de vide (p. ex. flacon

de Woulfe)

Vanne de ventilation

Capteur de pression

Vanne de vide/robinet a boisseau

sphérique

Coupure de la pompe VC 2.4

Condenseur d'émissions
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Régulation de régime

IKA Vacstar digital avec controleur de vide VC 10 ou évaporateur

rotatif TV 10 auto

Respectez les modes d’emploi des

/\ REMARQUE | appareils.

Réglage automatique du mode « Régulation du régime », des lors
que le cable de connexion analogique (rep. 8) relie la pompe au
controleur de vide ou a |'évaporateur rotatif.

Une fois la valeur théorique atteinte, le régime de la pompe est
réduit automatiqguement a « O tr/min ». Si la valeur théorique est
atteinte, la pompe tourne en fonction du taux de fuite du systeme.
La détection automatique du point d'ébullition est possible.
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Mise en service

Respectez les modes d’emploi des

/\ REMARQUE | appareils.

Veérifiez si la tension indiquée sur la plaque signalétique et la
tension du réseau disponible correspondent. Si ces conditions sont
remplies, I'appareil est prét a fonctionner une fois le bloc secteur
branché.

Ol«=D—

La prise utilisée doit étre mise a la
terre (contact a conducteur de
protection).

Sinon, le fonctionnement sr n'est pas garanti ou |'appareil risque
de subir des dommages.

Veuillez tenir compte des conditions ambiantes stipulées dans les
« Caractéristiques techniques ».

Mise en marche

1. Allumez I'appareil au moyen de l'interrupteur principal (D).
Tous les segments d’affichage apparaissent pour le contréle
visuel.

0.8.8.8.

2. Affichage de la version du logiciel (exemple Vers. 1.00).

|I_II—I
U

3. Affichage du mode de fonctionnement défini (A ; B).
(Réglage d'usine mode A)

H

Le mode de fonctionnement peut étre modifié a la mise en
marche.

Mode de fonctionnement A :

Dans ce mode de fonctionnement, la valeur théorique définie
n'est pas mémorisée a la fin du processus en cours ou a la
coupure de |'appareil.

Pas de redémarrage automatique apres la coupure de courant.

Mode de fonctionnement B :

Dans ce mode de fonctionnement, la valeur théorique définie
est mémorisée a la fin du processus en cours ou a la coupure
de I'appareil, la valeur peut étre modifiée.

Le mode de fonctionnement B est nécessaire en particulier en
combinaison avec la coupure de pompe VC 2.4.

Redémarrage automatique apres coupure de courant.

Modification du mode de fonctionnement :

1. En appuyant simultanément sur le bouton rotatif/
poussoir (C) et en allumant I'appareil avec I'interrupteur
principal (D), vous pouvez choisir I'un des deux modes de

fonctionnement.

En fonctionnement individuel ou a deux points, en combinaison
avec le contrdleur de vide VC 10, il est possible de régler la vitesse
de consigne en tournant le bouton rotatif/poussoir (C). Appuyer
pour démarrer la pompe et appuyer a nouveau pour |'arréter. Le
mode de régulation (appareil en marche) est indiqué par un point
clignotant a I'affichage (B).

Mise en marche avec plusieurs interfaces

Si la pompe est reliée au contrdleur de vide VC 10 ou a I'éva-
porateur rotatif RV 10 avec le cable de connexion , I'affichage (B)
indique « VC 10 ».

UL 10

Si le controleur de vide est relié a un PC, I"écran affiche (B) « PC ».

P L

Ports et sorties

Respectez la configuration minimale

AREMARQUE requise, le mode d’emploi et les

Arrét
Eteignez I'appareil au moyen de l'interrupteur principal (D).

Tirez sur la fiche secteur pour
@ *% @ débrancher I'appareil |

aides du logiciel.

L'appareil peut fonctionner en mode « Remote » par les interfaces
RS 232 ou USB avec le logiciel de laboratoire labworldsoft®. Le
port RS 232 (M) au dos de I'appareil, doté d'une prise SUB-D a
9 poles, peut étre relié a un PC. Les broches sont affectées de
signaux en série.

Port USB

L'USB (Universal Serial Bus) est un systéme de bus en série
permettant de relier I'appareil au PC. Les appareils dotés d’un port
USB peuvent étre reliés entre eux au cours du fonctionnement
(hot-plugging) et les appareils reliés, ainsi que leurs caractéristiques,
étre détectés automatiquement.

Le port USB sert en combinaison avec labworldsoft® pour le
fonctionnement en mode « Remote » et la mise a jour du
micrologiciel a I'aide de « I'outil de mise a jour de micrologiel ».

Installation

Avant de relier I'appareil au PC avec un cable de données USB,
installer le pilote USB.

Le pilote USB peut étre téléchargé a la page web suivante :

Port série RS 232 (V 24)

Configuration :

- La fonction des cables d'interface entre I'appareil et le
systeme d’automatisation est une sélection des signaux
spécifiés dans la norme EIA RS 232, conformément a la partie
1 de la norme DIN 66020.

+ Les caractéristiques électriques des circuits d'interface et
I'affectation des états des signaux sont régies par la norme
RS 232, conformément a la partie 1 de la norme DIN 66259.

«  Procédure de transmission : Transmission asynchrone de
caracteres en mode start/stop.

+  Type de transmission : Duplex intégral.

«  Formats de caractéres : Caracteres conformes au format de
données stipulé dans la norme DIN 66022 pour le mode
Start-Stop. 1 bit de démarrage ; bits 7 caracteres ; 1 bit de
parité (pair = Even) ; 1 bit d'arrét.

«  Vitesse de transmission : 9 600 bits/s.

«  Commande du flux de données : aucune

+  Procédure d’accés : Un transfert de données de I'appareil vers
I'ordinateur n'est exécuté que sur requéte de I'ordinateur.

Syntaxe de commande et format

Tenir compte des points suivants concernant le jeu d'instructions :

+  Les commandes sont en général envoyées de |'ordinateur
(maitre) a I'appareil (esclave).

-+ Lappareil n"émet que sur demande de I'ordinateur. Egalement,
les messages d’erreur ne sont pas spontanément transmis par
I'appareil a I'ordinateur (systeme d'automatisation).

«  Les commandes sont transmises en majuscules.

+  Les commandes, parametres et les suites de parametres sont
séparés par au moins un espace (code hex 0x20).

+  Chaque commande (y compris les paramétres et les données)
et chaque réponse se termine par CRLF (code : hex 0x20 hex
0x0d hex 0x0A) et a une longueur maximale de 50 caracteres.

- Leséparateur décimal d'un nombre en virgule flottante est le
point (code : hex 0x2E).

Les explications précédentes sont globalement conformes aux
recommandations du cercle de travail NAMUR (recommandations
NAMUR relatives a I'exécution de connexions électriques pour le
transfert de signaux analogiques et numériques a des appareils de
laboratoire individuels MSR. Rév. 1.1).

Les commandes NAMUR et les commandes supplémentaires
spécifiques a IKA servent uniquement de commandes de bas
niveau pour la communication entre I'appareil et le PC. Avec un
terminal ou un programme de communication approprié, ces
instructions peuvent directement étre transmises a |'appareil.

Commandes NAMUR Fonction

IN_NAME Lire le nom de I'appareil

IN_PV_4 Lire la vitesse actuelle

IN_SP_4 Lire la vitesse nominale

OUT_SP_4 Régler la vitesse nominale

START_4 Démarrer |"évacuation

STOP_4 Arréter |'évacuation

RESET Commuter sur le mode normal

OUT_NAME Définir le nom de I'appareil

OUT_SP_42@n Réglage de la vitesse de sécurité du WD
avec écho de la valeur fixée

OUT_WD1@m Mode Watchdog 1

OuUT_WD2@m Mode Watchdog 2

Fonction « Watchdog », surveillance du flux de données
sériel

Si, aprés activation de cette fonction (voir les commandes Namur),
dans la période de surveillance définie (« délai du watchdog »), la
commande n’est pas a nouveau transmise par le PC, la fonction
évacuation est arrétée suivant le mode « Watchdog » réglé,
ou sont remises sur leurs valeurs théoriques précédentes. Le
transfert peut étre interrompu par exemple par un bug du systeme
d’exploitation, une coupure de courant au niveau du PC ou une
déconnexion du cable de raccordement a |'appareil.

« Watchdog » — mode 1

Si I'événement WD1 se produit, la fonction d'évacuation est
désactivée et ER 2 s'affiche. Régler le délai du Watchdog sur m
(20 a 1500) secondes, avec écho du délai du watchdog. Cette
commande déclenche la fonction watchdog et doit toujours étre
envoyée dans le délai défini pour le watchdog.

« Watchdog » — mode 2

Sila communication des données est interrompue (plus longtemps
que le délai défini pour le Watchdog), la vitesse de consigne
est réglée sur la vitesse de consigne de sécurité WD définie.
L'avertissement PC 2 s'affiche. L'événement WD2 peut étre
réinitialisé avec OUT_WD2@O0. Ceci arréte la fonction Watchdog.
Régler le délai du Watchdog sur m (20 a 1500) secondes, avec
écho du délai du watchdog. Cette commande déclenche la
fonction watchdog et doit toujours étre envoyée dans le délai
défini pour le watchdog.




Accessoires : Cable PC 1.1 (Device to PC)
Requis pour connecter la douille a 9 péles a un PC.

Messages d’erreurs

Si une erreur survient, celle-ci est signalée a I’écran (B) par un code d’erreur, p. ex. Error 4.

1 = = 5
6 g 7{}”» s e e e i 7|H] B H 4 Procédez alors comme suit :
g 2 ‘7; g «  Arrétez I'appareil en appuyant sur l'interrupteur,
5 = = 1 +  Prenez une mesure corrective,
+  Rallumez I'appareil.
10 o1
RxD 2 2RxD
™3 o o Ind PC Défaut Cause Explication Mesure
GND 5 5 GND ,
6 0 o 6 Er3 Surchauffe (overheat) La pompe ne tourne pas Couper la pompe, la débrancher et la
ore s AL Fig. 10 laisser refroidir.
90 o9

Couper la pompe, la débrancher
Laisser refroidir la pompe.

Purger le circuit de vide pour I'amener a
la pression normale.

Er4 Moteur bloqué/surcharge
(motor blocked/overload)

La pompe ne tourne pas

Cable USB A - USB B

Requis pour connecter le port USB (L) a un PC. Era

Capteur d'effet Hall défectueux La pompe ne tourne pas Service (Entretien)

Er9 Autotest BLP/Erreur EEPROM La pompe ne tourne pas Service (Entretien)
'E""-?‘" e e —IE - - Er 10 Sortie obstruée La pompe ne tourne pas L'utilisateur doit vérifier la sortie
Er 11 Membrane coincée La pompe ne tourne pas Ventiler la pompe et la faire fonctionner
Fig. 11 a faible vitesse pour un auto-nettoyage
Er 12 Probléme de connexion La pompe ne tourne pas Service : contréler la connexion du cable

du moteur

Cable de connexion

Requis pour la connexion de VC 10 et RV 10 auto avec la pompe a vide a membrane IKA Vacstar digital (mode régime).

= ==== = — :

Si I'erreur ne peut pas étre éliminée a I'aide des mesures décrites ou si un autre code d'erreur s'affiche :
«  Contactez le service d'assistance,
Expédiez I'appareil avec une bréve description de I'erreur.

Fig. 12
Accessoires
Entretien et nettoyage «  Contrbleur de vide IKAVC 10 +  Kit d’entretien
«  Vanne de régulation du vide IKA VCV 1 et VCV 2 «  Condenseur d’émission de sécurité a vide VSE 1
L'appareil fonctionne sans entretien. Il n’est soumis qu’au vieillisse- ~ Commande de piéces de rechange +  Clapet anti-retour IKAVC 10.300 +  Kit flacon de Woulfe/vanne d’eau VSW1
ment naturel des composants et a leur taux de panne statistique. Pour la commande de piéces de rechange, fournir les indications «  Flexible de vide IKAVH.SI.8
Nettoyage suivantes : «  (CablePC 1.1 (RS 232) Pour d'autres accessoires, voir www.ika.de

Pour le nettoyage, débrancher la fiche secteur.

Utilice Unicamente productos de limpieza homologados por IKA
para limpiar sus equipos.

Tal es el caso del agua (con tensioactivos) y el alcohol isopropilico.
Porter des gants de protection pour nettoyer I'appareil.

Ne jamais placer les appareils électriques dans du détergent pour

«  modéle de |'appareil,
«  numéro de série de I'appareil, voir la plague signalétique,
+  référence et désignation de la piece de rechange,

voir www.ika.com.

Réparation

Pieces en contact avec le produit

les nettoyer. N’envoyer pour réparation que des appareils nettoyés et Dénomination Matériau |
Lors du nettoyage, aucune humidité ne doit pénétrer dans I'ap- exempts de substances toxiques.
areil ‘ , e . . Manchon de raccordement PPS
pareil. Lo ) ) Demander pour ce faire le formulaire « Certificat de décontami-
gor&S}Jlter IKA en cas d'utilisation d UQ? méthode de nettoyage oU  pation » aupres d'IKA ou télécharger le formulaire sur le site d'IKA Raccord PPS
e décontamination non recommandée. 51 i Mo
a I'adresse www.ika.com et |'imprimer. Répartiteur PPS
Si une réparation est nécessaire, expédier |'appareil dans son em- = A
ballage d’origine. Les emballages de stockage ne sont pas suf- Picce de tte PPS
fisants pour les réexpéditions. Utiliser en plus un emballage de Vanne a membrane FFPM
transport adapté. Membrane NBR/PTFE
Elément de serrage PPS




Caractéristiques techniques

Unité Valeur

Débit maxi m3/h 1,32
Débit maxi I/min 22
Pression finale mbar 2
Etages d'aspiration 4
Veérins 4
Diametre raccord c6té aspiration mm 8
Diameétre raccord c6té refoulement mm 8
Vanne de lest d'air Non
Pression d’entrée min. mbar 2
Pression d’entrée max. mbar 1030
Détection du point d'ébullition Non
Bibliotheque de solvants Non
Régulation a deux points Oui
Régulation analogique du vide asservie au régime oui
Possibilité de réglage de la vitesse Bouton rotatif/poussoir
Vitesse de rotation min. rpm 285
Vitesse de rotation max. rpm 1200
Affichage LED
Capteur de vide Non
Vanne de ventilation Non
Séparateur de condensat Non
Condenseur d'émissions Non
Matériau en contact avec le produit PTFE, FFPM, PPS, NBR
Matériau du boitier Revétement fonte d'aluminium
Convient a I'utilisation en chambre propre Non
Protégé contre les explosions Non
Largeur mm 150
Profondeur mm 370
Hauteur mm 375
Poids kg 11,5
Conditions environnementales permises 5°Ca 31 °C avec une humidité relative de I'air de

0,

32°Ca40°Ca de’croigafc.e linéaire, jusqu'a une
humidité relative de I'air de 50 % maximum.

Type de protection selon DIN EN 60529 IP 20
Port RS 232 Oui
Port USB Oui
Sortie analogique Non
Tension \") 100-240
Fréquence Hz 50/60
Consommation de |'appareil W 130
Consommation de I’appareil en veille w 1,5

Unité Valeur
Classe de protection |
Classe de surtension I
Degré d’encrassement 2
Utilisation au-dessus du niveau de la mer max. m 2000
Mise a jour du micrologiciel oui

Remarque

Conducteur de protection

Le conducteur de protection (PE) n'est pas connecté au boitier métallique
(alimentation CC isolée en interne)

Valeurs déterminées.
Sous réserve de modifications techniques !
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Declaracion de conformidad

Declaramos bajo nuestra propia responsabilidad que este producto cumple las disposiciones de las directivas 2014/35/UE, 2006/42/CE,
2014/30/UE y 2011/65/UE y es conforme con las normas y los documentos normativos siguientes: EN 61010-1, EN 60529, EN 61326-1
y EN ISO 12100.

Si lo desea, puede solicitar una copia completa de la declaracién de conformidad de la UE en la direccion de correo electronico sales@
ika.com.

Explicacion de simbolos

Situacion (extremadamente) peligrosa en la que la no observacion de las advertencias de seguridad puede
PELIGRO provocar la muerte o una lesion grave.

Situacion peligrosa en la que la no observacion de las advertencias de seguridad puede provocar la muerte
/I\ ADVERTENCIA| uns lesion grave.

. Situacion peligrosa en la que la no observacion de las advertencias de seguridad puede provocar una lesion
fﬂﬁ PRECAUCION leve.

Alude, por ejemplo, a acciones que pueden provocar dafios materiales.
/\ NOTA

Garantia

Segun las condiciones de venta y suministro de IKA, la garan-  La garantia no se aplica a piezas de desgaste ni tampoco a errores
tia tiene una duracién total de 24 meses. Si se produce un caso  que tengan su causa en un manejo inadecuado o en un cuidado y
de garantia, péngase en contacto con su proveedor, o bien envie  mantenimiento insuficientes que no cumplan lo dispuesto en estas
el aparato directamente a nuestra fabrica adjuntando la factura  instrucciones de uso.

y mencionando las causas de la reclamacién. Los costes de

transporte correran a su cargo.



Advertencias de seguridad

Para su proteccion

/\ NOTA

Lea por completo las instrucciones
de uso antes de poner en servicio

el aparato y observe las advertencias
de seguridad.

Guarde este manual de instrucciones en un lugar accesible
para todos.

Asegurese de que solo personal cualificado utilice el aparato.
Observe las advertencias de seguridad, las directivas y las
normativas en materia de seguridad laboral y prevencién de
accidentes.

Ni el aparato ni sus componentes pueden utilizarse con
personas ni animales.

Utilice el equipo de proteccion
PELIGRO personal de acuerdo con la clase

de peligro del fluido que vaya a
procesar, pues la salpicadura de
liquidos y la emision de gases toxicos
o inflamables entrafian riesgos
para el usuario.

No exponga partes del cuerpo de personas o animales al va-
cio.
No utilice el aparato debajo del agua ni en sitios subterraneos.

Diseno del aparato

La bomba de vacio IKA Vacstar
PELIGRO digital no esta concebida para su

instalacion en zonas expuestas a
riesgo de explosion.

Emplace el aparato conforme a lo descrito en el capitulo
“Instalacion” y conecte los conductos de conexion y las interfaces
tal como describe en las instrucciones.

Instale el aparato sobre una superficie estable, plana y no
inflamable.

No trabaje nunca con aparatos que no estén conectados
correctamente o que estén defectuosos.

Coloque la bomba de vacio bajo una campana de laboratorio
apropiada que funcione correctamente, o bien instale un
conducto de gases de escape. Tenga en cuenta a este respecto
que el conducto de gases de escape no puede doblarse. La
longitud maxima permitida del conducto de gases de escape
es de 2 metros.

Evite que se produzcan mezclas explosivas y, de ser necesario,
conecte gas inerte para la ventilacion o la dilucion.

Accesorios

La seguridad del funcionamiento solo estd garantizada si se
utilizan los accesorios descritos en el capitulo “Accesorios”.
Observe atentamente las instrucciones de uso de los aparatos
accesorios (como el evaporador rotativo o la bomba de vacio)
con los que se utiliza la bomba de vacio IKA Vacstar digital.
La presion en la entrada y la salida de gas no puede superar
los 1100 mbar.

Los elementos elasticos pueden comprimirse si existe vacio.
Utilice Unicamente conductos de manguera flexibles.
Observe las medidas de emergencia generales en el caso de
un corte en el suministro eléctrico y asegurese de que el
aparato se utilice en un estado seguro (consulte el apartado
dedicado al modo de funcionamiento del capitulo “Puesta en
servicio”).

Trabajo con el aparato

La emision de vapores de disolvente
PELIGRO a la atmoésfera puede evitarse con

un condensador de emisiones
postconectado.

La bomba de vacio no esta concebida
para el funcionamiento con
sustancias autoinflamables, ni
tampoco con sustancias que puedan
inflamarse sin alimentacion de aire
ni con sustancias explosivas.

No utilice la bomba si esta abierta.
De lo contrario, existe el riesgo de
sufrir lesiones por la introduccion
de la mano en los componentes
moviles internos.

La inhalacion o el contacto con

&ADVERTENGA fluidos como liquidos téxicos, gases,

aerosoles, vapores, polvos o
sustancias bioldgicas puede resultar
perjudicial para la salud del usuario.
Asi pues, siempre que manipule
tales fluidos, asegurese de que todas
las conexiones estén bien apretadas
y sean estancas.

La bomba de vacio IKA Vacstar digital solo puede utilizarse
en las condiciones descritas en el capitulo “Datos técnicos”.
Del mismo modo, evite la liberacion de las sustancias
mencionadas antes. Mantenga medidas de proteccion
apropiadas, tanto para el personal como para el medio
ambiente.

Tenga en cuenta las posibles interacciones y las reacciones
quimicas o fisicas que pueden producirse cuando trabaje con
fluidos a presidn reducida y temperatura elevada.

Entre el fluido y el aparato pueden producirse procesos
electrostaticos, lo que puede entrafar ciertos riesgos.
Debido a la tasa de fuga residual del aparato, puede producirse
una liberacion de fluido.

Antes de la puesta en servicio, asegurese de que todos los com-
ponentes del aparato estén presentes y fijados en el aparato.
No eleve la bomba si el mango esta suelto y el tornillo de
fijacion del mango (E) se ha aflojado o falta.

Encienda la bomba unicamente si la bomba se encuentra en
posicion vertical.

Conecte las conexiones de manguera (INLET/OUTLET) y las
interfaces conforme a las etiquetas que aparecen en el aparato
y en el manual de instrucciones.

Asegurese de que la temperatura del fluido evacuado se
encuentra por debajo de la temperatura de encendido de
este. Con el proceso de bombeo (compactacion), aumenta
también la temperatura del fluido.

Tenga en cuenta que los vapores que contienen disolventes
pueden aspirarse hacia la bomba.

No utilice la bomba para generar presion.

Tenga en cuenta la presion permitida en los lados de entrada
y salida; consulte el capitulo “Datos técnicos”.

La regulacion/estrangulacion de la corriente de gas solo

puede realizarse en el conducto del lado de aspiracion.

+  En el caso de que existan varios dispositivos de carga, utilice

las valvulas electromagnéticas o de retencion en el conducto
de aspiracion.

+  Siva a utilizar un condensador de emisiones, tenga cuidado

con la salida libre de refrigerante.

Para proteger el aparato

Asegurese de que las sustancias

AADVERTENGA utilizadas con el aparato sean

compatibles con los materiales de
los componentes del aparato que
entran en contacto con el producto;
consulte a tal fin el apartado
“Componentes que entran en con-
tacto con el producto”.

La tension especificada en la placa

A PRECAUCION | de caracteristicas debe coincidir

con la tension de la red eléctrica.

Para desconectar el aparato de la red eléctrica, basta con
desenchufar el cable de alimentacion de la toma de corriente.
La toma de corriente para el cable de alimentaciéon debe
encontrarse en un lugar facilmente accesible.

Las cubiertas o piezas que se pueden quitar del aparato sin
utilizar herramientas se deben colocar de nuevo en el mismo
para garantizar un funcionamiento seguro, a menos que no
exista una conexion especial a este respecto, ya que, de este
modo, se evita la penetracién de cuerpos extrafios, liquidos,
etc.

Los liquidos que se introducen de forma no deseada pueden
descargarse en el modo de marcha en vacio aspirando aire.

»  Evite que el aparato sufra golpes o impactos.
+  La apertura del aparato debe correr a cargo exclusivamente

de personal técnico debidamente autorizado.

+ El aparato no puede modificarse de ningun modo sin el

permiso de IKA.

« Con el fin de garantizar una refrigeracion suficiente de la

bomba de vacio IKA Vacstar digital, no cubra nunca las ranuras
de ventilacion de la carcasa.

«  Utilice siempre componentes de repuesto originales para las

tareas de mantenimiento y reparacion, pues solo asi podra
garantizar el funcionamiento fiable del aparato.

+ Tenga cuidado con la condensacion de agua que se forma

dentro y fuera del aparato. Si ha traido el aparato de un
entorno frio, espere primero a que se atempere.

+  No fije nunca la bomba de vacio por encima de un bafo

calefactor.

+  Asegurese de que no puedan penetrar sustancias solidas ni

liquidas en la membrana de la bomba de vacio IKA Vacstar
digital a través del conducto de aspiracién de la bomba, pues
esto puede dafar dicha membrana y otros componentes
internos de la bomba. Ademas, con ello se reduce la potencia
de bombeo y ya no es posible alcanzar la presion final, por lo
que pueden acumularse depdsitos en el interior que acortan
la vida util y provocan la aparicién de puntos de fuga.

Desembalaje

Desembalaje

Desembale el aparato con cuidado.

Si observa algun desperfecto, realice de inmediato un registro
completo de los hechos y notifiquelos como corresponda
(correos, ferrocarril o empresa de transportes).

Volumen de suministro

Bomba de vacio de membrana IKA Vacstar digital

Cable de alimentacion
para el portatil

Amortiguador acustico -

Cable de conexion

Cable USB A - USB B

B~ - Ji——— @E

Instrucciones de uso

Tarjeta de garantia

Tubo de vacio de 1
metro




Uso previsto

Utilizacion

No utilice el aparato para los fines

&ADVERTENGA que se indican a continuacion:

- evacuar habitats biologicos,

- evacuar gases explosivos, corrosivos
o similar,

- circulacion/uso de liquidos.

El aparato no es apropiado para

las operaciones siguientes:

- inflar objetos;

- bombear objetos;

- uso en zonas expuestas a riesgo
de explosion;

- empleo bajo el agua.

- empleo bajo tierra.

La bomba de vacio de membrana para laboratorio IKA Vacstar
digital se utiliza para generar un vacio en combinacion con otros
aparatos de laboratorio.

Para la regulacion definida del vacio se necesita un regulador de va-
cio adicional IKA VVC 10 o un evaporador rotativo IKA RV 10 auto.

Uso individual

La bomba de vacio puede utilizarse sin controlador.

La potencia de bombeo puede ajustarse con el sistema regulable
del régimen de revoluciones. Por lo general, se aplica que, cuanto
menor sea el volumen que debe evacuarse, menor es también la
velocidad que debe ajustarse. La presion final no se regula.

Funcionamiento con accesorios

Junto con los accesorios recomendados por IKA, la bomba de vacio
IKA Vacstar digital resulta adecuada para la evacuacion regulada a una
presion final definida, p. €j., para utilizar un evaporador rotativo IKA.
Por otro lado, también puede emplearse para las operaciones
clasicas de separacion o filtracion, asi como para tareas de secado
en el laboratorio.

Con un controlador de vacio adecuado (como el VC 10) o un
evaporador rotativo (como el RV 10 auto), la Vacstar digital puede
utilizarse de forma automatizada, de manera que, por ejemplo,
sea posible detectar puntos de ebullicién de forma automatica,
recorrer curvas de presion-tiempo programadas o utilizar programas
de la biblioteca de disolventes.

Proposito de uso: aparato de sobremesa

Ambito de utilizacién (solo en interiores)
El aparato esta indicado para su uso en areas residenciales y en
todas las demas areas.

La seguridad del usuario no se puede garantizar en los siguientes casos:
«  sielaparato se usa con accesorios que no han sido suministrados
o recomendados por el fabricante.

«  si terceras personas realizan modificaciones en el aparato o
en determinados componentes del mismo.

- si el aparato se utiliza en contra de lo indicado en las
advertencias de seguridad.

Informacion importante

La emision de vapores de disolvente

PELIGRO a la atmésfera puede evitarse con
un condensador de emisiones
postconectado.

. Tome precauciones especiales
A PRECAUCION | cuando trabaje con mezclas que
contengan gases condensables
(como disolventes), pues el uso de
bombas de membrana con tales
sustancias provoca su condensacion
en la corriente de aire de la bomba
y, en consecuencia, genera presion
en la camara de vacio y afecta al
rendimiento y a la vida util de las
membranas y de las valvulas.

Si llega liquido o condensado a las
camaras de vacio, ya no se podra
alcanzar la presion de trabajo
minima indicada.

Con el fin de proteger las valvulas
y membranas internas frente a la
penetracion de liquido, utilice un
separador de condensado ante-
puesto, como puede ser una botella
de Woulff.

. Por lo general, se recomienda de-
A PRECAUCION | jar la bomba desde 3 hasta un

maximo de 5 minutos en el modo
de marcha en vacio, pues asi se
arrastraran los posibles restos que
queden en la misma.

En caso necesario, ventile también
los recipientes que correspondan.

Si esta en el modo manual, retire
a tal fin el conducto de aspiracion.

Observe siempre las instrucciones
de uso de los aparatos que corres-

/\ NOTA

pondan.

Las bombas de vacio de membrana son bombas oscilantes de
desplazamiento positivo. Al expandir el volumen de la camara de
vacio, la membrana crea una depresidn que hace que el aire se
aspire hacia la camara. Después, con la compresién que tiene
lugar en la fase siguiente, el aire se empuja fuera de la camara
de vacio. El cambio entre entrada y salida se controla a través de
valvulas de membrana.

La unidad fisica para la presion es 1 Pascal [Pa].

En el ambito coloquial, con frecuencia se utiliza también la unidad
milibar [mbar].

1 mbar =100 Pa

1 bar =10°Pa

1 Pa = 10" bar

1 Pa =0,01 mbar

En la técnica de vacio, se diferencia entre distintas areas.

Vacio bajo: de 10°a 10?2 Pa  (de 1000 a 1 mbar)
Vacio medio: de102a10"Pa ( de1a 103 mbar)
Vacio alto: de 10"a 10°Pa  (de 10°a 107 mbar)
Vacio ultra-alto <1 0°Pa ( < 107 mbar)

Los movimientos periddicos de la membrana crean un vacio en la
entrada de la bomba. Las bombas de vacio de membrana funcionan
con un vacio bajo de hasta 10% Pa, por lo que las presiones mas
pequefias no se pueden gestionar con estas bombas.

Para crear vacio medio, alto y ultra-alto, es preciso utilizar, por
ejemplo, bombas de vacio selladas con aceite, bombas de tornillo,
bombas de difusion o bombas turbomoleculares. En este caso, las
bombas de vacio de membrana se utilizan con frecuencia como
bombas de fase previa.

La compresion y la distension de aire generan ruido. Cuanto menor
aire se transporte, mas silenciosa es la bomba. En consecuencia,
el ruido de servicio se reduce durante el funcionamiento normal
disminuyendo la presion.

Asimismo, también puede montarse una manguera de aire de
escape con amortiguador para reducir el nivel de ruido.

En el modo de funcionamiento automatico y regulado por velocidad,
la bomba disminuye su régimen de revoluciones cuando se alcanza
el valor nominal. Cuando la tasa de fugas del sistema global es
también pequena, la velocidad se regula incluso a “cero”.

Si se combina con el controlador de vacio VC 10 o con el evaporador
rotativo con controlador de vacio RV 10 auto integrado, la bomba
puede utilizarse tanto para la “regulacion de dos puntos” (controlada
por valvulas) como para la “regulacién analégica por velocidad”
del vacio.

Regulacion de dos puntos

Cuando se alcanza el valor nominal, el conducto de aspiracién se
interrumpe. En funcion de la diferencia temporal minima respecto
al momento de deteccion del valor de presion, asi como de la
compensacion del valor nominal para conmutar una valvula de
vacio y de la potencia de aspiracion del sistema generador de
vacio, se alcanza un valor ligeramente inferior al valor nominal
configurado. Si la presion del sistema vuelve a aumentar debido
a una tasa de fugas natural, la valvula abre el conducto de
aspiracion.

Representacion esquematica de una requlacion de dos puntos del vacio

Regulacion analoégica por velocidad

En este modo de regulacion, la velocidad de la bomba y, en
consecuencia, su potencia de aspiracion, se reducen cuanto mas
cerca esta el valor de presion medido del valor nominal. Si se
alcanza el valor nominal, la bomba funciona solo segun la tasa de
fugas del sistema, lo que permite conseguir una regulacion precisa
del vacio y una larga vida Util de los componentes méviles de la
bomba. Con este tipo de regulacion, es posible realizar una
deteccion automatica y exacta del punto de ebullicion, es decir, el
sistema busca el punto de ebullicién del disolvente y lo mantiene
en el modo automatico.

Representaciéon esquematica de una regulacién del vacio

mbar

controlada por velocidad

mbar

Instalacion

Observe siempre la indicacion
general de conectar siempre el

/\ NOTA

recipiente (carga, recipiente de
vacio, refrigerador de vidrio) con el
conducto de aspiracion por su
parte mas alta, pues asi evitara el
riesgo de que se introduzca liquido
en la bomba de vacio.

La presencia de liquido en las
camaras de la bomba empeora las
propiedades de esta.

Conecte las conexiones de manguera
(INLET/OUTLET) y las interfaces
conforme a las etiquetas que
aparecen en la bomba y en el
manual de instrucciones.

Las conexiones presentan un disefio de conector de manguera.
En caso necesario, fije las mangueras con abrazaderas adecuadas.
Tienda las mangueras de manera que se excluya la posibilidad de
que llegue condensado a la bomba.

Asegurese de que el aire pueda entrar sin obstaculos por las ranuras
de ventilacion (H).

Con el fin de proteger la bomba contra la penetracion de liquido,
instale un separador de condensado (como puede ser una botella
de Woulff) en el conducto de aspiracion, delante de la tubuladora
de aspiracion de la bomba.

En el caso de que se hayan aspirado vapores de disolvente, la
incorporacion de un condensador de emisiones postconectado
(accesorios) puede ayudar a condensarlos y a evitar que se liberen
a la atmosfera.




Conexion de las interfaces

/\ NOTA

O: Conexion de manguera d = 8 mm (OUTLET)

Conecte esta conexion con una manguera de vacio a un condensador
de emisiones, o bien incorpore un amortiguador acustico en el
extremo de la manguera.

/\ NOTA

Tenga en cuenta las conexiones
correspondientes (véase Fig. 1).

Tienda el extremo de la manguera
en la campana de laboratorio.

Asegurese de que la salida esté
libre en el lado de presion.

No utilice una valvula estranguladora
en el lado de presion y no cierre
la salida en ningun caso. Conecte
el conducto de gases de escape a
esta conexion.

K: Conexion para el controlador de vacio VC 10 (mini DIN)

Puede conectar la bomba de vacio y el controlador de vacio VC 10
o el evaporador rotativo RV 10 auto con el cable de conexién
analdgico para lograr una regulacion exacta del vacio controlada
por velocidad.

El controlador de vacio detecta la bomba y conmuta al modo de
regulacion del vacio por velocidad. La regulacion de dos puntos
esta desactivada.

L: Interfaz USB

Conecte la bomba de vacio IKA Vacstar digital con un PC a traves
del cable USB A - USB B. La herramienta de software IKA FUT
permite cargar las actualizaciones de software que puedan existir
para el aparato.

M: Interfaz RS-232

Puede conectar la bomba de vacio IKA Vacstar digital con un PC a
través de un cable de interfaz RS-232. La bomba puede utilizarse
en combinacion con otros aparatos si se emplea el software para
aparatos de laboratorio labworldsoft®. Para obtener mas informacion,
consulte el capitulo “Interfaces y salidas”.

N: Conexion para la valvula de agua

Conecte la valvula de estrangulacion de agua opcional RV 10.5001
con la bomba de vacio de membrana. El flujo de agua al condensador
de emisiones se controla a través de la valvula de agua. La valvula
se abre en cuanto la bomba se enciende.

l: Conexion de manguera para el conducto de aspiracién d =8 mm
(INLET)

Conecte el conducto de aspiracion a esta toma de conexion.
Conecte esta conexién con una manguera de vacio a un recipiente
(refrigerador de evaporador rotativo, reactor de laboratorio, etc.).

P: Conexion para el cable de alimentacion

Revise los datos de tension que aparecen en la placa de caracteristicas
y asegurese de que coinciden con la tension de la red eléctrica dis-
ponible. Conecte el cable de alimentacién a la red de suministro.

IKA Vacstar digital con controlador de vacio VC 10

/\ NOTA

El funcionamiento con valvula de
agua opcional RV 10.5001 no es po-
sible en combinacion con el VC 2.4.

Observe las instrucciones de uso
del controlador de vacio VC 10.

Cuando se alcanza el valor nominal, el conducto de aspiracién se
interrumpe a través de la valvula de vacio integrada en el VC 10.
Es posible realizar una modificacion de la velocidad de bombeo
mediante el ajuste manual de la velocidad.

Si se utiliza la unidad de desconexion de la bomba disponible de
forma opcional VC 2.4 (Pos. 6), la bomba se desconecta cuando se
alcanza el valor nominal (modo de funcionamiento B).

Esta configuracion del aparato también es posible sin la unidad de des-
conexion de la bomba VC 2.4. La bomba sigue funcionando. Para una
buena regulacion, la bomba debe utilizarse con una velocidad reducida.
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1 Recipiente (carga, por ejemplo, 1
evaporador rotativo o reactor) -

2 Separador de vacio (por o
ejemplo, botella de Woulff)

3 Valvula de ventilacion

4 Sensor de presion

5 Vélvula de vacio/Llave esférica

6 Unidad de desconexiéon de la
bomba VC 2.4

7 Condensador de emisiones
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Regulacion de la velocidad

IKA Vacstar digital con controlador de vacio VC 10 o evaporador

rotativo RV 10 auto

Observe las instrucciones de uso
de los aparatos.

/\ NOTA

El modo de funcionamiento “Regulacion de la velocidad” se
ajusta automaticamente en cuanto el cable de conexion analégico
MVP 10.100 (Pos. 8) conecta la bomba con el controlador de
vacio o el evaporador rotativo.

Cuando se alcanza el valor nominal, la velocidad de la bomba se
reduce automaticamente hasta un minimo de “0 rpm”. Si se
alcanza el valor nominal, la bomba aspira conforme a la tasa de
fugas del sistema.

Es posible la deteccion automatica del punto de ebullicion.
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1 Recipiente (carga, por ejemplo, 1
evaporador rotativo o reactor) T

2 Separador de vacio (por -
ejemplo, botella de Woulff)

7 Condensador de emisiones

8 Cable de conexién analogico
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Puesta en servicio

Observe las instrucciones de uso de
los aparatos.

/\ NOTA

Asegurese de que la tension indicada en la placa de caracteristicas
coincide con la tension de red disponible. Si se cumplen estas
condiciones, el aparato queda listo para el funcionamiento después
de enchufar el blogue de alimentacién a la red eléctrica.

Ol«=D—

La toma de corriente utilizada
debe estar conectada a tierra
(conductor protector).

De lo contrario, no se puede garantizar un funcionamiento seguro
y el aparato puede sufrir dafos.

Observe siempre las condiciones ambientales indicadas en el
apartado “Datos técnicos”.

Encendido

1. Encienda el aparato con el interruptor principal (D). Para
poder realizar una comprobacion optica, se muestran todos
los segmentos de la pantalla.

0.8.8.8.

2. Aparece el niumero de versidon de software (por ejemplo,

version 1.00).

o

3. Se muestra el modo de funcionamiento ajustado (A; B).
El aparato se entrega de fabrica configurado para el modo A.

H

El modo de funcionamiento puede modificarse al encender el
aparato.

Modo de funcionamiento A:

En este modo de funcionamiento, al finalizar el proceso en
curso o al desconectar el aparato, el valor nominal ajustado
no se almacena.

Después de una interrupcion de la corriente, no se produce un
reinicio automatico.

Modo de funcionamiento B:

En este modo de funcionamiento, al finalizar el proceso en
curso o al desconectar el aparato, el valor nominal configurado
se almacena; ademas, el valor puede modificarse.

El modo de funcionamiento B se necesita sobre todo en
combinacion con la unidad de desconexion de la bomba
VC2.4.

Después de una interrupcion de la corriente, se produce un
reinicio automatico.

Cambiar modo de funcionamiento:

1. Pulse al mismo tiempo el mando giratorio/pulsador (C) y
encienda el aparato con el interruptor principal (D) para
elegir uno de los dos modos de funcionamiento.

N
b

En el modo individual o en el modo de dos puntos en combinacion
con el controlador de vacio VC 10, la velocidad nominal debe
ajustarse girando el mando giratorio/pulsador (C). Al pulsarlo, la
bomba se pone en marcha y, al volverlo a pulsar, se vuelve a dete-
ner. El modo de regulacion (el aparato esta en funcionamiento) se
muestra mediante un punto intermitente en la pantalla (B).

Encendido con varias interfaces

Si una bomba se utiliza a través del cable de conexion analégico
MVP 10.100 con el controlador de vacio VC 10 o con el evaporador
rotativo RV 10 auto, en la pantalla (B) se muestra “VC 10”.

UL 10

Si el controlador de vacio esta conectado con un PC, en la pantalla
(B) aparece “PC”.

P L

Interfaces y salidas

Tenga en cuenta los requisitos del
sistema, asi como las instrucciones

/\ NOTA

Desconexion
Apague el aparato con el interruptor principal (D).

Desenchufe el conector para
O P~ !

desconectar el aparato de la red
eléctrica.

de uso y la ayuda del software.

El equipo puede utilizarse en el modo “remoto” a traves de la
interfaz RS232 o USB con el software de laboratorio labworldsoft®.
La interfaz RS-232 (M) que se encuentra en la parte posterior del
equipo esta equipada con una clavija SUB-D de 9 patillas y puede
conectarse a un PC. Las patillas tienen asignadas sefales en serie.

Interfaz USB

El bus serie universal (USB) es un sistema de bus en serie que
permite conectar el aparato con el PC. Los equipos equipados con
USB pueden conectarse entre si mientras estan en funcionamiento
(conexion en caliente), por lo que los equipos conectados y sus
propiedades se detectan de forma automaética.

En combinacion con el software labworldsoft®, la interfaz USB
sirve para el funcionamiento “remoto” y para actualizar el firmware
con ayuda de la “herramienta de actualizacion de firmware”.

Instalacion

Antes de conectar el aparato con el PC a través del cable USB, es
preciso instalar el controlador USB.

Este controlador puede descargarse en la siguiente pagina web:

Interfaz serie RS-232 (V 24)

Configuracion:

+ La funcion de los conductos de interfaz entre el aparato y
el sistema de automatizacion representa una seleccién de
las sefiales especificadas en la norma EIA RS-232, segun
DIN 66020, parte 1.

+  Para las caracteristicas eléctricas de los conductos de interfaz
y para la asignacion de los estados de las sefales, se aplica la
norma RS-232, segun DIN 66259, parte 1.

«  Procedimiento de transferencia: Transferencia asincrona de
caracteres en el modo de inicio y detencion.

«  Tipo de transferencia: Duplex completo.

«  Formato de caracteres: Representacion de caracteres segun
el formato de datos en DIN 66022 para el modo de inicio
y detencidn. 1 bit de inicio; 7 bits de caracteres; 1 bit de
paridad (par = even); 1 bit de parada.

«  Velocidad de transferencia: 9600 bits/s

«  Control de flujo de datos: Ninguno

+  Método de acceso: La transferencia de datos del aparato al
PC solo se realiza si este Ultimo envia la solicitud correspondiente.

Sintaxis de comandos y formato

Para la sentencia de comandos se aplica lo siguiente:

+  Porlogeneral, los comandos se envian del PC (Master, maestro)
al aparato (Slave, esclavo).

+  El aparato realiza envios exclusivamente si el PC asi |o solicita.
Ni siquiera los mensajes de error pueden enviarse de forma
espontanea del aparato al PC (sistema de automatizacion).

+  Los comandos se transfieren en mayusculas.

+  Los comandos, los parametros y los parametros consecutivos
se separan mediante al menos un espacio en blanco (cédigo:
hex 0x20).

+ Cada comando individual (incluidos los parametros y los
datos) y cada respuesta se finalizan con CRLF (codigo: hex
0x20 hex 0x0d hex 0x0A) y tienen una longitud maxima de
50 caracteres.

+  El separador decimal en un nimero de punto flotante es el
punto (cédigo: hex 0x2E).

Las ejecuciones anteriores corresponden mayoritariamente a las
recomendaciones del grupo de trabajo NAMUR (recomendaciones
NAMUR para la ejecucion de conexiones de enchufe eléctricas
para la transferencia de sefiales analdgicas y digitales en aparatos
individuales de medicion, control y regulacion para uso en laboratorio,
rev. 1.1).

Los comandos NAMUR y los comandos adicionales especificos de
IKA sirven solo como comandos de bajo nivel (Low Level) para
la comunicacion entre el aparato y el PC. Con un terminal o un
programa de comunicacion adecuados, estos comandos pueden
transferirse directamente al aparato.

Comandos NAMUR Funcion

IN_NAME Leer nombre del aparato

IN_PV_4 Leer valor de velocidad actual

IN_SP_4 Leer valor de velocidad nominal

OUT_SP_4 Ajustar valor de velocidad nominal

START_4 Iniciar evacuacion

STOP_4 Detener evacuacion

RESET Cambiar al modo de funcionamiento normal

OUT_NAME Ajustar nombre del aparato

OUT_SP_42@n Establecer la velocidad de seguridad WD
con eco del valor establecido

OUT_WD1@m Modo de watchdog 1

OUT_WD2@m Modo de watchdog 2

Funcion de “watchdog”, supervision del flujo de datos en
serie

Si, después de activar esta funcion (consulte los comandos NAMUR),
no se produce una nueva transferencia de este comando desde
el PC en el tiempo de vigilancia establecido (“tiempo de watchdog”),
la funcion de evacuacién se desactiva conforme al modo de
“watchdog” configurado, o bien se sigue regulando a los valores
nominales establecidos con anterioridad. Un bloqueo del sistema
operativo, asi como un corte en el suministro eléctrico, un fallo de
corriente en el PC o un defecto en el cable de conexion, pueden
provocar una interrupcion en la transmision.

Modo de “Watchdog” 1

Si se produce el evento WD1, la funcién de evacuacion se desactiva
y se muestra el error ER 2. Establezca el tiempo de watchdog a
m (20 a 1500) segundos, con eco del tiempo de watchdog. Este
comando inicia la funcion de watchdog y debe enviarse siempre
dentro del tiempo de watchdog establecido.

Modo de “Watchdog” 2

Si se produce una interrupcion en la comunicacion de datos (mas
larga que el tiempo de watchdog ajustado), el valor de velocidad
nominal se establece a la velocidad nominal de seguridad WD.
También se muestra la advertencia PC 2. El evento WD2 puede
restablecerse con OUT_WD2@O0, lo que hace que la funcion de
watchdog también se detenga.

Establezca el tiempo de watchdog a m (20 a 1500) segundos, con
eco del tiempo de watchdog. Este comando inicia la funcién de
watchdog y debe enviarse siempre dentro del tiempo de watchdog
establecido.




Accesorios: Cable PC 1.1 (dispositivo a PC)
Necesario para conectar la clavija de 9 patillas con un PC.

Mensajes de error

Cuando se produce un fallo, en la pantalla (B) aparece un cédigo de error, como puede ser “Error 4”.

1 = = 5
6 g 7{}”» s e e e i 7|H] B H 4 Proceda tal como se indica a continuacion:
g 2 ‘7; g «  Apague el aparato con el interruptor.
5 = = 1 «  Tome las medidas correctivas que procedan.
«  Vuelva a encender el aparato.
10 o1
RxD 2 2RxD
e 4 o Ind Errores Causa Justificacion Medida
GND 5 5 GND . . .
60 o6 Er3 Sobrecalentamiento (overheat) | La bomba no funciona. Apague la bomba, desconéctela de la
iS4 7RTS Fig. 10 red y espere a que se enfrie.
9 O o 9 . .
Er4 Motor bloqueado/Sobrecarga | La bomba no funciona. Apague la bomba y desconéctela de
(motor blocked/overload) la red.

Espere a que la bomba enfrie.
Cable USB A - USB B Ventile el sistema de vacio a la presién
Necesario para conectar la interfaz USB (L) con un PC. normal.

Er 8 Sensor Hall defectuoso La bomba no funciona. Llame al servicio técnico.
: E"‘a"" T ’E} i Er9 Comprobacién automatica La bomba no funciona. Llame al servicio técnico.
USB B USB A BLP/Error EEPROM
Er 10 Salida estrangulada La bomba no funciona. El usuario tiene que revisar la salida
Fig. 11
. Er 11 Membrana atascada La bomba no funciona. Ventile la bomba y péngala en
Cable de conexion marcha a un régimen de revoluciones
Necesariq para conectar el VC 10 y el RV 10 auto con la bomba de vacio de membrana IKA Vacstar digital (funcionamiento controlado bajo para proceder a la autolimpieza
por velocidad). Er 12 Problema de conexion La bomba no funciona. Servicio: revise la conexion de cable
del motor
] |
BH-——- === e =B =
Fig. 12 Sino es posible eliminar el fallo aplicando las medidas descritas o si aparece otro cédigo de error, proceda tal como se indica a continuacion:
+  Contacte con el departamento de servicio técnico.
«  Envie el aparato a reparacion con una breve descripcion del error.
Mantenimiento y limpieza
El aparato no requiere mantenimiento. Solo esta sujeto al desgaste  Pedido de piezas de repuesto Accesorios
y deterioro naturales de sus componentes y a su estadistica de | realizar un pedido de piezas de recambio indique lo siguiente:
fallos. +  Tipo de aparato, +  Controlador de vacio IKAVC 10 +  Kit de mantenimiento
Limpieza + Numero de serie del aparato; consulte la placa de caracte- «  Valvula de regulacién de vacio IKA VCV 1y VCV 2 +  Condensador de emisiones de seguridad de vacio VSE 1
Desenchufe el aparato antes de su limpieza. ris/ticas, L o ' . «  Valvula de retencion IKAVC 10.300 +  Botella de Woulff/Juego de valvulas de agua VSW1
Utilice Unicamente productos de limpieza homologados por Ika ~— * Numero de posicion y descripcion de la pieza de recambio; «  Manguera de vacio IKAVH.SI.8
para limpiar sus equipos. visite la pagina www.ika.com. «  Cable PC 1.1 (RS-232) Para consultar mas accesorios, visite la pagina www.ika.de.
Tal es el caso del agua (con tensioactivos) y el alcohol isopropilico. y
Use guantes protectores durante la limpieza del aparato. Reparacion

Los aparatos eléctricos no deben introducirse en el detergente
para propositos de limpieza.

Evite que penetre humedad en el aparato durante las operaciones
de limpieza.

Los aparatos que requieren reparacion deben enviarse
limpios y sin sustancias que constituyan un riesgo para
la salud.

Solicite a tal fin el formulario “Certificado de descontamina-

Partes en contacto con el producto

o e et et ST s ciow Tk o desrae oo e g b o aterial |
detalles. ’ ubicada en la direccion www.ika.com. Tubuladuras de conexion PPS
Devuelva el aparato que requiere reparacion en su embalaje origi- Pieza de conexion ppS
nal. Los embalajes para almacenamiento no son suficientes para la
devolucién. Utilice ademas un embalaje de transporte adecuado. Distribuidor PPS
Cabezal PPS
Valvula de membrana FFPM
Membrana NBR/PTFE
Pieza de sujecion PPS




Datos técnicos

Unidad Valor
Clase de proteccion |
Categoria de sobretension I
Grado de contaminacion 2
Utilizacion max. sobre el nivel del mar m 2000
Actualizacion de firmware Si

Nota

Conductor protector

El conductor protector (PE) no esta conectado a la carcasa de metal
(alimentacion de corriente continua con aislamiento interno)

Unidad Valor
Potencia de bombeo max. m3/h 1,32
Potencia de bombeo max. I/min 22
Presion final mbar 2
Niveles de aspiracion 4
Cilindro 4
Diametro de conexion en el lado de aspiracion mm 8
Didmetro de conexion en el lado de presién mm 8
Valvula de gas estabilizador No
Presion de entrada min. mbar 2
Presion de entrada max. mbar 1030
Deteccion del punto de ebullicion No
Biblioteca de disolventes No
Regulacion de dos puntos Si
Regulacion analogica del vacio por velocidad Si
Posibilidad de ajuste de la velocidad Mando giratorio/pulsador
Régimen de revoluciones minimo rpm 285
Régimen de revoluciones maximo rpm 1200
Display (Pantalla) LED
Sensor de vacio No
Valvula de ventilacion No
Separador de condensado No
Condensador de emisiones No
Material en contacto con el producto PTFE, FFPM, PPS, NBR
Material de la carcasa Recubrimiento de fundicién de aluminio
Sala limpia adecuada No
Protegido contra explosiones No
Anchura mm 150
Profundidad mm 370
Altura mm 375
Peso kg 11,5
Condiciones ambientales permisibles de 5°Ca 31 °Ccon un 80 % de humedad relati-

va del aire.
de 32 °C a 40 °C disminuyendo de forma lineal
hasta un maximo de 50 % de humedad relativa.

Clase de proteccion segun DIN EN 60529 IP 20
Interfaz RS-232 si
Interfaz USB Si
Salida analégica No
Voltaje Vv 100 a 240
Frecuencia Hz 50/60
Potencia consumida por el aparato w 130
Potencia consumida por el aparato en el modo de espera W 1,5

Valores promediados.
Reservado el derecho de introducir modificaciones técnicas.
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Dichiarazione di conformita

Dichiariamo sotto la nostra piena responsabilita che questo prodotto soddisfa le disposizioni delle direttive 2014/35/UE, 2006/42/CE,
2014/30/UE e 2011/65/UE ed & conforme alle seguenti norme e ai seguenti documenti normativi: EN 61010-1, EN 60529, EN 61326-1
e EN ISO 12100.

Una copia della dichiarazione di conformita UE completa pud essere richiesta all’indirizzo sales@ika.com.

Spiegazione dei simboli

Situazione (estremamente) pericolosa in cui la mancata osservanza dell’avvertenza per la sicurezza puo
PERICOLO portare alla morte o a lesioni gravi.

Situazione pericolosa in cui la mancata osservanza dell’avvertenza per la sicurezza puo portare alla morte o

AAWERTENZA a lesioni gravi.

Situazione pericolosa in cui la mancata osservanza dell’avvertenza per la sicurezza pud portare a lesioni lievi

/\ CAUTELA
Indica per es. azioni che possono portare a danni a cose.
/\ NOTA

Garanzia

In base alle condizioni di vendita e fornitura IKA®, la garanzia ha  La garanzia non ¢ estesa alle parti soggette a usura né ai vizi
una durata di 24 mesi. Per interventi coperti da garanzia rivolgersi  dovuti a movimentazione impropria e scarsa pulizia e manutenzione,
al proprio rivenditore di fiducia. In alternativa € possibile inviare lo  effettuate in contrasto con le presenti istruzioni per I'uso.
strumento direttamente alla nostra fabbrica allegando la fattura

di acquisto e specificando la ragione del reclamo. Le spese di

spedizione sono a carico del mittente.



Avvertenze per la sicurezza

Per la protezione dell’operatore

/\ NOTA

Leggere accuratamente le istruzioni
per lI'uso prima della messa in

funzione e attenersi alle avvertenze
per la sicurezza.

Custodire le istruzioni per 'uso in un luogo accessibile a tutti.
Accertarsi che I'apparecchio sia utilizzato soltanto da personale
appositamente formato.

Osservare le avvertenze per la sicurezza, le direttive, le norme
antinfortunistiche e la normativa sulla sicurezza del lavoro.
L'apparecchio e tutte le parti dell’apparecchio non devono
essere utilizzati su persone o animali.

Indossare i dispositivi di protezione
= [€0)E0 Y individuali in base alla classe di

pericolosita del mezzo da trattare;
in caso contrario puo insorgere un
pericolo causato da spruzzi di fluidi
e dalla fuoriuscita di gas tossici o
inflammabili!

Non esporre al vuoto parti del corpo umano o di animali.
Non lavorare con |'apparecchio sott’acqua o sottoterra.

Struttura dell’apparecchio

La pompa per vuoto IKA Vacstar
PERICOLO digital non é concepita per l'instal-

lazione in zone a rischio di esplo-
sione.

Installare I'apparecchio come indicato nel capitolo ‘Installazione”
e allacciare le linee di collegamento e le interfacce come
descritto.

Collocare I'apparecchio su una superficie non infiammabile
stabile e piana.

Non lavorare mai con un apparecchio difettoso o collegato in
modo non corretto.

Installare la pompa per vuoto in cappe di laboratorio idonee
e perfettamente funzionanti oppure posare in loco una linea
di scarico. La linea di scarico non deve essere piegata! La lun-
ghezza massima consentita della linea di scarico € 2 m!
Impedire il formarsi di miscele esplosive, eventualmente colle-
gare il gas inerte al sistema di ventilazione e/o di rarefazione.

Accessori

L'uso in sicurezza € garantito solo con gli accessori descritti
nel capitolo “Accessori”

Rispettare con cura le istruzioni per I'uso degli accessori (per
es. evaporatori rotanti, controller del vuoto) con i quali viene
utilizzata la pompa per vuoto IKA Vacstar digital.

La pressione all'ingresso e all’'uscita del gas puo essere di
1100 mbar max.

In presenza di vuoto, gli elementi elastici possono subire una
compressione.

Utilizzare esclusivamente tubi flessibili.

In caso di interruzione di corrente rispettare le proprie misure di
emergenza e provvedere a portare |'apparecchio in uno stato
sicuro (ved. il capitolo Messa in funzione, modalita operativa).

Utilizzo dell’apparecchio

La fuoriuscita di vapori di solventi
dE[@0]Eo ) nell'atmosfera puod essere evitata

con un condensatore di emissioni
collegato a valle.

La pompa per vuoto non & concepita
per il funzionamento con sostanze
autocomburenti o inflammabili
senza apporto di aria oppure
sostanze esplosive.

Non utilizzare la pompa in posizione
aperta in quanto i componenti mo-
bili possono risucchiare la mano
causando gravi lesioni.

L'inalazione o il contatto con mezzi

&AWERTENZA quali liquidi tossici, gas, sostanze

nebulizzate, vapori, polveri o
materiali biologici pud causare
danni alla salute dell’'utente.
Durante la lavorazione di tali mezzi,
assicurarsi che tutti gli attacchi siano
a tenuta e senza perdite.

La pompa per vuoto IKA Vacstar digital puo essere utilizzata
esclusivamente alle condizioni descritte nel capitolo ‘Dati
tecnici’

Impedire la fuoriuscita delle sostanze sopra indicate. Adottare
misure di protezione per il personale e I'ambiente.

Prestare attenzione a eventuali interazioni o possibili reazioni
chimiche o fisiche quando si lavora con mezzi a pressione
ridotta e temperatura elevata.

Tra il mezzo e I'apparecchio possono instaurarsi processi elet-
trostatici che determinano un pericolo diretto.

Per via del tasso di perdita residuo dell’apparecchio puo co-
munque verificarsi una fuoriuscita del mezzo.

Prima della messa un funzione accertarsi che tutte le parti
della struttura dell’apparecchio siano presenti e fissate.

Non sollevare la pompa se la maniglia ¢ allentata e la vite di
sicurezza della maniglia e allentata o manca del tutto!
Accendere la pompa solo quando & in posizione verticale.
Collegare gli attacchi per tubi flessibili INLET-OUTLET) e le in-
terfacce come indicato dalle scritte apposte sull’apparecchio
e dalle istruzioni per I'uso.

Accertarsi che la temperatura del mezzo evacuato sia infe-
riore alla temperatura di accensione. Con il processo di pom-
paggio (compressione) la temperatura del mezzo aumenta
ulteriormente.

Assicurarsi che i vapori contenenti solventi possano essere
aspirati nella pompa!

Non utilizzare la pompa per generare pressione!

Rispettare la pressione consentita sul lato di ingresso e di usci-
ta, ved. il capitolo "Dati tecnici’

La regolazione/strozzamento del flusso di gas puo essere ef-
fettuata solo nella linea sul lato di aspirazione!

« In presenza di piu dispositivi di carico utilizzare valvole

elettromagnetiche/di non ritorno sulla linea di aspirazione.

+ In caso di utilizzo di un condensatore di emissioni, accertarsi

che il refrigerante circoli liberamente!

Per la protezione dell’apparecchio

Accertarsi che le sostanze utilizzate

AAWERTENZA con l'apparecchio siano compatibili

con i materiali dei componenti
dell’apparecchio a contatto con il
prodotto; ved. il capitolo “Materiali
a contatto con il prodotto”.

La tensione indicata sulla targhetta

A CAUTELA | deve corrispondere alla tensione di

rete.

Il distacco dell’apparecchio dalla rete di alimentazione avviene
solo estraendo la spina o il connettore dell’apparecchio.

La presa di corrente per il cavo di rete deve essere facilmente
raggiungibile e accessibile.

Le protezioni oppure i componenti che possono essere
rimossi dall'apparecchio senza ausili devono essere riposizionati
sull'apparecchio per garantire un funzionamento sicuro, a
meno che in tali posizioni non sia stato effettuato un altro
collegamento. In tal modo si impedisce I'intrusione di corpi
estranei, liquidi ecc.

I liquidi penetrati involontariamente possono essere scaricati
con funzionamento a vuoto mediante |'aspirazione dellaria.
Evitare urti e colpi sull'apparecchio.

«  L'apertura dell'apparecchio e consentita soltanto a personale

tecnico specializzato (personale autorizzato)
L'apparecchio non pud essere modificato senza |'autorizzazione
di IKA.

+  Per garantire un raffreddamento sufficiente della pompa per

vuoto IKA Vacstar digital, non coprire le fessure di aerazione
presenti sul corpo dell’apparecchio.

«  Perilavori di manutenzione utilizzare soltanto pezzi di ricambio

originali al fine di garantire condizioni d'uso dell’apparecchio
affidabili.

+  Verificare I'eventuale presenza di condensa d'acqua all'interno

e all'esterno dell’apparecchio. Se I'apparecchio proviene da
un ambiente freddo, si consiglia di riscaldarlo prima del suo
utilizzo.

+ Non fissare mai la pompa per vuoto sopra a un bagno

termostatico.

«  Accertarsi che la potenza di aspirazione della pompa non

determini la penetrazione nella membrana della pompa per
vuoto IKA Vacstar digital di sostanze solide e/o liquidi in
grado di danneggiare la membrana e altre parti interne della
pompa. La portata risulterebbe ridotta e non sarebbe pos-
sibile raggiungere la pressione finale. All'interno potrebbero
venirsi a creare depositi che riducono la durata della pompa
e causano perdite!

Disimballo

Disimballo

Rimuovere con cura I'imballo dall’apparecchio.

In caso di danni rilevare immediatamente le circostanze di

fatto (posta, ferrovia o reparto spedizioni).

Dotazione di fornitura

Pompa per vuoto a membrana IKA Vacstar digital

Cavo di rete laptop

Silenziatore -

Cavo di collegamento

Cavo USBA-USB B

Istruzioni per I'uso

Carta di garanzia

Tubo flessibile del vuoto
Tm




Uso conforme

Utilizzo

L'apparecchio non deve essere

/I\ AVVERTENZA| utilizzato per:

- I'evacuazione di habitat biologici

- I'evacuazione di volumi di gas
esplosivi, corrosivi o di altro tipo,

- la portata/l’utilizzo di liquidi!

L'apparecchio non é idoneo per:
- il gonfiaggio di oggetti

- il pompaggio di liquidi

- zone a rischio di esplosione

- l'utilizzo sott’acqua

- l'utilizzo sotto terra

La pompa per vuoto a membrana da laboratorio IKA Vacstar digital
viene impiegata per generare il vuoto in combinazione con altri
apparecchi di laboratorio.

Per la regolazione del vuoto definita € necessario un ulteriore
regolatore di vuoto IKA VC 10 o un evaporatore rotante IKA RV
10 auto.

Funzionamento in singolo

La pompa per vuoto puo essere utilizzata senza controller.

La portata pud essere impostata mediante il numero di giri regolabile.
In generale, piu il volume da evacuare é ridotto, piu il numero di
giri deve essere impostato a un valore basso. La pressione finale
non viene regolata.

Funzionamento con accessori

Insieme agli accessori consigliati da IKA, la pompa per vuoto IKA
Vacstar digital € idonea per I'evacuazione regolata a un pressione
finale definita, per es. per I'impiego di un evaporazione rotante
IKA.

Puo inoltre essere utilizzata per funzioni classiche di separazione,
filtrazione o essiccazione in laboratorio.

Con un adeguato controller del vuoto (per es. B VC 10) o con un
evaporatore rotante (per es. RV 10 auto) Vacstar digital pud essere
utilizzata in modalita automatizzata: possono quindi essere condotti,
per esempio, il riconoscimento automatico del punto di ebollizione,
curve pressione-tempo programmate o programmi tratti dalla
libreria dei solventi.

Uso previsto: apparecchio da tavolo

Ambito di utilizzo (solo interno)

L'apparecchio & adatto all’'uso in spazi abitativi e in tutti gli altri
campi.

La sicurezza del gestore non € piu garantita:

+  se I'apparecchio viene azionato con accessori non forniti o
non consigliati dal produttore

Informazioni

La fuoriuscita di vapori di solventi

€00 nell’atmosfera pud essere evitata
con un condensatore di emissioni
collegato a valle.

Si prega la massima cautela quando
A CAUTELA | si lavora con miscele gassose
contenenti gas condensabili (per
es. solventi). L'impiego di pompe a
membrana con gas di questo tipo
provoca la loro condensazione nel
flusso d'aria della pompa. Nelle
camere sottovuoto si viene cosi a
creare una pressione che a sua volta
influisce sull’efficienza e la durata
delle membrane e delle valvole.

Se nelle camere sottovuoto
penetrano liquidi o condensa, la
pressione di lavoro minima indica-
ta non viene raggiunta.

Per proteggere le valvole interne e
le membrane dal liquido, utilizzare
un separatore di condensa instal-
lato a monte, per es.: bottiglia di
Woulff).

«  seterzi apportano modifiche all’apparecchio o alle sue parti
«  se |'apparecchio viene azionato in modo contrario a quanto
specificato nelle avvertenze per la sicurezza.

importanti

In genere € consigliabile, al termine

A CAUTELA | di un processo, far funzionare la

pompa a vuoto (funzionamento a
vuoto, da ca. 3 a max 5 minuti) per
rimuovere gli eventuali residui
presenti nella pompa.

A tale scopo ventilare eventual-
mente i recipienti.

Nel funzionamento manuale,
rimuovere la linea di aspirazione.

Rispettare le istruzioni per l'uso
degli apparecchi corrispondenti.

/\ NOTA

Le pompe per vuoto a membrana sono pompe volumetriche oscillanti.
Con I'espansione del volume delle camere del vuoto, le membra-
ne generano una pressione negativa che determina I'aspirazione
dell'aria nelle camere. Con la successiva compressione, |'aria viene
schiacciata fuori dalle camere del vuoto. La commutazione tra
ingresso e uscita € comandato mediante le valvole a membrana.
L'unita fisica della pressione & 1 Pascal [Pa].

Nel linguaggio comune viene spesso utilizzata anche I'unita millibar
[mbar].

1 mbar = 100Pa

1 bar =10°Pa

1 Pa =10" bar

1 Pa =0,01 mbar

Nella tecnica del vuoto si distingue tra diversi campi.

Vuoto grossolano:  da 10°a 102Pa  (da 1000 a 1 mbar)
Vuoto fine: da10%2a10'Pa  ( da1a 103 mbar)
Vuoto spinto: da 10"a 10°Pa (da 103 a 107 mbar)
Connettore,

vuoto ultraspinto <10°Pa ( <107 mbar)

| movimenti periodici della membrana producono il vuoto all’in-
gresso della pompa. Le pompe per vuoto a membrana lavorano
in vuoto grossolano fino a 10% Pa. Pressioni inferiori non possono
essere ottenute queste pompe.

Per la produzione di vuoto fine, vuoto spinto e vuoto ultraspinto
devono essere utilizzate, per esempio, pompe per vuoto a tenuta
d’olio, pompe a vite, pompe a diffusione o pompe turbomolecolari.
Le pompe per vuoto a membrana vengono spesso utilizzate come
pompe di stadio di ingresso.

La compressione e la distensione dell’aria produce un rumore.
Meno aria trasporta, piu la pompa diviene silenziosa. Ne consegue
che la rumorosita di funzionamento nella modalita di esercizio
normale si riduce con il decrescere della pressione.

Anche il montaggio di un tubo di scarico con silenziatore determina
una riduzione della rumorosita.

Nel funzionamento automatico a controllo della velocita, la pompa
riduce il numero di giri al raggiungimento del valore nominale.
Con un basso tasso di perdite del sistema complessivo, il numero
di giri viene regolato anche a "zero"

In combinazione con il controller del vuoto VC 10 o dell'evaporatore
rotante con controller del vuoto integrato RV 10, la pompa puo
essere utilizzata sia per la “regolazione a due punti” (comandata
da valvola), sia per la regolazione analogica del vuoto in base alla
velocita™

Regolazione a due punti

Al raggiungimento del valore nominale la linea di aspirazione viene
interrotta. Proprio per via della differenza temporale minima a
partire dal rilevamento del valore di pressione, della compensazione
del valore nominale per il collegamento di una valvola del vuoto e
della potenza di aspirazione del sistema di generazione del vuoto,
il valore risulta leggermente inferiore al valore nominale impostato.
Se la pressione del sistema aumenta nuovamente per via del tasso
di perdita naturale, la valvola apre la linea di aspirazione.

Rappresentazione schematica di una regolazione del vuoto a due

Regolazione analogica in base alla velocita

Con questa regolazione la velocita della pompa, e quindi la sua
potenza di aspirazione, viene ridotta piu il valore di pressione
misurato si avvicina al valore nominale. Una volta raggiunto il
valore nominale, la pompa funziona ancora in base al tasso di
perdite del sistema. Sono quindi possibili la silenziosita di lavoro,
una regolazione del vuoto accurata e un’elevata durata dei com-
ponenti della pompa. Con questo tipo di regolazione & possibile il
riconoscimento automatico esatto del punto di ebollizione, ovvero
nella modalita automatica il sistema cerca e mantiene il punto di
ebollizione del solvente.

Rappresentazione schematica di una regolazione del vuoto in base

punti
mbar

alla velocita
mbar

Installazione

Rispettare I'avvertenza generale ri-
guardo al collegamento dei reci-

pienti (recipiente di carico/del vuoto/
condensatore refrigerato) alla linea
di aspirazione sempre nel rispettivo
punto piu alto. In tal modo si evita
il rischio che possa penetrare liquido
nella pompa per vuoto.

La presenza di liquido nelle camere
della pompa peggiora le caratteri-
stiche della pompa.

Collegare gli attacchi per tubi
flessibili (INLET-OUTLET) e le in-
terfacce come indicato dalle scritte
apposte sulla pompa e dalle istru-
zioni per l'uso.

Gli attacchi sono in versione spina per tubo. Eventualmente
assicurare i tubi flessibili con fascette.

Posare i tubi in modo che la condensa non possa rifluire nella pompa.
Accertarsi che I'aria possa entrare liberamente dalle fessure di
aerazione (H).

Nella linea di aspirazione, installare un separatore di condensa (per
es. bottiglia di Woulff) a monte del manicotto di aspirazione della
pompa per la protezione dalla penetrazione di liquido.

In caso di aspirazione di vapori di solventi, un condensatore di
emissioni (accessorio) collegato a valle della pompa favorisce la
loro condensazione e impedisce che essi vengano liberati
nellatmosfera.




Collegamento delle interfacce

Rispettare gli attacchi corretti (ved.

/\ NOTA Fig. 1).

O: Attacco tubo flessibile d= 8 mm (OUTLET)

Collegare questo attacco con un tubo flessibile del vuoto al
condensatore di emissioni oppure montare un silenziatore
all'estremita del tubo.

/\ NOTA

Posizionare I'estremita del tubo
flessibile nella cappa di laboratorio!

Accertarsi che lo scarico sia libero
sul lato pressione!

Sul lato pressione non utilizzare
una valvola a farfalla e non chiudere
lo scarico! Collegare la linea di sca-
rico a questo attacco.

K: Attacco controller del vuoto VC 10 (Mini DIN)

E possibile collegare la pompa per vuoto e il controller del vuoto
VC 10 o I'evaporatore rotante RV 10 auto con il cavo di collega-
mento analogico per un regolazione precisa del vuoto a controllo
di velocita.

Il controller del vuoto riconosce la pompa e passa in modalita
regolazione del vuoto in base alla velocita. La regolazione a due
punti e disattivata.

L: Interfaccia USB

Collegare la pompa per vuoto IKA Vacstar digital a un PC con il
cavo USB A - USB B. Mediante il tool software IKA FUT & possibile
caricare eventuali aggiornamenti del software dell’apparecchio.

M: Interfaccia RS 232

E possibile collegare la pompa per vuoto IKA Vacstar digital a un
PC mediante un cavo di interfaccia RS 232. La pompa puo
essere utilizzata con il software per apparecchiature di laboratorio
labworldsoft® in collegamento con altri apparecchi. Per maggiori
informazioni, ved. il capitolo “Interfacce e uscite”

N: Attacco valvola dell’acqua

Collegare la valvola a farfalla dell’acqua RV 10.5001 opzionale con
la pompa per vuoto a membrana. La valvola dell’acqua consente
di controllare il flusso d'acqua verso il condensatore di emissioni.
La valvola si apre non appena la pompa € accesa.

l: Attacco tubo flessibile per linea di aspirazione d= 8 mm (INLET)
Collegare la linea di aspirazione a questo attacco.

Collegare questo attacco con un tubo flessibile del vuoto al
recipiente (condensatore refrigerato dell’evaporatore rotante,
reattore da laboratorio, ecc.)

P: Attacco cavo di rete

Verificare che I'indicazione della tensione sulla targhetta dei dati
corrisponda alla tensione di rete presente. Collegare il cavo di rete
all'alimentazione di tensione.

IKA Vacstar digital con controller del vuoto VC 10

/\ NOTA

Funzionamento con valvola dell’ac-
qua opzionale RV 10.5001 in colle-
gamento con VC 2.4 non possibile.

Attenersi alle istruzioni per l'uso
del controller del vuoto VC 10!

Al raggiungimento del valore nominale la linea di aspirazione viene
chiusa tramite la valvola del vuoto integrata in VC 10. E possibile
la variazione della velocita della pompa mediante impostazione
manuale del numero di giri.

lasd

Con l'impiego del dispositivo di interruzione della pompa VC 2.4
(Pos. 6) disponibile in opzione la pompa viene arrestata al
raggiungimento del valore nominale (modalita operativa B).
Questa configurazione dell’apparecchio & possibile anche senza il
dispositivo di interruzione della pompa VC 2.4. La pompa continua
a funzionare. Per una buona regolazione la pompa deve essere
utilizzata con un numero di giri basso.
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Regolazione della velocita

IKA Vacstar digital con controller del vuoto VC 10 o evaporatore

rotante RV 10 auto

Rispettare le istruzioni per I'uso

/\ NOTA

degli apparecchi.

Impostazione automatica della modalita operativa ‘Regolazione
della velocita"non appena il cavo di collegamento analogico (Pos.
8) non collega la pompa al controller del vuoto o all’evaporatore
rotante.

Al raggiungimento del valore nominale la velocita della pompa
viene ridotta automaticamente fino al valore minimo "0 giri/min’
Una volta raggiunto il valore nominale, la pompa aspira ancora in
base al tasso di perdite del sistema per vuoto.

E possibile il riconoscimento automatico del punto di ebollizione.
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Messa in funzione

Attenersi alle istruzioni per l'uso
degli apparecchi.

/\ NOTA

Verificare se la tensione indicata sulla targhetta corrisponde alla
tensione di rete disponibile. Una volta soddisfatte tali condizioni,
dopo aver inserito |'alimentatore |'apparecchio € operativo.

La presa di corrente utilizzata deve
Ol«P—

essere messa a terra (contatto
conduttore di terra).

In caso contrario, non & garantito il funzionamento sicuro o
I'apparecchio pud danneggiarsi.
Rispettare le condizioni ambientali indicate nei ‘Dati tecnici”

Accensione

1. Accendere |'apparecchio con I'interruttore generale (D). Per
rendere possibile una verifica visiva, vengono visualizzati tutti
i segmenti del display.

0.8.8.8.

2. Visualizzazione del numero di versione del software
(nell’esempio, la versione 1.00).

L
3. Visualizzazione del modo operativo impostato (A; B).
(Impostazione di fabbrica: modo operativo A)

H

Il modo operativo pud essere modificato all’accensione.

Modo operativo A:

In questo modo operativo, al termine dell’operazione in corso
o allo spegnimento dell’apparecchio il valore nominale impostato
non viene memorizzato.

Dopo l'interruzione dell’alimentazione di rete nessun riawio
automatico.

Modo operativo B:

In questo modo operativo, al termine dell’operazione in corso
o allo spegnimento dell’apparecchio il valore nominale im-
postato viene memorizzato; il valore pud essere modificato.

Il modo operativo B risulta necessario in particolare in
combinazione con il dispositivo di interruzione della pompa
VC2.4.

Riawvio automatico dopo l'interruzione dell’alimentazione di rete.

Modifica del modo operativo:

1. Premendo il pulsante/manopola (C) e accendendo
contemporaneamente |'apparecchio con linterruttore
generale (D) & possibile scegliere tra i due modi operativi.

N
b

Nel funzionamento in singolo o nel funzionamento con regolazione
a due punti in combinazione con il controller del vuoto VC 10
la velocita nominale pud essere impostata ruotando il pulsante/
manopola (C). Premendo una volta si awvia la pompa, premendo
una seconda volta la pompa viene arrestata. Il funzionamento
normale (I'apparecchio & in funzione) viene visualizzato con un
punto lampeggiante nel display (B).

Accensione con piu interfacce

Se la pompa viene azionata con il controller del vuoto VC 10 o con
I'evaporatore rotante RV 10 auto mediante il cavo di collegamento
, il display (B) visualizza "VC 10"

UL 10

Se il controller del vuoto & collegato a un PC, nel display (B)
compare ‘PC"

- L

Spegnimento
Spegnere |'apparecchio con l'interruttore generale (D).

Estrarre la spina di rete per scolle-
@ *:DK @ gare |'apparecchio dalla rete di

alimentazione!

Interfacce e uscite

Attenersi ai requisiti di sistema,

/\ NOTA

alle istruzioni per l'uso e agli aiuti

del software.

L'apparecchio puo essere azionato in modalita “Remote” tramite
I'interfaccia RS 232 o USB con il software di laboratorio labworldsoft®.
L'interfaccia RS 232 (M), posta sul lato posteriore dell’apparecchio
e dotata di un connettore SUB D a 9 poli, puo essere collegata a
un PC. | pin sono occupati da segnali seriali.

Interfaccia USB

L'Universal Serial Bus (USB) € uno standard di comunicazione a
bus seriale che consente di collegare I'apparecchio al PC. Gli
apparecchi dotati di USB possono essere collegati tra loro durante
il funzionamento (hot-plugging) e riconoscere automaticamente i
dispositivi collegati e le loro caratteristiche.

Se unita a labworldsoft®, I'interfaccia USB consente il funzionamento
in ‘remote” e I'aggiornamento del firmware con I'ausilio del
“Firmware Update Tool

Installazione

Prima di collegare I'apparecchio al PC mediante il cavo dati USB &
necessario che sia installato il driver USB.

Il driver USB puo essere scaricato dalla pagina web:

Interfaccia seriale RS 232 (V 24)

Configurazione:

»  Le funzioni dei cavi d'interfaccia tra apparecchio e sistema di
automazione costituiscono una selezione dei segnali specificati
nella norma EIA RS 232, corrispondente alla DIN 66020 Parte 1.

«  Per le caratteristiche elettriche delle linee delle interfacce e
I'assegnazione degli stati di segnale si applica la norma RS
232, in conformita alla DIN 66259 Parte 1.

«  Procedura di trasferimento: trasferimento asincrono dei
caratteri nel funzionamento start-stop.

+  Tipo di trasferimento: Full Duplex.

»  Formato caratteri: rappresentazione caratteri come da formato
datiin DIN 66022 per funzionamento start-stop. 1 bit di start;
7 bit carattere; 1 bit di parita (pari = even); 1 bit di stop.

«  Velocita di trasferimento: 9600 bit/s.

«  Controllo flusso di dati: nessuno

«  Procedura di accesso: la trasmissione dati tra apparecchio e
computer avviene soltanto su richiesta del computer.

Sintassi di comando e formato

Per la frase di comando vale quanto segue:

+  Generalmente ¢ il computer (master) a inviare i comandi
all'apparecchio (slave).

«  L'apparecchio trasmette esclusivamente su richiesta del
computer. Inoltre I'apparecchio non puo inviare spontaneamente
al computer (sistema di automazione) i messaggi di errore.

« I comandi vengono trasmessi in lettere maiuscole.

« | comandi e i parametri nonché i parametri consecutivi
vengono separati tra loro da almeno un carattere di spaziatura
(codice: hex 0x20).

+  Ogni singolo comando (compresi parametri e dati) e ogni
risposta si concludono con CRLF (codice: hex 0x20 hex 0x0d
hex 0x0A) e hanno una lunghezza massima di 50 caratteri.

+ Il separatore decimale in un numero a virgola mobile € il punto
(codice: hex Ox2E).

Le versioni precedenti soddisfano in larga misura le raccomanda-
zioni del gruppo di lavoro NAMUR (raccomandazioni NAMUR per
la realizzazione di collegamenti elettrici a innesto per la trasmissione
analogica e digitale del segnale a singoli apparecchi MSR da labo-
ratorio. Rev.1.1).

| comandi NAMUR e i comandi aggiuntivi specifici IKA fungono
soltanto da comandi Low Level per la comunicazione tra I'apparecchio
e il PC. Con un terminale o un programma di comunicazione
adeguati & possibile trasferire direttamente tali comandi
all’apparecchio.

Comandi NAMUR  Funzione

IN_NAME Lettura nomi apparecchi

IN_PV_4 Lettura valore di velocita corrente

IN_SP_4 Lettura valore di velocita nominale corrente

OUT_SP_4 Impostazione valore di velocita nominale

START_4 Awvio evacuazione

STOP_4 Arresto evacuazione

RESET Commutazione a funzionamento normale

OUT_NAME Impostazione nomi apparecchi

OUT_SP_42@n Impostazione velocita di sicurezza WD con
eco del valore impostato

OUT_WD1@m Watchdog modalita 1

OuUT_WD2@m Watchdog modalita 2

Funzione “watchdog”, monitoraggio del flusso di dati
seriale

Se dopo aver attivato questa funzione (vedere comandi Namur),
entro il tempo di monitoraggio (“tempo di watchdog”) impostato
non ha luogo una nuova trasmissione di questo comando dal PC,
la funzione di evacuazione viene disattivata in base alla modalita
“watchdog” impostata oppure viene regolata su valori nominali
precedentemente impostati. Interruzioni della trasmissione possono
per esempio essere provocate da crash del sistema operativo,
assenza di alimentazione al PC o interruzione del cavo di collega-
mento all’apparecchio.

“Watchdog”— Modalita 1

Se si verifica I'evento WD1, viene disattivata la funzione di
evacuazione e viene visualizzato ER 2. Impostazione del tempo di
watchdog su m (20...1500) secondi, con eco del tempo di
watchdog. Questo comando avvia la funzione di watchdog e deve
essere inviato sempre entro il tempo di watchdog impostato.

‘Watchdog”— Modalita 2

Se si verifica un'interruzione della comunicazione dati (di durata
superiore rispetto al tempo di watchdog impostato), il numero di
giri nominale viene portato al numero di giri nominale di sicurezza
WD impostato. Viene visualizzata |'avvertenza PC 2. L'evento WD2
puo essere annullato con OUT_WD2@O0 - cio comporta anche
I'arresto della funzione di watchdog.

Impostazione del tempo di watchdog su m (20...1500) secondi,
con eco del tempo di watchdog. Questo comando awvia la
funzione di watchdog e deve essere inviato sempre entro il tempo
di watchdog impostato.




Accessori: Cavo PC 1.1 (Device to PC)
Necessario per collegare il connettore a 9 poli a un PC.
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Cavo USB A -USB B
Necessario per collegare I'interfaccia USB (L) a un PC.
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Necessario per collegare VC 10 e RV 10 auto alla pompa per vuoto a membrana IKA Vacstar digital (funzionamento a controllo di velocita).
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Manutenzione e pulizia

L'apparecchio non richiede manutenzione. E soggetto unicamente
al naturale invecchiamento dei componenti e al relativo tasso di
guasto statistico.

Pulizia

Per la pulizia staccare la spina.

Utilizzare unicamente i detergenti approvati da IKA per la pulizia
degli apparecchi IKA.

Vale a dire, acqua (con tensioattivi) e isopropanolo.

Durante la pulizia dell'apparecchio indossare guanti di protezione.
Ai fini della pulizia gli apparecchi elettrici non devono essere im-
mersi nel detergente.

Durante le operazioni di pulizia evitare che I'umidita penetri ne-
[I'apparecchio.

Se si utilizzano metodi di pulizia e decontaminazione diversi da
quelli raccomandati, interpellare IKA.

Ordinazione dei pezzi di ricambio

Per ordinare i pezzi di ricambio indicare i seguenti dati:

«  Tipo di apparecchio,

«  Numero di matricola dell'apparecchio, vedere targhetta

« Numero di posizione e descrizione del pezzo di ricambio, ve-
dere www.ika.com.

Riparazioni
Spedire in riparazione solo apparecchi puliti e privi di sos-
tanze pericolose per la salute.

Alllo scopo richiedere il modulo “Decontamination Certificate”
a IKA oppure utilizzare il modulo stampato e scaricato dal sito web
di IKA www.ika.com.

In caso di riparazione, rispedire I'apparecchio nel suo imballo origi-
nale. Gli imballi da magazzino non sono sufficienti per la spedizio-
ne del reso. Inoltre utilizzare un imballaggio da trasporto adatto.

Messaggi di errore

Se si verifica un errore, esso viene visualizzato sul display (B) tramite un codice, per es. Errore 4.

In caso di errore, procedere come segue:

+  spegnere |'apparecchio tramite I'interruttore,
+  adottare le misure correttive,

+  riaccendere |'apparecchio.

Errore Causa Motivo Misura

Er3 Surriscaldamento (overheat) | La pompa non funziona Spegnere la pompa, scollegarla
dall’alimentazione di rete, lasciarla raffreddare.

Er4 Motore bloccato/Sovraccarico | La pompa non funziona Spegnere la pompa, scollegarla

(motor blocked/overload)

dall’alimentazione di rete
Lasciare raffreddare la pompa.
Ventilare il sistema per vuoto alla pressione

normale.

Er 8 Sensore Hall difettoso La pompa non funziona Assistenza

Er9 Autotest BLP/Errore EEPROM | La pompa non funziona Assistenza

Er 10 Uscita ostruita La pompa non funziona Necessario controllo dell’uscita da parte
dell’'utente

Er 11 Membrana inceppata La pompa non funziona Dare aria alla pompa e azionarla a bassa
velocita per I'autopulizia

Er 12 Problema di collegamento La pompa non funziona Assistenza: controllare il collegamento del

cavo di alimentazione motore

Se non si riesce a eliminare |'errore con le misure descritte o compare un altro codice di errore:

+  rivolgersi al reparto di assistenza,
+  spedire I'apparecchio con una breve descrizione dell’errore.

Accessori

«  Controller del vuoto IKAVC 10

»  Valvole di regolazione del vuoto IKAVCV 1 e VCV 2
+  Valvola di ritegno IKAVC 10.300

»  Tubo flessibile del vuoto IKAVH.SI.8

+  Cavo PC 1.1 (RS 232)

+  Kit per la manutenzione
»  Condensatore di emissioni di sicurezza per vuoto VSE 1
-+  Bottiglia di Woulff/Set di valvole dell’acqua VSW1

Per altri accessori vedere www.ika.de

Parti a contatto con il prodotto

Denominazione Materiale
Bocchettone PPS
Raccordo PPS
Distributore PPS
Elemento di testa PPS
Valvola a membrana FFPM

Membrana NBR/PTFE
Morsetto PPS




Dati tecnici

Unita Valore
Classe di protezione |
Categoria di sovratensione I
Grado di sporco 2
Quota di impiego s.I.m. max m 2000
Aggiornamento firmware si

Nota

Conduttore di terr

Il conduttore di terra (PE) non e collegato con I'alloggiamento metallico
(alimentazione di corrente DC isolata internamente)

Unita Valore
Portata max m3/h 1,32
Portata max I/min 22
Pressione mbar 2
Stadi di aspirazione 4
Cilindro 4
Diametro attacco lato aspirazione mm 8
Diametro attacco lato pressione mm 8
Zavorratore no
Pressione d’'ingresso min mbar 2
Pressione d’ingresso max mbar 1030
Riconoscimento del punto di ebollizione no
Biblioteca solventi no
Regolazione a due punti si
Regolazione analogica del vuoto in base alla velocita Si
Possibilita di regolazione velocita Pulsante/manopola
Velocita min rpm 285
Velocita max rpm 1200
Display LED
Sensore del vuoto no
Valvola di sfiato no
Separatore di condensa no
Condensatore di emissioni no
Materiale a contatto con il prodotto PTFE, FFPM, PPS, NBR
Materiale alloggiamento Ghisa di alluminio rivestita
Idonea a camera bianca no
Protezione contro I'esplosione no
Larghezza mm 150
Profondita mm 370
Altezza mm 375
Peso kg 11,5
Condizioni ambientali ammesse tra 5 °C e 31 °C all’'80% di umidita relativa.
tra 32 °C e 40 °C con una diminuzione lineare fino a
max. il 50% di umidita relativa.
Classe di protezione secondo DIN EN 60529 IP 20
Interfaccia RS 232 si
Interfaccia USB si
Uscita analogica no
Tensione \" 100-240
Frequenza Hz 50/60
Potenza assorbita apparecchio w 130
Potenza assorbita apparecchio standby w 1,5

Valori medi.

Con riserva di modifiche tecniche!
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D,EKJ'IaanMFI O COOTBETCTBUU CTaHOApPTaM

HacToAWwmM Mbl CO BCeli OTBETCTBEHHOCTBIO 3asABMSeM, YTO AaHHOe n3genve oTeedaeT TpeboBaHWAM aupektvs 2014/35/EC, 2006/42/
EC, 2014/30/EC 1 2011/65/EC, a TakxXe COOTBETCTBYET C/1eyloLLMM CTaHdapTaM U HOpMaTUBHbIM AokymeHTaM: EN 61010-1, EN 60529,
EN 61326-1 n EN ISO 12100.

Konuto NonHoro 3assnexHns o COOTBETCTBUN TpeboBaHnaM cTaHaapToB EC MOXHO 3anpocuTs no afpecy sales@ika.com.

YcnoBHble 0003HayeHus

(Kpal;lHe) ornacHada CUTyauus, B KOTOpOI;I Heco6nro,ueH|/|e LOAHHOTMO YKa3aHUA MO TeXHnKe 6e30nacHOCTV MOXeT
OnACHO npmnBecTn K CMepTn Unn TSKENnown TpaBMme.

OnacHas cuTyaums, B KOTOPOW HecobntofeHe AaHHOMO yKasaHus No TexHuke 6e30MacHOCT MOXET NMPUBECTH
A NPEQYNPEXXOAEHNE K CMepTV UK TAXEN0N TpaBMme.

OnacHas cuTyaums, B KOTOPOW HecoBMtofeHVe aHHOMO YKa3aHUs no TexHWKe Be30MacHOCT MOXET NPUBECTM

A OCTOPOXHO K Nlerkoii TpaBme.

YKa3bIBaeT, Hanpymep, Ha LeiCTBUA, KOTOpble MOTYT NMPUBECTU K MaTepuanbHOMY yLiepOy.

/\ NPUMEYAHUE

fapaHTna

B COOTBETCTBUM C YCNIOBMAMM NPOLAXKM 1 NOCTaBKM KoMnaHun IKA  TapaHTVA He pacnpoCTpaHAeTca Ha M3HallMBarowyvecs AeTanv u
rapaHTUMNHbBIA CPOK COCTaBNAeT 24 Mecaua. MNpu HAaCTynNeHnn ra-  UCK/IIOYaeT yCTpaHeHWe HeWCnpaBHOCTEW, BO3HMKLUMX BCIeACTBME
PaHTUIHOrO Cyyas obpallaiTech K Aunepy. MOXHO Takxke OTMpasBuTb  HeHaznexallero obpalleHuns ¢ u3genvMeM, HeLoCTaTOYHOro
npvbop C NPUAOXKEHMEM MNATEXHbIX OOKYMEHTOB W yKa3aHMeM  OBCIYXMBAHWA 1 YXO4a 33 HUM, a Takke HeCcoboAeHNA HaCcTOALLEero
NPUYMHBI peknaMaLm HenoCpeCTBEHHO Ha Halll 3aBOA,. Pacxodpl N0 PYKOBOACTBA MO 3KCMyaTaLmn.

nepeBo3ke 6epeT Ha ceba nokynaTess.



YKa3aHuA no TexHuke 6e3onacHoOCTU

g Bawed 3auwumsi

Mepen BBOAOM B 3KCrlyaTauuio

A nPMME"IAHME NOJIHOCTbIO npquTaﬁTe pyKoBOACTBO

no 3Kcrulyatauum U cobniopaiTe
yKa3aHuA No TexHuKe 6e3onacHoCTH.

XpaHwuTe PyKOBOLCTBO NO 3KCMyaTaLWmW B JOCTYMHOM A5 BCeX MecTe.
Cnenue 3a TeM, 4T0bbl C NPMBOPOM paboTan TONbKO 0By4eHHbI
nepcoHarn.

CobntofaiiTe ykazaHua No TexHuke 6e30nacHOCTY, ANPEKTBSI,
NpeanMcaHnsa No oxpaHe TPyAa U NPEeAOTBPALLEHMIO HECHACTHbIX
cnyvaes.

3anpeLuaeTcs 1Cnonb3oBaTb NPUOOP M BCe YacT npubopa Ha
NOAAX NN KNBOTHBIX.

Ucnonb3yinte cpeacTBa WUHAUBUAY-

(0] anbHOW 3aluTbl B COOTBETCTBUM C
KJIacCOM onacHOCTU obpabaTbiBae-
Mo cpefibl, B NPOTUBHOM CJlyyae cy-
LecTByeT OMNAcHOCTb BCNeACTBUE
pasopbi3ruBaHus XKMAKOCTEN,
BbICBOOOXKAEHNA TOKCUYHBIX UIU TO-
ptoumnx rasos!

He noasepranTte Yactv Tena togen Unv XXMBOTHbIX BO3LENCTBIIO
BaKyyma.
He paboTaiiTe ¢ npubopom nof BOAOK UK NOL, 3eMIIEN.

KoHcmpykuus npubopa

BakyymHbIi Hacoc IKA Vacstar digital
OIMNACHO He npepHasHayeH [UIA YCTaHOBKM BO
B3PbIBOOMACHbIX 30HaX.

YcTaHoBWTe MpvbOpP B COOTBETCTBUM C YKa3aHUAMMW [/1aBbl
«YCTaHOBKa» W MOACOeAUHWTE COEAVNHUTENbHbIE LUMaHMN |
MHTepelncbl, Kak OnNmncaHo.

YcTaHoBWTe NprHOp Ha YCTONYMBOW, POBHOW 1 He BOCMIaMeHs-
foLLiefICA MOBEPXHOCTY.

KaTeropuueckn 3anpellaerca pabotaTb C HenpaBWIbHO
NOAKMIOYEHHBIM UMK HENCMPaBHbLIM NPUBOPOM.

YcTaHoBWTE BaKyyMHbIA HAacoC B MOAXOAALLMX U paboTaroLLmx
BbITSKHBIX Lkadhax v nponoxute Tyda Tpybonposogd oss
oTBoda oTpaboTaBLUMx ra3os. TpybonpoBoa Ans 0TBOda
0TpaboTaBLUVX ra30B He JoMkeH nepernbatbcsa! MakcManbHO
fonycTvmas gfnHa Tpybonposoga Ans 0TBOLAa OTpaboTasLUMX
ra3oB COCTaBaAeT 2 m!

He ponyckanTe BbIXOOa@ B3PbIBOOMACHbIX CMecer, npwu
HeobxooMMocTn obecneubTe Nofayy MHEPTHOro rasa ans
BEHTUNALMM W/nnv pa3baBieHns.

[IpuHadnexHocmu

BesonacHas paboTta obecneynBaeTCa TOMbKO MPU UCMOb30BaHNM
NPUHaANEXHOCTEN, ONUCaHHbIX B rnaBe «MpUHaLNeXHOCTHY.
CTporo cobniofaiiTe yKasaHus PyKOBOACTB MO 3KCTUTyaTaLmu
LOMONHUTENbHBIX YCTPONCTB (HanpyMep, POTaLWOHHOMO
UCNApUTENs, PEryAATOPa Bakyyma), C KOTOPLIM 3KCMyaTupyeTcs
BakyyMHbIi Hacoc IKA Vacstar digital.

[asneHve B natpybkax ANs BNycka W BbiNycka rasa AOKHO
CcocTaBnATb Makc. 1100 mbar.

Mof BakyyMOM 31aCTUYHbIE 3/1eMEHTbI MOTYT CKMMATBCA.
Vicnonb3yiTe ToNbKO rMbKMe LLNaHronpoBob!.

MpW NCHE3HOBEHWW MUTAHWA BbINOMHWUTE MEPOMPUATUA Ha CJTyYan
aBapum 1 obecneysTe nepesof Nprbopa 8 6e3onacHoe cocTosHWe
(cMm. tnaBy «BBof, B 3KCMUTyaTaLLMIO», PEXMM PaboTbl).

Paboma ¢ npubopom

Bbixoa MapoB pacTBOPUTEns B
OINACHO aTMocchepy MOXKHO M3BexaTb
NOCPeACTBOM  UCMOJIb30BaHUA

NOC/IEBKJIIOYEHHOrO KOHAEHcaTopa
napos.

BaKyyMHbI HacoC He npefHa3Ha4yeH
Ansa paboTbl C caMOBOCIJIaMeHs 0~
LWUMAUCA BELLEeCTBaMU, BELLECTBaMM,
KOTOpble BOCM/aMeHsAIOTCA 6e3 no-
Aauu Bo3AyXa, WM B3pbIBYATBIMMU
BeLLlecTBaMMu.

3anpeu.|aeTc;| 3KCnlyaTupoBaTb HacocC
B OTKPbITOM COCTOAHUMN. B NMPOTUBHOM
cjly4yae BO3HMKaeT onacHOCTb nony4e-
HUA TAXKeNbIX TpaBM BCneacreme BTA-
r’mBaHUA PyKu B ABnXxyuimeca yactu!

BabixaHue unn KOHTaKT €O cpepamMmm,

A MPUMEYAHUE | Hanpumep apoButbiMu >kuakocTamm,

rasamy, TYMaHOM, BO3HUKAIOLLUM
npu pasopbI3rMBaHUN  >KUAKOCTH,
napamu, nbiiblo UK Guonoruyecku-
MU BeLecTBaMu, MOXKeT ObITb onaceH
ANA  3[0pPOBbA MOJib3OBaTeNA.
Y6eauTtecb, 4To Npy padoTe ¢ TakKUumm
cpepamu Bce COeAVHEHUs TepMEeTUYHbI
1 He MMeIoT Teuu.

BakyymHbIn Hacoc IKA Vacstar digital paspeluaetcs ncnonb3osats
TOMBKO B OMMUCAHHbIX B rNaBe «TeXHNYeCKme AaHHbIe» YCII0BUAX.
He monyckawTe BbINycka yka3aHHbIX Bbille BeLLeCTB B OKpyXa-
foylo cpeny. NMpumMUTe Mepbl A 3almMTbl NepcoHana u
OKpy>KatoLLien cpefbl.

YunTbiBaliTe BO3MOXHbIE OOMEHHbIE, XMMUYECKNE NAW husndyeckre
peakumu npu paboTe co cpefamu C yMeHbLLIEHHbIM AaBfeHVeM
1 NOBbILLUEHHOW TeMMNepaTypow.

Henb3a MCKMoYUTb NOTEHLMANIBHO ONacHOrO 31eKTPOCTaTUYECKOro
B3aMMOLENCTBISA MeXAy Cpefon 1 NpMBopoM.

/13-33 oCTaBLUENCA JOAW yTeykun npubopa BO3IMOXEH BbIMyCK
cpenbl B OKPY>XaloLLyto cpefy.

Mepep BBOAOM B 3KCrIyaTaLMiO MPOBEPLTE HaMyue 1 KpenneHue
BCeX AeTanen kopnyca.

He nogHWMalTe Hacoc, ecn pyyka OTKPYTUAACh, U UKCUPYIOLLMIA
BUHT pyyku (E) ocnab nnu otcytcreyeT!

Bk/tovanTe HacoC TONbKO B BEPTUKASIbHOM MOMOXEHUN.
MofcoeanHUTe LWITYLEPbl 418 MOAKIOYeHna Tpybonposoaos
(INLET-OUTLET) v nHTepelchbl B COOTBETCTBIN C MapKMPOBKOM
Ha Npvbope 1 PyKOBOLCTBOM MO 3KCMyaTaLmm.

Ybeautech, 4TO TeMmnepaTypa BakyyMUPOBAHHOWN Cpeflbl HUXe
TemnepaTypbl BOCMaMeHeHUA Cpefbl. 3a CYeT mpoLlecca
nepekaykm (Cxkatvsa) Temnepatypa Cpeapbl AOMOMHWUTENBHO MO-
BbILLAETCA.

MMoMHMTE, YTO B HAaCOC MOTYT BCaCbIBaTbCA coeprkallime
pactsopuTesb napbi!

He ncnonb3ynte Hacoc AnA CO3[aHvA AaBneHunal

CobntopaiiTe AONYCTUMOE [AaB/eHVe Ha CTOPOHE BXOAa U BbIXOAa,
CM. rnaBy «TexHUYyeckme gaHHbler.

PerynuposaHune / gpoccenpoBaHue MoToKa rasa MoXeT
OCYLLECTBAATLCA TOMBKO B TPYOOMPOBOLE Ha CTOPOHE BCachiBaHMs!

Mpy HaNMYUK HECKOSBKMX HAarpy304HbIX YCTPOWCTB UCMOSb3yiTe
3N1eKTPOMArHUTHbIE UM 0BpaTHbIe KnanaHbl BO BCAChIBAIOLLIEM
Tpybonposoze.

Mp¥ NCNOMb30BAHUM KOHAEHCATOPa NapoB y4YUTbIBaATe CBOBOAHBIN
XOZ, OXNaxAatoLLel xmakocTu!

Lna 3auwumel npubopa

V6env|Ter B COBMEeCTMMOCTU NCNoJib-

A MPEAYNPEXXAEHUE| 3yembix c npubopom BelyecTs ¢ MaTe-

puanamu, U3 KOTOPbIX U3roTOBMEHbI
KOHTaKTUpPYIOLMEe C MPOAYKTOM 4a-
cTM npubopa; cm. rnasy «[eTtanm,
KOHTaKTUPYIOLLME C MPOAYKTOMY.

CeTeBoOe Hanpsa>xeHue AOoJDKHO

AOCTOPO)KHO COOTBETCTBOBATb 3HAYEHWIO HaMps-

>K€HUs, yKa3aHHOMY Ha TUMNOBOM
Tabnuuke.

OTk/toYeHre Nprbopa OT CeTU BbIMOHAETCS TOMbKO NyTeM
M3BNIeYEHUA LUTEKepa U3 rHe3fa nNTaHnAa Unm n3 po3eTku.
Po3eTka, K KOTOPOW NOACOEAMHARTCS ceTeBoW kabenb, [oXKHA
HaXOAWTbCA B AOCTYMHOM MecTe.

KpbILUKW MW OeTanu, KOTOpble MOXHO CHATb C npubopa 6e3
BCMOMOraTe/lbHbIX CPEACTB, HYXHO YCTAHOBWTb Ha MeCTo A
obecneyeHns BesonacHom paboTbl, e B 3TOM MeCTe He
TpebyeTcs nogktodeHre Apyrux yCTponcTs. OHW NpensTcTeyioT
nonagaHuio MOCTOPOHHUX YaCTUL, XUAKOCTEN 1 T. 4.
YnaneHue HexenarteNbHO 3aHeCeHHbIX XWUOKOCTEN B pexume
XONIOCTOrO X0fda MOXeT 06ecrneymBaTbCs 3a CYET BCaCbiBAHUS
BO3[yXa.

He monyckaiiTe TONYKOB W yAapoB Mo npubopy.

OTkpbiBaTb MPWOOP pa3pellaeTcs TOMbko  CreumanmcTam
(ynonHoMou4eHHOMY nepcoHany).

Mpvbop 3anpellaeTcd MoanduUUMpoBaTh 6e3 paspelueHus
koMnaHuu IKA.

[na obecrneyeHus [OCTAaTOYHOTO OXJIAXKAEHWUA BaKyyMHOro
Hacoca IKA Vacstar digital 3anpetiaetcs 3akpbiBaTb BEHTUAS-
LIMOHHble 0TBepCTUA Npubopa.

Vicnonb3yiTe Ons TeKyLLero pPemMoHTa TOSbKO OpUrMHasbHble
3anyacTu, 4Tobbl 06eCneynTb HagexXHy paboTy npnbopa.
CrnepuTe 3a KOHIEHCALUMEN BOLbl BHYTPU 1 CHapyXu npubopa.
[avite npubopy CHavana HarpeTbCs, ecv OH MpUHECeH 13
XONOAHOrO NOMeLLEeHUs.

KaTeropvyecku 3anpeLLaeTca 3aKpenisaTb BaKyyMHbIA HacoC Hag,
HarpeBaTeNbHON BaHen.

CrnepuTe 3a TeM, 4TOObI BCIEACTBME MOLLIHOCTY OTKAYKM Hacoca
TBepAble BeLLecTBa WWAN XUAKOCTV He nonanv B MemMbpaHy
BakyymMHoro Hacoca IKA Vacstar digital. 310 nospexpaer
MeMbpaHy 1 Apyrvie BHyTpeHHMe AeTanu Hacoca. Mpoussoan-
TENbHOCTb CHUXKAETCH, U KOHEYHOe AaB/eHue He JOCTUraeTcs.
BHyTpY MOryT 06pa3oBbiBaTbCs OTNOXKEHWA, KOTOPble COKPaLLAloT
CPOK CY>KObl 1 MPUBOLAT K yTeukam!

PacnakoBKa

PacnakoBka

OCTOPOXHO pacnakyiTe npudop.
MpY HaAMYUK MOBPEXAEHWIN HEMELIEHHO COCTaBbTe

COOTBETCTBYIOLLMIA aKT (C NpefcTaBUTENEM MOYTbI, Kene3Howm
[0pOrv NN UPMbI-NepeBo34nKa).

KomnnekT nocrtaBku

MembpaHHbIA BakyyMHbI Hacoc IKA Vacstar digital

CeTeBoW kabenb ———
N2 NOAKOYEHMA K —
4 ol —
noptatnsHomy MK =
o
(a ]
o

LLymornywimTens -

CoeauHUTEbHbBIN
Kabenb

Kabenb USB A - USB B

B~ I @]@

PyKOBO):I,CTBO no 3KCryataunm

[apaHTUNHBIN TaNOH

BakyymHbIN WwnaHr, 1 m




NMcnonb3oBaHMe NO Ha3Ha4YeHuto

MpumeHeHne

3anpeLaerca Ucnonb3oBaTh NpuGop

/I\ MPERYIIPEXAEHUE, pna:

- BaKyyMVIpOBaHVIiI JKUNbIX nOMGu.l.EHMﬁ;

- BaKyymMunpoBaHua B3pbiBYaTbIX,
KOPPO3MOHHBIX 1 Np. Fa30B;

- pacxopa/Mcnonb30BaHNsA XUAKOCTeii!

Mpu6op He NpepgHa3Ha4YeH Ans:
- HaKaYMBaHUA NPegMeToB;

- NepeKauynBaHuUA XXUAKOCTEN;

- B3PbIBOOMNACHbIX 30H;

- UCNOJIb30BaHMUA NopJ, BOAOM;

- UCNOJIb30BAHMUA NopJ, 3eMJIen.

NabopaTopHblii MembpaHHbIN BakyyMHbIn Hacoc IKA Vacstar digital
MCNOSIb3YeTCA ANs COo34aHWs Bakyyma B KOMOMWHaALMK C ApYrvMu
nabopaTopHbIMK Nprbopamu.

[l 3alaHHOro perynnpoBaHuns Bakyyma TpebyeTcs AONOAHUTENbHbIA
perynatop sakyyma IKA VC 10 nnn poTtaumoHHbin ncnaputens 1KA
RV 10 auto.

ABTOHOMHbIN PEXUM PabOThI

BakyyMHbIN HaCOC MOXET 3KCMyaTupoBaTbcA 6e3 perynsropa.
MoCpeACTBOM PEryNNPOBKM HaCTOTbl BPALLEHNS MOXHO PeryiMpoBaTh
NPOU3BOANTENBHOCTb. Kak MpaBuo, YeM MeHblle BakyyMUpyemblii
06beM, TeM MeHbLLE JOMKHO BbiTb YCTAHOBNEHHOE 3HaYEHME YaCTOTbI
BpalLieHWA. KoHeYHoe [aBneHne He perynpyeTcs.

oKkcnayatauma ¢ NpYHaaNeXHOCTAMU

BmecTe ¢ pekoMeHa0BaHHbIMK KoMNaHnen IKA nprHaanexxHocTaAMu
BakyyMHbI Hacoc IKA Vacstar digital npegHasHayeH ans perynvpyemoro
BakyyMUpPOBaHWA [0 OOCTUXEHWUA 3aaHHOrO KOHEYHOro AaBfieHus,
Hanpumep ana paboTbl poTaumoHHoro ncnaputens IKA,

a Takxke L1 knaccuyeckux flabopaTopHbIX NPOLEeCccoB cenapaumu,
UAbTPaLMM UAK CYLLKN.

BmecTe ¢ nogxogALlMm perynatopomM Bakyyma (Hanpumep, VC 10)
WM POTaLMOHHBIM McnapuTenem (Hanpvmep, RV 10 auto) Hacoc
Vacstar digital moxeT pabotaTb aBTOMaTW4ecky, Tak, Hanpvmep,
MOXHO BbIMOJSIHATbL aBTOMAaTW4eCKOe Pacno3HaBaHne TOUKM KUMEHNS,
3aflaHHble KpuBble 3aBUCKMOCTU [AABJIEHUA OT BPEMEHU WSn
nporpammbl 13 GnbanoTeKM pacTBOpUTENEN.

HasHaueHMe: HacToNbHbIN Nprbop.

06nacTb NPUMEHEHUA (TONbKO B MOMELLIeHUAX)

Mpubop NpUrogeH Ana KCrlyaTaumMu B XUAbIX U NoBbIX OpyriX
NOMeLLiEHNAX.

3alUmMTa NONb30BaTENA HE rapaHTUpyeTCa:

« B Clyyae 3Kcriyatauum nprubopa ¢ NprHaanexHoCcTAMK, KOTo-
pble He ObINN NPefOCTaBeHbl NPOU3BOAMTENEM Npubopa Un
peKOMeHA0BaHbI M;

+ B Ciyyae moamdukaumy npubopa UM ero Yactei TPeTbUMU
nuamu;

+ B Ulydyae KcrlyaTaumy npubopa He B COOTBETCTBUM C yKasaHu-
SMM M0 TexHyke 6e30MacHOCTU.

MNone3Hasa uHcgopmauyms

Buixoja MapoB pacTBOpuTens B
OIMNACHO aTmMocdepy MOXHO u3BexcaThb

nocpepcTBoOM MCNosIb30BaHuA
NOC/IEBKJIIOYEHHOTO  KOHJeHcaTopa
napos.

0co6yI0 0CTOPOXKHOCTb PEKOMEHAYETCA
AOCTOPO)KHO co6niopath Npu pabote ¢ rasoBbiMK
cMecAMM, KoTopble copep>kar
KOHAeHcupylowmecs rasbl (Hanpumep,
pacTBOpUTENb). Ucnonb3oBaHue
MeMOGpaHHbIX HaCOCOB C Takumu
rasamu BegeT K UX KOHAeHcauuu B
BO3JyLUIHOM MNOTOKe Hacoca. B pe-
3ynbTaTe 3TOro JaBNeHNe B BaKyyMHOM
Kamepe pacTeT, YTOo OnATb e BAMseT
Ha MPOU3BOAUTENIBHOCTb M CPOK
cny>k6bl MemMGpaH 1 KNanaHoB.

MpyM nonapgaHuUU >KUAKOCTU WU
KOHAEeHCaTa B BaKyyMHble Kamepbl
yKkaszaHHOe MUHMManbHoe pabouee
haBnieHve 6onblue He foCTUraeTcs.

[na 3almTbl BHYTPEHHUX KJlanaHoB
M MmeM6paH OT XUAKOCTU UCMONb3YTe
npeaBKJIIOYEHHbIN KOHAEeHcaTooTae-
nutenb ( Hanpumep, CKNAHKY Bynbda).

Kak npaBwno, B KOHUe npoLecca
AOCTOPO)KHO pekomeHayeTcA AaTtb Hacocy nopa-
6oTaTb Ha XONIoCTOM Xomy (peXxum
Xonocrtoro xopa, npum. 3, Mmakc. 5
MUWHYT), YTOGbl BITECHUTb BO3MOXKHbIE
OCTaTKN B Hacoce.

Ona >Toro npu HeobGXxopMMOCTU
npoBeTpuTe CGOPHUK.

[lnA 31010 B py4YHOM peXkume ypanute
BCacbliBaloLWwmi TpyoonpoBog,.

CobGniopaiite ykasaHWA PYKOBOACTB
A"PMME“AHME Mo 3KCMnyaTaLuy COOTBETCTBYIOLMX

npuGopos.

Mem6paHHble BakyyMHble HacoChbl ABMSIOTCA BO3BPATHO-MOCTyNa-
TesbHbIMM HacocaMn. MeMbpaHbl CO3LatoT 33 CYeT yBeMYeHUs
obbema B BakyyMHOV kamepe Bakyym, KOTOPbIA BbI3biBAET
NOCTyM/IeHWe BO3yXa B KaMepy. 3a CYET NocsIeytoLLEero CkaTus BO3-
[lyX BblAABNMBAETCA U3 BaKyyMHOW KamMepbl. NepeksitoyeHnem Mexay
BXOLOM W1 BbIXOAOM YNPaBAsioT MeMOpaHHble KianaHsbl.
dur3nyeckre eanHULBI U3MepeHns Aasnenms — 1 nackanb [Mal.

B 6bITy 4aCTO Takxke WUCMOMb3YITCA eAVHULEI U3MEPeHUa MUAnnbap
[mbar].

1 mbar =100 MNa

1 Bap =10°MNa

1Ma =10" 6ap

1MMa =0,01 mbar

B BaKyyMHOW TeXHUKe Pa3anNyatoT pasHble 30HbI.

HW3KmMin Bakyym: or 10° go 102 Ma  (or 1000 go 1 mbar)
CpefiHnii BakyyMm: oTr 102 go 10"Ma (ot 1 o 103  mbar)
BblCOKMI BaKyyMm: oT 10" go 10°Ma (ot 102 go 107 mbar)
YNbTPaBbICOKUI BaKyyM: <10°Ma ( < 107 mbar)

Meproanyeckme OBUXeEHUs MeMOpaH CO34al0T Bakyym Ha Bxope
Hacoca. MemMbpaHHble BakyyMHble HacoChbl PaboTaloT B HWU3KOM
Bakyyme fo 10% Ma. [JocTuxeHve 6onee HU3KOro AaBneHua ¢ 3TUMu
HaCOCaMMN HEBO3MOXHO.

[na co3paHnA cpefHero, BbICOKOTO W YbTPaBbICOKOro Bakyyma
HeobXOOMMO WCMOMb30BaTh, HaMpuUMep, BaKyyMHble, BUHTOBbIE,
AN DY3NOHHbIE 1K TypOOMOSEKYAAPHbIE HAacoChl C MaCISHbIM
ynnoTHeHvem. Mpu 3ToM MembpaHHble BakyyMHble HacoCbl 4acTo
NCMOJb3YIOTCA B Ka4eCTBE HACOCOB C NPeABapuTeNIbHOM CTyMeHbIO.
Mpy OKaTUM 1 paclUMpPeHn BO34yxa BO3HUKAET LWyM. YeM MeHblue
BO3/lyXa TPAHCMOPTUPYETCS, TEM THLLIE PabOTAET HACOC. ITO NPUBOAMT

K TOMY, 4TO pabouii LLyM B HOPMasbHOM PEXMME YyMeHbLLIAETCA Mpu
CHVKEHWW [aBNeHNs.

CMOHTMPOBaHHbIN LUNaHr Ans 0TBofda OTpaboTaHHOro Bo3dyxa C
LYMOTyLUMTENEM TakKe CITyXXUT 1A yMeHbLIEHUS LyMa.

B aBTOMAaTM4YeCKOM pexuMe C perynvpoBaHMeM YacToTbl BpaLLeHUs
HACOC YMEHbLLAEeT CBOK YacTOTy BPALLEHWs Mpu OO0CTUXKEHUU
3aflaHHOTO 3HaueHUs. MK COOTBETCTBYIOLLIEN HIU3KOW UHTEHCUBHOCTY
TeUM BCel CMUCTeMbl YacTOTa BpAaLLEHWA [axe YCTaHaBNMBAETCS Ha
HyJTb.

B kombuHaumu ¢ perynatopom Bakyyma VC 10 unn poTaumMoOHHbIM
ncnapuTenemM Co BCTPOEHHbIM perynatopoM Bakyyma RV 10 auto
HacoC MOXHO WCMOJb30BaTb KakK ASIA ABYXMO3ULMOHHOIO perysin-
poBaHKA (C KNanaHHbIM pacnpefeneHvem), Tak v s aHaaoroBoro
perynmpoBaHnsa Bakyyma MoCPedCcTBOM PerysiMpoBaHns 4acToTbl
BpaLLeHuA.

[BYXNo3ULMOHHOE perynmpoBaHue

Mpu LOCTUXKEHWM 3aAaHHOTO 3HaYeHUsA BCaCbIBaOLLMIA TPyOONpoBoL,
nepekpbIBaeTCsA. V13-3a MUHMMabHOR pa3HMLbl BO BpeMeH obHapy-
KEHNA 3HAYEHMA [ABNEHWSA, CPaBHEHWA C 3aAaHHBIM 3HaYeHneM LA
BKJIIOYEHUNA BaKYyMHOIO K/lanaHa, a Takxke MOLLHOCTU OTKauku
CUCTEMbI TeHepaLmMu BakyyMa J1erko MPOWCXOAWT OMycKaHue Huxe
YCTaHOBJMIEHHOTO 33[aHHOrO 3HayeHwA. ECNW faBneHve B cucTeme
CHOBa MOBbILLIAETCSA BCSIEACTBME €CTECTBEHHOW YTeuKu, knanaH
OTKPbIBAET BCACbIBAIOLLWA TPyOONPOBOA,.

CxeMa OBYXMO3WLIMOHHOIO PeryimpoBaHna Bakyyma

mbar

AHanoroeoe perynMpoBaHue MOCPECTBOM PerysiMpoBaHus
4acToTbl BpaLeHns

Mpy MCMONB30BaHMM 3TOTO TWMa PeryMpoBaHns YacToTa BpaLLeHus
Hacoca 1, COOTBETCTBEHHO, €ro CKOPOCTb OTKaYKM YMEHbLLAIOTCS Mo
Mepe NPUBAVXKEHVS U3MEPEHHOTO 3Ha4YeHUs [aBNeHUsA K 3afaHHOMY
3HaueHuto. ECv 3apaHHoe 3HaveHne AOCTUrHYTO, Hacoc pabotaer
TOJIbKO B COOTBETCTBUM C MHTEHCMBHOCTBIO TEYM CUCTeMbl. ITO obe-
CMeyYnBaeT TUXyto paboTy, TOYHOE PerynnpoBaHye Bakyyma v oMM
CPOK CIy>KBbl MOABUXKHBIX YacTe Hacoca. Mpu NCMob30BaHUM 3TOTO
TVINa perynmpoBaHnsA BO3MOXHO TOYHOE aBTOMAaTUYeCKoe Pacno3Ha-
BaHWe TOUKM KUMEHUS, T. €. CUCTEMA WLLLET U COXPAHSET B aBTOMATU-
4eCKOM pexVMe TOUKY KUMEHWA pacTBOpUTENA.

Cxema peryanmpoBaHuna BakyyMa NOCPeaCTBOM PEryanpoBaHna YacTo-
Tbl BpallleHna

mbar

YcTtaHoOBKaA

CoGniopanite OCHOBHOE YKasaHue,
A MPUMEYAHUE | kacatoweecn coegunennn c6opHuka
(cocyna nop Harpyskoin / BakyyMHOro
cocypa / oxnagutens gns crekna) C
BCacbiBalOWMM TpyGonpoBogom B
€ro caMmou BbiICLLUEN TOYKE. ITO CHU-
3UT PUCK MOMNagaHus >XUAKOCTU B
BaKyyMHbIW Hacoc.

XKunpakocTb B KaMepax Hacoca yxya-
LIaeT XapaKTepUCTUKKU Hacoca.

MoacoeanHuTe WITYLepbl ANA Noa-
KJloueHua Tpy6onposopoB (INLET/
OUTLET) 1 uHtepdpencbl B COOTBET-
CTBMM C MapKMUPOBKOW Ha Hacoce U
PYKOBOACTBOM MO dKCMJlyaTauuu.

MoAcoeAnHEHNA BbINOMHEHb! B BUAE LWTYLEPOB. Mpy HEObXoAMMoCTyH
3aPMKCMPYITE WAAHTU LLINAHTOBBIMY 3aXKMMaMW.

MponoXwmTe WNaHm Tak, YTobbl KOHAEHCAT He MOT MoMacTb B HACOC.
Bo3gyx pomkeH BecnpenAaTcTBEHHO MOCTynaTb B BEHTUNALMOHHbIE
oTtBepcTua (H).

YCTaHOBWTe BO BCachlBatoLLmin TpyOONpoBOL Nepes BCacChiBaOLLMM
naTpybkoM Hacoca KOHAEHCaToOoTAenuTeNb (Hampumep, CKIAHKY
Bynbcha) 4015 3aLLMThl OT NONAAAHUA XUAKOCTY.
MpW BCacbiBaHWM MapoB PacTBOPWUTENSA MOLK/MOYEHHbIA K Hacocy
KOHOEHCATOp MapoB (NPMHALNEXHOCTb) MOMOraeT KOHAEHCMPOBaTh
napbl ¥ NPENATCTBYET VX BbIXO4Y B aTMOCdepy.




MopxnioyeHne nHtepcpeicos

Cm. COOTBETCTBYylOLNEe pa3bemMbl

/I\ MPUMEYAHUE| (cw. Fig. 1).

O: WtyLep A5 NoakAYeHns WwinaHra d= 8 mm (OUTLET)

CoegnHuTe 3TOT LTyLep € BakyyMHbIM LWNaHIOM A9 KOHAeHCaTOPa
NapoB M yCTaHOBNTE Ha KOHLE LW1aHra WyMOornyLwmnTenb.

ﬂponox(me KOHeL, WJiaHra B BbITAXKHOW

/I\ MPUMEYAHUE | wikacp!

ObecneybTe CBOOOAHLIN BbIXOA, CO
CTOPOHbI HarHeTaHwus!

3anpewjaetca ncnosnb3oBaTb
ApoccenbHble KJanaHbl CO CTOPOHbI
HarHeTaHMA W 3aKkpbiBaTb BbixoA!
MopkntounTe TPyGONpOBOA, ANs OTBOAA
oTpaboTaBLUMX Fa30B K 3TOMY pa3bemy.

K: pasbeM ans noaktoyeHus perynsTopa Bakyyma VC 10 (Mini DIN)
BakyymHbIn Hacoc n perynatop Bakyyma VC 10 uim poTauMoHHbIN
ncnaputenis RV 10 auto MOXHO COEANHUTBL ApYr ¢ APYroM Mpw MOMOLLM
aHaNoroBOro COEAMHUTENBHOrO Kabena Ans TOYHOro PeryampoBa-
HVA BaKyyMa NOCpeacTBOM PeryMpoBaHMsA YacToTbl BPaLLEHNA.

PerynaTop BakyymMa pacrno3HaeT HacoC 1 NepeksIioYaeTCa Ha PeXUM
perynMpoBaHva BakyymMa MOCPeACTBOM PErysiMpoBaHMA YacToTbl
BpaLLeHuna. [1ByXno3nLMOHHOE peryivpoBaHve 0eakTVBMPOBaHO.

L: USB-nopt

CoenmHuTe BakyyMHbIN Hacoc IKA Vacstar digital ¢ MK npu nomoLum
kabens USB A - USB B. C nomoubto MHCTpyMeHTanbHoro MO IKA
FUT MOXHO 3arpyxaTb VMeloLmecs 0BHOBNEHMS NMPOrpaMMHOro
obecneyeHns npmbopa.

M: nHTepdenc RS 232

BakyymHbin Hacoc IKA Vacstar digital moxHo coenmHuTs ¢ MK ¢
NnoMoLLbto HTepdhencHoro kabens RS 232. C nomoLpto nabopatop-
HOro nporpammHoro obecnevyenus labworldsoft® Hacoc MoxeT pa-
60TaTb B KOMOMHALMK C ApYrUMUK YCTPONCTBaMu. bonee noapobHyio
MHOPMALMIO CM. B rnase «MHTepdenchbl 1 BbIXOAb!».

N: pasbem A8 NOAKYEHNA BOOAHOIO KianaHa

CoeauHWTE ONUMOHANbHLIM BOAAHOM APOCCebHbIN KnanaH RV
10.5001 ¢ MeMbpaHHbIM BakyyMHbIM HacocoM. BopaHow knanaH
perynnpyeT nofadvy Bofdbl B KOHAeHCAaTOp NapoBs. KnanaH OTKpbIBaeTcs,
eI HacoC BKJTOYEH.

l: WTyllep o8 NoakJlo4YeHWa BcachlBatollero Tpybonposoda d= 8
mm (INLET)

MoAKMOYMTe BCACbIBAOLLIMIA TPYOOMPOBOL K 3TOMY Pa3beMy.
CoefnHuUTE 3TOT LUTYLEP C BakyyMHbIM LUNAHTOM AnA CHOpHWKa
(OXxn1aaMTenb POTALMOHHOIO MCMapUTens, 1abopaTopHbIA peakTop u
T. ).

P: pasbem Ana NoakIYeHUsa ceTeBoro kabens

Y6e,£I,I/ITer, 4YTO OaHHble HanpAXeHWA Ha I'IaCI'IOpTHOI;I Tabnunuke
COOTBETCTBYIOT MapaMeTpaM CeTeEBOro HanpsaXeHunA. Mogkntodure
ceTeBol Kabenb K NCTOYHWMKY MNTaHUA.

IKA Vacstar digital ¢ perynatopom Bakyyma VC 10

3KcnnyaTa|.wm C OonuuoHaJ1bHbIM

AHPMME‘{AHME BOAAHBIM KianaHom RV 10.5001 B

KoM6uHauum c VC 2.4 HeBO3MO)XKHa.

CobGniopaiite MHCTPYKLUIO MO SKCIUTy-
aTauum perynaropa sakyyma VC 10!

Mpn OOCTUXEHNW 3a0aHHOMO 3HadYeHWsA BCTpoeHHbI B VC 10
BaKyyMHbI KnanaH nepekpbiBaeT BCacbiBAlOLLMA TPybonpoBos.
CKOPOCTb Hacoca MOXHO N3MEHATb NOCPeaCTBOM PYYHOW PerympoBky
4aCTOTbl BPaLLeHNA.

|.=

Mpy MCNONb30BaHNM OMUMOHANBHON CUCTEMbI OTKJIIOYEHUA HAcoca
VC 2.4 (no3. 6) HAacoC OTK/IIOYaeTCA NpW AOCTUXEHWU 33a4aHHOro
3HayeHus (pexkm paboTbl B).

Takasa KoHUrypauma npvbopa BO3MOXHa Aaxe 6e3 cuctembl
oTKto4eHUsA Hacoca VC 2.4. BbINONHAETCA NPOroH Hacoca. Jns obe-
cneyeHns ONTUMabHOMO PerynMpoBaHns HacoC LoMkeH paboTtaTb C
Masnow 4aCTOTOW BpaLLEeHWA.

VC 10

] Loy

e

.h.-lf.n-'l‘
th

1 COopHUK (Harpy3ka, Hanpumep,
POTaLMOHHBIN UCNapWTeNb, peakTop)

2 BakyymHbI cenapaTop (Hanpumep,
CknAHKa Bynbda)

3 KnanaH ana BeHTunsaumm

4 [latyvk pasneHmns

5 BakyyMHbI KnanaH / LWapoBOWn KpaH

6 Cucrema oTkntodeHna Hacoca VC 2.4

7 KoHpeHcaTop napos
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Perynwposaume 4acToTbl BpaLweHna

IKA Vacstar digital ¢ perynatopom sakyyma VC 10 UK pOTaLIMOHHbLIM
ncnaputenem RV 10 auto

CobGniopaiite ykasaHUA PyKOBOACTB

A MPUMEYAHUE | no skcnnyatauumn npu6opos.

ABTOMaTUYeckas HacTpoWka pexuma paboTbl «PerynnposaHue
4acTOTbl BPALLEHUA», e aHasIoroBbI COeANHUTENBHBIN Kabenb
(N03. 8) CoeAMHAET HACOC C PEerynaTopoM Bakyyma WAW POTaLMOH-
HbIM MCMapuTeneMm.

|_|pl/l OOCTUXKeHVW 3a0aHHOro 3HadeHua 4acToTa BpalleHna Hacoca
aBToOMaTn4eck yMeHbLLIaeTCca o MUHUMaNbHOM «0 06/MUHY. Ecnn
3alaHHOE 3Ha4eHne OOCTUNHYTO, HaCOC BCaCblBa€T B COOTBETCTBUAN C
NHTEHCMBHOCTbLIO Te4n BaKyyMHOI7I cncTembl.

BO3MOXHO aBTOMaTMyeckoe pacno3HaBaHWe TOYKN KNMEHUA.
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1 COOpHUK (Harpyska, Hanpumep, 1
POTaLMOHHbI CnapuTesb, peakTop) -~

2 BakyymHbIi cenapatop (Hanpumep, -
CKNAHKa Bynbda)

7 KoHpeHcaTop napos

8 AHanoroBbI coefuHNTENbHbIN kabenb
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BBop B 3KkcniyaTauuio

CoGniopaiiTe yKasaHuA PyKOBOACTB

A MPUMEYAHUE | no skcnnyatauun npu6opos.

Y6E£I,I/ITECb B TOM, 4TO HanpAXeHne, yKasaHHOe Ha TUNOBOW Tabnnuke,
COOTBETCTBYET CbaKTI/IHeCKOMy HanpAXXeHUIO B CETW 3N1EKTPONUTaHNA.
ﬂpl/l BbIMOMTHEHUWN 3TUX yCJ'IOBI/II;I nocsie BCTaBkW LUTEeKepa 610ka
MNTaHUA B PO3ETKY I'Ipl/l60p rOTOB K 3KCNayaTaunu.

Po3eTka CeTV1 31eKTPONMUTaHNA JOMKHa
@ - % VIMETb 3a3eMNAIOLLIIA KOHTAKT.

B npotuBHOM Cniyvae Ge3onacHas pabota He rapaHTUpyeTcs, U
nprbop MOXET ObiTb NMOBPEXAEH.

YCI0BUS OKPYXKatOLLEN Cpefibl AOMKHbI COOTBETCTBOBATL TPEOOBAHNAM,
N3NI0KEHHBIM B rf1aBe «TexHUYecKre faHHbIey.

BkJitoueHne

1. BktoumTte Npnbop ¢ NOMOLLbIO raBHOro Bbiktoyatens (D).
[na obecneyeHws BU3yasbHOW NpoBepky oTobpakaloTca Bce
CermMeHTbl gucnnes.

8.8.8.6.

2. MHOuKaums HoMepa Bepcum NporpamMMHoro obecreyeHus
(Hanpwmep, Bepc. 1.00).

1 1
L

3. VHAaMKauma yCcTaHOBNEHHOrO pexirma paboTsl (A; B)
(3aBofCKanA HacTpovika: pexxmnmM paboTsl A).

Pexxm pa6OTbI MOXXHO N3MEHATb NPW BKJIIOYEHNN.

Pexxum pabotbl A

B 3TOM pexurme paboTbl MpU 3aBepLUEHMN TeKyLLero npolecca
VAN TPV BBIKITIOYEHWW NprBOopa YCTaHOBNEHHOE 33laHHOe 3HaueH e
He coxpaHseTcs.

Mocne MCYe3HOBEHUA HaMpsAXeHUs CeTU aBTOMaTUYeckui
repesaryck He BblMOSIHAETCA.

Pexxum pabotbl B

B 3TOM pexunme paboTbl NpU 3aBepLUeHnn TeKyLLero npoLecca
VA NPV BBIKJTIOYEHUM Nprbopa YCTaHOBNEHHOE 33AaHHOe 3HaueHe
COXPaHAETCA, U ero MOXHO U3MEHUTb.

Pexxm paboTbl B TpebyeTca ana paboTbl B KOMOMHALWMN C CUCTEMOV
oTKJIroYeHns Hacoca VC 2.4,

Mocne ncue3HOBEHUsA HaNPAXEeHUS CETU BbINOHAETCA aBTOMAaTW-
4eckunit nepesanyck.

W3meHeHue pexuma pabomsi

1. TloCpeacTBOM OAHOBPEMEHHONO HaXaTWs MOBOPOTHO-Ha-
KMMHOW KHOMKK (C) 1 BKOYeHUA Nprbopa C NOMOLLBIO
rnaBHoro BblknoyaTens (D) MOXHO mepekstoyaTb Mexzy
LBYMs pexxMamut paboTbl.

B aBTOHOMHOM pexuvme paboTbl UK B PexXmnmMe [ABYXMO3NLMOHHOTO
perynvMpoBaHunsa B KoMOuHauum ¢ perynstopom Bakyyma VC 10 3a-
JaHHYI0 4acToTy BpaLLeHUA MOXHO YyCTaHaBVBaTb MOCPEOCTBOM
NOBOPOTa NOBOPOTHO-HaXUMHoOM KHomnku (C). Mpy HaxaTum KHOMKK
HaCcoC 3aMyCcKaeTcd, NPy NOBTOPHOM HaXaTuW KHOMKM OH CHOBa OCTa-
HaBIMBAETCA. PexxM peryamposanus (Npubop paboTaeT) oTobpaxaeTcs
Ha gucrinee (B) MUratoLLLen TOUKOW.

BksiloueHmne ¢ HeCKONbKUMU uHTepdericamu

Ec/m Hacoc nocpeCcTBOM aHaNOroBOro CoOeIMHUTENBHOMO Kabens co-
efINHeH ¢ perynatopoM sakyyma VC 10 nav poTaumoHHbIM ncnapute-
nem RV 10 auto, Ha avcnnee (B) otobpaxaetcs «VC 10».

L 10

Ecnm perynatop Bakyyma coeyter ¢ MK, Ha gucnnee (B) otobpaxaetcs
«PC».

=
_

NHTepdelicbl n Bbixopbl

CobniopaiiTe TpebGoBaHUA K cucteme,

AHPMMELIAHME a TakKXXe yKa3aHuA pykKoBOoACTBa mNno

BbikntoueHune
BbikntoumTe Nprbop C MOMOLLbIO FaBHOro BbiktoyaTtens (D).

BbiTalllTe ceTeBOW LUTEKep U3
@ *:DK PO3€eTKM, YT0Bbl OTCOEAMHUTL NpUbop

oT ceTu!

3KCNyaTaLum 1 CNpaBkKu NPOrpaMMHOro
obGecneyeHus.

MprHOPOM MOXHO YNpaBAATb ANCTAHUMOHHO Yepe3 pasbem RS 232
nnv USB-nopT ¢ nMoMoLLblo 1abopaTopHOro NporpaMmHOro
obecneyenns labworldsoft®. MHTepdeiic RS 232 (M) Ha 3anHen
CTOpOHe nprbopa, OCHAaLLEHHbIM 9-KOHTaKTHbIM pazbeMom SUB-D,
MOXHO NOACoeamMHATSL K K. KoHTakTaM Ha3Hau4eHbl Noc1efoBaTebHble
CUrHansl.

USB-nopt

YHvBepcanbHaa nocnepoBaTtenbHaa wWwuHa (USB) npencrasnsaer
coboit NHTepec, ncnonsayemblit Ans CBa3u NPrdopa C KOMMLIOTEPOM.
Yctponctea ¢ USB-NMOpTOM MOXHO COeAMHATL MexAdy cobon BO
Bpems paboTbl («ropsyee MOAKIIOUYEHNEY), MPUYEM NOAKIIOYAEMbIE
YCTPOWMCTBA M WX CBOWCTBA PAaCcMO3HAIOTCA aBTOMAaTUYeCKU.

USB-nopT B coyeTaHnn ¢ MO labworldsoft® cnyxut ona pabotsl B
pexume Remote (AMCTaHLMOHHBIN) 1 AN OOHOBAEHUSA MPOLUMBKM C
nomoupto Firmware Update Tool.

YcraHoBKa

Mepep, nogknoyeHnem npmbopa K MK ¢ nomoLpto Kabens AaHHbIX
USB Heobxoanmo ycTaHoBWTb Aparsep USB.

Hpavsep USB MOXHO CKayaTb Ha canTe no agpecy:

MocnepoBaTtenbHbIn HTepdeinc RS 232 (V 24)

KoHdbumrypauwms:

. DyHKUMEN KaHanoB WHTepdenca ABNAETCA Nepefaya Mexay
YCTPOWCTBOM W CUCTEMOW aBTOMAaTM3auMM onpeneneHHbIX
CUrHaNoB, CneunduKauma KoTopbIX NPUBOAMTCA B CTaHOapTe
EIA RS 232 B cooTsetcTBUM CO cTanaapTomM DIN 66020, vacTb 1.

. Ha anekTpuyeckne CBOWCTBA KaHaNoB MHTepdeiica 1 pacrpe-
[OeNneHne COCTOAHWMW CUrHanoB pPacnpoCTpaHAeTCca CTaHAapT
RS 232 B cootseTCTBMM CO cTaHdapTom DIN 66259, yacTb 1.

. Cnocob nepefayn: aCMHXPOHHasA nepefiada CUrHanoB B pexxnme
«CTapT-CTOM».

«  Tun nepenayu: NOAHbIN Oyriekc.

. ®opmaT CMMBOSIOB: NpefcTaB/ieHne CYMBOJIOB  COMacHO
dopmaTy AaHHbIX, yCTaHOBAeHHOMY cTaHgapToM DIN 66022
ON1A pexrMa «CTapT-cTony. 1 CTapToBbIi OUT; 7 BUT CUMBOJIOB;
1 BUT YeTHOCTU (Y4eTHbI = Even); 1 CcTONOBbIN BUT.

. CkopocTb nepenayn: 9600 buT/c.

*  YnpaBfieHne NoTOKOM OAHHbIX: HeT

. Mpoleaypa focTyna: nepeaaya AaHHbIX C nprbopa Ha kommsloTep
OCyLLeCTBIAETCA TOMbKO MPW OTMPAaBKe 3anpoca C KOMMboTepa.

CuHTaKcuc 1 hopmaTt KOMaHA,

OCHOBHble CBefleHMs 0 Habope KOMaHL!

»  KomaHfpl BCcerga oTnpaBnstoTca C KOMMbloTepa (Kak rnaBHOro
YCTPOMCTBa) Ha NpMBOP (Kak NOAYMHEHHOE YCTPOICTBO).

- [lepepaya [LaHHbIX C Mpubopa MPOUCXOAMT TOMbKO Mpu
NOCTYNNeHWN 3anpoca ¢ koMmnbloTepa. CroHTaHHas nepenava
coobuleHnn 06 owmbkax ¢ Npubopa Ha KoMMbloTep (B pamMkax
paboTbl CUCTEMBI aBTOMATM3aLMM) TakKe HEBO3MOXHA.

«  KomaHzpl nepefiatoTcs 3arnasHbiMy OykBamu.

+  KomaHapl v napaMeTpbl, a Takxe NocnefoBaTeIbHOCTY Napame-
TPOB Pa3fensioTca Kak MUHUMYM ogHUM npobenom (kog: hex
0x20).

- Kaxpgaa otmenbHas komaHda (B TOM 4vcie napameTpbl
[laHHbIEe) 1 Kax bl OTBET 3aBEPLUAIOTCA NMOCNel0BaTENbHOCTbIO
CRLF (kop: hex 0x20 hex 0x0d hex Ox0A). MakcumanbHas
aoanHa — 50 cumBooB.

«  [ecATuHbIM pasgennTenieM B Ynciie C NiaBatoLLeit 3anaTow
ABnAeTcs Todka (kom: hex 0x2E).

YNOMAHYTbIE BbllLe MOAENN NOMHOCTbIO COOTBETCTBYIOT pekoMeHda-
umaM Kommnccnm no ctaHgapTv3aumn KOHTPOSIbHO-U3MEPUTESIbHOM
TeXHUKM B XMmnyeckor npombiuneHHoct (NAMUR) (pekomeHgaLmm

NAMUR no M3roToBNeHNIO 3N1eKTPUYeCKMX Pa3beMHbIX COeOVNHEHNI
ONA nepefayv aHanorosbiX Y LMGPOBbLIX CUMHANOB Ha OTAE/bHbIE
nabopaTopHble KOHTPOIbHO-V3MepUTeNbHble Npubopel, ped. 1.1).

Komanzael NAMUR v gononHuTenbHble KOMaHabl, cneumduyeckme
o514 1KA, ncnosib3ytoTca TOMbKO Kak KOMaHIbl HU3KOTO YPOBHA A1
obMeHa [aHHbIMK Mexay npubopom v MK. Mpu Hanuuum cooTseT-
CTBYIOLLLErO TEPMUHANa U NporpamMmbl 06MeHa AaHHBIMU 3TU KOMaHAb
MOTyT NepefaBaTbCA HanpAMYyio Ha Mprbop.

Komangblt NAMUR  ®DyHKUMA

IN_NAME YTeHve MMEeHN yCTPONCTBa

IN_PV_4 CYnTbIBaHMNE TeKyLLer YacTOoTbl BpaLLeHna

IN_SP_4 CynTbiBaHME HOMUHANBHOW  4acCTOTbI
BpaLleHuns

OUT_SP_4 HacTtporika  HOMMWHanbHOW  4acTOTbI
BpaLleHna

START_4 3anycK BaKyyMypOoBaHua

STOP_4 OCTaHOB BaKyyMVPOBaHWA

RESET MepekntoyeHne Ha HOPMasIbHbI PEXIM

OUT_NAME YCTaHOBKa MMEHW yCTPONCTBa

OUT_SP_42@n YCTaHOBKa NpefebHOW YacToTbl BpaLLeHus
Ha c1yyan cpabaTbiBaHUA KOHTPOSIBHOIO
anroputMa (WD) ¢ aybnnpoBaHueMm ycTa-
HOBJIEHHOTO 3HaYeHVA

OUT_WD1@m PexxuM KOHTPOIbHOTO anroputma 1

OouUT_WD2@m PeXxuM KOHTPOSIbHOTO afnroputma 2

(DyHKLWIiI KOHTPOJIbHOIO aJIropnTMa, KOHTpPOJib nocnenoBa-
TeNIbHOro noToka AaHHbIX

Ecm nocne aktmBaumun 31oi dyHKUmMM (cM. koMaHasl NAMUR) 8
npefenax 3a4aHHOro BpeMeHn OXUAAHNA JaHHas KOMaHda He byneT
nepefaHa ¢ MK MOBTOPHO, TO, B 3aBUCUMOCTY OT PEXMMA KOHTPO-
118, PYHKUMS BaKyyMUPOBAHWS BbIKJIOYAETCA UM BO3BPALLAeTCs K
npefBapuUTENbHO YCTaHOBNEHHbBIM 334aHHBIM 3Ha4YeHVsAM. [pepbiBaHie
nepefayv AaHHbIX BO3MOXHO, Hanpumep, npu cb6osax onepaLyoHHoO
cncTeMbl, nepebosx NTaHws MK 1Mbo OTKMOUEHNAX COEAMHUTENBHOTO
kabens, BegyLLero kK npmbopy.

PeXX1M KOHTPOMBHOro aaropmutMa 1

MpW BO3HWKHOBEHWM COBbITUA WD1 yHKUMA BakyyMUPOBaHMSA
BbIK/TIOYAETCA, U Ha Ancniee otobpaxaeTca Hagnuch ER 2. YcTaHoBka
BpeMeHN OXuaaHus Ha m (20—1500) cekyHa ¢ aybnvposaHnem
BpeMeHN OXMAaHWUsA. DTa KOMaH4a 3anyckaeT (yHKUMIO KOHTPOSb-
HOrO anropuTMa 1 06A3aTeNbHO AOMKHA OTNPaBAATLCA B MPeaenax
3aaHHOr0 BPeMeHN OXNOaHVA.

Pexunm KOHTPOIBLHOro anroputma 2

Ecin 0bmeH gaHHbIMM MpepbiBaeTcs (OTCYTCTBYET B TeYEHME BPEMEHMY,
NPeBbILLAOLLEro 3aflaHHOe BpeMs OXWAaHWA), TO NS 3aAaHHOW
4acToTbl BpalleHWsa YCTaHaBAMBAIOTCA MpefefibHble 3Ha4YeHVs Ha
CNyYain cpabaTbiBaHWA KOHTPONBbHOrO anroputma. OTobpakaeTcs
npenynpexgeHve PC 2. Cobbitne WD2 MOXHO COpPOCUTL C MOMOLLBIO
komangbl OUT_WD2@O. Mpu 3ToM Takxke OyaeT ocTaHOBNEHa
(hYHKUWA KOHTPOSIBHOIO anropuTMa.

YcTaHOBKa BpemMeHn oxuaanmna Ha m (20—1500) cekyHa ¢ oybnu-
POBaHWMEM BpPEMeHN OXMAAHUA. DTa KOMaHAA 3anyckaeT yHKLMIO
KOHTPOJ/IbHOMO anroputMa 1 0ba3aTeNlbHO AOKHA OTNPaBAATLCA B
npenenax 3aflaHHOro BpeMeHW OXnaaHNs.




NpuHagnexxHocTu: kabenb PC 1.1 (ot ycrpoiicrBa K MK)
TpebyeTca ons coeanHeHns 9-KOHTakTHOro pasbema c MK.

1
6 2 9 2
5 s 6 2
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TxD 3 3TxD
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cTss8 scTs Fig. 10
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KaGenb USB A - USB B
Tpebyetcsa ons coeanHeruna USB-nopra (L) ¢ NK.

USB B

CoeguHUTENbHbIN Kabenb

USB A

Fig. 11

Tpebyetca ana coegmHenns VC 10 n RV 10 auto ¢ membBpaHHbIM BakyyMHbIM Hacocom IKA Vacstar digital (pexum paboTbl ¢

PeryMpOBaHMEM HaCTOTbl BPALLEHW).
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Fig. 12

TexHU4yeckoe OGCHY)KI/IBaHI/Ie N O4YUCTKa

AnnapaT He TpebyeT TexHuyeckoro obcnyxusaHusa. VimeeT mecto
NIVILLb eCcTeCTBEHHOE CTapeHVie feTanel 1 1x 0Tkas Co CTaTUCTUYECKN
3aKOHOMEPHOW 4acTOTOM.

Ouuncrka

Mepep OYNCTKON M3BEKUTE LUTEMCENbHYIO BUIKY OT PO3ETKM.
/icnonb3yiiTe TONbKO YMCTALLME CPefCTBa, KOTOpble Dbl 0fobpeHsl
KomMnaHunen IKA fna o4nCTKn ee yCTPOMCTB.

B KayecTBe UMCTALUMX CPeLCTB NPUMeHAEeTCs Boaa (C MOBEPXHOCT-
HO-aKTVBHbIM BELLLEeCTBOM) W U30MPONaHo.

Mpw 04YNCTKe annapata Nosb3ynTech 3aLLUNTHBIMU NepyaTkaMu.
Morpy>aTb 3MeKTpuyeckne yCTponcTBa A4 OYWUCTKM B YMCTALLee
CPeACTBO 3anpeLLeHo.

Mpy 04NCTKe He JonyckanTe NonafaHuAa B annapat XUAKOCTH.

MpW NPUMEHEHNN CNOCOBOB OHUCTKM U 06e33apakmnBaHUA, OTNY-
HbIX OT PEKOMEHA0BAHHbIX, MPOKOHCYILTUPYNTECH B KOMMaHWUKN IKA.

3aka3 3anacHbIx YacTewn

lMpw 3aKase 3anacHbIxX YacTen yKasblBanTe cinegytoLie JaHHble:

«  Twn annapata,

+  CepuiHbIN HoMep annapata (ykasaH Ha TMNOBOW Tabnuke),

«  HOMep no3uumm 1 obo3HaveHre 3anyactu, cm. www.ika.com.

B ciiyqae pemoHTa

AnnapaTbl NMPUHUMAKOTCA B PEMOHT TOJIbKO Nnocsie O4YUCTKN U
yAaneHua onacHbIX BelLecTB.

3anpocuTe hopmynsp ,Decontamination Certificate” B komnaHun
IKA vnm 3arpysute ero ¢ canta IKA www.ika.com 1 pacnedyatarTe.

OTnpaenaniTe annapatbl Ha PEMOHT B OPWUIMHANBHOW YMaKoBKe.
CkNnaackov ynakoBkM AnA obpaTHOWM OTNpaBky HeLoCTaTouHo. [o-
MOSHUTENBHO NCMONb3YATE NOAXOAALLYIO TPAHCMOPTUPOBOYHYIO yra-
KOBKY.

CoobLueHna oo owmbkax

Bo3HuKatoLye owmbKu oTobpaxatoTcs Ha aucnnee (B) C NOMOLLbIO COOTBETCTBYIOLLMX KOAOB, Hanpumep Error 4.
B 3TOM C/lydae BbINOAHUTE ClleaytoLye feiCTBIA:

+  BblkntounTe Nprbop € NOMOLLIbIO BbIK/ItOYATENS.

«  TlpvMWTE MepbI MO YCTPAHEHWIO HEUCMPABHOCTU.

+  CHoBa BKJtOYMTE NPUBOP.

Ownbka MpuunHa O6GocHoBaHue Cnoco6 ycTpaHeHus

Er3 Meperpes (overheat) Hacoc He pabotaet BbIkNtoUMTE HacoC, OTCOEAMHWTE ero OT CETH U

[avite eMy OCTbITb.

Erd bnokuposka / neperpyska Hacoc He pabotaet BbIkntounTe Hacoc, oTCoeAnHUTE ero OT CeTU.
nsuraTena [anTe Hacocy OCTbITb.

(motor blocked/overload) MpoBeTpuTe BaKyyMHYIO CUCTEMY 1O LOCTUXEHNS
HOPMasbHOTO JaBNeHNA.

Er8 Hatymk Xosina HemcrnpaseH Hacoc He pabotaet ObpaTnTech B CEPBUCHYIO CITyXOY.
Ero CamogparHocTtuka BLP / ownbka | Hacoc He paboTtaeT ObpaTntech B CepBUCHYIO CITyXOY.
acnn3y
Er 10 3acop Ha BbIxofe Hacoc He paboTaeT HeobxooMMO NPOBEPUTL BbIXOL,
Er 11 MembpaHa 3abnoknposaHa Hacoc He paboTtaeT MofaTb BO3MyX Ha HACOC ¥ 3amyCTUTb Ha
HW3KOW CKOPOCTU ANA O4UCTKM
Er12 Owwmbka nofkoYeHns Hacoc He pabotaet Ob6cnyxmBaHMe:  MNPOBEPUTb  MOLKIOYeHVe

kabens asuratena

Ec/IM HeMCNpaBHOCTb He YCTPaHSAEeTCA OMMCaHHBIMU MepamMu 1v oTobpakaeTca Apyrow Kog oLnbKu:
+  0DpaTuTech B CEPBUCHYIO CIy>KOy;
«  OTnpaBbTe NPUBOP NPOU3BOAMTENIO C KPATKMM ONUCAHNEM HEUCTPABHOCTL.

an/IHa,EI,HE)KHOCTI/I
«  Perynatop sakyyma IKAVC 10 *  PeMOHTHbIV KOMMNeKT
«  KnanaHbl-perynaTtopbl Bakyyma IKA VCV 1 n VCV 2 «  BakyymHbIVl NpenoxpaHnTeNibHbIM KoHAeHcaTop napos VSE 1
+  ObpatHbi knanaH IKAVC 10.300 +  CknaHka Bynbdha / koMniekT BoAAHbIX knanaHos VSW 1

«  BakyymHbin wnaHr IKAVH.SI.8

+  Kabenb PC 1.1 (RS 232) [pyrve NprHagnexHoCTV M. Ha caiite www.ika.de.

Hetanu, KOHTaKTUpYyloLme C NPoAyKTOM

HaumeHoBaHune MaTtepuan |
CoeauHWTENbHbBIR NaTPYBOK MonuderHnncynsdung,
CoeanHUTENbHBIV 3N1eMEHT Monuernncynbduna
Pacnpegenutens MonuderHuncynbdng,
fonoska MonudeHuncynbhug,

MembpaHHbIii knanaH MepdToprpoBaHHbIN Kay4yk

MembpaHa HuTpunbHbIA Kaydyk / TS

3aXum MonnderHnncynsug,




TexHn4yeckmne aaHHble

EpuHuLbl nsme- 3HauyeHune
peHua
Knacc 3awmThbl |
KaTeropusa nepeHanpsxeHums I
CTeneHb 3arpasHeHua 2
BbicoTa ycTaHOBKM Npubopa Hag, yPOBHEM MOPSA, MaKC. m 2000
OBHOBNEHME NPOLLMBKN Oa

lpumeyaHue

3aLLUMTHbIV NPOBOA,

3aLLWTHBIR NpoBof, (PE) He coeiHeH ¢ MeTaNIMYeCkKUM KOpryCoM

(I/I3OJ'II/IpOBaHHI:II7I NCTOYHMK NUTaHMA NOCTOSHHOIO TOKa)

EauHnLbI 3HauyeHue
n3mepeHusa
[pon3BOANTENIBHOCTL, MaKC. m3/h 1,32
Mpon3BoaNTENBHOCTL, MaKC. I/min 22
KoHeyHoe faBneHve mbar 2
CTyneHb BcacbiBaHUA 4
Unnnuop 4
MprcoennHUTENbHbIN OMAaMETP Ha CTOPOHE BCaCblBaHNA mm 8
MprcoefnHUTENbHbLIN AMAMETP Ha HAaNOPHOW CTOPOHe mm 8
a306an1acTHbIN BEHTUIIb Het
MWH. BXO4HOEe faBneHne mbar 2
Makc. BxogHoe fiaBrieHne mbar 1030
PacnosHaBaHWe ToYKM KuneHns Het
BrbnnoTeka pactBopuTenei HeT
[1Byxno3nuUMOHHOe perynmpoBaHmne Ha
AHanorosoe peryimposaHmne Bakyyma nocpefcTBOM pery- Ha
JIMPOBAHWA YaCTOTbl BPaLLEeHWA
HacTporika 4acToTbl BpaLleHua [OBOPOTHO-HaXXMMHas KHOmMKa
YacToTa BpaLLeHus, MUH. rpm 285
YacToTa BpaLleHua, Makc. rpm 1200
Oncnnen CBeToanoaHbIn
[at4unk Bakyyma Het
KnanaH gns BeHTUAALNN Het
KonpeHcaTtooTgenurenb Het
KoHpeHcaTop napos Het
ConpuKacatoLLMACa C MPOAYKTOM MaTepuan MT®3, nepdTOPMPOBAHHbI KaydyK, NOANDEHNACY b
hra, HATPUABHBIA KayyyK

Martepuan kopnyca ANIOMUHNEBOE NTNTbE C MOKPLITUEM
MooxopALLee YACToe NoMelLleHne Het
B3pbiBO3aLLnTa Het
WnpwvHa mm 150
MnybuHa mm 370
BbicoTa mm 375
Bec kg 11,5
[lonycT1Mble YCNoBUA OKpYXatoLLen cpeapbl 5—31° C npv OTHOCUTENBHOW BNaXHOCTN BO3OyXa

80%.

32—40° C C IMHEeAHbIM YMEHbLLEHVEM [0 MaKC.
OTHOCUTESIbHOM BNAXHOCTN BO3ayxa 50%.

Knacc 3awmtbl cornacHo DIN EN 60529 IP 20
WHTepdenc RS 232 Ha
USB-nopt Oa
AHAaNoroBbIN BbIXOL, Het
Hanpsxenne v 100—240
YacroTa Hz 50/60
MoTpebnsemas MOLHOCTb Nprbopa w 130
MoTpebnsemas MOLWHOCTb NPMBopa B pexrme oxmaaHna W 1,5

CpedHue 3Ha4yeHus.
lpaso Ha mexHu4Yeckue UsMeHeHUA CoxpaHaemcs!
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Declaracao de conformidade

Declaramos, sob nossa exclusiva responsabilidade, que este produto corresponde as disposicdes constantes nas diretrizes 2014/35/CE,
2006/42/CE, 2014/30/CE e 2011/65/CE e esta de acordo com as seguintes normas e documentos normativos: EN 61010-1, EN 60529,
EN 61326-1 e EN I1SO 12100.

Uma cépia da Declaracdo de Conformidade UE completa pode ser solicitada junto a sales@ika.com.

Explicacao dos simbolos

Situagdo (extremamente) perigosa, na qual a ndo observancia da indicagdo de seguranca pode causar a
morte ou ferimentos graves.

Situacdo perigosa, na qual a ndo observancia da indicacao de seguranca pode causar a morte ou ferimentos
AAVlSO graves.
Situagdo perigosa, na qual a ndo observancia da indicagdo de segurancga pode causar ferimentos leves.
/\ CUIDADO
~ Aponta, p.ex. para a¢des que podem causar danos materiais.
/I\ OBSERVACAO

Garantia

Em conformidade com as Condigdes de venda e fornecimento A prestacdo da garantia ndo se aplica a pecas de desgaste e nao é
IKA, o prazo de garantia é de 24 meses. Em caso de prestacdo  valida para falhas que possam ser atribuidas ao manuseio incorre-
de garantia, entre em contato com o revendedor especializado.  to, cuidados e manutengdo insuficientes, contrarios as instrucoes
Vocé também pode encaminhar o aparelho diretamente paranossa ~ constantes neste manual de instrugdes.

fabrica, acompanhado da nota de entrega e uma descricdo dos

motivos da reclamacdo. Os custos do frete correm por sua conta.



Indicacoes de seguranca

Para a sua protecdo

Leia o manual de instrucoes na

AOBSERVACAO integra antes da colocacio em

funcionamento e observe as
indicacoes de seguranca.

Guarde o manual de instrugdes em local acessivel para todos.
Certifique-se de que somente pessoal treinado trabalhe com
o aparelho.

Observe as indicagdes de seguranca, diretrizes, normas de
protecao no trabalho e de prevencao de acidentes.

O aparelho e todos os seus componentes ndo devem ser
usados em pessoas ou animais.

Use seu equipamento de protecao
individual, de acordo com a classe
de perigo do meio a ser processado,

caso contrario ha perigo devido a
salpicos de liquidos e liberacao de
gases toxicos ou inflamaveis!

Ndo exponha partes de corpos humanos ou animais ao
vacuo.

Nao trabalhe com o aparelho debaixo dagua ou de dia ou
em trabalhos subterraneos.

Estrutura do aparelho

A bomba de vacuo IKA Vacstar digital
nao é indicada para instalacdo em
areas sujeitas a explosao.

Instale o aparelho de acordo com as instrugdes no capitulo
“Montagem” e conecte as linhas de alimentacao e interfaces
conforme descrito.

Instale o aparelho sobre uma superficie estavel, plana e ndo
inflamavel.

Nunca trabalhe com o aparelho defeituoso ou mal conectado.
Instale a bomba de vacuo num exaustor de laboratorio
adequado e operacional, ou instale um duto de exaustao de
gases de escape. Nesse caso, observe que o duto de exaustao
nao pode apresentar dobras! O comprimento maximo
admissivel do duto de exaustao é 2 m!

Evite o surgimento de misturas explosivas, eventualmente
conectar gas inerte para ventilagao e/ou diluicao.

Acessorios

A operacao segura somente estad garantida com acessorios
conforme estao descritos no capitulo “Acessorios”.

Observe atentamente o manual de instrucdes dos aparelhos
acessorios (p. ex. evaporador rotativo, controlador de vacuo),
com os quais a bomba de vacuo IKA Vacstar digital € operada.
A pressao na entrada e saida de gas nao pode ultrapassar
1100 mbar, no maximo.

Elementos elasticos podem ser comprimidos quando expostos
a0 vacuo.

Use apenas cabos flexiveis.

Observe suas medidas de emergéncia em caso de queda de
energia e certifique-se de que o aparelho seja operado em
condigdes seguras (veja o capitulo Colocacao em funcionamento,
Modo de operagao).

Trabalhar com o aparelho

A emissao de vapores de solvente
para a atmosfera pode ser evitada

através de um condensador de
emissoes conectado a jusante.

A bomba de vacuo nao é indicada
para a operacao com matérias
sujeitas a inflamacao espontanea,
matérias inflamaveis sem a alimen-
tacao de ar ou a matérias explosivas.

Nao opere a bomba em estado
aberto. Operada em estado aberto,
a bomba representa um risco de
graves ferimentos por prensamento
da mao por pecas em movimento!

/\ AVISO

A inalacao e/ou contato com meios,
tais como liquidos, gases, névoas,

vapores ou pos toxicos ou materiais
biolégicos pode ser prejudiciais
para a saude do usuario. Certifique-
-se de que todas as conexodes
sejam estanques livres de vazamentos
ao trabalhar com esse tipo de
meios.

A bomba de vacuo IKA Vacstar digital somente deve ser
operada nas condigdes descritas no capitulo “Dados técnicos”.
Evite a liberacdo dos materiais acima citados. Providencie as
medidas de protecdo para o pessoal e 0 meio ambiente.
Observe eventuais interagdes ou possiveis reacdes quimicas
ou fisicas ao trabalhar com os meios com a pressao reduzida
e a temperatura aumentada.

Cargas eletrostaticas podem ocorrer entre o meio e o aparelho,
resultando em perigo direto.

Devido a taxa de fugas residuais do aparelho, é possivel ocorrer
a liberacdo dos meios.

Antes da colocagao em funcionamento, verifique se todos os
componentes do aparelho estdo presentes e fixados.

Nao levante a bomba se a alga estiver solta e o parafuso de
trava da alca (E) estiver solto ou ausente!

Ligue a bomba somente quando a mesma estiver na posicao
vertical.

Ligue as conexdes da mangueira (INLET-OUTLET) e as interfaces
de acordo com as inscricdes no aparelho e no manual de
instrucoes.

Certifique-se de que a temperatura do meio evacuado esteja
abaixo da temperatura de ignicdo do mesmo. A temperatura
do meio aumenta ainda mais devido ao processo de bombe-
amento (condensacao).

Observe, que vapores com solvente podem ser sugados pela
bombal

Nao use a bomba para a geracao de pressao!

Observe a pressao admissivel do lado de sucgdo e descarga,
veja o capitulo “Dados técnicos”.

A regulagem/reducao do fluxo de gas somente pode ocorrer
na linha de succao!

» Instale valvulas solenoide ou valvulas de retencdo na linha de

sucgao, caso houver varios dispositivos de carga.

+  Em caso de utilizacao de um condensador de emissdes,

certifique-se da livre circulacdo do fluido refrigerante!

Para a protecdo do aparelho

/\ AvisO

Certifique-se da compatibilidade das
substancias utilizadas no aparelho

com os materiais das pecas do
aparelho que entram em contanto
com o produto, veja o capitulo
“Pecas em contato com o produto”.

A indicacao de tensao constante na

A CUIDADO | placa de identificacio deve estar de

acordo com a tensao de rede.

O isolamento do aparelho da rede de alimentacdo elétrica
somente é garantido mediante retirada da tomada ou do
plugue do aparelho.

A tomada para o cabo de rede deve ser de facil acesso.
Coberturas e/ou pecas que podem ser removidas do aparelho
sem ferramentas auxiliares, devem ser recolocadas no aparelho
para garantir a operacao segura, contanto que nenhuma
conexao seja feita nesse local. Desta forma, evita-se a
penetracao de corpos estranhos, liquidos, etc.

Fluidos alimentados involuntariamente podem ser eliminados
mediante aspiracao de ar em marcha em vazio.

»  Evite golpes e impactos no aparelho.
+ O aparelho somente pode ser aberto por um profissional

especializado (pessoal autorizado).

« O aparelho ndo pode ser modificado sem a autorizagao da

IKA.

«  Para garantir a refrigeracdo adequada da bomba de vacuo

IKA Vacstar digital, as aberturas de ventilagdo no aparelho
nao devem ser obstruidas.

«  Utilize apenas pecas de reposicao originais para a manutencao,

para garantir o estado operacional confidvel do aparelho.

+  Observar a formacao de condensacdo dentro e fora do

aparelho. Caso o aparelho seja proveniente de um ambiente
frio, deve ser aquecido primeiro.

+ Nunca instale a bomba de vacuo acima de um banho ter-

mostatico.

«  Certifique-se de que nenhum material solido ou liquido seja

introduzido na membrana da bomba de vacuo IKA Vacstar
digital através da linha de suc¢do da bomba. Isto causa danos
a membrana bem como a outras pecas internas da bomba.
A vazdo da bomba ¢ reduzida e a pressdo final ja nao é
alcancada. Podem ocorrer sedimentacdes no interior do
aparelho, que reduzem sua vida Util e causam vazamentos!

Desembalar

Desembalar

Desembale o aparelho cuidadosamente.
Em caso de danos, registre as ocorréncias imediatamente
(correio, transporte ferroviario, empresa transportadora).

Escopo de fornecimento

Bomba de vacuo de membrana IKA Vacstar digital

Cabo de rede para
laptop

Cabo USBA-USBB

Mangueira de vacuo 1 m

Silenciador -

Cabo de conexao

Manual de instrucbes

Cartao de garantia




Uso adequado

Utilizacao

O aparelho nao pode ser utilizado

A AVISO para:

- Evacuacao de ambientes bioldgicos,

- Evacuacao de gases explosivos,
corrosivos ou semelhantes,

- Passagem/processamento de
liquidos!

O aparelho nao é adequado para:
- inflar objetos

- bombear liquidos

- areas sujeitas a explosao

- aplicacao debaixo d’'agua

- aplicacao subterranea

A bomba de vacuo de membrana IKA Vacstar digital é usada para
geragao de vacuo em combinacdo com outros aparelhos de
laboratorio.

Para uma regulagem definida de vacuo, é necessario instalar um
regulador de vacuo adicional IKA VC 10 ou IKA evaporador
rotativo RV 10 auto.

Operacao individual

A bomba de vacuo pode ser operado sem controlador.

A vazdo pode ser regulada através da velocidade ajustavel.
De modo geral, aplica-se a premissa: quanto menor o volume a
ser evacuado, menor deve ser a velocidade ajustada. A pressao
final ndo é regulada.

Operagao com acessorios

Em conjunto com os acessorios recomendados pela IKA, a bomba
de vacuo IKA Vacstar digital é adequada para a evacuagdo regulada
para uma pressao final definida, por exemplo para operacao de
um evaporador rotativo IKA.

Além disso, é adequado para tarefas classicas de separacao, filtra-
gem ou secagem no laboratdrio.

Em conjunto com um controlador de vacuo apropriado (p.ex.
VC 10) ou com um evaporador rotativo (p.ex. RV 10 auto), a bomba
Vacstar digital também pode ser operada de forma automatizada.
Desta forma, é possivel, por exemplo, executar uma detecgcao
automatica do ponto de ebulicdo, curvas programadas de pressao-
-tempo ou programas da biblioteca de solventes.

Finalidade de utilizacao: Aparelho de mesa

Area de utilizacio (somente em areas internas)

O aparelho ¢ indicado para uso em areas residenciais e todas as
demais areas.

A seguranca do operador nao estara garantida:
+ seoaparelho for operado com acessorios que nao sejam for-
necidos ou recomendados pelo fabricante!

« se o0 aparelho ou pecas do mesmo forem submetidos a
modificagdes por parte de terceiros!

«  se o0 aparelho for operado em desacordo com as indicagdes
de seguranca!l

Informacoes

A emissao de vapores de solvente
m para a atmosfera pode ser evitada

através de um condensador de

emissoes conectado a jusante.

Trabalhos com misturas de gas
A CUIDADO | que contenha gases condensaveis
(p-ex. solventes), devem ser reali-
zados com cuidado especial. A
utilizacao de bombas de membrana
com tais gases causa a condensacao
dos mesmos no fluxo de ar da
bomba. Com isso, a pressao gerada
dentro da camara de vacuo influi
na eficiéncia e na vida util das
membranas e das valvulas.

Ao entrar liquido ou condensado
nas camaras de vacuo, a pressao
de trabalho minima especificada ja
nao é alcancada.

Para proteger as valvulas e
membranas internas do liquido,
utilize um separador de conden-
sados instalado a montante, p.ex.
frasco tipo Woulff.

De modo geral, é recomendavel
A CUIDADO | operar a bomba em marcha vazia
no final de um processo (operacao
em vazio, aproximadamente 3 a
5 minutos), para eliminar eventuais
residuos na bomba.

Para tanto, ventile eventualmente
o recipiente.

Remova, para isso, a linha de succao
em operacao manual.

Observe as instrucoes de operacao

AOBSERVACAO dos respectivos aparelhos.

Bombas de vacuo de membrana sdo bombas de deslocamento
positivo oscilantes. Atraves da expansao do volume na camara de
vacuo, as membranas geram um vacuo que ocasiona a succao do
ar para dentro da camara. Com a compressao subsequente, o ar
é pressionado para fora da cdmara de vacuo. A comutacgdo entre
a entrada e a saida é controlada através de valvulas de diafragma.
A unidade fisica para a pressao é 1 Pascal [Pal.

Informalmente, a unidade milibar [mbar] ainda € muito usada.

1 mbar =100 Pa

1 bar = 10° Pa

1 Pa = 107 bar

1 Pa =0,01 mbar

A tecnologia de vacuo estabelece diferencas entre as diversas
regides.

Vacuo baixo: 10° até 102 Pa (1000 até 1 mbar)
Vacuo médio: 102 até 10" Pa ( 1até 103 mbar)
Vacuo alto: 10" até 10 Pa (103 até 107 mbar)
Vacuo ultra-alto < 10° Pa ( < 107 mbar)

Os movimentos periodicos da membrana geram um vacuo na
entrada da bomba. Bombas de vacuo de membrana trabalham
com vacuo baixo até 10?Pa. Pressbes menores ndo podem ser
realizadas com estas bombas.

Para a geracao de vacuo médio, alto e ultra-alto é necessario
utilizar, por exemplo, bombas de vacuo vedadas a 6leo, bombas
de parafuso de Arquimedes, bombas de difusdo ou bombas tur-
bomoleculares. Nesses casos, bombas de vacuo de membrana
muitas vezes sao utilizadas como bombas preliminares.

A compressao e descompressao do ar produz um ruido. Quanto
menos ar é transportado, mais silencioso é o funcionamento da
bomba. Em consequéncia disso, o ruido operacional diminui na
medida da reducao da pressao em operagao normal.

A instalacdo de uma mangueira de descarga com silenciador
também serve para diminuir o ruido.

Em operacdo automdtica e regulada por velocidade, a bomba
reduz sua velocidade ao alcancar o valor nominal. Com indice de
vazamento consequentemente menor do sistema geral, a velocidade
é até regulada para “zero”.

Na combinacdo com o controlador de vacuo VC 10 ou o evaporador
rotativo com controlador de vacuo RV 10 auto integrado, a bom-
ba pode ser utilizada tanto para a “Regulagem de dois pontos”
(controlada por valvula) ou “Regulagem de velocidade analdgica”
do vacuo.

Regulagem de dois pontos

Ao atingir o valor nominal, a linha de succdo é interrompida.
Devido a diferenca temporal minima do momento a partir da
deteccdo do valor de pressao, da compensacao do valor teérico
para ativacao de uma valvula de vacuo, bem como da capacidade
de succdo do sistema gerador de vacuo, o valor fica ligeiramente
abaixo do valor nominal ajustado. Se a pressao no sistema aumenta
novamente em funcdo da taxa normal de vazamento, a valvula
abre a linha de succao.

llustracdo esquematica de uma regulagem de dois pontos de vacuo

mbar

Regulagem de velocidade analégica

Neste tipo de regulagem, a velocidade da bomba e, com isso, sua
capacidade de sucgdo, sdo reduzidas conforme a pressdo medida
se aproxima do valor nominal. Quando o valor nominal é alcancado,
a bomba funciona apenas em fungao da taxa de vazamento do
sistema. Com isso, é possivel realizar uma operagao silenciosa,
regulagem precisa do vacuo e elevada vida Util das pecas moveis
da bomba. Com este tipo de regulagem, € possivel realizar uma
deteccao automatica do ponto de ebuli¢ao, ou seja, o sistema em
modo automatico procura e para no ponto de ebulicdo da solucao.

llustracdo esquematica de uma regulagem de vacuo em funcdo da
velocidade

mbar

Montagem

Observe a recomendacao geral,

AOBSERVACAO indicando que o recipiente (carga/

recipiente de vacuo/resfriador de
vidro) sempre deve ser conectado
com a linha de succdo em seu ponto
mais elevado. Desta forma, o risco
de penetracao de liquidos na
bomba de vacuo é reduzido.

Liquido nas camaras da bomba
compromete as propriedades da
bomba.

Ligue as conexdes da mangueira
(INLET-OUTLET) e as interfaces de
acordo com as inscricoes na bomba
e no manual de instrucoes.

As conexdes sao executadas em forma de adaptadores de
mangueira. Se for necessario, fixe as mangueiras com abracadeiras.
Assente as mangueiras de forma a evitar que o condensado possa
fluir para dentro da bomba.

Certifique-se de que o ar possa entrar liviemente nas aberturas de
ventilacao (H).

Instale um separador de condensados na linha de suc¢do, antes do
bocal de succao da bomba (p.ex. frasco tipo Woulff), para protecao
contra a penetracao de liquidos.

Em caso de vapores de solventes aspirados, um condensador de
emissdes instalado a jusante (acessorio) ajuda a condensar 0s mesmos,
evitando a liberagao para atmosfera.




Conexao das interfaces

Observe as respectivas conexoes

/I\ OBSERVACAO| (veja Fig. 1).

O: Conexao da mangueira d= 8 mm OUTLET

Ligue esta conexao através de uma mangueira de vacuo com o
condensador de emissdes, ou instale um silenciador na extremidade
da mangueira.

~ | Assente a extremidade da man-
A OBSERVACAO| gueira no exaustor de laboratério!

Observe a saida desimpedida do
lado da descarga!

Nao use um estrangulador do lado
da descarga e nao feche a saida!
Ligue a linha de gases de escape
nesta conexao.

K: Conexao para controlador de vacuo VC 10 (Mini DIN)

A bomba de vacuo e o controlador de vacuo VC 10 ou evaporador
rotativo RV 10 auto podem ser ligados com o cabo de conexao
analdgico , para obter uma regulagem precisa do vacuo em fun-
¢ao da velocidade.

O controlador de vacuo detecta a bomba e muda para o modo de
regulagem do vacuo em fun¢ao da velocidade. A regulagem de
dois pontos esta desativada.

L: Interface USB

Ligue a bomba de vacuo IKA Vacstar digital através do cabo USB
A - USB B com um PC. Atualizacbes de software do aparelho,
eventualmente disponiveis, podem ser carregados através da
ferramenta de software FUT da IKA.

M: Interface RS 232

A bomba de vacuo IKA Vacstar digital pode ser ligada a um PC
através de um cabo de interface RS 232. Com o software de
aparelhos de laboratoériosoft®, a bomba pode ser operada com
outros aparelhos. Outras informagdes podem ser encontradas no
capitulo “Interfaces e saidas”.

N: Conexao para valvula de dgua

Ligue a valvula de estrangulamento de agua RV 10.5001 opcional
a bomba de vacuo de membrana. A entrada de agua para o
condensador de emissdes é controlada através da valvula de dgua.
A valvula é aberta, assim que a bomba é ligada.

l: Conexao para linha de suc¢ao d= 8 mm INLET

Ligue a linha de sucgao nesta conexao.

Ligue esta conexao através de uma mangueira de vacuo com o
recipiente (refrigerador do evaporador rotativo, reator de labora-
torio, etc.).

P: Conexao para cabo de rede

Verifique se a especificacdo da tensao na placa de caracteristicas
esta de acordo com a tensdo de rede disponivel. Ligue o cabo de
rede na alimentacdo de tensdo.

IKA Vacstar digital com controlador de vacuo VC 10

~ | Operacao com valvula de agua
AOBSERVACAO opcional RV 10.5001 em combina-
¢ao com VC 2.4 nao é possivel.

Observe o manual de instrucoes do
controlador de vacuo VC 10!

Ao alcancar o valor nominal, a linha de succdo é fechada através
da valvula de vacuo integrada no VC 10. A alteracao da velocidade

lasd

da bomba mediante regulagem manual da velocidade é possivel.
Ao utilizar o desligamento da bomba VC 2.4 (item 6), disponivel
como opcional, a bomba é desligada ao alcancar o valor nominal
(modo de operagao B).

Esta configuracdo do aparelho também é possivel sem o desligamento
da bomba BC 2.4. A bomba funciona continuamente. Para uma
boa regulagem, a bomba deve ser operada em velocidade baixa.

1 Recipiente (carga, p.ex. evapora- .
dor rotacional, reator) #
Separador de vacuo (p.ex. frasco
tipo Woulff)

Valvula de ventilagdo

Sensor de pressao

Valvula de vacuo/vélvula esférica
Desligamento da bomba VC 2.4
Condensador de emissdes
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Regulagem da velocidade

IKA Vacstar digital com controlador de vacuo VC 10 ou evaporador

rotativo RV 10 auto

Observe o manual de instrucoes

/I\ OBSERVACAO| dos aparelhos.

Ajuste automatico do modo de opera¢ao “Regulagem da velocidade”
assim que o cabo de conexdo analdgico (item 8) liga a bomba com
o controlador de vacuo ou evaporador rotativo.

haad pump M

Ao atingir o valor nominal, a velocidade da bomba & reduzida
automaticamente até o minimo “0 rpm”. Quando o valor nominal
¢ alcancado, a bomba aspira em funcdo da taxa de vazamento do
sistema.

Detec¢ao automatica do ponto de ebulicao é possivel.
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Colocacao em operacao

Observe os manuais de instrucoes

/I\ OBSERVACAO| dos aparelhos.

Verifique se a tensao especificada na placa de caracteristicas esta
de acordo com a tensao de rede disponivel. Quando estas
condigdes forem cumpridas, o aparelho estd pronto para operacao,
depois de ligar o conector na tomada de rede.

A tomada utilizada deve estar ligada
@ - :DK @ a terra (contato de protecao).

Caso contrario, uma operagao segura nao pode ser garantida e o
aparelho pode ser danificado.

Observe as condi¢bes ambientais especificadas nos “Dados
técnicos”.

Ligacao do aparelho

1. Ligue o aparelho no interruptor principal (D). Para poder
realizar uma verificagdo visual, todos os segmentos do display
sao exibidos.

0.8.8.8.

2. Exibicdo do numero de versao do software (p.ex. Vers 1.00).

M
U

3. Exibicdo do modo de operacao ajustado (A; B).
(A definicdo de fabrica é o modo de operacao A)

H

O modo de operacao pode ser alterado ao ligar o aparelho.

Modo de operacao A:

Neste modo de operacao, o valor nominal ajustado do aparelho
nao é armazenado ao final do procedimento em curso ou ao
desligar o aparelho.

Sem reinicio automatico apds interrupgao da alimentacao
elétrica.

Modo de operacéo B:

Neste modo de operagao, o valor nominal ajustado do aparelho
¢ armazenado ao final do procedimento em curso ou ao
desligar o aparelho, o valor pode ser alterado.

O modo de operagdao B é necessario especialmente em
combinagdo com o desligamento da bomba VC 2.4.

Reinicio automatico apds interrupcao da alimentacao elétrica.

Alterar o modo de operacdo:

1. Para alternar entre os dois modos de operacao, pressionar
simultaneamente o botdo giratério/de pressao (C) e o
interruptor principal (D) do aparelho.

H
b

Na operacao individual e/ou na operacdo de dois pontos em
combinacdo com o controlador de vacuo VC 10, a velocidade
nominal pode ser ajustada girando o botao giratério/de pressao
(Q). Ao pressionar o botao, a bomba é iniciada, pressionando no-
vamente, a bomba é parada. A operacdo de regulacao (aparelho
em funcionamento) é mostrada através de um ponto intermitente
no display (B).

Ligacao do aparelho com varias interfaces

Se a bomba for operada através do cabo de conexdo analdgico
com o controlador de vacuo VC 10 ou evaporador rotativo RV 10
auto, o display (B) exibe “VC 10".

UL 10

Se o controlador de vacuo estiver conectado a um PC, o display
(B) exibe “PC".

P L

Interfaces e Saidas

Para isso, observe os pré-requisitos

AOBSERVACAO do sistema, assim como ao manual

Desligar o aparelho
Desligue o aparelho no interruptor principal (D).

Retire o conector da tomada para
@ *:DK isolar o aparelho da redel!

de instrucoes e a ajuda do software.

O aparelho pode ser operado no modo “Remoto” através de RS
232 ouinterface USB com o software de laboratdrio labworldsoft®.
A interface RS 232 (M) na parte traseira do aparelho, equipada
com uma tomada SUB-D de 9 polos, pode ser conectada a um
computador. Os pinos sao ocupados com sinais seriais.

Interface USB

O Universal Serial Bus (USB) é um sistema Bus em série para ligar
o0 aparelho ao computador. Aparelhos equipados com USB podem
ser interligados durante o funcionamento em curso (hot-plugging),
permitindo que os aparelhos conectados e suas propriedades
sejam reconhecidas automaticamente.

A interface USB, em conjunto com o labworldsoft®, destina-se a
operagao “remota” e a atualizacdo do firmware, com auxilio da
ferramenta “Firmware Update Tools”.

Instalacao

Antes de conectar o aparelho com o PC através do cabo de dados
USB, é preciso instalar o driver USB.

O driver USB pode ser baixado da pagina da web:

Interface serial RS 232 (V 24)

Configuracao:

+ A funcdo dos cabos de interface entre o aparelho e o sis-
tema de automagao é uma selecao dos sinais especificados
na norma EIA RS 232, em conformidade com a norma DIN
66020 Parte 1.

« Para as propriedades elétricas dos cabos de interface e a
atribuicao dos estados de sinais, aplica-se a norma RS 232,
em conformidade com a norma DIN 66259 Parte 1.

+  Processo de transferéncia: Transferéncia assincrona de
caracteres em operacao Start-Stop.

»  Tipo de transferéncia: Duplex pleno.

+  Formato de caracteres: Representacdo de caracteres conforme
formato de dados na norma DIN 66022 para operacdo
Start-Stop. 1 bit de inicio; 7 bits de caracteres; 1 bit de paridade
(par = even); 1 bit de parada.

+  Velocidade de transferéncia: 9600 Bit/s.

»  Controle de fluxo de dados: nenhum

«  Procedimento de acesso: A transferéncia de dados do
aparelho para o computador somente é realizada por
solicitagdo do computador.

Sintaxe de comando e formato

Para o registro de comando aplica-se o seguinte:

+  Normalmente, os comandos sao enviados do computador
(master) para o aparelho (escravo).

O aparelho envia exclusivamente por solicitacao do
computador. Nem mesmo mensagens de erro podem ser
enviadas espontaneamente do aparelho para o computador
(sistema de automacao).

+  Os comandos sao transmitidos em letras maiusculas.

+  Comandos e parametros, bem como parametros sucessivos
sao separados por um espago, no minimo (codigo: hex 0x20).

«  Cada comando individual (incl. parametros e dados) e cada
resposta sao terminados com CRLF (cédigo hex 0x20 hex
0x0d hex 0x0A) e tém um comprimento maximo de 50
caracteres.

+ O separador decimal em um numero de ponto flutuante é o
ponto (cédigo: hex 0x2E).

As explicacdes acima correspondem, tanto quanto possivel, as
recomendacdes do Grupo de Trabalho NAMUR (Recomendagdes
NAMUR para execucao de conexdes elétricas para a transmissao
analogica e digital de sinais para aparelhos individuais MSR de
laboratorio. Rev.1.1).

Os comandos NAMUR e os comandos adicionais especificos IKA
servem apenas como comandos Low Level (nivel baixo) para a
comunicagao entre o aparelho e o PC. Com auxilio de um terminal
e/ou um programa de comunicagao apropriado, é possivel transmitir
estes comandos diretamente ao aparelho.

Comandos NAMUR Funcao

IN_NAME Ler o nome do aparelho

IN_PV_4 Ler valor da velocidade atual

IN_SP_4 Ler valor da velocidade nominal

OUT_SP_4 Ajustar valor da velocidade nominal

START_4 Iniciar evacuacao

STOP_4 Parar evacuacao

RESET Alterar para operacdo normal

OUT_NAME Ajustar o nome do aparelho

OUT_SP_42@n Definicdo da rotacao de seguranca
WD com eco do valor definido

OUT_WD1@m Modo Watchdog 1

OuUT_WD2@m Modo Watchdog 2

Funcao “Watchdog”, monitoramento do fluxo serial de
dados

Se, depois de ativar esta funcao (veja comandos Namur), nao
ocorrer nenhuma nova transmissao do comando para o PC dentro
do tempo de monitoramento (“Watchdog”) definido, a funcao
evacuacao € desligada de acordo com o modo “Watchdog”
ajustado, ou entdo € realizada a regulagem para os valores nominais
anteriormente definidos. A interrupcao da transmissao pode ser
causada, p. ex., por falha do sistema operacional, queda de energia
no PC ou interrupcao do cabo de conexao para o aparelho.

Modo “Watchdog” 1

Se ocorrer 0 evento WD1, a fungao de evacuagao ¢ desligada e ER
2 é exibido. Definicdo do tempo de Watchdog para m (20...1500)
segundos, com eco do tempo de Watchdog. Este comando inicia
a funcao Watchdog e deve ser enviado sempre dentro do tempo
de Watchdog definido.

Modo “Watchdog” 2

Se ocorrer uma interrupgdo da comunicacao de dados (mais
demorada que o tempo de Watchdog ajustado), o valor nominal
da velocidade ¢ definido para a velocidade nominal de seguranca
WD. O aviso PC 2 é exibido. O evento WD2 pode ser restaurado
com OUT_WD2@0 - com isso, a fungdo Watchdog também é
parada.

Definicdo do tempo de Watchdog para m (20...1500) segundos,
com eco do tempo de Watchdog. Este comando inicia a fungao
Watchdog e deve ser enviado sempre dentro do tempo de
Watchdog definido.




Acessorios: Cabo de computador 1.1 (Device to PC)
Necessario para ligagao do conector de 9 polos com um PC.

Mensagens de erro

Se ocorrer um erro, 0 mesmo € indicado através de um cédigo de erro no display (B), p.ex. Error 4.

1 = = 5
6 g 7{}”» - OO 7[H] B H 4 Nesse caso, proceda da seguinte maneira:
8 2 ? g «  Desligar o aparelho no interruptor do aparelho,
5 = = 1 +  Tomar as medidas corretivas,
«  Ligar o aparelho novamente.
10 o1
RxD 2 2RxD
™3 o o Ind Erro Causa Explicacio Providéncia
GND 5 5 GND . ~ . . s
60 o6 Er3 Sobreaquecimento (overheat) A bomba ndo funciona Desligar a bomba, separar da rede elétrica,
ore s AL Fig. 10 deixar arrefecer.
90 (o]

Er4 Motor blogqueado/sobrecarga A bomba ndo funciona
(motor blocked/overload)

Desligar a bomba, separar da rede elétrica
Deixar a bomba arrefecer.
Ventilar o sistema de vacuo para pressao normal.

Cabo USB A - USBB

- I . Er8 Sensor Hall com defeito A bomba nao funciona Assisténcia técnica
Necessario para ligagao da interface USB com um PC.
Er9 Autotestes BLP/Erro de EEPROM | A bomba nao funciona Assisténcia técnica
Er 10 Saida obstruida A bomba ndo funciona Usuério precisa verificar a saida
USB B USB A Er 11 Membrana bloqueada A bomba nao funciona Aerar a bomba e operar em baixa velocidade

Cabo de conexao

Fig. 11

Necessario para a ligacdo de VC 10 e RV 10 auto com a bomba de vacuo de membrana IKA Vacstar digital (modo de velocidade).

= — = s :

Fig. 12

Manutencao e limpeza

O aparelho ¢ isento de manutencao. Ele apenas esta sujeito ao
envelhecimento natural dos componentes e a respectiva taxa es-
tatistica de falhas.

Limpeza
Retirar o plugue de rede da tomada para a limpeza.

Use somente agentes de limpeza aprovados pela IKA para efetuar
a limpeza de dispositivos IKA.

Estes sao, agua (tensoativa) e isopropanol.

Para a limpeza do aparelho, use luvas de protecao.

Aparelhos elétricos ndo devem ser submersos em produtos de
limpeza.

Durante a limpeza, nenhuma umidade deve penetrar no aparelho.
Se forem usados métodos de limpeza ou descontaminacao difer-
entes dos recomendados, consulte a IKA.

Encomenda de pecas de reposicao

Em caso de encomendas de pecas de reposicdo, informe o se-

guinte:

+  Tipo de aparelho,

+  Numero de fabricacdo do aparelho, veja a placa de carac-
teristicas,

+  Numero de item e designacao da pega, veja www.ika.com.

Reparo
Solicitamos encaminhar para reparo somente aparelhos
que estejam limpos e livres de substancias toxicas.

Para essa finalidade, solicite o formulario “Certificado de des-
contaminacao” junto a IKA, ou utilize o formulério disponivel
para impressao na pagina da IKA wwwv.ika.com.

Em caso de conserto, encaminhe o aparelho dentro de sua embal-
agem original. Embalagens de armazenagem nao sdo suficientes
para o envio de retorno. Utilize adicionalmente uma embalagem
para transporte adequada.

para autolimpeza

Er12 Problema de conexao A bomba ndo funciona

Servico: verificar a conexdo do cabo do motor

Caso nao for possivel eliminar a falha através das medidas descritas ou se for exibido outro cédigo de erro:

«  Entre em contato com o departamento de assisténcia técnica,
+  Encaminhe o aparelho, acompanhado de breve descricdo da falha.

Acessorios
+  Controlador de vacuo IKAVC 10 +  Kit de manutencao
«  Valvula de regulagem de vacuo IKA VCV 1 e VCV 2 «  Condensador de emissdes de seguranca para vacuo VSE 1
«  Valvula de retencao IKAVC 10.300 +  Frasco tipo Woulffivalvula de dgua Conjunto VSW1

+  Mangueira de vacuo IKAVH.SI.8
+  Cabo de computador 1.1 (RS 232)

Para outros acessorios, consulte www.ika.de

Pecas em contato com o produto

Denominacao Material |
Bocal de conexao PPS
Peca de uniao PPS
Distribuidor PPS
Ponteira PPS
Valvula de membrana FFPM

Membrana NBR/PTFE

Abracadeira PPS




Dados técnicos

Unidade Valor
Classe de protecao |
Categoria de sobretensao I
Grau de contaminacao 2
Utilizacdo acima do nivel do mar max. m 2000
Atualizacdo firmware sim

Nota

Condutor de protegao

O condutor de protecao (PE) ndo esta conectado a caixa metalica (ali-
mentacao elétrica CC com isolamento interno)

Unidade Valor
Vazao max. m3/h 1,32
Vazdo max. I/min 22
Pressao final mbar 2
Estagios de sucgao 4
Cilindros 4
Diametro de conexao lado de succao mm 8
Diametro de conexdo lado de descarga mm 8
Valvula de lastro de gas nao
Pressao de entrada min. mbar 2
Pressao de entrada max. mbar 1030
Deteccao do ponto de ebuligao nao
Biblioteca de solventes nao
Regulagem de dois pontos sim
Regulagem de vacuo de velocidade analogica sim
Opcao de ajuste velocidade Botdo giratdrio/de pressao
Velocidade min. rpm 285
Velocidade max. rpm 1200
Visualizacdo LED
Sensor de vacuo nao
Valvula de ventilacdo nao
Separador de condensado nao
Condensador de emissdes nao
Material em contato com o produto PTFE, FFPM, PPS, NBR
Material da carcaca Aluminio fundido, revestido
Sala limpa adequada nao
Protecdo contra explosao nao
Largura mm 150
Profundidade mm 370
Altura mm 375
Peso kg 11,5
Condigdes ambientais permitidas 5°Caté 31 °C com 80 % de umidade relativa do ar.

32 °C até 40 °C diminuindo linearmente com 50 %
de umidade relativa do ar.

Protecao cfe. DIN EN 60529 IP 20
Interface RS 232 sim
Interface USB sim
Saida analogica nao
Tensao v 100-240
Frequéncia Hz 50/60
Consumo de poténcia do aparelho w 130
Consumo de poténcia do aparelho em standby w 1,5

Valores ponderados.
Reservado o direito de alteracbes técnicas!
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Tlumaczenie

Spis tresci

Strona
KONSTIUKCIA UFZGUZENIA ...ttt ettt h bttt bbb bbbt 2/3
DEKIAIACIE ZGOTUNOSC ...ttt e 103
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WSKAZOWKI DEZPIBCZEMSIWA ...ttt h bttt bttt ettt 104
ROZPEKOWENIE ...ttt bttt f e H bttt h bbb e 105
UZyCie ZGOANE Z PIZEZNACZENIEIM ... ettt ettt bttt b bttt h ekttt h bbbttt 106
WVAZNE INTOMMACIE ..ttt ettt bttt f e h bttt bbbt h ettt bttt 106
USEAVVIBINIE ettt h ettt 107
UTUCROMIENIE ...ttt h bt bbb bkttt s bbbttt 110
ZEACZA T WYJSCIA1 ettt h e E Lt 111
KONSEIWACR | CZYSZEZENIE ...ttt ettt 112
KOMUNIKGE O DEEAZIE ...ttt 113
WVYPDOSAZENIE ...ttt et 113
CZ5Ci StYKAJACE 51 Z PrOTUKTEM ...ttt bbbttt 113
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Deklaracja zgodnosci

Niniejszym deklarujemy na wiasna, wytaczna odpowiedzialnos¢, ze ten produkt spetnia wymogi dyrektyw 2014/35/EU, 2006/42/WE,
2014/30/EU i 2011/65/EU i jest zgodny z nastepujgcymi normami oraz dokumentami normatywnymi: EN 61010-1, EN 60529, EN 61326-1
i EN 1SO 12100.

Prosbe o kopie kompletnej deklaracji zgodnosci UE mozna skierowac na adres sales@ika.com.

Objasnienie symboli

) (Skrajnie) niebezpieczna sytuacja, w przypadku ktorej nieprzestrzeganie wskazowki bezpieczenstwa moze
WLz2 3@ B doprowadzi¢ do $mierci lub powaznych urazéw.

i Niebezpieczna sytuacja, w przypadku ktorej nieprzestrzeganie wskazowki bezpieczenstwa moze doprowadzic
{”5 OSTRZEZENIE do $mierdi lub powaznych urazéw.

Niebezpieczna sytuacja, w przypadku ktorej nieprzestrzeganie wskazdwki bezpieczenstwa moze doprowadzic

AOSTRO?NIE do lekkich urazow.

Wskazuje np. czynnosci, ktére moga prowadzi¢ do powstania szkdd materialnych.

/I\ WSKAZOWKA

Gwarancja

Zgodnie z warunkami sprzedazy i dostaw IKA okres gwarancji  Gwarancja nie obejmuje czesci zuzywajacych sie ani btedow,
wynosi 24 miesigce. W przypadku gwarancyjnym nalezy zwrocic  ktore wynikaja z nieprawidtowego uzytkowania oraz niedostatecznej
sie do dostawcy. Urzadzenie mozna tez przestac bezposrednio do  pielegnacji i konserwacji, niezgodnej ze wskazdwkami w instrukdji
naszego zakfadu, dotaczajac fakture otrzymang podczas dostawy  eksploatagji.
i podajac powody reklamacji. Koszty transportu w takim przypadku

pokrywa uzytkownik.
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Zasady bezpieczenstwa

Dla Twojej ochrony

, Przeczytac catg instrukcje eksploatacji
A WSKAZOWKA | przed uruchomieniem; przestrzega¢
wskazowek bezpieczenstwa.

« Instrukcje eksploatacji nalezy przechowywac tak, aby byta
ogolnodostepna.

+  Pamietac o tym, ze praca przy urzadzeniu dozwolona jest
wytacznie dla przeszkolonego personelu.

»  Przestrzega¢ wskazowek bezpieczenstwa, dyrektyw, BHP
i przepiséw o zapobieganiu wypadkom przy pracy.

+  Urzadzenia ani zadnej jego czesci nie wolno uzywac u ludzi
lub zwierzat.

y Stosowac srodki ochrony indywi-
dualnej, odpowiednie do klasy
zagrozenia przypisanej uzywanemu
medium. W przeciwnym razie istnieje
niebezpieczenstwo rozpryskujacych
cieczy, uwalniania toksycznych lub
tatwopalnych gazow!

«  Nie wystawiac czesci ciata cztowieka lub zwierzat na dziatanie
prozni.
«  Nie wykorzystywac urzgdzenia pod wodg lub pod ziemia.

Konstrukcja urzqdzenia

) Pompa prozniowa IKA Vacstar digital
V12174l nie jest przeznaczona do ustawiania

w obszarach zagrozonych wybuchem.

»  Ustawic¢ urzadzenie zgodnie z rozdziatem ,Ustawianie”
i podtaczyc¢ przewody podigczeniowe i ztacza zgodnie z opisem.

+  Urzadzenie ustawi¢ na stabilnej, réwnej i niepalnej po-
wierzchni.

«  Nigdy nie uzywac urzadzenia niepoprawnie podtgczonego
lub uszkodzonego.

- Pompe prézniowg ustawi¢ w odpowiednich i sprawnych
systemach odciggowych lub rozmiesci¢ tam przewod
spalinowy. Zwrdcic przy tym uwage, aby przewdd spalinowy
nie zostat zagiety! Maksymalnie dopuszczalna diugos¢ przewodu
spalinowego wynosi 2 m!

+  Zapobiec powstawaniu mieszanin wybuchowych. W razie
potrzeby dodac gaz obojetny w celu wentylacji i/lub rozcien-
czenia.

Wyposazenie

+  Bezpieczna praca jest zagwarantowana tylko przy uzyciu
akcesoriow opisanych w rozdziale , Wyposazenie”.

+  Stosowac sie starannie do instrukcji obstugi urzadzen dodat-
kowych (np. wyparki rotacyjnej, regulatora prézniowego),
z ktorymi jest eksploatowana pompa prézniowa IKA Vacstar
digital.

«  Cisnienie gazu na wlocie i wylocie moze wynosi¢ maksymalnie
1100 mbar.

«  Elastyczne elementy moga ulec skompresowaniu w prozni.

«  Uzywac tylko elastycznych przewoddw rurowych.

+  Stosowac sie do obowigzujacych srodkdw awaryjnych w razie
awarii zasilania i zapewni¢, aby urzadzenie zostato doprowa-
dzone do bezpiecznego stanu (patrz rozdziat Uruchomienie,
Tryb pracy).

Praca z urzqdzeniem

] Uchodzeniu oparéw rozpuszczalnika
\[3:174412@43 0T do atmosfery mozna zapobiec
przez podiaczenie kondensatora

emisji.

Pompa prézniowa nie jest prze-
znaczona do eksploatacji z sub-
stancjami samozapalnymi lub
substancjami tatwopalnymi bez
doplywu powietrza badz materiatami
wybuchowymi.

Nie eksploatowa¢ pompy w stanie
otwartym. W przeciwnym razie
istnieje niebezpieczenstwo po-
waznych obrazen na skutek wcia-
gniecia reki miedzy poruszajace sie
czesci!

) Wdychanie lub kontakt z mediami,
A OSTRZEZENIE | takimi jak toksyczne ciecze, gazy,
rozpylona mgta, opary, pyly lub
materiaty biologiczne moga by¢
niebezpieczne dla zdrowia uzyt-
kownika. Upewni¢ sie, ze wszyst-
kie przytacza sa szczelne i nie wy-
kazuja wyciekow podczas pracy
z takimi mediami.

+  Pompe prozniowa IKA Vacstar digital mozna eksploatowad
tylko w warunkach opisanych w rozdziale ,,Dane techniczne”.

+  Zapobiec uwalnianiu sie wymienionych wyzej substancji.
Podja¢ $rodki ochronne na rzecz ochrony pracownikow
i srodowiska.

«  Uwzgledni¢ ewentualne interakcje lub mozliwe reakcje
chemiczne lub fizyczne podczas prac z mediami pod zmniej-
szonym cisnieniem i w podwyzszonej temperaturze.

+  Miedzy medium i urzadzeniem moga przebiegac procesy
elektrostatyczne i doprowadzi¢ do bezposredniego zagrozenia.

«  Ze wzgledu na pozostata szybkos¢ wycieku urzadzenia moze
dojs¢ do uwalniania sie medium.

»  Przed uruchomienie sprawdzi¢, czy w urzadzeniu sg wszystkie
elementy obudowy i czy s3 one zamocowane.

«  Nie podnosi¢ pompy, gdy uchwyt jest poluzowany, a $ruba
zabezpieczajaca uchwyt (E) jest luzna lub gdy jej brakuje!

« Wiaczy¢ pompe tylko wowczas, gdy pompa jest w pozycji
pionowe;j.

+  Podfaczy¢ przytacza wezy (INLET/OUTLET) i zfacza zgodnie
z opisem na urzadzeniu oraz w instrukgji eksploatacji.

+  Upewnic sie, ze temperatura uchodzacego medium jest niz-
sza od jego temperatury zaptonu. Przez proces zachodzacy
w pompie (zageszczanie) dodatkowo wzrasta temperatura
medium.

«  Nalezy uwzgledni¢, ze zawierajace rozpuszczalniki opary
moga zostac zassane przez pompe!

+  Nie uzywac pompy w celu wytworzenia cisnienia!

+  Zachowac dopuszczang warto$¢ cisnienia po stronie wejsciowej
i wyjsciowej, patrz rozdziat ,,Dane techniczne”.

+  Regulacja/dtawienie strumienia gazu jest dopuszczalna tylko
w przewodzie po stronie ssawnej!

«  Zastosowac zawory elektromagnetyczne lub przeciwzwrotne

w przewodzie ssawnym, jezeli jest kilka urzagdzen obciazajacych.

+  Przy stosowaniu kondensatora emisji zwroci¢ uwage na swo-

bodny przeptyw chtodziwa!

W celu ochrony urzqdzenia

Sprawdzi¢ zgodnos¢ substancji

&OSTRZEzENlE stosowanych z urzadzeniem

z materiatami, z ktérych wykonane
sg czesci urzadzenia stykajace sie
z produktem, patrz rozdziat , Czesci
stykajace sie z produktem”.

Dane napiecia podane na tabliczce

AOSTROiNlE znamionowej musza by¢ zgodne

Z napieciem sieciowym.

»  Urzadzenie mozna odtaczy¢ od sieci elektrycznej tylko po-
przez wyjecie wtyczki z gniazda lub wtyku z urzadzenia.

+  Gniazdo przewodu zasilajacego musi by¢ fatwo dostepne.

- Pokrywy badz czesci, ktére mozna zdja¢ bez koniecznosci
stosowania dodatkowych przyrzadéow pomocniczych, nalezy,
w celu zapewnienia bezpiecznej pracy, ponownie zatozy¢,
jesli nie jest przewidziane inne przytacze w tym miejscu.
Zapobiegnie to przedostawaniu sie ciat obcych, cieczy itp.

+  Niepozadane ciecze, ktére sie przedostaty, mozna usunac
w trybie jatowym przez zassanie powietrza.

«  Unika¢ uderzen w urzadzenie.

+  Urzadzenie moze otwierac tylko wykwalifikowany (autoryzowany)
personel.

+  Modyfikacja urzadzenia bez pozwolenia firmy IKA jest

niedozwolone.

+  Aby zapewni¢ wystarczajgce chtodzenie pompy prozniowej

IKA Vacstar digital, nie wolno zakrywa¢ szczelin wentylacyjnych
W urzadzeniu.

« Do konserwacji uzywac tylko oryginalnych czesci zamiennych,

aby zapewni¢ niezawodng prace urzadzenia.

«  Zwrdci¢ uwage na skraplanie sie wody wewnatrz i na

zewnatrz urzadzenia. Urzadzenie pozostawi¢ do ogrzania,
jesli zostato przyniesione z otoczenia, w ktorym panuja niskie
temperatury.

+  Nie wolno nigdy mocowac¢ pompy prozniowej nad taznia do

ogrzewania.

«  Zwroci¢ uwage, aby w wyniku zasysania przez przewdd

ssawny pompy do membrany pompy prézniowej IKA
Vacstar digital nie dostaty sie ciafa obce i/lub ciecze. Powoduje
to bowiem uszkodzenie membrany oraz innych czesci we-
wnetrznych pompy. Zmniejsza sie wydajnos¢ pompy, a takze
nie zostaje osiggniete cisnienie koncowe. Wewnatrz moga
powstawac osady skracajace zywotno$¢ oraz powodujgce
powstawanie przeciekdw!

Rozpakowanie

Rozpakowanie
«  Ostroznie wypakowac urzadzenie.

« W razie stwierdzenia uszkodzen nalezy natychmiast

zarejestrowac stan faktyczny (poczta, kolej lub spedycja).

Zakres dostawy

Membranowa pompa prozniowa IKA Vacstar digital

Kabel sieciowy laptopa

Ttumik -

Kabel potaczeniowy

USBA-Kabel USBE | g B

Instrukcja eksploatadji

Karta gwarancyjna

Waz prézniowy 1T m &




Uzycie zgodne z przeznaczeniem

Przeznaczenie

. Urzadzenia nie wolno uzywac do:

A OSTRZEZENIE | - wytwarzania prézni w biotopie
biologicznym,

- wytwarzania prozni w skupiskach
gazow wybuchowych, korozyjnych
itp.

- przepuszczania/zastosowania cieczy!

Urzadzenie nie jest przystosowane do:

- nadmuchiwania przedmiotow

- pompowania cieczy

- stosowania w obszarach zagro-
zonych wybuchem

- stosowania pod woda

- stosowania pod ziemia

Laboratoryjna membranowa pompa proézniowa IKA Vacstar digital
jest przeznaczona do wytwarzania prézni w potfaczeniu z innymi
urzadzeniami laboratoryjnymi.

Do okres$lonej regulacji prozni wymagany jest dodatkowy regulator
prézniowy IKA VC 10 lub wyparka rotacyjna IKA RV 10 auto.

Tryb pojedynczy
Pompe prézniowa mozna eksploatowac bez regulatora.

Wydajno$¢ pompy mozna ustawi¢ poprzez regulacje predkosci
obrotowej. Obowiazuje zasada, ze im mniejsza oprézniana pojem-
nos¢, tym mniejsza powinna by¢ ustawiona predkos¢ obrotowa.
Cisnienie koncowe nie jest regulowane.

Praca z wyposazeniem

W potaczeniu z wyposazeniem zalecanym przez firme IKA pompa
prézniowa IKA Vacstar digital jest przeznaczona do regulowanego
wytwarzania prozni do okreslonego cisnienia koncowego, np.
w celu eksploatacji wyparki obrotowej IKA.

Ponadto — do klasycznych zadan laboratoryjnych zwiazanych
z oddzielaniem lub filtrowaniem badz suszeniem.

Z odpowiednim regulatorem prézniowym (np. VC 10) lub wypar-
ka obrotowa (np. RV 10 auto) pompe prézniowa Vacstar digital
mozna zautomatyzowac, umozliwiajac na przyktad automatyczne
rozpoznawanie temperatury wrzenia, uruchamianie zaprogramo-
wanych krzywych cisnienia i czasu lub programow z biblioteki
rozpuszczalnikow.

Przeznaczenie: Urzagdzenie nablatowe

Obszary zastosowania (tylko w pomieszczeniach)

Urzadzenie mozna stosowac w obszarze mieszkalnym oraz
wszystkich innych obszarach.

Bezpieczenstwo uzytkownika nie jest zapewnione:
+  jezeli urzadzenie stosowane jest z wyposazeniem niedostar-
czonym lub niezalecanym przez producental

+  jezeli osoby trzecie dokonajg zmian w obrebie urzadzenia lub
elementow urzadzenia,

+  jezeli urzadzenie jest uzytkowane niezgodnie ze wskazowkami
bezpieczenstwal

Wazne informacje

y Uchodzeniu oparéw rozpuszczalni-
\112:74212@44 1Y ka do atmosfery mozna zapobiec
przez podiaczenie kondensatora

emisji.

. Nalezy zachowac szczegodlna ostroz-
AOSTROZNlE no$¢ podczas pracy z mieszaninami
gazow zawierajacymi gazy ulegaja-
ce kondensacji (np. rozpuszczalniki).
Zastosowanie pomp membrano-
wych z takimi gazami prowadzi do
ich kondensacji w strumieniu powie-
trza pompy. W wyniku tego w ko-
morze prézniowej wytwarza sie ci-
snienie, ktore z kolei ma wplyw na
wydajnos¢ oraz zywotnos¢ mem-
bran i zaworow.

Jezeli ciecz lub kondensat dostanag
sie do komar prézniowych, podane
minimalne cisnienie robocze nie
zostanie juz osiagniete.

W celu ochrony zaworéw we-
wnetrznych oraz membran przed
cieczami nalezy zastosowac se-
parator kondensatu umieszczony
przed nimi, np.: butle Woulffa.

. Zasadniczo zaleca sie eksploato-
AOSTROZNlE wanie pompy na koncu procesu
w trybie jalowym (tryb jatowy, ok.
3 do maks. 5 minut) w celu wy-
pchniecia ewentualnych pozosta-
tosci w pompie.

W tym celu w razie potrzeby napo-
wietrzy¢ odbiornik.

W trybie recznym usunac przewod
ssawny.

i Stosowac sie do instrukcji eksploataciji
/I\\ WSKAZOWKA| odpowiednich urzadzen.

Membranowe pompy prozniowe to oscylacyjne pompy wyporowe.
Membrana pod wptywem powigkszania objetosci komory proz-
niowej wytwarza podcisnienie, ktére powoduje, ze powietrze
zostaje zassane do komory. W wyniku pozniejszego sprezania po-
wietrze zostaje wypchniete z komory prézniowej. Przefaczaniem
z wejscia na wyjscie i odwrotnie steruja zawory membranowe.
Jednostka fizyczna cisnienia jest 1 paskal [Pal.

Potocznie czesto uzywanga jednostka jest jeszcze milibar [mbar].

1 mbar =100 Pa

1 bar = 10° Pa
1 Pa = 107% bar
1 Pa =0,01 mbar

W technice prozniowej rozroznia sie rozne zakresy.

Proznia niska: 10°do 102 Pa (1000 do 1 mbar)
Proznia Srednia: 10%2 do 10" Pa (1 do 102 mbar)
Préznia wysoka: 10" do 10°Pa (102 do 107 mbar)
Préznia ultrawysoka: < 10® Pa (< 107 mbar)

Okresowe ruchy membrany wytwarzaja proznie na wejsciu pompy.
Membranowe pompy prozniowe pracuja w warunkach prézni
wysokiej do 102 Pa. Mniejszych cisnien nie mozna wytworzy¢ za
pomoca tych pomp.

W celu wytworzenia prozni sredniej, wysokiej lub ultrawysokiej
nalezy zastosowac na przyktad uszczelniane olejem pompy
prézniowe, pompy srubowe, pompy dyfuzyjne lub pompy
turbomolekularne. Membranowe pompy prozniowe sg tutaj
czesto stosowane jako pompy wstepne.

Sprezanie i rozprezanie powietrza generuje odgtosy. Pompa pracuje
tym ciszej, im mniej powietrza transportuje. Skutkuje to tym, ze
odgfosy pracy w trybie normalnym sg redukowane przez spadek
cisnienia.

Zamontowany waz powietrza wylotowego z tlumikiem stuzy
rowniez do redukcji odgtosow.

W automatycznym trybie regulowanym predkoscig obrotowa
pompa redukuje swojg predkos¢ po uzyskaniu wartosci zadane;.
Przy odpowiednio niskim natezeniu wycieku catego systemu
predkos¢ obrotowa jest nawet wyregulowana do ,,zera”.

W kombinagji z regulatorem prézniowym VC 10 lub wyparka
obrotowa ze zintegrowanym regulatorem prozniowym RV 10 auto
pompa moze byc¢ stosowana zardwno do regulacji prozni metoda
Jregulacji dwupunktowej” (sterowanej zaworami) lub ,analogowej
regulacji za pomoca predkosci obrotowej”.

Regulacja dwupunktowa

Po osiggnieciu wartosci zadanej nastapi przerwanie przewodu
ssawnego. Ze wzgledu na minimalng réznice w czasie od wykrycia
wartosci cisnienia, kompensacji wartosci zadanej do zataczenia
zaworu prézniowego, a takze osiggnigcia wydajnosci ssania ukfa-
du wytwarzajacego proznie, ustawiona wartos¢ zadana jest nieco
nizsza od minimalnej. Jezeli cisnienie w ukfadzie ro$nie ponownie
ze wzgledu na naturalne natezenie wycieku, zawor otwiera prze-
wod ssawny.

Schematyczne przedstawienie dwupunktowej regulacji prozni

Analogowa regulacja za pomoca predkosci obrotowej

W przypadku tej regulacji predkos¢ obrotowa pompy, a tym
samym wydajnos$¢ pompy, ulega tym wiekszej redukgji, im blizej
zmierzonej wartosci cisnienia do wartosci zadanej. Po osiagnieciu
wartosci zadanej pompa pracuje jeszcze tylko odpowiednio do
natezenia wycieku w systemie. Cicha praca, precyzyjna regulacja
prozni oraz dtuga zywotnos¢ ruchomych czesci pompy sa dzigki
temu mozliwe. Przy tego rodzaju regulacji doktadne automatyczne
wykrywanie temperatury wrzenia jest mozliwe, tzn. w trybie
automatycznym system wyszukuje i utrzymuje temperature wrzenia
rozpuszczalnika.

Schematyczne przedstawienie regulacji prozni za pomoca predko-

mbar

$Ci obrotowej
mbar

Ustawienie

. Uwzgledni¢ wskazéwke ogding,
AWSKAZOWKA aby podifacza¢ odbiornik (obciaze-

nie / naczynie prézniowe / chtodni-
ce szklang) zawsze w jego najwyz-
szym miejscu. W ten sposéb
zmniejsza sie ryzyko wprowadzenia
cieczy do pompy prézniowej.
Ciecz w komorach pompy pogarsza
wiasciwosci pompy.

Podtaczy¢ przytacza wezy (INLET/
OUTLET) oraz zlacza zgodnie
z opisem na pompie oraz
w instrukcji eksploatacji.

Przytacza maja postac koncowek weza. W razie potrzeby zabezpieczy¢
weze za pomocg zacisku.

Rozprowadzi¢ weze w taki sposéb, aby uniemozliwi¢ wptywanie
kondensatu do pompy.

Zwroci¢ uwage, aby powietrze mogto swobodnie przechodzi¢
przez szczeliny wentylacyjne (H).

W przewodzie ssawnym przed kroccem ssawnym pompy
zainstalowac separator kondensatu (np. butle Woulffa) w celu
ochrony przed wnikajaca ciecza.

W przypadku zassanych oparéw rozpuszczalnika w ich skondenso-
waniu pomocny jest kondensator emisji (wyposazenie) podtgczony
za pompa, ktéry zapobiega takze uwalnianiu sie ich do atmosfery.




Podiaczanie ztaczy

; Zwraca¢ uwage na nastepujace
AWSKAZOWKA przylacza (patrz rys. 1).

O: Przylacze weza d= 8 mm (OUTLET)

Podtaczy¢ waz prézniowy kondensatora emisji do tego przytacza
lub zamocowac ttumik na koncu weza.

i Poprowadzi¢ koniec weza do
AWSKAZOWKA wyciagu laboratoryjnego!

Zwracac¢ uwage na wolny wylot po
stronie cisnieniowej!

Po stronie ci$nieniowej nie stosowac
dtawika ani nie zamyka¢ wylotu!
Podtagczy¢ przewod powietrza
wylotowego do tego przylacza.

K: Przytacze regulatora prozniowego VC 10 (Mini DIN)

Mozna pofaczy¢ pompe prozniowa i regulator prézniowy VC 10
lub wyparke obrotowa RV 10 auto z analogowym kablem po-
taczeniowym w celu doktadnej regulacji prézni za pomoca pred-
kosci obrotowej.

Regulator prozniowy rozpoznaje pompe i przetacza si¢ na tryb
regulacji prozni za pomoca predkosci obrotowej. Regulacja dwu-
punktowa jest nieaktywna.

L: Ztacze USB

Podtaczy¢ pompe prozniowg IKA Vacstar digital do komputera za
pomoca kabla USB A — USB B. Dzigki oprogramowaniu FUT IKA
mozna zatadowac ewentualnie dostepne aktualizacje oprogramo-
wania urzadzenia.

M: Ztacze RS 232
Pompe prozniowa IKA Vacstar digital mozna podtaczy¢ do kom-
putera za pomoca kabla ztagcza RS 232. Pompe mozna eksploato-
wac z oprogramowaniem laboratoryjnym labworldsoft® w pota-
czeniu z innymi urzadzeniami. Wiecej informacji, patrz rozdziat
JZtacza i wyjscia”.

N: Przytacze zaworu wody

Pofaczy¢ opcjonalny zawor dfawigcy wody RV 10.5001 z mem-
branowa pompga prézniowa. Za pomocg zaworu wody przeptyw
wody jest sterowany do kondensatora emisji. Zawor otwiera sie
po zataczeniu pompy.

|: Przytacze przewodu ssawnego d= 8 mm INLET

Podtaczy¢ przewdd ssawny do tego przytacza.

Podtaczy¢ waz prézniowy odbiornika (chtodnica wyparki obrotowej,
reaktor laboratoryjny itp.) do tego przytacza.

P: Przytacze kabla sieciowego

Sprawdzi¢ dane napiecia na tabliczce mocy w poréwnaniu do
dostepnego napiecia sieciowego. Podigczy¢ kabel sieciowy
zasilajacy w napiecie.

IKA Vacstar digital z requlatorem prézniowym VC 10

. Eksploatacja z opcjonalnym zaworem
AWSKAZOWKA wodnym RV 10.5001 w potaczeniu
z VC 2.4 jest niemozliwe.
Postepowac zgodnie z instrukcja
eksploatacji regulatora prozniowego
vC 10!

Po osiggnieciu wartosci zadanej przewdd ssawny zostanie
zamkniety za pomoca zaworu prozniowego zintegrowanego
w VC 10. Zmiana predkosci pompy jest mozliwa poprzez reczne
ustawienie predkosci obrotowe;.

W przypadku zastosowania dostepnego opcjonalnego modutu
wytaczania pompy 2.4 (poz. 6) pompa jest wytaczana po osiggnieciu
wartosci zadanej (tryb pracy B).

Ta konfiguracja urzadzenia jest mozliwa takze bez modutu wyta-
czania pompy VC 2.4. Pompa wykonuje cykl pracy. W celu dobrej
regulacji pompe nalezy eksploatowac z matg predkoscig obrotowa.
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Regulacja predkosci obrotowej

IKA Vacstar digital z requlatorem prézniowym VC 10 lub wyparka

obrotowg RV 10 auto

Postepowac zgodnie z instrukcja

&WSKAZ()WKA eksploatacji urzadzen.

Automatyczne ustawienie trybu pracy ,Regulacja predkosci
obrotowej”, gdy analogiczny kabel potaczeniowy (poz. 8) taczy
pompe z regulatorem préozniowym lub wyparka obrotowa.

Po osiagnieciu wartosci zadanej predkos¢ obrotowa pompy

zostanie automatycznie zredukowana minimalnie do ,,0 obr./min”.
Po osiagnieciu wartosci zadanej pompa zasysa odpowiednio do
natezenia wycieku.

Mozliwe jest automatyczne rozpoznawanie temperatury wrzenia.
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Uruchomienie

, Postepowac zgodnie z instrukcjami
AWSKAZOWKA eksploatacji urzadzen.

Sprawdzi¢, czy dostepne napigcie sieciowe jest zgodne z podanym
na tabliczce znamionowe] urzadzenia. Gdy warunki te s3 spetnione,
urzadzenie po wiozeniu wtyczki do gniazda jest gotowe do pracy.

Zastosowane gniazdo musi posiadac
@ «% @ uziemienie  (zestyk  przewodu
ochronnego).

W przeciwnym razie bezpieczna praca nie jest zapewniona,
a urzadzenie moze ulec uszkodzeniu.

Nalezy przestrzega¢ warunkow otoczenia podanych w ,Danych
technicznych”.

Wiaczanie

1. Wiaczy¢ urzadzenie za pomoca wytacznika gtownego (D).
Aby umozliwi¢ kontrole wzrokowsa, pokazane sa wszystkie
segmenty wysSwietlacza.

8.8.8.6.

2. Wskazanie numeru oprogramowania (przyktad wer. 1.00).

1 10
L

3. Wskazanie ustawionego trybu pracy (A; B).
(Ustawienia fabryczne trybu pracy A)

H

Tryb pracy mozna zmieni¢ podczas wifaczania.

Tryb pracy A:

W tym trybie pracy po zakonczeniu biezgcego procesu lub po
wytaczeniu urzadzenia ustawiona wartos¢ zadana nie zostanie
zapisana.

Brak automatycznego restartu po przerwaniu zasilania
sieciowego.

Tryb pracy B:

W tym trybie pracy po zakonczeniu biezacego procesu lub po
wyfaczeniu urzadzenia ustawiona warto$¢ zadana zostanie
zapisana; wartos¢ mozna zmienic.

Tryb pracy B jest wymagany w szczegdlnosci w potaczeniu
z modutem wyfaczania pompy VC 2.4.

Automatyczny restart po przerwaniu zasilania sieciowego.

Zmiana trybu pracy:

1. Jednoczesnie naciskajgc pokretto/przycisk (C) i wigczajac
urzadzenie wyfacznikiem gtownym (D), mozna wybrac
jeden z dwoch trybdw pracy.

H
b

W trybie pojedynczym lub dwupunktowym w potaczeniu
z regulatorem prézniowym VC 10 zadang predkos¢ obrotowa
mozna ustawi¢, obracajac pokretto/przycisk (C). Nacisniecie
powoduje wigczenie pompy, natomiast ponowne nacisniecie —
wyfaczenie. Tryb normalny (urzadzenie pracuje) jest przedstawiany
przez migajacy punkt na wyswietlaczu (B).

Wiaczanie za pomoca kilku ztaczy

Jezeli pompa jest eksploatowana za pomoca analogowego kabla
potaczeniowego z regulatorem prézni VC 10 lub wyparka obroto-
wa RV 10 auto, na wyswietlaczu (B) pojawia sig ,VC 10”.

L 1
I

Jezeli regulator prézniowy jest pofaczony z komputerem, na
wyswietlaczu (B) pojawia sie ,PC".

- L

Zlacza i wyjscia

Nalezy przestrzega¢ wymagan

A WSKAZOWKA | systemowych oraz instrukgji obstugi

Wylaczanie
Wytaczy¢ urzadzenie za pomoca wytgcznika gtownego (D).

Wyciagng¢ wtyczke sieciowa, aby
@ -’:DK @ odtaczy¢ urzadzenie od zasilania

sieciowego!

i informacji pomocniczych opro-
gramowania.

W trybie ,Zdalny” urzadzenie mozna obstugiwac poprzez RS 232
lub ztgcze USB z oprogramowaniem laboratoryjnym labworldsoft®.
Ztacze RS 232 (M) z tytu urzadzenia, z 9-biegunowym
gniazdem SUB-D, mozna pofaczy¢ z komputerem. Styki majg
przyporzadkowane sygnaly szeregowe.

Ztacze USB

Uniwersalna magistrala szeregowa (Universal Serial Bus, USB) stuzy
do faczenia urzadzen z komputerem. Urzadzenia posiadajace USB
mozna pofaczy¢ ze soba podczas pracy (hot plugging), a wtedy
pofaczone urzadzenia i ich wtasciwosci zostana rozpoznane
automatycznie.

Ztacze USB w pofaczeniu z labworldsoft® stuzy do trybu ,zdalnego”
i aktualizacji oprogramowania sprzetowego za pomoca , Firmware
Update Tools”.

Instalacja

Sterownik USB musi by¢ zainstalowany przed potaczeniem
urzadzenia kablem danych USB z komputerem.

Sterownik USB mozna pobrac ze strony internetowe;j:

Interfejs szeregowy RS 232 (V 24)

Konfiguracja:

«  Funkcja przewodow interfejsowych miedzy urzadzeniem
a systemem automatyki jest wybor sposréd sygnatow
wyszczegolnionych w normie EIA RS 232, zgodnie z DIN
66020 czes¢ 1.

«  Wiasciwosci elektryczne  przewodow  interfejsowych
i przyporzadkowanie stanéw sygnatdw podlegaja normie RS
232, zgodnie z DIN 66259 czes¢ 1.

+  Proces transmisji: Asynchroniczna transmisja znakow w trybie
start-stop.

«  Rodzaj transmisji: Petny dupleks.

+  Format znakow: Wyswietlanie znakow w formacie danych
wg DIN 66022 w trybie start-stop. 1 bit start; 7 bitow znaku;
1 bit parzystosci (parzysty = Even); 1 bit stop.

«  Predkosc transmisji: 9600 bitow/s.

»  Sterowanie przeptywem danych: brak

«  Proces dostepu: Transmisja danych z urzadzenia na komputer
nastepuje tylko na zadanie wystane przez komputer.

Sktadnia polecen i format

Dla polecen obowigzuja nastepujace punkty:

+  Polecenia sg zasadniczo przesytane z komputera (Master) na
urzadzenie (Slave).

+  Urzadzenie przesyta dane wyfacznie wdwczas, gdy otrzyma
takie zadanie z komputera. Rowniez komunikaty o btedach
nie moga by¢ spontanicznie przesytane z urzadzenia na
komputer (system automatyki).

+  Polecenia transmitowane sg wielkimi literami.

«  Polecenia i parametry, a takze parametry nastepujace po
sobie, oddzielane sa co najmniej jedna spacja (kod: hex 0x20).

+  Kazde pojedyncze polecenie (w tym parametry i dane) i kazda
odpowiedz konczone sa sekwencjg CRLF (kod: hex 0x20 hex
0x0d hex 0x0A), zas ich maksymalna dtugos¢ wynosi 50
znakow.

«  Separatorem dziesietnym w liczbach zmiennoprzecinkowych
jest kropka (kod: hex 0x2E).

Powyzsze szczegoly odpowiadaja w jak najwiekszym stopniu

zaleceniom grupy roboczej NAMUR (Zalecenia NAMUR dotycza-

ce projektowania elektrycznych potaczen wtykowych do przesytu

sygnatow analogowych i cyfrowych w indywidualnych laborato-
ryjnych urzadzeniach pomiarowych, sterujgcych i regulacyjnych.
Wer.1.1).

Polecenia NAMUR oraz dodatkowe specyficzne polecenia IKA stuza
jedynie jako polecenia niskiego poziomu (low level) do komunikacji
urzadzenia z komputerem. Za pomoca odpowiedniego terminala
lub programu do komunikacji polecenia te mozna przenies¢
bezposrednio na urzadzenie.

NAMUR Polecenia Funkcja

IN_NAME Odczyt nazwy urzadzenia

IN_PV_4 Odczyt aktualnej wartosci
predkosci obrotowe;j

IN_SP 4 Odczyt wartosci znamionowej
predkosci obrotowe;]

OUT_SP_4 Ustawianie warto$ci znamionowe;j
predkosci obrotowe;j

START_4 Rozpoczecie wytwarzania prozni

STOP_4 Zatrzymanie wytwarzania prézni

RESET Przetaczenie na tryb zwykty

OUT_NAME Ustawianie nazwy urzadzenia

OUT_SP_42@n | Ustawienie bezpiecznej predkosci
obrotowej WD z echem
ustawione] wartosci

OUT_WD1@m Tryb programu alarmowego 1

ouT_WD2@m Tryb programu alarmowego 2

Funkcja , Program alarmowy”, nadzér szeregowego
przeptywu danych

Jesli po aktywacji tej funkcji (patrz polecenia Namur) w trakcie
okre$lonego czasu nadzorowania (,Czas programu alarmowego”)
nie wystapi kolejne przestanie tego polecenia przez komputer,
funkcja wytwarzania prozni wytaczana jest zgodnie z ustawionym
trybem ,Program alarmowy” lub resetowana do wcze$niejszych
wartosci zadanych. Do przerwania transmisji moze dojs¢ np.
w wyniku awarii systemu operacyjnego, awarii zasilania komputera
lub przerwania kabla potgczeniowego.

Tryb sterownika ,programu alarmowego 1"

Jezeli wystapi zdarzenie WD1, funkcja wytwarzania prozni
zostanie wytaczona i wyswietli sie ER 2. Ustawic czas sterownika
programu alarmowego na M (20...1500) sekund, z echem czasu
sterownika programu alarmowego. To polecenie uruchamia ste-
rownik programu alarmowego i musi by¢ wystane w ustawionym
czasie sterownika programu alarmowego.

Tryb sterownika ,programu alarmowego 2"

Jezeli wystapi przerwa w komunikacji (dtuzsza niz ustawiony czas
sterownika programu alarmowego), warto$¢ zadana predkosci
obrotowe]j zostanie ustawiona na zadang bezpieczng predkosc
obrotowa WD. Pojawi sie ostrzezenie PC 2. Zdarzenie WD2 mozna
zresetowac za pomocg OUT_WD2@O0 — spowoduje to takze
zatrzymanie dziafania funkcji sterownika programu alarmowego.

Ustawic czas sterownika programu alarmowego na M (20...1500)
sekund, z echem czasu sterownika programu alarmowego. To
polecenie uruchamia sterownik programu alarmowego i musi byc
wystane w ustawionym czasie sterownika programu alarmowego.




Wyposazenie: Kabel PC 1.1 (Device to PC)
Wymagany do pofaczenia 9-biegunowego gniazda z komputerem.

Komunikat o btedzie

Jezeli wystepuje btad, zostanie on przedstawiony na wyswietlaczu (B) w postaci kodu btedu, np. Error 4.

1 = = 5 ) ) i ) i
§ 2 7H”» - 7|H] B g 4 Nalezy wowczas postepowac w nastepujacy sposob:
8 2 ‘7; g « Wylaczy¢ urzadzenie wytgcznikiem urzadzenia.
9 5 = = 1 .+ Podja¢ $rodki zaradcze.
«  Ponownie wigczy¢ urzadzenie.
10 o1
RxD 2 2RxD
™%s o P Bledy Przyczyna Uzasadnienie Czynnos¢
GND 5 5 GND
60 o6 Er3 Przegrzanie (overheat) Pompa nie pracuje Wyfaczy¢ pompe, odtaczy¢ od sieci,
RTS 7 7 RTS Fig. 10 . s Lo
cTs8 8CTS pozostawi¢ do ostygniecia.
90 o9

Er4 Silnik zablokowany/przegrzany Pompa nie pracuje
(motor blocked/overload)

Wytaczy¢ pompe, odfaczyc od sieci.
Pompe pozostawi¢ do ostygniecia.
Przewietrzy¢ ukfad prézniowy do uzyskania

USB A - kabel USB B cisnienia normalnego.

Wymagany do potaczenia zfacza USB (L) z komputerem.

Er8 Uszkodzony czujnik Halla Pompa nie pracuje Service (Serwis)
Er9 Autotest BLP / btagd EEPROM Pompa nie pracuje Service (Serwis)
'E*‘—.'%*- S |- *IE i Er 10 Przewezony wylot Pompa nie pracuje Uzytkownik musi sprawdzi¢ wylot
USB B USB A
Er 11 Zakleszczona membrana Pompa nie pracuje Odpowietrzy¢ pompe i uruchomi¢ na
Fig. 11 niskich obrotach w celu samooczyszczenia
Er 12 Problem z potaczeniem Pompa nie pracuje Serwis: sprawdzi¢ podfaczenie kabla silnika

Kabel potaczeniowy

Niezbedny do pofaczenia VC 10 i RV 10 auto z membranowa pompa prozniowa IKA Vacstar digital (tryb predkosci obrotowe)).
Jezeli btedu nie uda sie usuna¢, wykonujac opisane czynnosci lub jesli wyswietlany jest inny kod btedu, nalezy:
| «  zwrddic sig do naszego serwisu,
'E ******* oo S ——— e 3‘ «  przestac urzadzenie wraz z krotkim opisem btedu.

Fig. 12

Wyposazenie
Konserwacja i czyszczenie
- Regulator prozniowy IKAVC 10 «  Zestaw konserwacyjny
Urzadzenie nie wymaga konserwacji. Jest ono narazone jedyniena  Zamawianie czesci zamiennych » Zawdr regulacji prozni IKA VCV 1 VCV 2 * Kondensator emisji do zabezpieczenia prozni VSE 1
naturalne starzenie sie elementow | ich statystyczna awaryjnosc. Zamawiajac czeéci zamienne nalesy podad nastepujace dane: «  Zawor przeciwzwrotny IKAVC 10.300 +  Butla Woulfa / zawor wody, zestaw VSW1

Czyszczenie

Przed rozpoczeciem czyszczenia wyciggna¢ wtyczke z gniazda
elektrycznego.

Do czyszczenia urzadzen IKA stosowac tylko srodki czyszczgce za-
twierdzone przez IKA.

Sa to srodki na bazie wody (ze srodkami powierzchniowo czynny-
mi) i izopropanolu.

Podczas czyszczenia urzadzenia nosi¢ rekawice ochronne.

W celu oczyszczenia urzadzen elektrycznych nie wolno ich zanur-

+  typ urzadzenia,
«  numer fabryczny urzadzenia, patrz tabliczka znamionowa,
*  numer pozycji i 0znaczenie czesci zamiennej, (patrz www.ika.com)

Naprawa
Do naprawy prosimy przesyla¢ tylko urzadzenia czyste i
nie zawierajace substancji zagrazajacych zdrowiu.

W zwigzku z tym nalezy zamowi¢ formularz ,Decontamination
Certificate” w firmie IKA lub pobra¢ i wydrukowac formularz ze

Waz prozniowy IKAVH.SI.8

Kabel PC 1.1 (RS 232) Wiecej elementow wyposazenia, patrz www.ika.com

Czesci stykajace sie z produktem

za¢ w Srodku czyszczacym. . L strony IKA www.ika.com. Nazwa Materiat |
Podczas czyszczenia wilgoc nie moze przedostac sie do wnetrza i ) o ) ) ) . :
urzadzenia, W razie koniecznoéci dokonania naprawy urzadzenie nalezy Kréciec podtaczeniowy PPS
W przypadku zastosowania metod czyszczenia i dekontaminacji odestac w oryginalnym opakowaniu. Qpakowama magazynowe tacznik PPS
innych od zalecanych nalezy skontaktowac sie z firma IKA. 53 niewystarczajace. Nalezy zastosowac dodatkowo odpowiednie o
opakowanie transportowe. Rozdzielacz PPS
Glowica PPS
Zawor membranowy FFPM
Membrana NBR/PTFE
Element zaciskowy PPS




Dane techniczne

Jednostki Wartos¢
Maks. wydajnos¢ pompy m3/h 1,32
Maks. wydajnos¢ pompy I/min 22
Cisnienie koncowe mbar 2
Kréciec ssawny 4
Sitownik 4
Srednica przytacza po stronie ssawnej mm 8
Srednica przytacza po stronie cisnieniowej mm 8
Zawor przedmuchowy nie
Min. ci$nienie wejéciowe mbar 2
Maks. cisnienie wejsciowe mbar 1030
Rozpoznawanie temperatury wrzenia nie
Biblioteka rozpuszczalnikow nie
Regulacja dwupunktowa tak
Analogowa regulacja prozni za pomoca predkosci obrotowe; tak
Mozliwos¢ regulacji predkosci obrotowej Pokretto/przycisk
Min. predkos¢ obrotowa rpm 285
Maks. predko$¢ obrotowa rpm 1200
Wskazanie LED
Czujnik prozni nie
Zawor napowietrzajacy nie
Separator kondensatu nie
Kondensator emisji nie
Materiat stykajacy sie z produktem PTFE, FFPM, PPS, NBR
Tworzywo obudowy Powlekany odlew aluminiowy
Przeznaczony do pomieszczenh czystych nie
Ochrona przeciwwybuchowa nie
Szerokos¢ mm 150
Gtebokos¢ mm 370
Wysokosc mm 375
Ciezar kg 11,5
Dopuszczalne warunki otoczenia 5°C do 31°C przy wzglednej wilgotnosci powietrza 80%.

32°C do 40°C spadek liniowy do wzglednej wilgotnosci powietrza maks. 50%.

Stopien ochrony wg DIN EN 60529 IP 20
Ztacze RS 232 tak
Ztacze USB tak
Wyjscie analogowe nie
Napiecie \") 100-240
Czestotliwosc Hz 50/60
Pobor mocy urzadzenia w 130
Pobor mocy urzadzenia w trybie czuwania w 1,5

Jednostki Wartos¢
Klasa ochrony |
Kategoria przepieciowa I
Stopien zanieczyszczenia 2
Zastosowanie do wysokosci n.p.m. maks. m 2000
Aktualizacja oprogramowania sprzetowego tak

Uwaga

Przewod ochronny

Przewdd ochronny (PE) nie jest podfaczony do metalowej obudowy (zasilanie elek-

tryczne DC z wewnetrzng izolacja)

Wartosci usrednione.

Prawo do wprowadzania zmian technicznych zastrzezone!

Kaynak dil: Almanca
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Uygunluk beyani

Sadece bizim sorumlulugumuzda olmak Uzere bu beyanin ilgili oldugu Griintin 2014/35 / AB, 2006/42 / EC, 2014/30 / AB ve 2011/65 / AB
direktifleriyle ve sadece asagidaki standartlar veya normatif belgelerle uyumlu oldugunu beyan ederiz: EN 61010-1, EN 60529, EN 61326-1
ve EN ISO 12100.

AB Uygunluk Beyani'nin eksiksiz bir kopyasini sales@ika.com adresinden isteyebilirsiniz.

Uyari sembolleri

. Kacinlmadigi takdirde agir yaralanma ve can kaybina yol agacak (oldukga) tehlikeli bir duruma isaret eder.
TEHLIKE

) Kaginilmadigr takdirde agir yaralanma ve can kaybina yol agabilecek potansiyel olarak tehlikeli bir
A IKAZ durumun oldugunu gésterir.

j UYARI Kaginilmadigi takdirde yaralanmaya yol acabilecek potansiyel olarak tehlikeli bir durumun oldugunu goésterir.

Kacinilmadigi takdirde ekipman hasarina yol agabilecek uygulamalari gdsterir.

/\ NOT

Garanti

IKA'nin satis ve teslimat HukUmleri ve Kosullarina gore bu Grlin,  Garanti, asinan parcalar, yanls kullanim, yetersiz bakim ve bakim
24 aylik bir dénemi kapsayan bir garanti kapsamindadir. Her tir ~ veya bu kullanim kilavuzundaki talimatlara uyulmamasindan
garanti talebi icin IUtfen bayinizle iletisime gecin. Dilerseniz cihazi  kaynaklanan kusurlari kapsamaz.

dogrudan fabrikamiza da gonderebilirsiniz. Garanti talebiniz igin

ltfen cihazin satis faturasini cihazla birlikte gonderin ve nedenini

belirtin. Bu durumda nakliye ve tasima masraflarindan siz sorumlu

olacaksiniz.



Guvenlik talimatlan

Kendi glivenliginiz icin

/\ NOT

Cihazi kullanmaya baslamadan
once liutfen talimat kilavuzunun

tamamini okuyun ve giivenlik
talimatlarina uyun.

Kullanim talimatlarini kolaylikla erisebilecegiz bir yerde
saklayin.

Cihazi sadece egitim almis personelin kullandigindan emin olun.
isyerindeki tim givenlik talimatlar, direktifleri ve saglk, emniyet
ve kazalarin 6nlenmesi ile ilgili tim hususlara dikkat edin.
Cihaz ve cihaz parcalari insan veya hayvanlar Gzerinde
kullanilmamalidir.

2 islenecek ortamin tehlike sinifina
TEHLIKE uygun olarak her zaman Kkisisel

koruyucu ekipman kullanin; aksi
takdirde sivi piiskiirme, toksik
veya yanicl gaz salinimi tehlikeleri
mevcuttur.

insan veya hayvanlari vakuma maruz birakmayin.
Cihazi su veya yeraltinda kullanmayin.

Cihaz yapilandirmasi

) Vakum pompasi IKA Vacstar dijital
TEHLIKE potansiyel olarak patlayici ortam-
larda kullanilmak iizere tasarlan-

mamistir.

Cihazi “Kurulum” boélimune uygun olarak kurun ve baglanti
hatlarini ve araylzleri agiklanan sekilde baglayin.

Cihazin kurulumunu dlz, dengeli ve yanici olmayan bir
zeminde yapin.

Arizali veya yanlis baglanmis bir cihazla kesinlikle ¢alismayin.
Vakum pompalarini uygun ve islevsel aspiratérlere yerlestirin
veya bir egzoz gaz hatti kurun. Egzoz gaz hatti dirsekli
olmamalidir! Maksimum izin verilen egzoz gazi hatti uzunlugu
2 metredir.

Patlayici karisimlarin olusmasini &nleyin; gerekirse havalandirma
ve/veya inceltme icin atil gaz baglayin.

Aksesuarlar

Aksesuarlarla calisirken gtvenli kullanim, sadece “Aksesuarlar”
boélimunde aciklandigi gibi saglanabilir.

Vakum pompasi IKA Vacstar dijital ile birlikte kullanilan ek
cihazlarin (6rn. déner buharlastirici, vakum kontrolért) kulla-
nim talimatlarini dikkatli bir sekilde inceleyin.

Gaz girisi ve ¢ikisindaki basing 1100 mbar degerini asmamalidir.

Esnek elemanlar vakum altinda baskiya maruz kalabilir.
Sadece esnek hortum hatlari kullanin.

Elektrik kesintisi icin acil durum onlemlerini alin ve sistemin
glvenli bir yere alindigindan emin olun (bkz. bélim: Devreye
alma, Calisma modu).

Cihazla ¢calisma

) Coziicii emisyon kondenseri kulla-
TEHLIKE narak céziicii buharinin atmosfere

salinmasini 6nleyebilirsiniz.

Vakum pompasi, kendiliginden
tutusabilen malzemeler, hava kay-
nagi olmaksizin yanici olan mal-
zemeler veya patlayici maddelerle
kullaniimak icin uygun degildir.

Pompayi acik halde kullanmayin.
Aksi halde elinizi hareketli parca-
lara kaptirabilir ve dolayisiyla ciddi
sekilde yaralanabilirsiniz.

/\ iKAZ

Zehirli swvilar, gazlar, piiskiirtme
bugusu, buharlar, tozlar veya

biyolojik maddeler gibi maddelerin
solunmasi veya bu maddelere
temas edilmesi kullanicinin saghgi
icin tehlikeli olabilir. Boyle bir or-
tamda calisiyorsaniz, tim baglan-
tilarin  sizdirmazhginin  saglanmis
ve sizintilardan arindirilmis oldu-
gundan emin olun.

Vakum pompasi IKA Vacstar dijital sadece “Teknik veriler”
bolimunde agiklanan kosullar altinda kullanilmalidir.

Yukarida listelenen maddelerin salinimini dnleyin. Personel ve
cevreyi korumak icin gerekli dnlemleri alin.

DUsuk basing ve yuksek sicakliktaki ortamlarla calisirken,
olasi etkilesimleri veya kimyasal veya fiziksel reaksiyonlari g6z
onunde bulundurun.

Ortam ile cihaz arasinda dogrudan tehlike olusturabilecek
elektrostatik strecler olabilir.

Cihazin artik sizdirma orani nedeniyle ortam serbest biraki-
labilir.

Devreye almadan Once tim muhafaza parcalarinin mevcut
oldugundan ve cihaza sabitlendiginden emin olun.

Tutamak gevsekse ve tutma yeri tespit vidasi (E) gevsek veya
eksikse pompayi kaldirmayin!

Pompayi sadece dikey sekilde durdugunda calistirin.

Hortum baglantilarini (GIRIS-CIKIS) ve araylzleri cihazin etiketine
ve kullanim talimatlarina uygun olarak baglayin.

Bosaltilan ortamin sicakhidinin parlama sicakliginin altinda
oldugundan emin olun. Pompalama islemi (sikistirma), ortamin
sicakligini fazladan arttirir.

CozUcl iceren buharlarin pompaya emilebilecedini unutmayin.
Pompayi basing olusturmak igin kullanmayin.

Giris ve cikis tarafinda izin verilen basinca dikkat edin; bkz.
bolum “Teknik veriler”.

Gaz akisi sadece emme tarafi hattinda diizenlenmeli/kisiimalidir.
Birden fazla yUk birimi varsa, emme hattinda bir solenoid valf
veya bir gek valf kullanin.

Emisyon kondenseri kullanirken sogutma sivisinin serbestce
aktigindan emin olun.

Cihazin korunmasi

Cihazla birlikte kullanilan madde-
lerin iriinle temas eden cihaz

/\ iKAZ

parcalarinin malzemesiyle uyumlu
oldugundan emin olun; bkz. béliim
“Uriin temas parcalan”.

Deger plakasinda belirtilen ayarlar

/\ UYARI

gercek gic kaynagi ile uyumliu

olmalidir.

«  Cihazin gl kaynagiyla baglantisi sadece, glg veya cihazin fisi
disari cekilirse kesilebilir.

«  GUg¢ kaynag kablosunun soketine kolaylikla erisilmelidir.

«  Cihazdan aletsiz sokulebilen kapak veya parcalar, bu noktada
baska bir unsur baglanmayacaksa makinenin guvenli ca-
listigindan emin olmak icin yeniden takilmalidir. Bu, yabanci
nesnelerin, sivilarin ve diger kirletici maddelerin iceri sizmasini
onler.

- Giren istenmeyen sivilar, ylksUz calisma sirasinda hava
cikarilarak tahliye edilebilir.

«  Cihaza carpma veya darbeleri engelleyin.
«  Cihaz sadece egitimli ve yetkin personel tarafindan agiimalidir

(bu islemi yapmaya yetkili).

«  Cihaz, IKA'nin izni olmadan degistirilemez.
«  Vakum pompas! IKA Vacstar dijital'e yeterli sogutma sag-

lanabilmesi icin muhafaza Uzerindeki havalandirma delikleri
kapatilmamalidir.

«  Cihazin gUvenilir bir sekilde calistigindan emin olmak igin

sadece orijinal yedek parcalari kullanin.

+  Cihazin icinde ve disinda su yogusmasina dikkat edin. Soguk

bir ortamdan getirildiyse, cihazi ¢alistirmadan dnce isitin.

«  Vakum pompasini kesinlikle 1si banyosunda baglamayin.
«  Vakum pompasi IKA Vacstar dijital'in diyaframina pompanin

emme hattindan akti ve/veya sivilarin giremediginden emin
olun. Bu diyafram ve pompanin diger i¢ parcalarina hasar
verebilir. Cikis kapasitesini azaltir ve maksimum basing elde
edilemez. ic kissmda biriken tortu servis émrinG kisaltir ve
sizintiya neden olur.

Ambalajdan ¢ikarma

Ambalajdan cikarma

«  Cihazi ambalajindan 6zenle cikarin.

«  Hasarlar derhal cihazi teslim eden kuruma (posta kurulusu,
demiryolu agi veya nakliye sirketi) bildirilmelidir.

Teslimat kapsami

Diyafram vakum pompasi IKA Vacstar dijital

Gug kaynagi kablosu =
Laptop Euro
Glic kaynag kablosu

==

Laptop GB o
GUg¢ kaynag! kablosu DD'
Laptop CH

Susturucu -

Baglanti kablosu

Kullanma talimatlari

USB A - USB B kablosu | ==IH| [@@

Garanti karti

Vakum hortumu 1 m &




Dogru kullanim

Kullanim

. Cihaz asagidakiler icin kullanilma-

& IKAZ malidir:

- biyolojik ortamlarin bosaltiimasi,

- patlayici, asindirici veya benzeri
gazlarin bosaltilmasi,

- sivi cikisi/kullanimi

Cihaz asagidakiler icin uygun
degildir:

- nesnelerin pompalanmasi

- sivilarin pompalanmasi

- potansiyel olarak patlayici ortamlar
- su alti

- yeralti

Laboratuar diyaframi vakum pompasi IKA Vacstar dijital, vakum
olusturmak icin diger laboratuar cihazlariyla birlikte kullanilir.
Belirli bir vakum kontrolt icin ek vakum kontrolori IKA VC 10 veya
IKA doner buharlastirici RV 10 otomatik gereklidir.

Badimsiz calisma
Vakum pompasi kontrolér olmadan kullanilabilir.

Cikis kapasitesi hiz ayariyla ayarlanabilir. Genel olarak, tahliye
edilecek hacim ne kadar klglkse, hiz o kadar distk olmalidir.
Nihai basing kontrol edilmez.

Aksesuarlarla calistirma

IKA tarafindan tavsiye edilen aksesuarlarin yani sira vakum
pompasi IKA Vacstar dijital, rnegin bir 1KA doner buharlastirici
icin belirli nihai basingta kontrollG tahliye icin uygundur.

Ayrica laboratuarda klasik ayirma, filtreleme veya kurutma icin de
kullanilabilir.

Uygun bir vakum kontrolértyle (6rn. VC 10) veya bir doner
buharlastiriciyla (6rn. RV 10 otomatik) Vacstar dijital, 6rnegin, oto-
matik kaynama noktasi algilama, planli basing-zaman egrileri veya
¢ozUcU kitaphgindan programlar icin otomatik olarak calistirilabilir.

Amaclanan kullanim: MasaUstU cihazi

Vakum teknolojisinde farkli araliklar icin bir ayrim gézetilir.

Kaba vakum: 10°-10% Pa (1000 - 1 mbar)
ince vakum: 102-10"Pa (1-10% mbar)
Yiksek vakum: 10" -10"° Pa (103 - 107 mbar)
Ultra yuksek vakum <10 Pa (<107 mbar)

Diyaframlarin periyodik hareketleri pompa girisinde bir vakum
yaratir. Diyafram vakum pompalari 10? Pa degerine kadar kaba
vakumla ¢alisir. Bu pompalarla daha dusuk basing elde edilemez.
ince, yuksek ve ultra yiksek vakumlar olusturmak igin, érnegin yag
sizdirmaz vakum pompalari, vidali pompalar, difizyon pompalari
veya turbomolekuler pompalar kullanilmalidir. Bu baglamda di-
yafram vakum pompalari én asama icin genellikle pompa olarak
kullanilir.

Havayi sikistirmak ve birakmak bir gurdltuye neden olur. Ne kadar
az hava tasinirsa pompa o kadar sessiz olur. Bu, normal calisma
sirasinda basing dustlkce calisma gurdltusintn azaldigr anlamina
gelir.

GUrultuyu azaltmak icin susturucu takilan bir egzoz hortumu da
kullanilabilir.

Kontrolll hizla otomatik calismada pompa, hedef degerine
ulastiginda hizini disurdr. Sistemdeki sizintinin hizi yeterince
dustkse hiz, “sifir” olarak bile ayarlanabilir.

Vakum kontroldri VC 10 veya entegre vakum kontrolérii RV 10
otomatik ve déner buharlastirici ile birlestirilirse, pompa vakumun
“iki pozisyonlu kontroli” (valf kontrollt) veya “analog hiz kontrol(i”
icin de kullanilabilir.

Kullanim alani(yalnizca kapall mekanlarda)

Cihaz konut ve diger alanlarda kullanima uygundur.

Kullanicinin guvenligi asagidaki durumlarda garanti edilemez:

«  cihaz uretici tarafindan tedarik veya tavsiye edilmemis olan
aksesuarlarla birlikte kullaniliyorsa!

+  (Uclncl sahislar tarafindan cihaz veya cihaz parcalar Gzerinde
degisiklikler yapiimissa!
+  cihaz guvenlik talimatlarina uyulmadan calistirilirsa!

Faydal bilgiler

. Coziicii emisyon kondenseri kulla-
TEHLIKE narak ¢oziicii buharinin atmosfere

salinmasini 6nleyebilirsiniz.
/\ UYARI

Yogunlasabilir gazlar (6rnegin
coziiciiler) iceren gaz karigimlariyla
calisirken ozellikle dikkat edilmelidir.
Diyaframh pompalar bu tiir gazlarla
kullanilirsa, pompanin hava akisinda
yogunlasirlar. Bu, vakum haznesindeki
basincin artmasina neden olur ve
dolayisiyla diyaframlarin ve valflerin
etkinligini ve kullanim 6mriini
olumsuz etkiler.

Vakum haznelerine sivi veya
kondensat girerse, cihaz belirtilen
minimum calisma basincina ulasamaz.

ic valfleri ve diyaframlan siviya
karsi korumak icin Woulff sisesi
gibi bir akis yukari kondensat ayirici
kullanin.

Pompadaki varsa tortuyu gidermek
icin genellikle islemin sonunda
pompayi yiiksiiz (bosta calisma,
yaklasik 3 dakika ila en fazla 5
dakika) olarak calistirmaniz onerilir.

/\ UYARI

Mumkiinse alicayr havalandirin.
Bunun icin manuel islem sirasinda
emme hattini ¢cikarin.

ilgili cihazlarin kullanma talimatlarina

A NOT uyun.

Diyafram vakum pompalari salinimli deplasmanli pompalardir.
Diyaframlar, hazneye hava emen bir distk basing Uretmek igin
vakum haznesinin hacmini genisletir. Bu durumda hava ardil basing
araciigiyla vakum haznesinden disari itilir. Giris ve cikis arasindaki
degisim diyafram valfleriyle kontrol edilir.

Basincin fiziksel birimi 1 Paskal'dir [Pa].

Ancak halk arasinda genellikle milibar [mbar] birimi kullanilmaktadir.
1 mbar =100 Pa

1 bar =10°Pa
1 Pa =10" bar
1 Pa =0,01 mbar

iki pozisyonlu kontrol

Hedef degere ulasildiktan sonra emme hatti kesintiye ugrar. Basing
degerinin algilandigi zamanlar arasindaki zaman gecikmesinden
dolayl hedef degerle karsilastirma yapildiginda, bir vakum valfi ve
vakum Ureten sistemin emme hatti kapatildiginda, belirlenen
hedef degerin altina gitmek kolaydir. Dogal sizdirma hizi nedeniyle
sistemdeki basing tekrar artarsa, valf emme hattini acar.

iki pozisyonlu vakum kontroliiniin sematik gériniimii

mbar

Analog devir kontrolii

Bu kontrolle, dlcilen basing hedef degere yaklastikca pompanin
hizi ve dolayisiyla emme glcl azalir. Hedef degere ulasildiktan
sonra pompa sadece sistemin sizdirma oranina goére calisir. Bu,
hareketli pompa parcalar icin sessiz calisma, hassas vakum kontroli
ve uzun kullanm 6mrl saglar. Tam otomatik kaynama noktasi
belirleme bu tur kontrol ile mimkindir; otomatik modda sistem,
¢dzucuye ulasir ve ¢dzlclyu kaynama noktasinda tutar.

Hizli vakum kontrolinin sematik gordnimu

mbar

Ayarlama

Alicinin (yiik / vakum konteyneri /

/\ NOT

cam kondansatorii) her zaman en

yiiksek noktadaki emme hattina
baglanmasi genel kuralina uydu-
gunuzdan emin olun. Bu, sivilarin
vakum pompasina girmesi riskini
azaltr.

Pompa haznesindeki sivilar
pompanin o6zelliklerini olumsuz
etkiler.

Hortum baglantilarini (GiRiS/CIKIS)
ve arayiizleri pompanin etiketine
ve kullanim talimatlarina uygun
olarak baglayin.

Baglantilar, kancali hortum konektérleridir. Hortumlarda hortum
klipsleri bulundugundan emin olun.

Hortumlari, pompaya kondensat akmayacak sekilde yerlestirin.
Havanin havalandirma araligindan (H) engellenmeden gectiginden
emin olun.

Su girmesini dnlemek icin emme hattina, pompanin giris hortu-
mundan 6nce bir kondensat ayirici (6rn. Woulff sisesi) takin.
Co6zUcu buhari emilirse, pompadan sonra yerlestirilen bir emisyon
kondenseri (aksesuar) yogunlasmaya yardimci olur ve atmosfere
salinmasini onler.




Arayiiz baglantilan

ilgili baglantilara uyun (bkz.
/\ NOT Fig. 1).

O: Hortum baglantisid = 8 mm CIKIS

Emisyon kondenserinin bu baglantisini bir vakum hortumuna
baglayin veya ucuna bir susturucu takin.

Hortumun ucunu aspiratore takin!
/\ NoT

Basinch tarafinda serbest bir cikis
oldugundan emin olun!

Basinch tarafta gaz kelebegi
kullanmayin ve cikisi kapatmayin!
Egzoz hattini bu baglantiya baglayin.

K: Vakum kontrolért VC 10 baglantisi (Mini DIN)

Hassas hiz kontrolli vakum kontrold icin vakum pompasini ve
vakum kontroléri VC 10'u veya doéner buharlastirici RV10 otomatigi
analog baglanti kablosuyla baglayabilirsiniz.

Vakum kontroléri pompayi algilar ve hizli vakum kontrol moduna
gecer. iki pozisyonlu kontrol devre digi birakilir.

L: USB araylzu
Vakum pompasi IKA Vacstar dijital'i USB A - USB B kablosuyla bir
bilgisayara baglayin. Her tur cihaz yazilimi gincellemesi IKA FUT
yazilim araci kullanilarak yuklenebilir.

M: RS 232 araylzu

IKA Vacstar dijital vakum pompasini RS 232 araylz kablosunu
kullanarak bir bilgisayara baglayabilirsiniz. Pompa, labworldsoft®
laboratuar cihazi yazilimi bulunan diger cihazlarla birlikte kullanila-
bilir. Daha fazla bilgi icin bkz. bolim “Araytzler ve cikislar”.

N: Su valfi baglantisi

Opsiyonel su kisma valfi RV 10.5001'i diyafram vakum pompasina
baglayin. Emisyon kondenserine su akisi su valfi kullanilarak kontrol
edilebilir. Valf, pompa ile birlikte agilir.

| Emme hatti d hortum baglantisi = 8 mm GIRIS

Emme hattini bu baglantiya baglayin.

Bu baglantiyr aliciya (déner buharlastirici kondenseri, laboratuar
reaktoru vb.) bir vakum hortumu ile baglayin.

P: Gug kaynagi kablo baglantisi
Deger plakasindaki gerilim bilgisinin sebeke gerilimine uygun
oldugundan emin olun. Gli¢ kaynagi kablosunu sebekeye baglayin.

IKA Vacstar dijital, vakum kontroléri VC 10

/\ NOT

VC 2.4 ile baglantili olarak opsiyonel
su valfi RV 10.5001 ile kullanilamaz.

Vakum kontrolorii VC 10 kullanim
talimatlarina bakin!

Hedef degere ulasildiktan sonra emme
hatti, VC 10'a entegre vakum valfi tarafindan kapatilir. Pompa hiz,
hizin manuel olarak ayarlanmasiyla degistirilebilir.

Opsiyonel pompa kesme Unitesini kullanirken

VC 2.4 (ref. 6) pompa hedef degere ulasildiginda kapatilir (calisma
modu B).

Bu cihaz yapilandirmasi ayrica pompa kesme Unitesi VC 2.4 olmadan
da mUmkanddr. Pompa calisir. lyi kontrol icin pompa diistk hizda
calistirimalidr.

1 Alici (yUk, yani doner buharlastirici,
reaktor) |
Vakum ayirici (6rn. Woulff sisesi) -
Havalandirma valfi

Basing sensoru

Vakum valfi/bilyeli valf
Pompa kesme Unitesi VC 2.4
Emisyon kondenseri

Noupd~wN
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Hiz ayan

IKA Vacstar dijital, vakum kontrolér VC 10 veya déner buharlastirici

RV 10 otomatik

Cihazlarin kullanim talimatlarina

& NOT uyun.

Analog baglanti kablosu (ref. 8) pompayi vakum kontrolérine
veya doner buharlastiriciya baglar baglamaz “Hiz ayan” calisma
modu otomatik olarak ayarlanir.

Ioad

Hedef degere ulasildiginda pompa hizi otomatik olarak “0 rpm”
minimum degerine iner. Hedef degere ulasildiktan sonra pompa,
vakum sisteminin sizdirma oranina gére emme uygular. Otomatik
kaynama noktasi belirleme mimkundur.

T2'4 VvDC
115/230 V

weml

‘ VG 107 RV10 control aute P
MVED digital T
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1
1 Alicr (yuk, yani déner buharlastirici, .
reaktor)
2 Vakum ayirici (6rn. Woulff sisesi)
Emisyon kondenseri
8 Analog baglant kablosu
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Devreye alma

Cihazlarin kullanim talimatlarina

A NOT uyun.

Tip plakasinda yazan gerilimin mevcut sebeke gerilimine uygun
olup olmadigini kontrol edin. Bu kosullar yerine getirildiyse cihaz,
ana sebekeye takildiginda calismaya hazirdir.

Kullanilan soket topraklanmis
OleD—L @ olmalidir (toprakli kontak).

Aksi takdirde glvenli calisma garanti edilemez veya cihaz hasar
gorebilir.
“Teknik veriler” altinda belirtilen ortam kosullarina uyun.

Cihazi agma

1. Ana salteri (D) kullanarak cihazi acin. Gorsel denetim icin tim
ekran segmentleri gosterilir.

8.8.8.8.

2. Yazilim strim0 numarasi ekrani (drn. sdr. 1.00).

| 10
L

3. Galisma modu ekrani (A; B). (Fabrika ayari: Calisma modu A)

H

Cihazi actiginizda ¢alisma modu degistirilebilir.
Calisma modu A:

Bu calisma modunda, gecerli calisma sona erdiginde veya
cihaz kapali oldugunda ayarlanan hedef deger kaydedilmez.
Sebeke gucu kesildikten sonra otomatik yeniden baslatma
yoktur.

Calisma modu B:

Bu calisma modunda, gegerli calisma sona erdiginde veya
cihaz kapali oldugunda ayarlanan hedef deger kaydedilir ve
deger degistirilebilir.

Calisma modu B 6zellikle pompa kesme uUnitesi VC 2.4 ile
birlikte gereklidir.

Sebeke gtcl kesildikten sonra otomatik yeniden bagslatma vardir.

Calisma modu degistirme:

1. Iki calisma modu arasinda gecis yapmak icin déndiirme/
basma dugmesine (C) basarken ayni anda cihazi ana

salterden (D) agin.

Bagimsiz calismada veya vakum kontroléri VC 10 ile iki pozisyonlu
calismada hedef hiz dondirme/basma digmesi (C) dondurllerek
ayarlanabilir. Pompayi baslatmak icin basin ve durdurmak igin
yeniden basin. Ekran Uzerinde yanip sénen bir i1sik (B) cihazin
calistigini belirtir.

Coklu arayiizle acma

Pompa, vakum kontrolori VC 10 veya doner buharlastirici RV 10
otomatik ile analog baglanti kablosu araciligiyla calistiriliyorsa,
ekranda “VC 10" gosterilir.

UL 10

Vakum kontrolor bir bilgisayara bagliysa, ekranda (B) “Bilgisayar”
gosterilir.

P L

Cihazi kapatma

Ana salteri (D) kullanarak cihazi kapatin.

Sebeke baglantisini kesmek icin
OPP—~® g

cihazin fisini sebeke soketinden
cikarin.

Arayuzler ve cikislar

Litfen sistem gereksinimleriyle
birlikte kullanim talimatlarina ve
yazihma dahil edilen yardim bélii-
miine uygun calisin.

/\ NOT

Cihaz, RS 232 veya USB araylzl Uzerinden labworldsoft® labora-
tuar yazilimi ile “Uzak” modunda kullanilabilir. Cihazin arkasindaki
RS 232 arayuzi (M), 9 kutuplu SUB-D jaki ile donatiimistir ve bir
bilgisayara baglanabilir. Pimlerde seri sinyaller bulunur.

USB Arayiizii

Evrensel Seri Veriyolu (USB) cihazi bilgisayara baglayan seri veri
yolu sitemidir. USB destekleyen cihazlar calisirken birbirlerine bag-
lanabilir (calisirken baglama) ve bagli cihazlar ve ¢zelliklerini oto-
matik olarak tanirlar.

“Uzak"” modda calismak ve “Bellenim glincelleme araci” ile bel-
lenimi glncellemek icin USB araylzinU labworldsoft® ile birlikte
kullanin.

Kurulum

Cihazi USB veri kablosunu kullanarak bilgisayara baglamadan énce
USB sUrlctst ydklenmelidir.

USB sUrlclsU asagidaki web sitesinden indirilebilir:

Seri arayiiz RS 232 (V 24)

Yapilandirma:

«  Cihaz ve otomasyon sistemi arasindaki araylz devresinin is-
levleri, DIN 66020 1. Bolum uyarinca RS232 EIA standardinda
belirtilen sinyallerden secilmistir.

«  DIN 66259 1. Bélume uygun RS 232 standardi, arayuz devre-
lerinin elektrik dzellikleri ve sinyal durumlarinin atanmasi igin
gegerlidir.

« lletim sUreci: Baslatma-durdurma isleminde asenkron karakter
iletimi.

« lletim tara: Tam ¢ift yonla.

+  Karakter formati: Baslatma-durdurma islemi icin DIN
66022'deki veri bicimine gore karakter olusturma. 1 baslatma
biti; 7 karakter biti; 1 eslik biti (esit); 1 durdurma biti.

« lletim hizi: 9600 Bit/sn.

«  Veri akis denetimi: hicbiri

«  Erisim yontemi: Cihazdan bilgisayar veri iletimi sadece bilgisa-
yardan gelen istek sonrasi gerceklesir.

Komut s6zdizimi ve format

Komut kiimesi icin asagidaki noktalar hatirlanmalidir:

«  Komutlar genellikle bilgisayardan (ana) cihaza (bagimli) gén-
derilir.

- Cihaz yalnizca bilgisayardan gelen isteklere yanit verir. Hata
mesajlari bile laboratuvar cihazindan bilgisayara kendiliginden
gonderilemez (otomasyon sistemi).

+  Komutlar blyuk harflerle iletilir.

«  Komutlar ve parametrelerin yani sira ardisik parametreler en
az bir boslukla ayrilmalidir (kod: hex 0x20).

+  Parametreler ve veriler dahil her bir komut ve tim yanitlar
CRLF ile tamamlanir (kod: hex 0x20 hex 0x0d hex 0x0A) ve
maksimum 50 karakter uzunlugunda olabilir.

»  Nokta, kayan noktali degerlerde ondalik ayiricisi olarak kulla-
nilmaktadir (kod: hex Ox2E).

Yukarida verilen bilgiler genel olarak NAMUR tavsiyelerine uygun-
dur (Laboratuvar MSR cihazlarinda analog ve dijital sinyaller igin
elektrikli fisli konektorlerin tasarimiyla ilgili NAMUR tavsiyeleri. Rev.
1.1).

NAMUR komutlari ve ek 6zel IKA® komutlari sadece cihaz ve bil-
gisayar arasinda haberlesme icin disik seviyede komutlar olarak
kullanilir. Uygun bir terminal veya haberlesme programiyla bu ko-
mutlar dogrudan cihaza iletilebilir.

NAMUR komutlar islev

IN_NAME Cihaz adini oku

IN_PV_4 Gegerli hiz degerini oku

IN_SP_4 Nominal hiz degerini oku

OUT_SP_4 Nominal hiz de@erini ayarla

START_4 Bosaltmay! baslat

STOP_4 Bosaltmayi durdur

SIFIRLA Normal ¢calisma moduna gegin

OUT_NAME Cihaz adini ayarla

OUT_SP_42@n Avyar degeri ekosuyla WD guvenlik
devir sinirt ayari

OUT_WD1@m Gozetim modu 1

OUT_WD2@m Gozetim modu 2

“Gozetim” islevleri; seri veri akisinin izlenmesi

Bu islev etkinlestirildikten sonra (bkz. NAMUR komutlari), ayar-
Il stire (“gdzetim suresi”) dahilinde bilgisayardan komut iletimi
olmazsa, Bosaltma islevi ayarli “gdzetim” moduna gére kapatilir
veya 6nceden ayarli hedef degerlere dondurdlur. Veri iletimi 6rne-
gin isletim sistemi cakildiginda, PC'de bir glg kesintisi oldugunda
veya bilgisayarla cihaz arasindaki baglanti kablosuyla ilgili bir sorun
oldugunda kesintiye ugrayabilir.

"Gozetim” modu 1

WD1 olayr meydana gelirse, bosaltma islevi kapanir ve ER 2 goriin-
tUlenir. Gozetim suresi ekosuyla gdzetim stresini m (20 - 1.500)
saniyeye ayarlayin. Bu komut gozetim islevini baslatir ve ayarl gé-
zetim suresi dahilinde iletilmelidir.

"Gozetim” modu 2

Veri iletisiminde (ayarli gozetim stresinden daha uzun) bir kesinti
olursa, hedef hiz degeri ayarll WD guvenlik hizi sinirina degistirilir.
PC 2 uyarisi goruntulenir. WD2 olayi OUT_WD2 @O0 ile sifirlanabilir;
bu ayni zamanda gozetim islevini de durdurur.

Gozetim suresi ekosuyla gdzetim suresini m (20 - 1.500) saniyeye
ayarlayin. Bu komut gdzetim islevini baslatir ve ayarli gézetim stre-
si dahilinde iletilmelidir.



Aksesuarlar: Bilgisayar 1.1 kablosu (cihaz - bilgisayar)
9 pimli soketi bilgisayara baglamak icin gereklidir.
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USB A - USB B kablosu
USB araytzinu (L) bilgisayara baglamak icin gereklidir.
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Fig. 11

VC 10 ve RV 10 otomatigi diyafram vakum pompasi IKA Vacstar dijital ile baglamak icin gereklidir (hizli calisma).
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Bakim ve temizlik

Cihaz bakim gerektirmez. Yalnizca bilesenlerin dogal asinma ve
yipranmalarina ve istatistiksel ariza oranlarina maruz kalr.

Temizlik

Cihazi temizlemeden Once sebeke baglantisini kesin.

IKA cihazlarini temizlemek igin sadece IKA tarafindan onaylanmis
temizlik maddelerini kullanin.

Bunlar su (aktif maddeli) and isopropanoldur.

Cihazlari temizlerken koruyucu eldiven takin.

Elektrikli cihazlar temizlik amaciyla temizleyici maddelerin icine
yerlestirilemez.

Temizlik sirasinda cihaza nem girmesine izin vermeyin.

Temizlik veya dekontaminasyon icin tavsiye edilen yontem disinda
bir ydntem kullanmadan 6nce, kullanici bu yéntemin cihazi bozup
bozmayacagini IKA ile netlestirmelidir.

Yedek parca siparisi

Yedek parca siparisi verirken IUtfen su bilgileri temin edin:

«  Cihaz tipi,

«  Seri numarasl, bkz. tip plakasi,

+  Yedek parcanin konum numarasi ve agiklamasl, bkz. www.ika.com.

Tamirler

Litfen yalnizca temizlenmis ve saghk tehlikesine yol
acabilecek malzemelerden arindiriimis cihazlari tamir igin
gonderin.

Bunun icin, IKA ‘dan temin edebileceginiz veya IKA ‘nin web si-
tesinden (www.ika.com) indirip yazdirabileceginiz “Decontami-
nation Certificate” formunu kullanin.

Tamir gerektirdigi takdirde cihazinizi orijinal ambalajinda iade edin.
Cihaz gonderilirken depolama ambalaji yeterli olmaz, uygun nakli-
ye ambalajini da kullanmalisiniz.

Hata kodlari

Bir hata meydana gelirse bu, (B) ekraninda hata olarak gésterilir; érn. Hata 4.
Asagida gosterildigi sekilde devam edin:

Cihazi digmesinden kapatin,
Dugzeltici onlemi uygulayin,
Cihazi tekrar agin.

Hata Kaynagi Nedeni Coziim

Er3 Asiri Isinma Pompa calismiyor Pompayi kapatin, sebeke baglantisini kesin, sogumaya
birakin.

Er4 Motor bloke/asiri isinma Pompa calismiyor Pompayi kapatin, sebeke baglantisini kesin
Pompay! sogumaya birakin.
Vakum sistemini normal basingla havalandirin.

Er8 Hall senséru arizali Pompa calismiyor Servis

Er9 BLP otomatik test/EEPROM Pompa calismiyor Servis

hatasi

Er 10 Cikis tikali Pompa calismiyor Kullanicinin gikisi kontrol etmesi gerekiyor

Er 11 Membran sikismis Pompa calismiyor Kendini temizlemesi icin pompay! havalandirin ve
dustk hizda calistirin

Er12 Baglanti sorunu Pompa calismiyor Servis: motor kablo baglantisini kontrol edin

Arizanin agiklanan 6nlemlerle giderilememesi durumunda veya baska bir hata kodu géruntuleniyorsa:

Litfen servis departmaniyla irtibata gegin,
Arizanin kisa bir agiklamasiyla birlikte cihazi génderin.

Aksesuarlar
Vakum kontroléri IKAVC 10 «  Bakim kiti
Vakum kontrol valfi IKA VCV 1 ve VCV 2 + Vakum gulvenligi emisyon kondenseri VSE 1
Cek valfi IKAVC 10.300 «  Woulff sisesi/su valfi seti VSW1

Vakum hortumu IKAVH.SI.8

Bilgisayar 1.1 kablosu (RS 232) Diger aksesuarlar icin bkz. www.ika.de

Uriin temas parcalari

Adi Materyal |

Baglanti muslugu PPS
Baglanti parcasi PPS
Dagiticl PPS
Bas parcasl PPS
Diyafram valfi FFPM

Diyafram NBR/PTFE
Kelepce PPS




Teknik veriler

Taban linite Deger
Koruma sinifi |
Asiri gerilim kategorisi I
Kontaminasyon derecesi 2
Maksimum deniz seviyesinin Uzerinde kullanin m 2000
Urin yaziimi giincellemesi evet

Not

Toprakli kontak

Toprakli kontak (PE) metal muhafazaya bagl degildir (dahili yalitilmis DC

gug beslemesi)

Taban linite Deger
Teslimat kapasitesi maksimum m3/h 1,32
Teslimat kapasitesi maksimum L/min 22
Nihai basing mbar 2
Emme adimlari 4
Silindir 4
Baglanti capi emme tarafi mm 8
Baglanti capi basing tarafi mm 8
Gaz balast valfi hayir
Giris basinci minimum mbar 2
Giris basinci maksimum mbar 1030
Kaynama noktasi algilama hayir
CozUcu kitaphgr hayir
iki pozisyonlu kontrol evet
Analog hiz-vakum kontroll evet
Hiz ayar secenegi déndirme/basma digmesi
Hiz minimum rpm 285
Hiz maksimum rpm 1200
Ekran LED
Vakum sensor hayir
Havalandirma valfi hayir
Kondensat ayirici hayir
Emisyon kondenseri hayir
Uriin temas malzemesi PTFE, FFPM, PPS, NBR
Yap! malzemesi Dokme alliminyum, kaplama
Temiz oda igin uygundur hayir
Patlamaya dayanikli hayir
Genislik mm 150
Derinlik mm 370
YUkseklik mm 375
Agirlik kg 11,5
izin verilen ortam kosullari % 80 bagil nemde 5 °Cila 31 °C
32 °Cila 40 °C, maksimum % 50 bagil neme kadar
dogrusal olarak azalan
DIN EN 60529'a gore koruma sinifi IP 20
RS 232 arayuzu evet
USB araylzu evet
Analog ¢ikis hayir
Gerilim \" 100-240
Frekans Hz 50/60
GUc tuketimi w 130
Beklemede gl tiketimi w 1,5

Ortalama dederler.
Teknik degisikliklere tabidir



IKA

designed for scientists

IKA-Werke GmbH & Co. KG

Janke & Kunkel-Straf3e 10, 79219 Staufen, Germany
Phone: +49 7633 831-0, Fax: +49 7633 831-98

eMail: sales@ika.de

USA

IKA Works, Inc.

Phone: +1 910 452-7059
eMail: usa@ika.net

MALAYSIA

IKA Works (Asia) Sdn Bhd
Phone: +60 3 6099-5666
eMail: sales.lab@ika.my

JAPAN
IKA Japan K.K.
Phone: +81 6 6730 6781

eMail: info_japan@ika.ne.jp

VIETNAM

IKA Vietham Company Limited

Phone: +84 28 38202142

KOREA

IKA Korea Ltd.

Phone: +82 2 2136 6800
eMail: sales-lab@ika.kr

CHINA

IKA Works Guangzhou
Phone: +86 20 8222 6771
eMail: info@ika.cn

INDIA

IKA India Private Limited
Phone: +91 80 26253 900
eMail: info@ika.in

eMail: sales.lab-vietnam@ika.com

BRAZIL

IKA Brasil

Phone: +55 19 3772 9600
eMail: sales@ika.net.br

POLAND

IKA Poland Sp. z 0.0.
Phone: +48 22 201 99 79
eMail: sales.poland@ika.com

UNITED KINGDOM

IKA England LTD.

Phone: +44 1865 986 162
eMail: sales.england@ika.com

gital_032021

20000016633_20016040c_A1_VACSTAR di

Discover and order the fascinating products of IKA online:
www.ika.com

n IKAworldwide l.' IKAworldwide /// #lookattheblue

g @IKAworldwide

Technical specifications may be changed without prior notice.



